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Allgemeine Optionen

Willkommen
Willkommen zur Hilfe der Trimble Survey Controller Software Version 11.0.

Dieses Hilfesystem bietet einen einfachen Zugriff auf die bendtigten Informationen, mit denen Sie die
Funktionen und die Kapazitat von Trimble Survey Controller bestmdglich nutzen kénnen.

Informationen zur Erweiterung bzw. Aktualisierung der Hilfedateien finden Sie im Trimble Survey Controller

Handbuch Inbetriebnahme und in den Ausgabehinweisen. Besuchen Sie alternativ dazu die Trimble—Websi
(www.trimble.com) oder setzen Sie sich mit Ihrem Trimble—H&ndler in Verbindung.

Trimble Survey Controller Bildschirm

Erlauterungen zu den Schaltflichen und Symbolen im Trimble Survey Controller Bildschirm finden Sie untet
Statusleiste

Statuszeile

Survey Controller Schaltflachen

Tastaturverknipfungen (ACU)

Tastaturverknupfungen (TCU)

Info

Menu Dateien

Mit diesem Meni kénnen Sie Projekte ansehen, verwalten und Daten zu und von einem Blrocomputer odel
externen Geraten Ubertragen.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Neues Projekt

Projekt offnen

Aktuelles Projekt tGberprufen

Punktmanager



QC-Grafik

Karte des aktuellen Projekts
Projekteigenschaften
Zwischen Projekten kopieren
Import/Export

Windows Explorer

Statusleiste

Die Statusleiste befindet sich auf der oberen rechten Seite des Trimble Survey Controller Bildschirms.
Verschiedene Symbole werden dort angezeigt, abhangig von der Ausristung, die an den Controller
angeschlossen ist. Tippen Sie auf ein Symbol, um weitere Informationen Uber die Ausriistung zu erhalten.

Tippen Sie bei einer konventionellen Vermessung auf das Instrumentensymbol, um auf die
Trimble—Funktionen zuzugreifen oder auf das Prismensymbol, um die Prismen oder die Zieleinstellungen zt
andern.

Tippen Sie bei einer GPS-Vermessung auf das Satellitensymbol, um den Skyplot anzuzeigen.

In der nachstehenden Tabelle sind die Symbole in der Statusleiste beschrieben:

Symbol Bedeutung
— Der Controller ist an eine externe Stromquelle angeschlossen und bezieht Strom von ihy.
T Der Controller ist an eine externe Stromquelle angeschlossen und ladt die interne Batterie.
(= 100% OclerStromversorgung 100% oder Stromversorgung 50%. Befindet sich das Symbol rechts gben,
Y 50% bezieht es sich auf die Kapazitat der Controller—Batterie. Ein Symbol unterhalb der
Controller—Batterie weist auf die Stromversorgung durch eine externe Stromquelle hin.

i Ein 5800-Empfanger wird verwendet.
EP Ein Trimble R7-Empfénger wird verwendet.
- Ein Trimble R8—Empféanger wird verwendet.
E Ein 5700 GPS—-Empfanger wird verwendet.
= Ein 4800 GPS-Empfanger wird verwendet.
a Ein 4700 GPS—-Empfanger wird verwendet.
@ 1.000 Ein 4800 GPS—-Empfanger wird verwendet. Die Antennenhohe wird rechts neben dem $ymbol

) angezeigt.
T Eine externe Antenne wird verwendet. Die Antennenhéhe wird rechts neben dem Symiol
Y angezeigt.
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NEs)
2

Ein konventionelles Instrument wird verwendet. Ist die Stationierung abgeschlossen, wif
Instrumentenhéhe rechts neben dem Symbol angezeigt.

0L

Ein konventionelles Instrument wird zur Messung eines Punkts verwendet.

*

Ein konventionelles Instrument empfangt ein EDM-Signal vom Prisma.

Ein konventionelles Instrument hat das Ziel (Prisma) erfasst.

T

Ein konventionelles Instrument hat das Ziel (Prisma) erfasst und misst es an.

(L]

Winkel, wahrend eine Schnellstandardmessung durchgefuhrt wird.

(L]
w

Ein konventionelles Instrument im Standardmodus (STD) berechnet das Mittel der Wink
wahrend eine Standardmessung durchgefiihrt wird.

(L

kontinuierlichen topographischen Vermessungen verwendet).

Der Laserpointer ist aktiviert (nur im DR—-Modus).

Es werden keine Funksignale vom Robotic-Instrument mehr empfangen.

Die Hohe eines konventionellen Ziels wird rechts neben dem Symbol angezeigt. "1" we
darauf hin, dass das Ziel 1 verwendet wird.

d die

Ein konventionelles Instrument im Schnellstandardmodus (FSTD) berechnet das Mittel der

el,

Ein konventionelles Instrument im Trackingmodus (TRK) misst kontinuierlich die Strecken
und zeigt aktualisierte Statusinformationen an (TRK wird in der Regel bei Absteckungen und

st

die
ell

Das Prisma wurde vom Robotic—Instrument erfasst. Die Prismenkonstante (in mm) und
¥ 1500 Zielhthe werden rechts neben dem Symbol angezeigt. "1" weist darauf hin, dass das Z
verwendet wird.
DR  +0 Das Prismensymbol wird zu einem DR-Symbol und gibt an, dass sich das Instrument i Direc
T 0.000

Reflex (reflektorlosen) Modus befindet.

???? Das Prismensymbol dreht sich und gibt an, dass Autolock am konventionellen Instrument
aktiviert ist, das Instrument das Ziel aber noch nicht erfasst hat.

ﬂ Ein statischer Punkt wird gemessen.

Lg Funksignale werden empfangen.

%{( Signale von einem GSM-Modem werden empfangen.
Wenn das GSM-Modem die Verbindung beendet oder keine Korrekturdaten mehr empfangt,

& erscheint ein durchgestrichenes Mobilfunksymbol.

fb WAAS/EGNOS-Signale werden empfangen.

Jﬁ Kontinuierliche Punkte werden gemessen.
Wenn keine Vermessung durchgefihrt wird, wird die Anzahl der verfolgten Satelliten reghts
neben dem Symbol angezeigt. Wenn gerade eine Vermessung durchgefihrt wird, wird die
Anzahl der Satelliten in der Lésung rechts neben dem Symbol angezeigt.

g Eine Echtzeit-Vermessung wird ausgefiihrt und der Basisdatenstrom tber eine Netzverbindun
zum Rover Ubertragen.

n Der Echtzeit—Datenstrom der Basis Uber die Netzverbindung wurde unterbrochen. Die
Ubertragung der Basisdaten wird automatisch wieder aufgenommen, wenn erforderlich
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Eine Echtzeit-Vermessung mit Basisdaten Uber eine Netzverbindung wurde gestoppt. D

e
nicht

= Netzverbindung zur Basisstation besteht noch, aber die Echtzeit-Basisdatenstrom wird
zum Rover Ubertragen.
Statuszeile

Die Statuszeile wird im unteren Teil des Bildschirms angezeigt. Dort erscheint eine Meldung, wenn ein
Vorgang durchgefuhrt wird, ein Ereignis eintritt oder wenn die Trimble Survey Controller Software die
aktuelle Funktion nicht aus— oder fortfiihren kann.

Wenn der Controller an einen Empfanger angeschlossen ist, wird der aktuelle Vermessungsmodus in der
Statuszeile angezeigt. Die Modi sind in nachstehender Tabelle beschrieben.

Vermessungs—modu

5 Erklarung

Nachverarbeitung eine L1-Float-L&sung ergeben.

Keine Vermessung |Der Empfénger ist angeschlossen, aber die Vermessung hat noch nicht begornnen
. Die aktuelle RTK-Vermessung ist initialisiert und die Losung ist L1-Fixed
RTK:Fixed . .
(Zentimeterbereich)
RTK:Float Die aktuelle RTK-Vermessung ist nicht initialisiert und die Lésung ist L1-Floa
Prife RTK Die Initialisierung fur die aktuelle RTK-Vermessung wird Uberpruft.
) Die Funkverbindung wurde in der aktuellen RTK-Vermessung unterbrochen, und die
RTK:Auto .. . . "
LOsung ist eine autonome Position.
RTKWAAS Die Funkverbindung wurde in der aktuellen RTK-Vermessung unterbrochen, uind die
' Ldsung ist eine WAAS/EGNOS-Position.
FastStatic Der aktuelle Vermessungstyp ist FastStatic
Die aktuelle NV-kinematische Vermessung ist initialisiert und sollte bei der
PPK:Fixed Nachverarbeitung eine L1-Fixed—(Zentimeterbereich) oder lono—freie Losung
ergeben
, Die aktuelle NV-kinematische Vermessung ist nicht initialisiert und sollte bei der
PPK:Float

NV-Differentiell

Der aktuelle Vermessungstyp ist Nachverarbeitet—differentiell

EZ-Differentiell

Der aktuelle Vermessungstyp ist Echtzeit—differentiell

Erganzung:Fixed

Die aktuelle Ergdnzungsvermessung ist initialisiert und sollte bei der
Nachverarbeitung eine L1-Fixed—(Zentimeterbereich)-Lésung ergeben

Erganzung:Float

Die aktuelle Ergdnzungsvermessung ist nicht initialisiert und sollte bei der
Nachverarbeitung eine L1-Float-Ldsung ergeben

Erganzung

Der aktuelle Vermessungstyp ist differentiell, und Sie fihren eine
Ergdnzungsvermessung durch

WAAS

Der aktuelle Vermessungstyp ist differentiell, und Signale von

WAAS/EGNOS-Satelliten werden verwendet.

Die Anzeige RMS (quadrat. mittlerer Fehler) wird angezeigt, wenn Sie sich in einer Echtzeit—kinematischen
Vermessung im Feinmodus befinden. Der mittlere Fehler der aktuellen Position wird in Millizyklen

angegeben.

elrimbles



ACU-Funktionstasten

In der nachstehenden Tabelle sind die Trimble Survey Controller Funktionen fir die ACU-Symbole
beschrieben.

Instrument oder

Empfanger Funktion

Konventionell oder GPS Zugriff auf das Trimble Survey Controller Hauptmeni

Zugriff auf den Bildschirm Trimble—Funktionen

. : Aktiviert Autolock und startet den Suchvorgang
Konventionell (mit

Autolock)

Schaltet Autolock ein/aus

Fihrt eine Messung durch

Dreht das Instrument horizontal zum aktuellen Punkt oder
Absteckpunkt

Dreht das Instrument vertikal zum aktuellen Punkt oder Absteckpunkt

Dreht das Instrument horizontal und vertikal zum aktuellen Punkt pder

Konventionell (mit Servo)
Absteckpunkt

Wechselt die Lage

Fihrt eine Messung durch

Aktiviert den ersten Softkey (F1)

Aktiviert den zweiten Softkey (F2)

Konventionell (3600) Aktiviert den dritten Softkey (F3)

Aktiviert den vierten Softkey (F4)

Fuhrt eine Messung durch

Zugriff auf das Dialogfeld Position

Zugriff auf das Dialogfeld Satelliten

Aktiviert den ersten Softkey (F1)

000000080000 0000:

GPS
@:Trimble.



£000

Aktiviert den zweiten Softkey (F2)

Aktiviert den dritten Softkey (F3)

Aktiviert den vierten Softkey (F4)

Aktiviert die Schaltflache Enter

Tasten der Trimble CU und der Trimble S—Serie

In der nachstehenden Tabelle sind die Trimble Survey Controller Funktionen der Trimble CU-Tasten

beschrieben.

Vermessung

Taste

Funktion

Wechselt zwischen numerischer Eingabe (123), Eingabe von GroRbuchst

aben

= (ABC) und Eingabe von Kleinbuchstaben (abc)
Konventionell oder | Andg_rt die _Funktion der anderen Taste, die gemeinsam mit der Ctrl-Taste
gedrickt wird
GPS
Springt zum néchsten Feld
Aktiviert die Schaltflache Enter
Konventionell 8  |Zugriff auf den Bildschirm Trimble—Funktionen
GPS 8  [Zugriff auf das Positionierungsdialogfeld

In der nachstehenden Tabelle sind die Trimble Survey Controller Funktionen flr Instrumententasten der
Trimble S—Serie beschrieben (wenn der Controller am Instrument befestigt ist und Trimble Survey Controlle

ausgefuhrt wird).

Instrumententasten der Trimble S-Serie

Funktion

! (kurz driicken)

Aktiviert die Schaltflache Enter

! (lang driicken)

aus

Schaltet das Instrument und den Controller ein u

B3 (kurz driicken)

Wechselt die Fernrohrlage

KB (kurz driicken)

Rollt durch die Displayanzeigen in Fernrohrlage

KB (lang driicken)

2 ein und aus

Schaltet die Hintergrundbeleuchtung in Fernrohrl

age

(kurz driicken)

Aktiviert die Schaltflache Enter

Bei Messungen in Lage 2 das Display dieselben Messinformationen an, wie die Displayanzeigetaste in
Fernrohrlage 1 in den Bildschirmen Topo messen und Stationierung. Angezeigt werden normalerweise der
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Horizontalwinkel, der Vertikalwinkel und (nach einer Messung) die Schrégstrecke. Driicken Sie diElFaste
, um durch die verschiedenen Anzeigen zu blattern. Informationen zum aktuellen Messstatus werden in Lag
1 in der Statusleiste am unteren Bildschirmende angezeigt.

Bei einer Mehrfachaufnahme in Lage 2 werden im Lage 2-Display die Differenzen fir den Horizontalwinkel,
die horizontale Strecke und die vertikale Strecke angezeigt.

Hinweis — Bestatigen Sie das Speichern im Display in Lage 1 mit Speichern unter, bevor Sie den Punkt
speichern.

Verwenden Sie die Tasten in Lage 2, um die Softwareanwendungen des Instruments zu steuern, wenn der
Controller nicht am Instrument befestigt ist. Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des
Instruments.

Controller—-Tastaturfunktionen

Der Controller verfligt Gber verschiedene zusatzliche Tastaturfunktionen, die Uber das Betriebssystem
zuganglich sind.

* Numerische und alphanumerische Modi (nur Trimble CU und ACU)

* Eingabefenster

* Transcriber

« Tastatureinstellungen (Wiederholungsrate fur Tastaturanschlage, Einrastfunktion, Zeichenvoransichi
(nur Trimble CU und ACU), Tastaturbeleuchtung)

Numerische und alphanumerische Modi (nur Trimble CU und ACU)
Driicken Sie die Alpha-Tastl ), um zwischen dem numerischen und dem alphanumerischen
Modus umzuschalten. Der aktuelle Modus wird in der Windows Taskleiste und in der oberen rechten

Ecke des Trimble Survey Controller Bildschirms angezeigt.

Wenn Sie die Alpha—Taste auf der Trimble CU drticken, schaltet der Controller durch folgende Modi:
numerisch (123) — GroRbuchstaben (ABC) — Kleinbuchstaben (abc).

Wenn Sie die Alpha—-Taste auf der ACU drticken, schaltet der Controller zwischen numerischer
Eingabe (123) und Kleinbuchstaben (abc) um. Verwenden Sie die Umschalttaste (Shift) zur Eingabe
von Grof3buchstaben.

Trimble Survey Controller stellt den Eingabemodus bei numerischen Feldern automatisch auf
numerisch um.

Eingabefenster
Doppeltippen Sie auf das Symba¥ ) in der Statusleiste, um das Eingabefenster zu 6ffnen. Das

Eingabefenster sieht wie eine PC-Tastatur aus und funktioniert ebenso. Verwenden Sie das
Eingabefenster als Alternative zur Zeicheneingabe Uber die Controller—Tastatur. Doppeltippen Sie al
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das Symbol, um das Fenster wieder zu schliel3en.

TSCe-Tastaturverknipfung: Dricken und halten Sie Shift (Umschalttaste) + Alt und driicken Sie
dann die Einschalttaste, um das Eingabefenster zu 6ffnen oder zu schliel3en.

ACU-Tastaturverknipfung: Driicken und halten Sie Shift + Alt und dricken Sie dann die Taste
Trimble—Funktionen, um das Eingabefenster zu 6ffnen oder zu schlie3en.

Trimble CU-Tastaturverknupfung: Driicken und halten Sie Ctrl und driicken Sie dann 7, um das
Eingabefenster zu 6ffnen oder zu schlieRen.

Transcriber

Der Transcriber erkennt Zeichen, die Sie mit dem mitgelieferten Stift auf den Controller—Bildschirm
schreiben.

Tippen Sie auf Start / Programs / Accessories / Transcriber, um diese Funktion zu aktivieren.

Das Transcriber—-Symbol in der TaskleiSteist bei aktiviertem Transcriber grau hinterlegt.
Doppeltippen Sie auf das Symbol in der Taskleiste, um die Funktion zu beenden. Das Symbol wird
ohne Hintergrund angezeigt. Tippen Sie erneut auf das Symbol, um die Funktion wieder zu
aktivieren.

Doppeltippen Sie auf das Symbol, um den Transcriber zu deaktivieren. Wéahlen Sie in dem Mend, de
angezeigt wird, die Option Close Transcriber.

Hinweis — Wenn der Transcriber aktiviert ist, miussen Sie kurz auf die angezeigten Schaltflachen ode
Symbole tippen und den Stift darauf halten, um diese zu aktivieren. Wenn Sie den Stift zur
handschriftlichen Eingabe verwenden, gibt es eine leichte Verzégerung.

Schreibwinkel
Tippen Sie auf den Pfeil in der Taskleiste, um den Schreibwinkel zu &ndern. Tippen Sie ein— oder
mehrmals auf den Pfeil, um den bendtigten Winkel einzustellen. Sie kdnnen den Controller dann beil
Schreiben in dem gewtiinschten Winkel halten.
Hinweis — Wenn der tatséchliche Schreibwinkel nicht dem ausgewahlten Winkel entspricht, kann es
vorkommen, dass der Transcriber die handschriftliche Eingabe nicht erkennt.
Sie kénnen den Text auch tber die Transcriber-Tastatur eingeben. Tippen#ie auf sie zu
verwenden. Tippen Sie erneut auf das Symbol, um die Eingabe tber die Transcriber—-Tastatur zu
beenden.

Tastatureinstellungen
Tippen Sie auf Start / Settings / Control panel / Keyboard properties, um Folgendes einzustellen:

* Repeat (Wiederholen)

Mit Repeat stellen Sie die Wiederholungsrate der Tastenanschlage ein
(die Schnelligkeit, mit der ein Tastenanschlag wiederholt wird).

* Sticky keys (Einrastfunktion)
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Verwenden Sie diese Funktion, um auf eine Reihe von Tastaturverknipfungen zuzugreifen, ohne eir
Zusatztaste (Alt, Ctrl oder Shift) driicken zu mussen, wahrend Sie eine Verkntpfung wahlen.

Wenn die Einrastfunktion aktiviert ist und Sie eine Verknupfungstaste driicken, "rastet” die Tastatur
auf der Alt—, Ctrl- oder Shift-Taste ein, bis Sie diese erneut driicken, z. B., wenn Sie bei der ACU
die Einrastfunktion zum Kopieren (Ctrl+C) und Einfugen (Ctrl+V) von Text verwenden.

So aktivieren Sie die Einrastfunktion: Drucken Sie Ctrl und dann 3x die Taste 8, um den Text zu
kopieren (C). Driicken Sie Ctrl und dann 3x die Taste 2, um den Text einzuftigen (V). Sie missen
dann beim nachsten Kopieren und Einfugen nur die entsprechende Verknipfung drucken.

So deaktivieren Sie die Einrastfunktion: Halten Sie die Taste Ctrl gedriickt und driicken Sie 3x die
Taste 8 (C). Halten Sie die Taste Ctrl gedriickt und driicken Sie 3x die Taste 2 (V).

Simple caps lock (Feststelltaste — Trimble ACU und TSCe)

Wahlen Sie im Dialogfeld Sticky Keys das Kontrollkastchen Enable simple caps lock.

Driicken Sie dann zum Aktivieren der Feststelltaste fiir GroRbuchstaben 2x die Shift
(Umschalt)-Taste.

Dricken Sie erneut 2x die Shift-Taste, um die Feststellfunktion fiir GroRbuchstaben zu deaktivieren.

Zeichenvoransicht (Trimble CU und ACU)

Wenn sich der Controller im alphanumerischen Modus befindet, wird in einem Popup—Fenster das
aktive Zeichen angezeigt. Wenn Sie z. B. 4x die Taste 8 druicken, wird in der Zeichenvoransicht "a, t
c, 8" angezeigt.

Hinweis — Sie missen nicht warten, bis das eingegebene Zeichen in der Voransicht akzeptiert ist un
konnen sofort nach der Eingabe eines Zeichens Enter driicken oder ein weiteres Zeichen eingeben.
Die ACU akzeptiert das Zeichen in der Voransicht, wenn Sie eine andere Taste driicken. Sie kdnner
auf diese Weise die Zeicheneingabe beschleunigen.

Alternativ dazu kénnen Sie die Zeichenvoransicht auch verkleinern, um die Buchstabeneingabe zu
beschleunigen.

* Tastaturbeleuchtung

Mit der Shift-Taste und der Taste fir die Tastaturbeleuchtung aktivieren/deaktivieren Sie die
Beleuchtung.

Caps lock (Feststelltaste, Grol3schreibung — Trimble ACU und TSCe)

Sie konnen alternativ zu den vorstehenden Methoden GrofRbuchstaben auch mit der Feststelltaste mit einer
folgenden Methoden eingeben:

* Wenn Sie nur ein Zeichen in Grof3buchstaben eingeben moéchten, driicken und halten Sie wahrend c
Zeicheneingabe die Shift-Taste (in der unteren rechten Ecke des Tastaturfeldes).

* Wenn Sie alle Buchstaben als Grof3buchstaben eingeben mdchten, driicken und halten Sie Shift+Alf
und die Taste Trimble—Funktionen, um das Eingabefenster zu 6ffnen. Tippen Sie im Eingabefenster
auf Caps lock. Dricken und halten Sie erneut Shift+Alt und die Taste Trimble—Funktionen, um das
Fenster zu schlieRen. Die Eingabe von Grol3buchstaben ist nun aktiviert.
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Um die Grol3schreibung wieder zu deaktivieren, 6ffnen Sie zuerst das Eingabefenster und tippen Sie
dann auf Caps lock. Schlieen Sie das Eingabefenster.

Weitere Informationen (ber diese Funktionen finden Sie der Hilfe des Controller—Betriebssystems. Tippen
Sie dazu auf Start / Help.

Survey Controller Schaltflachen

Enter | |P2s Antippen der Schaltflache Enter entspricht dem Betatigen der Eingabetaste auf der Tastatur
des Controllers. Die Vorgange, die mit der Schaltflache Enter ausgefihrt werden, beziehen sich a
bestimmte Bildschirme. In einigen Bildschirmen andern sich die Schaltflachen und beschrejben

Massen den Vorgang, der in diesem Bildschirm ausgefiihrt werden kann. So wird die Schaltflache Enter z.
B. zur Schaltflache Messen, wenn Sie sich im Bildschirm Punkte messen befinden.

Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, um eine Liste der am haufigsten verwendenden
Bildschirme anzuzeigen. Siehe dazu die nachstehenden Informationen zum Menu Favoritgn.

Tippen Sie auf die Schaltflache Karte, um eine Hintergrund karte des aktuellen Projekts
= anzuzeigen.

Favoriten

Wechseln||\Verwenden Sie diese Schaltflache, um zwischen aktiven Fenstern (Bildschirmen) zu wechseln.

Hinweis — Der Softkey "Pfeil nach oben" erscheint, wenn mehr als vier Softkeys mit einem Bildschirm
verknupft sind. Tippen Sie darauf, um weitere Softkeys anzusehen. Dricken Sie alternativ dazu die
Umschalttaste (Shift), um auf die anderen Softkeys zuzugreifen.

Tipp — Sie kénnen ein Feld hervorheben, indem Sie darauf tippen und den Stift kurz darauf halten.
MenuU Favoriten

Das Menu Favoriten bietet einen schnellen Zugriff auf h&dufig verwendete Bildschirme. Sie kdnnen einen
Bildschirm aus der Liste der Favoriten wahlen oder die Schaltflache Wechseln verwenden, um auf zuvor

verwendete Bildschirme zuzugreifen.

Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, um einen Bildschirm aus der Liste der Favoriten zu wéahlen, und
wahlen Sie den gewlnschten Bildschirm.

Um einen Bildschirm zur Liste der Favoriten hinzuzufugen, greifen Sie auf den entsprechenden Bildschirm
zu, und wéhlen Sie dann Favoriten / Zu Favoriten hinzufigen.

Um einen Bildschirm zu entfernen, greifen Sie auf den Bildschirm zu und wahlen Sie Favoriten / Aus
Favoriten entfernen.

Softkeys

Softkeys werden in der untersten Zeile des Trimble Survey Controller Bildschirms angezeigt. Sie beziehen
sich auf bestimmte Felder und andern sich abhangig vom angezeigten Bildschirm.

So greifen Sie Uber die Tastatur auf die Softkeys zu:
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 Driicken Sie auf der Trimble CU die Taste Ctrl und dann 1, 2, 3 oder 4 fir die Softkeys F1, F2, F3
oder F4. Drucken Sie zur Anzeige der zweiten Zeile mit Softkeys zuerst Ctrl und dann 5.

 Dricken Sie auf der Trimble ACU die Taste Ctrl und dann 1, 2, 3 oder 4 fur die Softkeys F1, F2, F3
oder F4. Drucken Sie zur Anzeige der zweiten Zeile mit Softkeys die Umschalttaste (Shift).

* Drucken Sie auf dem TSCe die Taste Ctrl und dann die Symbole / (Querstrich) , * (Sternchen), —
(Minus) oder + (Plus) fuir die Softkeys F1, F2, F3 oder F4. Driicken Sie zur Anzeige der zweiten Zeile
mit Softkeys Umschalttaste (Shift).

Quadrant—Richtungswinkel eingeben

1. Vergewissern Sie sich, dass die Systemeinheiten auf Quadrant—Richtungswinkel eingestellt sind.
Weitere Informationen finden Sie unter Systemeinheiten.

2.Geben Sie die Richtungswinkel in jedes Richtungswinkel —Feld ein.

3. Wahlen Sie NO, NW, SO oder SW aus der Popup-Liste.
Der Quadrant—Richtungswinkel wird in das Feld eingeflgt.

Beispiel
So geben Sie den Quadrant-Richtungswinkel N25° 30' 30"O in ein Richtungswinkel-Feld ein:

» Geben Sie 25.3030 ein.
« Wahlen Sie NO aus dem Popup—Mend.

Rechner

So fuhren Sie eine Berechnung in einem Dialogfeld aus:

1. Wahlen Sie die Option Rechner aus dem Popup—Menda.

2.Geben Sie die Zahlen und Funktionen ein.

3. Tippen Sie auf =, um das Ergebnis zu berechnen.

4. Wenn Sie auf Akzept. tippen, wird das Feld mit dem berechneten Wert aktualisiert.

Tipp — Sie kénnen den Rechner auch jederzeit im Hauptmeni mit dem Befehl Koord.geom. / Rechner
aufrufen.

Tippen Sie aufd (Optionen), um die Winkelberechnungsmethode, den Rechnermodus (UPN (umgek.
polnisch) oder Standard) und die Anzahl der Dezimalstellen zu wéahlen.

Die Rechnerfunktionen sind in nachstehender Tabelle beschrieben:

Rechnersymbol Funktion
+ Addieren

- Subtrahieren

»

Py
S
=
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Multiplizieren

Dividieren

\Vorzeichen der eingegebenen Zahl &ndern

Gleichheitszeichen

Pi

Enter (Eingabe)

Alle Werte im Stapelspeicher anzeigen

Rucktaste
Optionen

v¥ Y mit X potenzieren

x2 Quadrat

Jx Quadratwurzel

10% 10 mit X potenzieren

E+ Exponenten oder Vorzeichen des Exponenten &ndern
Y Kehrwert

X5y Xund Y vertauschen

SIN Sinus

SIN™ Arcussinus
cos Cosinus
cos’ Arcuscosinus
TAN Tangens
TAN' Arcustangens
LOG Logarithmusbasis 10/ In 10

SHIFT Tastenfunktion umschalten

( Klammer auf

) Klammer zu

C Alles l6schen

CE Eingabe l6schen
Mem Speicherfunktionen
P>R Koordinatenumwandlung "Polar zu rechtwinklig"
R>P Koordinatenumwandlung "rechtwinklig zu Polar"
R¥ Stapelspeicher nach unten verschieben




R4 Stapelspeicher nach oben verschieben

orm Trennzeichen fur Grad, Minuten, Sekunden einfiigen

DMS- Winkel im Format GG.MMSSsss subtrahieren

DMS+ Winkel im Format GG.MMSSsss addieren

»D.dd Umwandlung von GG°MM'SS.sss oder GG.MMSSsss in Winkeleinhejten
YOMS Umwandlung der aktuellen Winkeleinheiten in GG°MM'SS.sss
Zeit/Datum

So stellen Sie Zeit und Datum am Controller ein:

1. FUhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Tippen Sie zweimal auf die Uhr auf der rechten Seite der Taskleiste.
¢ Wahlen Sie aus dem Startmenl Settings / Control Panel / Date/Time.
2. Andern Sie das Datum und die Zeit wie erforderlich. Driicken Sie auf die Eingabetaste, um die neuel
Einstellungen zu akzeptieren oder auf Esc, um abzubrechen.

So konfigurieren Sie die GPS-Zeitanzeige:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Dateien / Projekteigenschaften / Einheiten.
2.Wahlen Sie im Feld Zeitformat das gewlinschte Zeitanzeigeformat.

Ein Zeitstempel wird zusammen mit jedem Datensatz im Projekt gespeichert und alle 30 Minuten in die
DC-Datei ausgegeben.

Sounds

Sounds sind zuvor aufgenommene akustische Meldungen, die Sie Uber ein aufgetretenes Ereignis oder eine
Vorgang informieren. Sie entsprechen den Meldungen in der Statuszeile und allgemeinen Fehler- und
Warnmeldungen.

Sounds werden als .wav—-Dateien gespeichert. Sie kbnnen eigene Sounds hinzufiigen, indem Sie bestehen
.wav—Dateien ersetzen oder lI6schen. Die Dateien befinden sich im Ordner Program Files\Survey
Controller\Languages\Deutsch\ .

Tipp — Verwenden Sie das Aufzeichnungsprogramm im ACU- oder TSCe—Controller zur Aufzeichnung
benutzerdefinierter Sounds. Alternativ dazu kdnnen Sie .wav—-Dateien mit dem Trimble Data Transfer
Dienstprogramm oder mit Microsoft ActiveSync vom Biirocomputer zum Controller tbertragen.

So aktivieren oder deaktivieren Sie alle Sounds:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Controller / Sounds.
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2.Wahlen Sie das Kontrollkastchen Soundwiedergabe, um die Soundwiedergabe zu aktivieren.
Deaktivieren Sie das Kontrollkéstchen, um die Soundwiedergabe auszuschalten.

Sprache
So andern Sie die Sprache in der Trimble Survey Controller Software:
1. Verwenden Sie das Trimble Data Transfer Dienstprogramm, um eine Sprachdatei zum Controller zu
Ubertragen.
2.Wahlen Sie aus dem Hauptmen der Trimble Survey Controller Software Konfiguration / Controller /
Sprache bzw. Configuration / Controller / Language, wenn noch die englische Sprache eingestellt ist

3. Wadhlen Sie die gewlinschte Sprache aus der Liste.
4. Starten Sie die Trimble Survey Controller Software erneut.

Windows Explorer

Verwenden Sie den Microsoft Windows CE Explorer, um Dateien, die im Controller gespeichert sind,
anzusehen und zu verwalten. Wéahlen Sie dazu Dateien / Windows Explorer im Trimble Survey Controller
Hauptmeni. Weitere Informationen finden Sie in der Windows CE-Hilfe (englischsprachig) auf dem
Controller.

Dateien I6schen

Verwenden Sie den Befehl Dateien / Projekt 6ffnen, um Projektdateien zu kopieren und zu lI6schen. Alle mit
diesen Daten verknipften GPS—Dateien werden automatisch geldscht.

Verwenden Sie den Microsoft Windows CE Explorer zum Ldschen aller anderen Dateitypen.

Warnung — Dateien, die im Windows CE Explorer geloscht werden, kdnnen nicht wiederhergestellt werden.

Trimble Controller — Allgemeiner Betrieb

Unter den nachstehenden Links finden Sie Informationen zum Betrieb des Controllers:
Die Displayhelligkeit einstellen (nur monochromes TSCe-Display)

Den Touchscreen kalibrieren

Den Touchscreen deaktivieren

Die Tastatur zur Ausfiihrung von Programmen verwenden

Einen Warmstart durchfihren
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Einen Kaltstart durchfiihren

Datenspeicherung in Trimble Controllern

Die Lautstarke andern

Fehlermeldungen Uber unzureichenden Speicher vermeiden

Daruber hinaus konnen Sie Uber die Tastatur auf verschiedene Controller—Funktionen zugreifen.
Die Displayhelligkeit einstellen (nur monochromes TSCe-Display)

Stellen Sie den Displaykontrast ein, indem Sie die Taste Alt gedrickt halten und gleichzeitig folgende Taste
drucken:

« die Dezimaltaste [.], um die Displayhelligkeit zu erhéhen
» Die Kommataste [,] um die Helligkeit zu verringern

Den Touchscreen kalibrieren

Offnen Sie die Systemsteuerung ( Ctrl, Esc, Settings Control Panel ) und wahlen Sie das Stiftsymbol.
Wahlen Sie im Dialogfeld Stylus Properties das Register Calibration. Tippen Sie auf Recalibrate und folgen
Sie den Eingabeaufforderungen. Drucken Sie den Stift vorsichtig auf den Mittelpunkt des Zielkreuzes.
Wiederholen Sie dies, wahrend sich das Kreuz vom Bildschirmmittelpunkt in die einzelnen Ecken beweqgt.
Wenn die Kalibrierung erfolgreich war, werden Sie aufgefordert, die Eingabetaste zu driicken, um die neuer
Einstellungen zu akzeptieren. Sie kdnnen die Kalibrierung auch mit dem Finger durchfiihren. Ist die
Kalibrierung nicht erfolgreich, bewegt sich das Kreuz wieder in die Mitte des Bildschirms und Sie missen
den Vorgang wiederholen. Sollte die Kalibrierung des Touchscreens mit dem Finger nicht durchfiihrbar sein
konnen Sie die Ruckseite eines Kugelschreibers oder Bleistifts fur die Kalibrierung verwenden.

Den Touchscreen deaktivieren

Driicken Sie [Ctrl]+[Trimble-Taste], um den Touchscreen der Trimble CU oder ACU zu deaktivieren.
Der Touchscreen wird deaktiviert, die Tastatur bleibt weiterhin funktionsféhig. Der Touchscreen bleibt
solange deaktiviert, bis Sie erneut [Ctrl]+[Trimble—Taste] driicken oder der Controller neu gestartet wird.

Dricken Sie [Ctrl]+[Einschalttaste], um den TSCe-Touchscreen zu deaktivieren.
Der Touchscreen wird deaktiviert, die Tastatur bleibt weiterhin funktionsféhig. Der Touchscreen bleibt
solange deaktiviert, bis Sie erneut [Ctrl]+[Einschalttaste] driicken oder der Controller neu gestartet wird.

Sie kdnnen die Meldung uber die Deaktivierung des Touchscreens deaktivieren. Wéhlen Sie dazu Start /
Settings / Control Panel / Stylus Properties. Deaktivieren Sie im Dialogfeld Stylus Properties das
Kontrollkéstchen "Show notice each time touch is disabled" im Register Touch Pad Disable.

Die Tastatur zur Ausfiihrung von Programmen verwenden

|Vorgang Tastaturverkniipfung
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Zugriff auf ein Pulldown—Meni Alt u[ld der entsprechende Buchstabe des

Menuelements
. Tab, die Pfeiltasten Nach oben und Nach

Zwischen Feldern bewegen
unten

Zwischen Schaltflachen bewegen Pfeil tasten

Kontrollkastchen anklicken Leertaste

Bildschirm schlieRen Alt, dann F, danach C

Zwischen Programmen wechseln Alt , dann Tab oder Alt und dann Esc

Ein Element aus einer Liste auswahlen Leertaste

Eine Option (Auswahlknopf) anklicken Leertaste

Hinweis — Sie mussen die ACU auf alphanumerischen Modus umschalten, um die
ACU-Tastaturverkniipfungen zu verwenden.
Tastaturverknipfungen sind nicht auf der Trimble CU verflgbar.

Verwenden Sie die Tastatur wie folgt zur Ausfiihrung von Programmen:
 So starten Sie ein Programm vom Desktop:
Wenn keine Desktopsymbole hervorgehoben sind, driicken Sie solange die Taste Tab , bis eines
hervorgehoben wird. Verwenden Sie dann die Pfeiltasten, um zu dem Symbol fur das auszufihrende
Programm zu navigieren. Driicken Sie die Eingabetaste , um das Programm auszuftihren.
 So starten Sie ein Programm mit dem Startmenu:
Dricken Sie Ctrl und dann Esc , um das Startmenl anzuzeigen. Verwenden Sie dann die Pfeiltaster
zur Auswahl der Programme. Driicken Sie die Eingabetaste , um eine Programmliste anzuzeigen,
und verwenden Sie die Pfeiltasten zur Auswahl des auszufiihrenden Programms. Driicken Sie die
Eingabetaste , um das Programm auszufiihren.
« Sind keine Symbole oder Startments vorhanden:
Wenn keine Desktopsymbole hervorgehoben sind, driicken Sie solange die Taste Tab , bis eines
hervorgehoben wird. Verwenden Sie dann die Pfeiltasten, um My Computer (Arbeitsplatz) zu wahler
Verwenden Sie dann die Pfeiltasten, um den Laufwerksordner hervorzuheben, und driicken Sie die
Eingabetaste. Verwenden Sie die Pfeiltasten, um das auszufiihrende Programm zu finden (es kann
sich in einem untergeordneten Ordner befinden). Driicken Sie dann die Eingabetaste , um das
Programm auszufiihren.
Einen Warmstart durchfiihren
Bei einem Warmstart gehen keine Daten verloren.
 Halten Sie bei der Trimble CU die Tasten Ctrl und 1 gedriickt und driicken Sie dabei kurz die Taste ¢
 Halten Sie bei der ACU die Tasten Shift und Ctrl gedriickt und driicken Sie dann kurz die
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Trimble—Taste.
» Halten Sie beim TSCe die Tasten Shift und Ctrl gedriickt und driicken Sie dann kurz die
Einschalttaste.

Einen Kaltstart durchfiihren

Flahren Sie nur einen Kaltstart durch, wenn ein Warmstart nicht funktioniert.

Nach einem Kaltstart wird das Betriebssystem aus dem Flash—Speicher wieder in den RAM-Speicher
geladen. Einige Softwareprogramme speichern auch Desktop—Verknlpfungen oder Datenbankinformatione
im RAM-Speicher. Diese werden wéhrend eines Kaltstarts ebenfalls geldscht.

Bei einer Trimble ACU oder einem TSCe bleiben alle im Verzeichnis "Disk" gespeicherten Daten bei einem
Kaltstart erhalten.

Halten Sie die Einschalttaste gedruckt, um einen Kaltstart durchzufuhren. Nach etwa 5 Sekunden erscheint
ein Dialogfeld und ein Countdown-Timer, die angeben, dass der Controller zurtickgesetzt wird. Halten Sie
die Einschalttaste fur weitere 5 Sekunden gedriickt, und lassen Sie sie danach los. Im Controller-Display
erscheint kurz der Boot-Bildschirm und danach die Microsoft Windows Desktop—Ansicht.

Datenspeicherung in Trimble Controllern

Die Trimble Controller haben vergleichbare RAM- und Flash—Speicher.
Die Speichersysteme der ACU und des TSCe unterscheiden sich jedoch von dem der Trimble CU.

Der RAM-Speicher ist bei allen Controllern ein fliichtiger Speicher. Er wird zwischen dem
Programmspeicher und dem Festplattenspeicher aufgeteilt.

* Der Festplattenspeicher wird beispielsweise fur das Betriebssystem und fur die Installation von
Programmen bendtigt.

» Der Programmspeicher wird fur die Ausfiihrung von Programmen ben6tigt. Ist der Programmspeiche
zu niedrig, laufen die Programme mitunter sehr langsam, reagieren nicht oder stiirzen ab.

Der Flash—Speicher ist ein permanenter Speicher. Bei einem Kaltstart oder wenn die Stromversorgung des
Controllers unterbrochen wird, gehen daher normalerweise keine Daten verloren. Aber auch dieser Speiche
kann, ebenso wie der Festplattenspeicher eines Computers, mitunter versagen.

* Alle Ordner und Dateien, die im Explorer der Trimble CU angezeigt werden, befinden sich im
Flash—Speicher.

* Ordner und Dateien, die im Verzeichnis \Disk der ACU oder des TSCe angezeigt werden, sind im
Flash—Speicher abgelegt. Alle anderen Ordner befinden sich im RAM-Speicher.

Wenn der Controller ausgeschaltet wird, erstellt das RAM-Backup eine Sicherungskopie der im flichtigen
RAM-Speicher enthaltenen Dateien und legt diese Sicherungskopie im Flash—Speicher ab.

Fehlermeldungen tber unzureichenden Speicher vermeiden

Offnen Sie die Windows CE-Systemsteuerung ( Ctrl, Esc, S, C ). Wahlen Sie dann das Symbol System.
Wahlen Sie im Dialogfeld System Properties (Systemeigenschaften) das Register Memory (Speicher).
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Bewegen Sie den Schieber nach links, um den RAM-Speicher fur die Ausfihrung von Programmen zu
erh6hen.

Besteht das Problem weiterhin, schlie3en Sie alle getffneten Programme auf3er dem auszufiihrenden
Programm. Wenn das Problem dadurch nicht behoben wird, erhalten Sie weitere Unterstitzung bei Ihrer
drtlichen Trimble—Vertretung.

Die Lautstarke andern

Offnen Sie die Windows CE-Systemsteuerung ( Ctrl, Esc, S, C). Wahlen Sie dann das Symbol Volume &
Sounds (Akustische Signale). Verwenden Sie den Schieber auf der linken Seite des Dialogfelds, um die
Lautstarke zu erh6hen oder zu verringern. Sie kdnnen in diesem Dialogfeld auch individuelle Sounds, z. B.
das Antippen des Bildschirms, ein— oder ausschalten.

Stromversorgungsindikatoren

Die verbleibende Batterieleistung wird als Batteriesymbol in der rechten oberen Ecke der Statusleiste
angezeigt.

Das Symbol ganz oben stellt die Batteriekapazitat der Trimble Controller—Batterie dar bzw. bei der
Verwendung einer Trimble CU die Batteriekapazitat der Trimble Robotic— oder GPS—Halterung.

Das Symbol unter dem obersten Batteriesymbol gibt die verbleibende Stromversorgung einer externen
Stromquelle an, z. B. von einem GPS—-Empfanger oder einem konventionellen Instrument (das Symbol
erscheint nur, wenn eine externe Stromquelle angeschlossen ist).

Bei abnehmender Stromversorgung andert sich die Schraffierung des Symbols.
Trimble CU Standby—Modus

Die Stromversorgung der Trimble CU erfolgt Uber eine externe Stromquelle, z. B. Gber die Totalstation, die
Robotic-Halterung, die GPS—-Halterung oder Uber eine Dockstation.

Die Trimble CU verfugt Uber eine interne Backup—Batterie, die es Ihnen ermdglicht, den Controller von einel
Stromquelle, z. B. vom Instrument, einer Halterung oder Dockstation abzunehmen, und in einem Zeitraum
von bis zu 4 Stunden an eine andere Stromquelle anzuschliel3en. Sie kénnen dann mit der zuletzt verwende
Softwarefunktion weiterarbeiten, wenn die CU an die neue Stromquelle angeschlossen ist.

Wenn das Standby-Zeitlimit verstrichen ist, wird die Trimble CU automatisch heruntergefahren und fahrt ne
hoch, wenn sie wieder eingeschaltet wird. Wenn die interne Batterie schwach ist, schaltet sich die Trimble C
schneller aus. Unter normalen Bedingungen und bei komplett aufgeladener Batterie reicht die Batterie fir ce
5 Standby-Sequenzen.

Hinweis — Schalten Sie die CU aus, bevor Sie sie von der Stromquelle abnehmen, da der Controller sonst
komplett neu hochfahrt, wenn Sie die Einschalttaste driicken.
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So konfigurieren Sie die Stromversorgungseinstellungen der Trimble CU:

1. Tippen Sie auf das [Start]|-Meni und wéhlen Sie [Settings / Control Panel / Power].

2.Verwenden Sie das Register [Schemes], um die Standby-Einstellungen zu konfigurieren (Suspend
mode), die angewandt werden sollen, wenn die CU an eine externe Stromquelle angeschlossen ist
die Controller-Batterie geladen ist.

3. Wadhlen Sie das Register [Systems Power], um sich den aktuellen Stromversorgungsstatus anzeiger
lassen.

4. Konfigurieren Sie im Register [Power Key] die Controller—Einstellungen, die angewandt werden
sollen, wenn die Einschalttaste gedrickt wird.

Trimble CU-Controller und ACU-Controller befestigen und
entfernen

Die Trimble CU an einem Instrument der S—Serie, der Controller—Halterung oder der Dockstation
befestigen

» Haken Sie die Oberseite der Trimble CU auf der Oberseite der Instrumentenhalterung ein. Driicken
Sie dann die Unterseite der Trimble CU gegen die Halterung, bis sie hdrbar einrastet.

Die Trimble CU von einem Instrument der S—Serie, der Controller—Halterung oder der Dockstation
entfernen

1. Schalten Sie die Trimble CU aus, damit sie beim nachsten Einschalten nicht neu startet.
2. Drucken Sie den Schnellverschlussknopf an der Unterseite der Trimble CU. Ziehen Sie die Unterseit
der CU nach oben und nehmen Sie die CU vom Gerét ab.

Den ACU-Controller an der ACU—-Halterung oder einem Trimble 5600—-Instrument befestigen

Warnung - Schalten Sie die ACU aus, bevor Sie sie an der Halterung anbringen oder wenn Sie die Batterie
in der Halterung wechseln, wenn die ACU daran befestigt ist, sonst wird der Ein/Aus—Status der ACU und d
Halterung womaoglich nicht richtig synchronisiert.

So befestigen Sie die ACU an der ACU-Halterung bzw. an der Trimble 5600-Totalstation:

1. Halten Sie den Controller mit beiden Handen.

2. Schieben Sie die Vertiefung (unten an der Rickseite des Controllers) tGber den langlichen Vorsprunc
auf der Vorderseite der Halterung.

3. Driuicken Sie die ACU leicht nach unten und flach gegen die Halterung.

4. Driicken Sie den Controller dann oben so fest, dass die beiden oberen Vorspriinge an der Vordersei
der Halterung in die daflir vorgesehenen Vertiefungen auf der Rickseite des Controllers einrasten.

Warnung — Vergewissern Sie sich bei der Anbringung der ACU an einer Trimble 5600—Totalstation, dass
das Instrument jederzeit stabil steht.

Den ACU-Controller von der ACU-Halterung oder der Trimble 5600-Totalstation entfernen
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So entfernen Sie die ACU von der ACU—-Halterung oder von der Trimble 5600—-Totalstation:
1. Halten Sie die ACU in beiden Handen.
2. Driicken Sie den Controller leicht nach unten, und ziehen Sie ihn etwas zu sich heran, damit er aus
Halterung ausrastet.
3. Nehmen Sie den Controller dann von der Halterung.

Warnung — Vergewissern Sie sich beim Entfernen der ACU von einer Trimble 5600—-Totalstation, dass das
Instrument jederzeit stabil steht.

Registrierung

Bitte registrieren Sie Ihre Trimble Survey Controller Software. Wahlen Sie dazu die Option Software
registrieren auf der CD. Mit der Registrierung haben Sie Zugriff auf:

« Informationen tber neue Software—Updates und Specials
« Informationen tber neue Produkte

Ihre Registrierung tragt zur kontinuierlichen Verbesserung des Produktsupports und der Produktentwicklung
bei.

Warenzeichen

(c) Copyright 1992-2005, Trimble Navigation Limited. Alle Rechte vorbehalten.

Trimble, das Globus— & Dreieck-Logo, Autolock, Geodimeter, GPS Total Station und Tracklight sind beim
United States und anderen Landern Patent and Trademark Office eingetragene Warenzeichen von Trimble

Navigation Limited.

BlueCap, FastStatic, RoadLink, Trimble Geomatics Office, Trimble Link, Trimble Survey Controller, Trimble
Total Control, TRIMMARK, TSCe, und Zephyr sind Warenzeichen von Trimble Navigation Limited.

Die Bluetooth—-Wortmarke und die Bluetooth—-Logos sind Eigentum von Bluetooth SIG, Inc. und die
Verwendung dieser Marken ist fur Trimble Navigation Limited lizenziert.

Alle anderen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Inhaber.

Die Trimble Survey Controller Software ist durch folgende US—Patente abgedeckt: 6021376, 6016118,
5969708, 5986604, 5831573, 5614913. Weitere Patente wurden beantragt.

Info

Tippen Sie auf das Trimble—Symbol in der oberen linken Ecke, um das Dialogfeld Info aufzurufen.
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Das Dialogfeld Info enth&lt Programm-, Copyright— und Patentinformationen sowie die Versions— und
Seriennummer der Trimble Survey Controller Software.

Problembehebung

Die Meldung “Hardware Error —1” erscheint, wenn Sie im [Bluetooth Device Properties]-Applet auf
[Scan] tippen.
Deaktivieren Sie das Kontrollkéstchen [Enable Bluetooth] und aktivieren Sie es dann erneut.

Der Bluetooth Controller findet nicht immer alle Bluetooth—Gerate innerhalb der festgelegten

Reichweite

Dies kann vorkommen, wenn ein anderes Bluetooth—Gerat im selben Bereich nach Bluetooth—Geraten scar
Wenn das gewunschte Gerat bei einem Scan nicht gefunden wird, warten Sie eine Minute und versuchen S
es dann erneut.

Bluetooth—Gerat nicht registriert

Wenn diese Meldung beim Starten einer Internet-RTK-Vermessung erscheint, haben Sie fir die Verwendu
des Trimble internen GPRS—-Moduls die Option Internet—Verbindung als Rover—Funkverbindung gewahilt.
Sie mussen die Option Trimble intern als Rover—Funkverbindung wéhlen und die Methode auf
GPRS-Internet einstellen.

Nach einem Bluetooth—Scan wird ein [(null)] Gerat angezeigt

Mitunter wird bei einem Bluetooth—Scan zwar ein Bluetooth—Geréat in Reichweite gefunden, aber der
Geratename nicht erkannt. In einem solchen Fall wird ein [(null)]-Name ausgegeben. Scannen Sie erneut
nach dem Gerat, bis der richtige Name angezeigt wird.

Reichweitenprobleme mit Bluetooth
Bluetooth hat eine Arbeitsreichweite von 10 m.

Beim Bluetooth—Scan wird kein Trimble 5800—-Empféanger gefunden

Wenn die Bluetooth—Verbindung zwischen dem 5800-Empfanger und einer Trimble CU, ACU oder einem
TSCe mit BlueCap—Aufsatz gestort wurde oder der Empféanger bereits eine Verbindung zu einem anderen
Bluetooth—Geréat hergestellt hat, kann der Empféanger evtl. nicht gefunden werden, wenn Sie auf [Scan]
tippen.

Schalten Sie den Empféanger aus und wieder ein. Aktivieren Sie das Kontrollk&stchen [Enable Bluetooth], fa
es deaktiviert ist. Fihren Sie einen neuen Scan durch. Wenn der Empféanger dann immer noch nicht gefund
wird, wenn Sie auf [Scan] tippen, fuhren Sie einen Warmstart am Empféanger durch und scannen Sie dann
erneut.

Die Bluetooth—-Kommunikation ist plotzlich gestort
Stellen Sie sicher, dass Sie wahrend der Vermessung die Sichtlinie zwischen zwei Geraten, die mit Bluetoo
verbunden sind, nicht blockieren.

Die Initialisierung geht wegen hohem RMS verloren
Der Empfanger hat die aktuelle Initialisierung verworfen, weil der RMS zu lange oberhalb des internen
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Grenzwerts lag. Dies kann darauf zurtickzufiihren sein, dass der Stab bei statischen Vermessungen zu sehi
bewegt wurde, auf sehr schlechte Messbedingungen oder eine falsche Initialisierung. Uberpriifen Sie zwei
oder drei Punkte, die Sie mit der Initialisierung gemessen haben, bevor diese verloren ging. Initialisieren Sie
den Empfanger unter guten Messbedingungen erneut und messen Sie die Punkte noch einmal. Wenn die
neuen Messwerte innerhalb der RTK-Toleranzen liegen, war die Initialisierung korrekt und der Verlust der
Initialisierung war auf schlechte Messbedingungen zurtickzufiihren.

Meldung "Basisverbindung konnte nicht gestartet werden" bei Internet—-Vermessungen

Vergewissern Sie sich, dass die Internet—-Verbindung, die Sie verwenden, auf3erhalb der Trimble Survey
Controller Software funktioniert. Stellen Sie eine Verbindung zum Internet her, rufen Sie ein oder zwei
Webseiten auf (z. B. Google.com oder eine &hnliche Website). Lassen Sie den Browser gedffnet und startel
Sie eine Vermessung mit Trimble Survey Controller. Falls die Vermessung dann immer noch nicht gestartet
werden kann, kann ein Problem mit den IP-Adressen oder den Ports im Vermessungsstil aufgetreten sein c
die Basisstation, die die Daten Ubertragen soll, ist moglicherweise nicht in Betrieb.

Probleme mit konventionellen Instrumenten

Stellen Sie das Feld Hz-V-Abgriff auf Nie ein, wenn der Instrumentenbildschirm aufblinkt oder es Probleme
bei der Kommunikation mit der Trimble Survey Controller Software gibt. Einige Instrumente unterstitzen
eine hohere Statusaktualisierungsrate nicht.

Keine Verbindung zum konventionellen Instrument

Wahlen Sie immer den richten Vermessungsstil in der Trimble Survey Controller Software, bevor Sie den
Controller an ein konventionelles Instrument anschlie3en, sonst kann womaglich keine Verbindung
hergestellt werden. Wenn dies geschieht, setzen Sie die Einstellungen im konventionellen Instrument zuricl
Schalten Sie es dazu aus und wieder ein, und versuchen Sie, die Verbindung erneut herzustellen.

Modem antwortet nicht

Diese Meldung kann angezeigt werden, nachdem Sie im Dialogfeld Verbinde mit Modem auf Abbrechen
getippt haben, weil die Software nicht mehr reagiert. Wenn dies geschieht, setzen Sie die Spannung am
Modem zurtick.

Meldung "Keine Basisdaten" bei Internet—Vermessungen
Wenn Sie eine Internet RTK-Vermessung starten und die Meldung Keine Basisdaten erscheint, tberprifen
Sie das Sendeformat, den Initialisierungsstring fir das Modem, die IP—Adresse und den IP-Port der Basis.

Meldung "Kein Tragersignal" bei der Anwahl einer RTK-Basis
Diese Meldung erscheint, wenn die Basis nicht antwortet oder der Rover keinen Wahlton empfangt. Wéhlen
Sie die Basis manuell an, um sicherzustellen, dass sie antwortet. Priifen Sie, ob das Rover—Konto gedeckt |

Keine Kommunikation zwischen dem Instrument und der Trimble Survey Controller Software

Prufen Sie die Kabel, die Verbindungen und Schalter. Uberprifen Sie auch die Stromquelle des Empfanger
oder konventionellen Instruments.

Hinweis — Vergewissern Sie sich, dass der richtige Vermessungsstil gewahlt ist.

Keine Koordinaten im Bildschirm Uberprifen
Prifen Sie die Einstellungen der Koordinatenansicht. Tippen Sie auf den Softkey Optionen, um die
Koordinatenansicht zu &ndern.
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Wenn Gitterkoordinaten angezeigt werden sollen, muss die Option Gitter eingestellt sein. Darliber hinaus
muss fur die Anzeige von Gitterkoordinaten eine Projektion und eine Datum—-Transformation definiert sein.

Prifen Sie bei konventionellen Vermessungen, ob der Instrumenten— und/oder Anschlusspunkt koordiniert
wurde.

Bei konventionellen Vermessungen werden Null-Koordinaten fiir eine Beobachtung angezeigt, bis die
Beobachtung zum Anschlusspunkt gespeichert wurde.

Keine Daten im Empfénger aufgezeichnet
Uberprifen Sie die Basis— und Rover—-Optionen im Vermessungsstil. Ist das Feld Aufz—Gerat auf Empfange
eingestellt? Stimmt die Antennenhthe? Ist das Instrument an die Stromversorgung angeschlossen?

Keine Gitterkoordinaten

Vergewissern Sie sich, dass eine Projektion und Datum-Transformation definiert wurden. Prifen Sie
aul3erdem, ob die Koordinatenansicht auf Gitter eingestellt ist. Wahlen Sie dazu Dateien /
Projekteigenschaften / Einheiten.

Kein Funkempfang
Prifen Sie, ob alle Funkkabel an die korrekten Schnittstellen angeschlossen wurden und das Funkgerat
eingeschaltet ist.

Prifen Sie, ob die Funkgeréte im Vermessungsstil richtig konfiguriert sind.

Prifen Sie, ob Hindernisse vorhanden sind (z. B. Ba&ume oder Gebaude). Ist dies der Fall, gehen Sie zu ein
Ort, an dem Funksignale empfangen werden kénnen.

Prifen Sie, ob das Basisfunkgerat eingeschaltet ist.

Empfanger lasst sich nicht einschalten
Uberprifen Sie die Kabel, Verbindungen und Schalter. Uberprifen Sie auch die Stromquelle.

RTK-Vermessung kann nicht durchgefuhrt werden

Vergewissern Sie sich, dass ein RTK-Vermessungsstil gewahlt wurde. Der Stil muss im Feld Typ sowohl in
den Basis— als auch in den Rover—Optionen fiir RTK konfiguriert sein. Prifen Sie, ob die Antennenhdhe im
Feld Antennentyp in den Basis— und Rover—Optionen richtig konfiguriert ist. Vergewissern Sie sich, dass da
Funkgeréat funktioniert und richtig konfiguriert wurde.

RTK-Genauigkeit ist zu hoch
Ist der RTK-Modus Fixed eingestellt? Ist dies nicht der Fall, initialisieren Sie die Vermessung.

Verbleiben Sie fiir eine Weile stationar tber dem Punkt, wenn der Fixed—Modus eingestellt. Die Genauigkei
sollte dann abnehmen. Wenn Sie sich im Absteckungsmodus befinden, tippen Sie auf den Softkey Fein, um
zum Feinmodus zu gelangen.

Keine Satellitenverfolgung
Priufen Sie, ob Hindernisse vorhanden sind — sehen Sie sich Azimut und Hohe der SV im Bildschirm GPS /
Satelliten an. Uberpriifen Sie die GPS-Antennenverbindungen. Priifen Sie die Einstellung der Hohenmaske
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Vergewissern Sie sich, dass der Satellit nicht deaktiviert ist — tippen Sie im Bildschirm Satelliten auf den
Softkey Info. Befinden sich irgendwelche Sendeantennen in der Nahe? Ist dies der Fall, positionieren Sie di
GPS-Antenne neu.

Softwareassistent fiir die Reparatur von Projekten

Der Assistent fir die Projektreparatur wird ausgefiihrt, wenn Trimble Survey Controller eine beschadigte
Projektdatei entdeckt. Sie kbnnen den Assistenten jederzeit verlassen oder zum vorhergehenden Schritt
zurtickkehren.

Der Assistent rekonstruiert Daten bis zur beschadigten Stelle und verwirft alle weiteren Daten. Er informiert
Sie Uber Erfassungszeit und —datum der letzten gut erhaltenen Messdaten im Projekt.

Der Assistent kann zur Backupsicherung eine Kopie des Projekts erstellen, bevor er nicht wiederherstellbar
Daten l6scht. Vergewissern Sie sich, ob genug Speicherplatz fir das komplette Projekt zur Verfligung steht,
bevor Sie eine Kopie anfertigen.

Nachdem der Assistent das Projekt repariert hat, Uberpriifen Sie mit Dateien / Aktuelles Projekt Giberprifen
welche Daten der Assistent am Ende des Projekts verworfen hat. Da die Projektdaten in chronologischer
Reihenfolge gespeichert werden, haben alle verworfenen Daten einen spateren Zeitstempel als die "guten”
Daten.

Beachten Sie, dass vom Assistenten verworfene Daten auch Projektédnderungen enthalten kdnnen. So konr
z. B. zuvor geléschte Daten wiederhergestellt werden, wenn der Assistent die Léschung verwirft. Auch
Anderungen der Antennenhdhen, des Koordinatensystems und neue Daten wie z. B. Punkte, Beobachtung
und Linien werden mdoglicherweise verworfen.

Beschéadigte Projektdateien konnen auf Hardwareprobleme zuriickzufihren sein. Sie kbnnen ebenfalls
entstehen, wenn die Trimble Survey Controller Software nicht korrekt heruntergefahren oder die
Stromversorgung unterbrochen wird (leere Batterie). Wenn der Projekt—Assistent ein Problem entdeckt,
prifen Sie, ob der Controller richtig arbeitet und/oder tberpriifen Sie die Hardware. Sollten wiederholt
Probleme mit beschadigten Dateien auftreten, liegt vielleicht ein Fehler in der Controller—-Hardware vor.
Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem Trimble—Handler.
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Projektvorgange

Projekt

Ein Projekt kann mehrere Vermessungen enthalten. Wéhlen Sie eine Vermessung, bevor Sie Punkte messe
oder Berechnungen durchfihren.

So erstellen Sie ein neues Projekt:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Dateien / Neues Projekt.
2.Geben Sie den Namen des neuen Projekts ein.
3. Tippen Sie auf die Schaltflache Koord.sys., und wéhlen Sie ein Koordinatensystem fir das Projekt.
Tippen Sie auf Nachste.
4. Konfigurieren Sie die Koordinatensystemeinstellungen fur das Projekt, und tippen Sie auf Speich.
5. Tippen Sie auf die Schaltflache Einheiten, um die Einheiten und andere Projekteinstellungen
festzulegen. Tippen Sie dann auf Akzept.
6. Tippen Sie auf die Schaltflache Verknlpfte Dateien, um die Datei(en) zu wahlen, die mit dem Projek
verknupft werden soll(en). Tippen Sie dann auf Akzept.
7. Tippen Sie auf die Schaltflache Hintergrunddateien, um die Hintergrunddatei(en) fiir das Projekt zu
wahlen. Tippen Sie dann auf Akzept.
8. Tippen Sie auf die Schaltflache Merkmalsbibliothek, um dem Projekt eine Merkmalsbibliothek
zuzuweisen. Tippen Sie dann auf Akzept.
9. Tippen Sie auf die Schaltflache Koord.geom.—-Einst, um die Koordinatengeometrieeinstellungen fir
das Projekt zu wéahlen. Tippen Sie dann auf Akzept.
10. Sie kdnnen optional auf die Schaltflache Seite nach unten tippen, um Referenzinformationen, einen
Beschreibung, Beobachterinformationen und Notizen einzugeben.
11.Tippen Sie auf Akzept., um das Projekt zu speichern.

So 6ffnen Sie ein Projekt:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Dateien / Projekt 6ffnen.
2. Heben Sie den Projektnamen hervor, und tippen Sie auf Wahlen.
Der Projektname wird in der Titelleiste des Hauptmenls angezeigt.
So Idschen Sie ein Projekt:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Dateien / Projekt 6ffnen.
Wenn das zu léschende Projekt nicht hervorgehoben ist, verwenden Sie die Pfeiltasten auf der
Tastatur, um den Projektnamen hervorzuheben oder tippen und halten Sie den Stift auf den

Projektnamen.

Hinweis — Sie missen den Stift auf den Projektnamen halten, da das Projekt durch kurzes Antippen
sonst automatisch gedffnet wird.

2. Tippen Sie auf Loschen.

»

xIrimble:
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3. Tippen Sie auf Ja, um das Ldschen zu bestatigen oder auf Nein, um abzubrechen.
So kopieren Sie ein Projekt:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Dateien / Projekt 6ffnen.
2. Heben Sie den Namen des zu kopierenden Projekts hervor, und tippen Sie auf den Softkey Kopieret
3. Geben Sie einen Namen fur das neue Projekt in das Feld Zu Name ein, und tippen Sie auf Kopieren
Das komplette Projekt wird daraufhin kopiert.

Tipp — Verwenden Sie den Windows Explorer, um Dateien zu kopieren, umzubenennen oder zu I6schen.

So erstellen Sie ein Projekt mit allen Voreinstellungswerten aus einem anderen Projekt (einschl. der
Koordinatensystemeinstellungen):

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Dateien / Projekt 6ffnen.

2.Wahlen und 6ffnen Sie das Projekt, das die Einstellungen enthélt, die Sie als Voreinstellungen fir de
neue Projekt verwenden mdchten.
Hinweis — Wenn Sie die Einstellungen im aktuellen Projekt als Standardeinstellungen fir das neue
Projekt verwenden mdchten, beginnen Sie direkt bei Schritt 3. In neuen Projekten werden die
Einstellungen des vorhergehenden Projekts immer als Voreinstellungen verwendet.

3. Wahlen Sie aus dem Hauptmenul Dateien / Neues Projekt.

4. Geben Sie einen Namen fiir das neue Projekt ein.

5. Tippen Sie auf die entsprechende Schaltflache, um die Projekteinstellungen wie erforderlich zu

andern.
6. Tippen Sie auf Akzept., um das Projekt zu speichern.

Projekteigenschaften

Mit diesem Meni kénnen Sie die Einstellungen fir das aktuelle Projekt konfigurieren.
Weitere Informationen finden Sie unter:

Koordinatensystem

Einheiten

Verknupfte Dateien

Hintergrunddateien

Merkmalsbibliothek

Koord.geom.-Einst.
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Die aktuellen Einstellungen werden auf jeder Schaltflache angezeigt. Wenn Sie ein neues Projekt erstellen,
werden die Einstellungen des vorherigen Projekts als Voreinstellungen verwendet. Tippen Sie auf eine
Schaltflache, um die Einstellungen zu andern.

Tippen Sie auf Akzept., um die Anderungen zu speichern.

Aktuelles Projekt tberprifen

So zeigen Sie die Datensatze in der Projektdatenbank an:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Dateien / Aktuelles Projekt Gberprifen. Auf dem Bildschirm wird
der erste Datenbankeintrag angezeigt.
2.Verwenden Sie die Pfeiltasten, den Stift oder die Softkeys zur Navigation in der Datenbank.

Tipp — Heben Sie den ersten Datensatz hervor, und driicken Sie die Pfeiltaste Nach oben, um schne
zum Ende der Datenbank zu gelangen.

Tipp — Tippen Sie und halten Sie den Stift kurz auf ein Feld, um es zu wéhlen.

3. Tippen Sie auf den Datensatz, um weitere Informationen tber ein Element anzusehen. Einige Felde
kénnen bearbeitet werden, z. B. die Felder Code und Antennenhdhe.

Hinweis — Wenn Sie einen Antennenhthen— oder Zielhbhendatensatz in der Datenbank andern,
werden keine Offset-Punkte aktualisiert, die als Koordinaten gespeichert wurden. Das Andern einer
Antennenhohe hat auch keinen Einfluss auf nachverarbeitete Punkte, die unter Verwendung der
Trimble Geomatics Office Software verarbeitet werden.

Uberpriifen Sie die Antennenhéheninformationen, wenn Sie Daten zu lhrem Blrocomputer
Ubertragen. Fuhren Sie dasselbe durch, wenn Sie nachverarbeitete Punkte direkt vom Empféanger in
die Office—Software laden.

Wenn Sie Antennenhtéhen- oder Zielhbhendatensétze in der Datenbank andern, werden
Absteckungsdifferenzen, Koordinatengeometriepunkte, Kalibrierungen, Anschlusspunkte und
Polygonzugresultate nicht automatisch aktualisiert. Beobachten Sie abgesteckte Punkte neu und
berechnen Sie Koordinatengeometriepunkte, Kalibrierungen, Anschlusspunkte und Polygonziige
erneut.

Wenn Sie nach einem bestimmten Element suchen mdchten, tippen Sie auf den Softkey Suche, und
wahlen Sie eine Suchoption.

Details Uiber die in einem Projekt gespeicherten Trasseninformationen finden Sie unter Eine Trasse
Uberprifen.

Tipp — Sie kbnnen Merkmale im Bildschirm Karte des aktuellen Projekts Uberprifen, indem Sie auf
das/die erforderliche(n) Merkmal(e) tippen, den Stift auf den Bildschirm halten und Aktuelles Projekt
Uberprufen aus dem Verknipfungsment wahlen.

Notizen einfiigen
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So speichern Sie eine Notiz in der Datenbank:
1. Heben Sie einen Datensatz hervor.
Tipp — Tippen Sie und halten Sie den Stift kurz auf ein Feld, um es zu wéhlen.

2. Tippen Sie auf Notiz. Der Notizbildschirm erscheint. Erstellungsdatum und —zeit des aktuellen
Datensatzes werden angezeigt.

3. Geben Sie die Notiz ein, und tippen Sie auf Speich. Die Notiz erscheint im Bildschirm Aktuelles
Projekt Uberprifen unterhab des Datensatzes mit dem Notizsymbol.

Ziel-/Antennendatensétze im Bildschirm "Aktuelles Projekt Uberpriifen” bearbeiten

Wahlen Sie im Menu Dateien die Option Aktuelles Projekt Uberprifen, um bestehende Antennen— oder
Zielhohendatensatze zu andern. Die Anderungen wirken sich auf die Antennen- oder Zielhohen aller
Beobachtungen aus, die diese Antennen- oder Zielhfhe verwenden.

So bearbeiten Sie einen Ziel-/Antennendatensatz:

1. Tippen Sie auf den Ziel-/Antennendatensatz. Die aktuellen Zieldaten (konventionelle Vermessung)
oder Antennendaten (GPS—Vermessung) werden angezeigt.
2.Geben Sie die neuen Informationen ein und tippen Sie auf Akzept.

Der neue Datensatz wird mit den neuen Informationen aktualisiert. Diese Informationen gelten fur
alle nachfolgenden Beobachtungen, die mit dem aktualisierten Datensatz durchgefuhrt werden.

Eine Notiz mit einem Zeitstempel wird ebenfalls zu dem aktualisierten Datensatz hinzugeftuigt. Die
Notiz enthalt die alten Daten sowie Informationen (iber die vorgenommenen Anderungen.

Ziel-/Antennendatenséatze mit dem Punktmanager bearbeiten

Verwenden Sie den Punktmanager, um schnell und einfach die Ziel- oder Antennenhdéhe fiir eine oder
beliebig viele Beobachtungen zu andern.

Geloschte Punkte, Linien und Bogen

Ein geldschter Punkt, eine geldschte Linie oder ein geldschter Bogen wird nicht in Berechnungen verwende
befindet sich aber immer noch in der Datenbank. Das Léschen von Punkten, Linien oder Bogen verkleinert
eine Projektdatei nicht.

Wenn Sie eine Datei Ubertragen, die geldschte Punkte enthélt, werden die geléschten Punkte nicht in die
Blrosoftware tubertragen. Wenn Sie eine Datei jedoch unter Verwendung des Trimble Data Transfer
Dienstprogramms Ubertragen, werden die geldschten Punkte in der .dc—Datei aufgezeichnet. Sie besitzen d
Klassifizierung Geldscht.

Einige Punkte, z. B. kontinuierliche Offset—-Punkte sowie einige Schnittpunkte und Offset—Punkte, werden al
Vektoren von einem Standpunkt gespeichert. Wenn Sie einen Standpunkt I6schen, hat jeder Punkt, der als
Vektor von diesem Punkt gespeichert wurde, Null (?)-Koordinaten, wenn Sie den Punktdatensatz in der
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Datenbank tberprufen.

So Idschen Sie einen Punkt, eine Linie oder einen Bogen in der Datenbank der Trimble Survey Controller
Software:

1. Wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt tberprifen aus dem Hauptmenu.

2.Heben Sie den/die zu I6schende/n Punkt/Linie/Bogen hervor, und tippen Sie auf Details.

3. Tippen Sie auf Loschen. Bei Punkten &ndert sich die Suchklasse zu Geldscht (normal), Gel6scht
(Festpunkt), Gelodscht (wie abgesteckt), Geldscht (Anschluss) oder Geldscht (Pruf), abhéngig von de
urspriinglichen Suchklassifizierung.

4. Tippen Sie auf Akzept. Trimble Survey Controller zeichnet zusammen mit dem urspriinglichen
Punkt-/Linien—-/Bogendatensatz eine Notiz auf, in der der Zeitpunkt der Loschung angegeben wird.

Wenn Sie eine/n Punkt/Linie/Bogen Idschen, andert sich das Punktsymbol. Bei einem topographischen Pun
wird das Symbof? z. B. durch das Symbdf ersetzt.

Wenn Sie eine Beobachtung l6schen, die wéahrend einer Stationierung bek. Punkt Plus, einer freien
Stationierung oder beim Messen von Richtungssatzen erfasst wurde, werden weder die Datenséatze mit den
reduzierten Richtungen noch die Stationsdatenséatze oder die Datenséatze mit den Residuen der Satzmessul
aktualisiert.

Wenn Sie eine Beobachtung lI6schen, die zur Berechnung einer gemittelten Position verwendet wurde, wird
die gemittelte Position nicht automatisch aktualisiert. Verwenden Sie den Befehl Koord.geom. / Mittelwert
berechnen, um das Mittel erneut zu berechnen.

Tipp — Sie kbnnen Merkmale im Bildschirm Karte des aktuellen Projekts I6schen, indem Sie auf das/die
erforderliche(n) Merkmal(e) tippen, den Stift auf den Bildschirm halten und Loschen aus dem
Verkniipfungsmeni wéahlen. Wahlen Sie die zu I6schenden Merkmale, und tippen Sie auf die Schaltflache
Enter.

Sie kdnnen keine Punkte aus einer verknipften Datei I6schen.

So entldschen Sie einen Punkt, eine Linie oder einen Bogen in der Datenbank der Trimble Survey Controlle
Software:

1. Wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt Gberprifen aus dem Hauptmenu.
2. Tippen Sie auf den/die Punkt/Linie/Bogen, der/die wiederhergestellt werden soll.

3. Tippen Sie auf den Softkey L6 aufh.
4. Tippen Sie auf Akzept.

Punktmanager

Alternativ zur Option Aktuelles Projekt Gberprufen, kdnnen Sie auch den Punktmanager zur Datenverwaltun
verwenden.

Sie kénnen Folgendes ganz einfach Uberprifen:
* Punktkoordinaten
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» Beobachtungen

* Den besten Punkt und alle doppelten Punkte
* Ziel- und Antennenhdthen

» Codes und Notizen

Sie kdnnen Folgendes ganz einfach bearbeiten:

* Einzelne oder mehrere Ziel- und Antennenhdhen
* Codes und Notizen

Den Punktmanager verwenden

Wahlen Sie im Hauptment Dateien / Punktmanager, um den Punktmanager zu 6ffnen. Ein Bildschirm
erscheint, der alle Punkte und Beobachtungen in der Projektdatenbank sowie die verknupften Dateien enth¢

Datenanzeige

Wenn doppelte Punkte gleichen Namens existieren, wird der beste Punkt immer zuerst angezeigt. Alle Punl
gleichen Namens (einschl. des besten Punktes) werden in einer Liste unterhalb des besten Punktes angeze
In der Zielhbhenansicht werden jedoch alle in der Datenbank enthaltenen Beobachtungen in der
Datenbankreihenfolge angezeigt.

Wahlen Sie Anzeigen, um die Datenansicht zu andern. Wenn z. B. Koordinaten angezeigt werden sollen,
stellen Sie die Option Anzeigen auf Gitter ein. Stellen Sie fir die Ansicht der Zielhdhen die Anzeige auf
Zielhohe ein.

Hinweis — Im Punktmanager bezieht sich die Einstellung Zielhéhe sowohl auf die Antennenhdhe als auch at
die Zielhohe.

Tippen Sie zum Sortieren der Daten auf die Spaltenuberschrift.
Sie kdnnen die Spaltenbreite mit der Maus auseinander ziehen oder die Spalten ausblenden.
Verwenden Sie die Bildlaufleisten, um horizontal oder vertikal durch die Daten zu rollen.

Tippen Sie zum Filtern der angezeigten Informationen auf Filter. Wéahlen Sie die Spalte, in der die
Punktinformationen gefiltert werden sollen. Geben Sie die Filterinformationen ein. Die Punkte werden in der
entsprechenden Spalte nach den ausgewahlten Kriterien gefiltert.

Tipp — Enthalt die Spalte immer noch zu viele Daten, wenden Sie einen zusétzlichen Filter an oder
verwenden Sie das Kontrollkéstchen Nur ganzes Wort, um die Suchparameter einzuschranken.

Deaktivieren Sie das Kontrollkastchen Filter, um den Filter wieder zu deaktivieren.
Verwenden Sie eine der folgenden Methoden, um zusétzliche Punktinformationen anzuzeigen:
* Tippen Sie auf das Pluszeichen +, um die Liste zu erweitern und alle verknipften Punkte und
Beobachtungen anzuzeigen. Sie kdnnen auch diese Liste zur Anzeige zusatzlicher

Punktinformationen erweitern. Die Datensatze konnen Punktkoordinaten, Beobachtungen, Antenner
oder Zielhdhen sowie Qualitatsprifungsdatensatze enthalten.
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» Wenn dieselben Punktinformationen angezeigt werden sollen wie im Bildschirm Aktuelles Projekt
Uberprifen, tippen Sie auf einen Punkt oder heben Sie den Punkt hervor und tippen Sie auf Info. Au
diese Weise kdnnen Sie z. B. Punktcodes und Attribute bearbeiten.

Sie konnen die Liste auch erweitern und das Anzeigeformat fur Koordinaten und Beobachtungen andern.
Tippen Sie auf die angezeigten Koordinaten oder Beobachtungen bzw. heben Sie diese hervor. Driicken Si
dann die Leertaste. Wéahlen Sie aus der angezeigten Liste die neue Datenanzeige aus.

Auf diese Weise kdnnen Sie die Rohdaten von konventionellen Beobachtungen (oder WGS-84
Beobachtungen) und die Gitterkoordinaten gleichzeitig anzeigen lassen.

Antennen- und Zielh6hen tberprufen und bearbeiten

Hinweis — Die Zielh6heneinstellung im Punktmanager bezieht sich sowohl auf Zielhéhen konventioneller
Messungen als auch auf GPS—Antennenhdhen.

Wenn Sie einen Zielhdhendatensatz &ndern und alle Beobachtungen mit dieser Zielhdhe aktualisieren
mdchten, bearbeiten Sie die Zielhdhe im Bildschirm Aktuelles Projekt Gberprifen.

So andern Sie eine einzelne Zielhdhe oder eine Gruppe von Zielhéhen im Punktmanager:

1. Wahlen Sie im Hauptmen( Dateien / Punktmanager.

2. Tippen Sie auf Anzeigen und wahlen Sie Zielhdhe. Ein Bildschirm erscheint, in dem der Punktname,
der Von Punkt, die Zielhdhe, der Code und Notizen in der Speicherreihenfolge der Datenbank
aufgelistet sind.

* Tippen Sie auf die entsprechende Spaltentberschrift, um die Sortierreihenfolge der Datensatze zu
andern.

* Tippen Sie auf Filter, um die Liste zu filtern. Wahlen Sie die gewunschte Spalte und geben Sie die
Filterkriterien ein.

Tipp — Wenn Sie einen Filterwert von 2 fuir einen Punktnamen eingeben, zeigt das System alle
Punktnamen an, die eine 2 enthalten, z. B. 2, 1002, 2099. Wenn Sie nach einem Punkt namens "2"
suchen mdchten, aktivieren Sie das Kontrollkastchen Nur ganzes Wort.

3. Wahlen Sie mit einer der folgenden Methoden ein oder mehrere Ziele zur Bearbeitung aus:

* Tippen Sie auf das Feld Ziel.

* Verwenden Sie die Pfeiltasten, um den zu bearbeitenden Datensatz hervorzuheben. Tippen Sie dan
auf Bearbeiten.

* Wenn Sie mehrere Felder bearbeiten méchten, halten Sie die Taste Ctrl gedriickt und tippen Sie auf
die bendtigten Felder. Tippen Sie dann auf Bearbeiten.

* Tippen Sie zur Auswabhl einer Gruppe von Feldern zuerst auf das bendétigte Feld. Driicken und halter
Sie dann die Umschalttaste (Shift). Tippen Sie auf das letzte Feld und dann auf Bearbeiten.

4. Geben Sie im Bildschirm mit den Zieldetails die neue Zielhdhe und/oder Prismenkonstante ein.
Tippen Sie auf OK, um die Anderungen zu speichern.
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Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

Der Punktmanager zeigt nun die richtigen Zielinformationen an. Sie kénnen im Bildschirm Aktuelles Projekt
Uberprifen die eingefiigten Zieldatenséatze inklusive der Notizen Uber die alten geanderten Zieldatensatze
ansehen.

Gruppen von (konventionellen) Zielhbhendatensatzen und Antennenhéhendatensatzen (GPS)
bearbeiten

Sie kdnnen den Punktmanager zur Bearbeitung der Antennen— oder Zielhéhen einer Gruppe ausgewahlter
Punkte verwenden. Diese Funktion ist verfigbar, wenn der Softkey Anzeigen im Punktmanager auf Zielh6he
eingestellt ist. Verwenden Sie die Standard Windows—Auswahlmethoden (oder Ctrl-Klick und Shift-Klick),
um die Punkte auszuwéhlen, auf die die Zielhbhen— oder Antennenhthenénderungen angewandt werden
sollen.

* Sie kdnnen beim Bearbeiten von Antennenhdhen auch die gemessenen Hohen und die Messmetho
bearbeiten.

* Sie kdnnen beim Bearbeiten von Zielhthen die gemessene Zielhthe, die Messmethode (falls
anwendbar) und die Prismenkonstante bearbeiten.

* Wenn Sie Punkte zur Bearbeitung auswahlen, kann die Auswahl Punkte mit Zielhdhen und Punkte
mit Antennenhdhen enthalten. Wenn Sie auf Bearbeiten tippen, erscheinen zwei Dialogfelder — ein
Dialogfeld zur Bearbeitung der Antennenhéhen und ein weiteres zur Bearbeitung der Zielh6hen.

 Fir die Bearbeitung mussen keine benachbarten Antennen— und/oder Zielhhen ausgewéahlt werder

* Sie kdnnen nur Antennendatensatze mit demselben Antennentyp bearbeiten. Wenn Sie
Antennendatensétze fur mehrere Antennentypen adndern méchten, teilen Sie die Punkte nach den
verwendeten Antennentypen in mehrere Gruppen ein.

* Sie kdnnen eine Auswahl verschiedener Ziele bearbeiten. In einem solchen Fall werden die neuen
Zielhohen auf die einzelnen Ziele angewandt, die Ziel-ID bleibt jedoch unverandert.

* Bei einigen konventionellen Messungen kommen berechnete Systemziele mit einer Nullhdhe oder
einer Prismenkonstante von Null zum Einsatz (z. B. bei Kanalstabsmessungen). Sie kdnnen die
Zielhdhen fur Systemziele nicht &ndern.

* Sie kdnnen die Spalten im Punktmanager nach bestimmen Gruppen von Zielen oder nach zu
bearbeitenden Antennenhéhen sortieren. Tippen Sie dazu auf die gewtunschte Spaltentberschrift.

» Der Punktmanager fugt automatisch die entsprechenden Ziel- und Antennenausristungsdatenséatze
die Projektdatenbank ein, um sicherzustellen, dass jedem Punkt die korrekten H6hen und
Messmethoden zugewiesen werden.

* Bei der Bearbeitung von Punkten fugt der Punktmanager automatisch Notizen mit den durchgefuihrte
Anderungen in die Projektdatenbank ein. Diese Notizen enthalten z. B. die urspriinglichen Messdate
und den Bearbeitungszeitpunkt.

Notizen mit dem Punktmanager hinzufiigen oder bearbeiten

Tippen Sie auf das Feld Notiz, um eine Notiz einzugeben oder zu bearbeiten. Geben Sie die gewunschten
Informationen ein. Tippen Sie dann auf Akzept, um die Anderungen zu speichern.

Codes mit dem Punktmanager hinzufligen oder bearbeiten
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Tippen Sie auf das Feld Code, um einen Code einzugeben oder zu bearbeiten. Geben Sie die
Codeinformationen und (falls erforderlich) die Attribute ein. Tippen Sie auf Akzept, um die Anderungen zu
speichern.

QC-Grafik

Im Bildschirm QC-Grafik wird eine Grafik mit den in den Projektdaten verfigbaren Qualitatsindikatoren
angezeigt. Tippen Sie auf die Schaltflache Anzeigen, um die angezeigten Datentypen zu andern. Mit den
Pfeiltasten konnen Sie durch die Grafik rollen. Tippen Sie auf die Grafik, um die Details eines Punktes
anzuzeigen. Durch Doppeltippen auf die Grafik gelangen Sie zum Bildschirm Uberprifen.

Grafiken kénnen fur folgende Werte angezeigt werden:

* Horizontale Genauigkeit
« Vertikale Genauigkeit
 Satelliten

« PDOP

* RMS

« Mittl. Fehler Hz

« Mittl. Fehler V

 Mittl. Fehler SD

* Hohe

* Zielhéhe

Punkte speichern

Die Speicherung eines Punktes ist davon abhéngig, wie er in der Trimble Survey Controller Software
aufgezeichnet wird. Punkte werden entweder als Vektoren oder als Positionen gespeichert. RTK-Punkte ur
konventionell beobachtete Punkte werden als Vektoren gespeichert, wahrend eingegebene,
Echtzeit-differentielle und nachverarbeitete Punkte als Positionen gespeichert werden.

Wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt Uberprifen aus dem Hauptmenu, um die Informationen eines
gespeicherten Punktes zu Uberprifen. Ein Punktdatensatz enthélt Information tber den Punkt, z. B. den
Punktnamen, den Code, die Methode, die Koordinaten oder den GPS-Dateinamen. Das Feld Methode gibt
wie der Punkt erzeugt wurde.

Die Koordinaten werden abhangig von der Einstellung im Feld Koordinatenansicht als WGS-84-, Ortl.
Koordinaten oder Gitterkoordinaten ausgegeben. Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus, um die
Einstellung fur die Koordinatenansicht zu &ndern:

« Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften / Einheiten.
« Wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt Gberprifen. Greifen Sie auf den Punktdatensatz zu, und
tippen Sie auf Optionen.
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Hinweis — Definieren Sie eine Datum-Transformation und/oder Projektion, wenn oOrtliche Koordinaten und
Gitterkoordinaten fir einen GPS—Punkt angezeigt werden sollen. Alternativ dazu kénnen Sie das Projekt
kalibrieren.

In jedem Punktdatensatz wird die Antennenhthe verwendet, die im vorhergehenden Antennenhdhendatens
angegeben ist. Die Trimble Survey Controller Software erzeugt daraus eine Bodenhthe (oder orthometrisch
Hohe) fur den Punkt.

In der nachfolgenden Tabelle sind die Speicheroptionen im Feld Gespeichert als beschrieben.

Wert Punkt ist gespeichert als
Gitter Gitterkoordinaten
Ortl. Ortliche geodatische Koordinaten
WGS-84 WGS-84-geodéatische Koordinaten
ECEF WGS-84-geozentrische kartesische X—, Y-, Z-Koordinaten
ECEF-DifferenzenfWGS-84-geozentrischer kartesischer X—, Y-, Z-Vektor
Polar Azimut, horizontale Strecke und vertikale Strecke. Dies ist ein Vektor.
Hz V SD Horizontale Kreisablesung, vertikale Kreisablesung (ein Zenitwinkel) und

Schréagstrecke. Dies ist ein Vektor.

Horizontale Kreisablesung, vertikale Kreisablesung (ein Zenitwinkel) und Schragstrecke
ohne Korrekturen. Dies ist ein Vektor.

Mag. Az V SD Magnetischer Azimut, vertikaler (Zenit—) Winkel und Schragstreckenvektor

Gemittelter horizontaler Winkel vom Anschluss, gemittelter vertikaler Winkel (ein
Zenitwinkel) und gemittelte Schragstrecke. Dies ist ein Vektor.

Hz V SD (roh)

Mittel Hz V SD

Lesen Sie das Feld Gespeichert als in Verbindung mit dem Feld Methode ab.

Fur Punkte, die mit der Koord.geom. / Punkt berechnen berechnet wurden, kénnen Sie wahlen, wie der Pur
gespeichert werden soll. Die verfuigbaren Optionen sind abhangig vom gewahlten Koordinatensystem und
vom Beobachtungstyp, der zur Berechnung des Punktes verwendet wurde.

Hinweis — Punkte, die als Vektoren gespeichert sind, werden aktualisiert, wenn sich die Kalibrierung oder dz
Koordinatensystem des Projektes andert oder die Antennenhghe eines Standpunkts geéndert wird. Punkte,
als WGS-84-Koordinaten gespeichert sind (z. B. ein Offset—Punkt, der unter Verwendung der Methode Vol
einer Basislinie berechnet wurde), werden nicht aktualisiert.
Fir GPS—Punkte werden Qualitatskontroll-(QC)—Datensatze am Ende eines Punktdatensatzes gespeichert
Punktklassifizierung
Wenn Punkte gespeichert werden, haben sie entweder eine oder zwei Klassifizierungen:

« Punkte, die mit GPS gemessen wurden, weisen eine Beobachtungsklasse und eine Suchklasse auf.

* Punkte, die eingegeben, berechnet oder mit Hilfe eines konventionellen Instruments oder
Laser—-Entfernungsmessers gemessen wurden, besitzen nur eine Suchklasse.
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Beobachtungsklasse

Die Beobachtungsklasse fir Echtzeit—-Vermessungen ist L1-Fixed, L1Float, Wide Area Fixed, Wide Area
Float oder L1-Code, und Genauigkeiten werden aufgezeichnet. Bei nachverarbeiteten Vermessungen ist di
Beobachtungsklasse Autonom, und es werden keine Genauigkeiten aufgezeichnet.

Die nachstehende Tabelle enthalt die Beobachtungsklassen und die jeweiligen Lésungen.

Beobachtungsklassé¢ Resultat

L1-Fixed Eine L1-Fixed—Echtzeit-kinematische Losung

L1-Float Eine L1-Float-Echtzeit—kinematische L6sung

L1-Code Eine L1-Code—-Echtzeit—differentielle Losung

Autonom Eine nachverarbeitete Lésung

WAAS Eine Position die mit Hilfe von WAAS/EGNOS-Signalen differentiell korrigiert
wurde.

Wide Area Fixed Eine Fixed—-L6sung mit Wide Area—Verarbeitung.

Wide Area Float Eine Float-L6sung mit Wide Area—Verarbeitung.

Suchklasse

Eine Suchklasse wird auf einen Punkt angewendet, wenn er gemessen, eingegeben oder berechnet wird. D
Trimble Survey Controller Software verwendet eine Suchklasse, wenn Einzelheiten eines Punktes fiir
Absteckungen oder Berechnungen (z. B. fir Koord.geom.—Berechnungen) bendétigt werden.

Weitere Informationen finden Sie unter Datenbanksuchregeln.

Eine Trasse oder Regelquerschnittsdefinition Uberprifen oder
bearbeiten

Hinweis — Sie kdnnen Trassendefinitionen, die aus einer GENIO- oder LandXML-Datei abgeleitet wurden,
nicht bearbeiten oder tberpriufen.

Definitionen tberprifen

Wahlen Sie Eingabe / Trassen, um die Details einer bestehenden Trassendefinition anzusehen. Heben Sie
den Trassennamen in der Trassenliste hervor und tippen Sie auf Uberprif. Tippen Sie auf Esc, um wieder z
Liste zurlickzukehren oder auf Vorher oder Nachste, um die Details anderer Trassen in der Liste anzuseher
Gehen Sie bei der Uberpriifung eines Regelquerschnitts ebenso vor.

Sie kdnnen zudem die Details einer Trassen— oder Regelquerschnittskomponente jederzeit Gberprifen.

Weitere Informationen finden Sie unter Die Datenbank Gberprifen. Alternativ dazu kénnen Sie Eingabe /
Trassen oder Eingabe / Regelquerschnitte wahlen (als ob Sie den Datensatz bearbeiten wirden).
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Definitionen bearbeiten

Hinweis — Sie kdnnen eine Trassen— oder Regelquerschnittsdefinition nicht wahrend einer Vermessung
bearbeiten. Wenn Sie Trassen— oder Regelquerschnittsdefinitionen bearbeiten, wird eine neue Definition
gespeichert.

Die ursprungliche Definition verbleibt in der Trimble Survey Controller Datenbank, aber das
"Geldscht"-Symbol () gibt an, dass die Definition nicht langer verfiigbar ist.

Wahlen Sie Eingabe / Trassen oder Eingabe / Regelquerschnitte, um eine aus der Trimble RoadLink Softwe
importierte oder eine teilweise eingegebene Trassendefinition zu bearbeiten:

Flahren Sie einen der folgenden Schritte aus, um eine Trassendefinition zur Bearbeitung auszuwahlen:

* Treffen Sie eine Auswahl aus einer Liste.
* Geben Sie den Namen der Trassendefinition ein.
Dieser Name muss mit einem existierenden Trassennamen uUbereinstimmen.

Gehen Sie ebenso vor, um eine Regelquerschnittsdefinition zu bearbeiten.

Karte des aktuellen Projekts

Der Bildschirm Karte des aktuellen Projekts ist eine graphische Darstellung der Merkmale (Punkte, Linien,
Bogen) in der Datenbank. Sie kdnnen sich auf der Karte bewegen und Merkmale fur allgemeine Aufgaben
auswahlen. Eine Hintergrundkarte kann ebenfalls angezeigt werden.

So greifen Sie auf den Bildschirm Karte des aktuellen Projekts zu:

1. Tippen Sie auf Karte. Die aktuelle Position der GPS—Antenne wird als vertikales/horizontales Kreuz
angezeigt. Die aktuelle Orientierung eines konventionellen Instruments wird durch eine gestrichelte
Linie wiedergegeben, die vom Instrument zum Ende des Bildschirms verlauft. Der Standpunkt des
Prismas wird bei einer Streckenmessung als Kreuz angezeigt.

2.Verwenden Sie die Karten—Softkeys zur Navigation auf der Karte.

Hinweis — Es werden nur Gitterkoordinaten angezeigt. Wenn keine Projektion definiert wurde, werden nur
Punkte angezeigt, die als Gitterkoordinaten gespeichert wurden. Fiir eine Trimble Trasse wird die Mittellinie
zusammen mit der Stationierung angezeigt. Tippen Sie auf den Softkey QP, um ein Querprofil der Trasse al
Ihrer aktuellen Position anzuzeigen.

Hat ein Punkt den gleichen Namen wie ein anderer Punkt in der Datenbank, wird der Punkt mit der héheren
Suchklasse angezeigt. Weitere Informationen tber die Verwendung von Suchklassen in der Trimble Survey
Controller Software finden Sie unter Datenbanksuchregeln.

Hinweis — Wenn das Feld Gitterkoordinaten im Bildschirm Koord.geom.—Einst. auf Erh6hung Stid-West
oder Erh6hung Siid-0Ost eingestellt ist, wird der Bildschirm um 180° gedreht. Der Buchstabe N auf dem
Nordpfeil gibt 0° auf dem Gitter an.
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Karten—Softkeys

Verwenden Sie die Karten—Softkeys:

* zur Navigation auf der Karte
» um die Optionen fir die Kartenanzeige zu andern

e umdas Q

uerprofil der Trasse anzuzeigen

Einige Softkeys kdnnen in einem "aktiven" Modus arbeiten. Der Vorgang, der beim Tippen auf die Karte
ausgefuhrt wird, hangt vom gewahlten aktiven Softkey ab.

Die Funktionen sind in folgender Tabelle beschrieben:

Softkey

Funktion

Tippen Sie auf diesen Softkey, um die Ansicht zu vergrélern.

Tippen und halten Sie den Stift auf den Softkey, um ihn zu aktivieren.

Tippen Sie auf einen Kartenbereich, der vergrol3ert werden soll, oder ziehen Sie eif
Rechteck um den gewinschten Bereich, um ihn zu vergréfern.

1

Tippen Sie auf diesen Softkey, um die Ansicht zu verkleinern.
Tippen und halten Sie den Stift auf den Softkey, um ihn zu aktivieren.
Tippen Sie auf einen Kartenbereich, um ihn zu verkleinern.

\Y,

Symbol
erschieben

Verschiebt die Mitte des Kartenbereichs zu einem anderen Teil der Karte.

Tippen Sie auf den Softkey, um ihn zu aktivieren.

Tippen Sie auf den zu zentrierenden Kartenbereich, oder tippen Sie auf den Bereic
ziehen Sie ihn an die gewinschte Stelle.

h, und

Zoomt auf die Kartenausdehnung. Alle Merkmale auf der Karte werden angezeigt.
Tippen Sie auf den Softkey, um ihn zu aktivieren.

Tippen Sie auf den Pfeil nach oben, um auf weitere Softkeyfunktionen zuzugreifen. Die zuséatzlichen
Funktionen sind in der nachstehenden Tabelle beschrieben.

Filter

Zeigt eine Legende der Merkmalssymbole an. Sie kénnen wahlen, welche Me
angezeigt werden sollen.

‘kmale

Verschieb

Zeigt den Bildschirm Zu Punkt verschieben an. Geben Sie einen Punktnamen
einen Skalierungswert ein.

und

Optionen

Im angezeigten Bildschirm kdnnen Sie:

- die Beschriftungen andern, die neben den Punkten angezeigt werden

- Punktsymbole, Kartiercodes und Punkte in Absteckungslisten anzeigen

- das Kontrollkastchen Autom. zur aktuellen Position verschieben aktivieren

— wahlen, ob die Punktsymbole und Kartiercodes fir die einzelnen Punkte ang
werden sollen. Wenn das Kontrollkastchen Kartiercodes anzeigen gewahlt ist,
Trimble Survey Controller Linien zwischen Punkten mit bestimmten
Anzeigeeigenschaften ein. Verwenden Sie bei der Erstellung oder Bearbeitung
Kartiercodes den Softkey Anzeigen, um die Anzeigeeigenschaften fir den
Kartiercode festzulegen

— die Punkte in der Absteckungsliste anzeigen. Stellen Sie dazu das Feld Pun

ezeigt
fugt

J eines

kte der
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Absteckungsliste anzeigen auf Ja ein

Wenn das Projekt eine Trimble Trasse enthdlt, tippen Sie auf diesen Softkey, um ein
Querprofil der Trasse und lhre relative Position zur Trasse anzuzeigen. Das
Querprofil wird in Richtung der ansteigenden Stationierung dargestellt.

QP Wenn Sie mit der Absteckung selbst noch nicht begonnen haben, folgen Sie den
Eingabeaufforderungen. Wenn das Projekt mehr als eine Trasse enthalt, erscheint da
Dialogfeld Eine Trasse wéhlen. Wahlen Sie die Trasse, die angezeigt werden soll.
Filter

Verwenden Sie den Softkey Filter, um Folgendes zu filtern:

« zu wahlende Punkte. Tippen Sie z. B. auf Abstecken / Punkte / Hinzu / Aus Liste wahlen / Filter.
» anzuzeigende Merkmale. Tippen Sie z. B. auf Karte / Filter.

Tippen Sie auf ein Element, um es zu wahlen. Tippen Sie erneut darauf, um es zu entwahlen. Ein Hakchen
neben einem Element gibt an, dass das Element gewahlt ist.

Sie konnen die Softkeys Alle und Keine als Hilfe bei der Auswahl verwenden.

Die Karte fur allgemeine Aufgaben verwenden

Sie kdnnen den Bildschirm Karte des aktuellen Projekts verwenden, um Merkmale (Punkte, Linien, Bogen)
fur verschiedene Aufgaben auszuwéhlen.

Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus, um ein Merkmal aus der Karte zu wéhlen:

« Tippen Sie auf der Karte auf das/die gewiinschte(n) Merkmal(e). Das gewéahlte Merkmal wird
hervorgehoben und in Umkehrfarben (weild auf schwarz) dargestellt. Befindet sich mehr als ein
Merkmal im hervorgehobenen Bereich, erscheint einer Liste der Merkmale in diesem Bereich.
Wahlen Sie die gewiinschten Merkmale. Tippen Sie auf OK oder auf eine Stelle neben der Liste, um
zur Karte zurtickzukehren.

* Ziehen Sie ein Rechteck um die gewunschten Merkmale.

Fiahren Sie einen der folgenden Schritte aus, um die Auswahl eines Merkmals auf der Karte riickgangig zu
machen:

* Tippen Sie auf das gewinschte Merkmal, um die Auswahl riickgangig zu machen. Befindet sich met
als ein Merkmal im hervorgehobenen Bereich, erscheint einer Liste der Merkmale in diesem Bereich
Tippen Sie auf das entsprechende Merkmal, um die Auswabhl riickgéngig zu machen. Tippen Sie auf
OK oder auf eine Stelle neben der Liste, um zur Karte zurtickzukehren.

* Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Auswabhlliste aus dem
Verknipfungsmenu. Eine Liste der gewahlten Merkmale erscheint. Machen Sie die Auswahl der
entsprechenden Merkmale riickgangig.
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* Tippen Sie zweimal auf die ausgewéhlten Merkmale, um die gesamte Auswabhl riickgéngig zu
machen. Tippen Sie alternativ dazu auf die Karte, halten Sie den Stift darauf, und wéhlen Sie
Auswahl I6schen aus dem Verknlpfungsmenu.

Verwenden Sie eine der folgenden Methoden, um einen bestimmten Vorgang mit den gewahlten Merkmalet
auszufuhren:

* Messen / Abstecken: Tippen Sie auf Messen, um die aktuelle Position zu messen, wenn keine
Merkmale gewéhlt sind. Tippen Sie auf Abstecken, um die gewahlten Merkmale abzustecken. Wenn
mehr als ein Punkt gewahlt ist, werden die Punkte zur Liste Punkte abstecken hinzugefiigt, wo sie f{
die Absteckung ausgewahlt werden kénnen.

Tippen Sie alternativ dazu zweimal auf das Merkmal, um es abzustecken. Befindet sich mehr als ein
Merkmal im hervorgehobenen Bereich, erscheint eine Liste der Merkmale in diesem Bereich. Wahlel
Sie das abzusteckende Merkmal.

Enthalt die Auswahl unterschiedliche Merkmalstypen (Punkte, Linien, Bogen), kdnnen nur Merkmale
des ersten Typs zur Absteckung auf der Karte gewéhlt werden. Um andere Merkmalstypen
abzustecken, machen Sie die Auswahl riickgangig, und wahlen Sie die anderen Merkmale erneut.

Tipp — Sie kdnnen den Code &ndern, wenn Sie die Funktion Messen auf der Karte verwenden. Stelle
Sie dazu sicher, dass keine Merkmale ausgewahlt sind. Tippen und halten Sie den Stift dann auf die

Karte, und wahlen Sie die Option Punktcode setzen.

Verkniipfungsmeni: Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, um ein Verknipfungsmeni aufzurufen.

Das Verknupfungsmen bietet einen schnellen Zugriff auf allgemeine Aufgaben. Diese Aufgaben sind
abhéangig von der Anzahl und vom Typ der gewahlten Merkmale.

In der folgenden Tabelle sind die Aufgaben mit einem Stern *~Symbol versehen, die Uber das
Verkniipfungsmend fir das Merkmal am Anfang der entsprechenden Spalte ausgefiihrt werden kdnnen.

Merkmal
Drei
Keine Ein Zwei oder Linie | Bogen
Merkmale | Punkt | Punkte | mehr 9
Aufgabe Punkte
Uberprifen - * * * x %
Auswabhlliste - * * * * *
Auswahl 16schen - * * * * *
Loschen - * * * * *
Abstecken - * * * * *
Kalibrierungspkt - * - - - -
Z. Pkt navigieren - * - - - -
Drehen zu - * - - _ _
Riwi/Str. berechnen - - * * _ _
Flache berechnen - - - * _ _
xTrimble:
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Linie unterteilen - - - _ * _
Bogen unterteilen - - - - _ *
Punkt eingeben * - - - - -
Linie eingeben - - * _ _ _
Punktcode setzen * - - - _ _

Hinweis — Wenn Sie zuerst einen Punkt wahlen, der den gleichen Namen hat, wie ein anderer Punkt in der
Datenbank und dann die Option Uberpriifen oder Léschen aus dem Verkniipfungsmenii wahlen, erscheint €
Liste der doppelten Punkte. Wahlen Sie den Punkt, der geléscht oder tberprift werden soll.

« Graphische Auswahl: Geben Sie Merkmalsnamen in Felder ein, indem Sie sie auf der Karte wahlen.
Wahlen Sie das/die Merkmal(e) aus der Liste und dann eine Vermessungsfunktion, z. B. Koord.geor
oder Abstecken. Das/die gewéhlte(n) Merkmal(e) werden automatisch in die entsprechenden Felder
eingegeben.

» Auswahlliste auf der Karte: Die Kartenauswahl-Schaltflache auf der rechten Seite des
Merkmalsnamensfelds wird verflugbar, wenn Sie Merkmale aus der Karte gewéhlt haben. Tippen Sie
darauf, um auf die Liste der gewéhlten Merkmale zuzugreifen. Es werden nur Merkmale angezeigt,
die spezifisch fur das angezeigte Feld sind.

Sie kénnen die Trimble Survey Controller Software nicht zum Léschen von Punkten in verkniipften Dateien
verwenden. Punkte aus verkniipften Dateien sind nicht in der Liste der zu I6schenden Punkte im Bildschirm
Uberprifen enthalten.

Automatisch verschieben

Mit dieser Verschiebefunktion wird die aktuelle Position automatisch zum Kartenmittelpunkt verschoben. Die
automatische Verschiebefunktion funktioniert nur, wenn sich die aktuelle Position im gewé&hlten
Kartenausschnitt befindet.

So zeigen Sie die aktuelle Position automatisch an:
1. Tippen Sie im Bildschirm Karte des aktuellen Projekts auf den Pfeil nach oben.
2. Tippen Sie auf Optionen.

3. Wahlen Sie das Kontrollkastchen Autom. zur aktuellen Position verschieben.
4. Tippen Sie auf Akzept.

Einheiten

In der Trimble Survey Controller Software kénnen Sie die zu verwendenden Einheiten festgelegen, z. B. Gr:
oder Meter.

Darlber hinaus kdnnen die Reihenfolge der angezeigten Koordinaten, der Koordinatentyp und die
Anzeigeoptionen fir Gefalle und Stationierungswerte festgelegt werden.
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Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften / Einheiten, um das Anzeigeformat zu konfigurieren. Andern Sie
die Felder wie erforderlich.

Die Anzeigereihenfolge der Koordinaten kann eingestellt werden auf:
* Hoch—Rechts—Hb6he
* Rechts—Hoch—-Hb6he
s Y-X-Z
e X-Y-Z

Bei den Optionen Y-X-Z und X-Y-Z wird gemal} Konvention die Y—-Achse als Rechtswertachse und die
X-Achse als Hochwertachse verwendet.

In der nachstehenden Tabelle sind die Optionen fiir die Koordinatenansicht beschrieben.

Option Beschreibung
WGS-84 Ansicht als WGS-84-Breitengrad, Ldngengrad und —Hohe
Ortl. Ansicht als ortlicher ellipsoidischer Breitengrad, Ldngengrad und Hoéhe
Gitter Ansicht als Hochwert, Rechtswert und H6he
Station und Ansicht als Station, Offset und H6henunterschied (dH) relativ zu einer Linie, einem Bogen
Offset oder einer Trasse.
ECEF Ansicht als geozentrische kartesische WGS-84-X-, Y-, Z-Koordinaten
(WGS-84)
Az.V SD Ansicht als Azimut, vertikaler Winkel und Schragstrecke
Hz V SD (roh) |Ansicht als horizontaler Winkel, vertikaler Winkel und Schragstrecke
Az. Hz dH Ansicht als Azimut, horizontale Strecke und Hohenunterschied
Hz HD dH Ansicht als horizontaler Winkel, horizontale Strecke und Héhenunterschied
" Gitter Ansicht als Unterschiede in Hochwert, Rechtswert und Hohe vom Instrumentenstarjdpunkt

In einige Felder (z. B. Azimut) kdnnen Werte in Einheiten eingeben werden, die nicht den Systemeinheiten
entsprechen. Der Softkey Einhtn erscheint in diesen Feldern. Wenn Sie auf Enter tippen, um dieses Feld zu
akzeptieren, wird der Wert in Systemeinheiten konvertiert.

Die Neigung eines Gefélles kann in einem der folgenden Formate angezeigt werden: Winkel, Prozent oder
Verhaltnis.
Das Verhdltnis kann in zwei Formaten angezeigt werden: Steigung:Gerade oder Gerade:Steigung.

Steigung

Gerade
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Die Einstellung im Feld V-Anzeige Laser bestimmt, ob die Lasermessungen als vertikale Winkel, gemesser
vom Zenit, oder als Neigung, gemessen von der Horizontalen, angezeigt werden.

VerknUpfte Dateien

Sie kdnnen komma-—getrennte Dateien (*.csv, *.txt oder *.job) zum aktuellen Projekt hinzuflgen, fur einen
einfachen Zugriff auf weitere Daten.

Hinweis — In einem verknupften Projekt kénnen Sie nicht auf Trassen, Linien oder Bogen zugreifen.

Verwenden Sie eine verknupfte Datei, um auf Punkte zuzugreifen, die sich nicht im aktuellen Projekt
befinden oder die nicht in das aktuelle Projekt importiert werden sollen. Verknipfte CSV-Punkte erscheinen
als Komma (, ) in der Datei. Verknipfte Punkte aus einer anderen Datei werden mit inrem urspriinglichen
Punktsymbol dargestellt. Alle verknipften Punkte werden in blau angezeigt. Sie kdnnen die Punkte in einer
verknupften Datei fir Folgendes verwenden:

 zur Absteckung, wenn keine Sollpunkte im Projekt enthalten sind
* zur Eingabe von Werten in Punktnamensfelder, z. B. fir Koordinatengeometriefunktionen
 zur Navigation zu Festpunkten oder Prifpunkten aus vorherigen Vermessungen

Hinweise

— Punkte in einer verknupften Datei konnen nur auf der Karte Uberprift werden. Wenn Sie einen verknipftel
Punkt auswéhlen und in das aktuelle Projekt kopieren, wird er als "c" auf der Karte dargestellt.

— Sie kdnnen mehrere Dateien verknupfen (*.csv, *.txt, *.job). Wenn sich ein Punkt nicht im aktuellen
Projekt, aber in mehreren verknipften Dateien befindet, wird der Punkt in der ersten verkniipften Datei
verwendet. Wenn mehrere Punkte gleichen Namens in einem verkniipften Projekt existieren, werden die
Suchregeln zur Auffindung des besten Punktes im Projekt verwendet.

Verknipfte Dateien tGbertragen

Sie kdnnen verknipfte CSV-Dateien von Ihrem Burocomputer tibertragen, Dateien zwischen Controllern
Ubertragen oder Punkte in eine CSV-Datei aus einem vorherigen Projekt exportieren.

Vergewissern Sie sich vor der Ubertragung einer CSV-Datei, dass die Daten in der Datei folgendes Format
aufweisen: Punktname, Erste Ordinate (Hochwert oder Rechtswert), Zweite Ordinate (Hochwert oder
Rechtswert), orthometrische Héhe, Punktcode.

Hinweis — Die Koordinatenreihenfolge (Hochwert— und Rechtswertordinaten) in der CSV-Datei miissen
dieselben Einstellungen aufweisen, wie im Feld Koordinatenreihenfolge im Bildschirm Einheiten.

Verwenden Sie Data Transfer oder Microsoft ActiveSync, um eine CSV-Datei von Ihrem Blrocomputer zun
Ordner \Trimble Data im Trimble Controller zu Ubertragen. Weitere Informationen finden Sie unter
Datenubertragung zwischen einem Controller und dem Blrocomputer.

Verwenden Sie den Windows Explorer, um Dateien zwischen Controllern zu tibertragen. Wahlen Sie File /
Send to / File Transfer.
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Verwenden Sie Data Transfer oder Microsoft ActiveSync, um die Dateien von lhrem Blrocomputer zum
Ordner \Trimble Data im Trimble Controller zu Ubertragen. Weitere Informationen finden Sie unter
Datenubertragung zwischen einem Controller und dem Burocomputer.

So wahlen Sie verknupfte Dateien:

1. Wahlen Sie im Trimble Survey Controller Hauptment Dateien / Projekteigenschaften, und tippen Sie
auf die Schaltflache Verknupfte Dateien. Der Bildschirm Verknipfte Dateien erscheint.

2. Tippen Sie auf die Datei(en), die im aktuellen Projekt verwendet werden sollen oder auf den Softkey
Alle, um alle Dateien auszuwahlen.

Wahlen Sie Dateien / Import / Export / ASCII-Daten empfangen, um Punkte aus einer verknupften Datei in
das aktuelle Projekt zu importieren.

Stellen Sie bei der Verwendung von Punkten aus verknipften Dateien sicher, dass die Punkte dasselbe
Koordinatensystem aufweisen, wie das aktuelle Projekt.

Punkte unter Verwendung einer verknipften Datei abstecken
Fiuhren Sie einen der folgenden Schritte aus, um Punkte aus einer verknupften Datei aus abzustecken:

* Wahlen Sie einen abzusteckenden Punkt auf der Karte.
 Fligen Sie mit der Option Aus Datei wahlen einen Punkt zur Punktabsteckungsliste hinzu.

Hinweis — Wenn Sie Punkte mit der Option Aus Datei wahlen zur Absteckungsliste hinzufligen, werden
Punkte in verknupften Dateien nicht angezeigt, wenn sich der Punkt bereits im aktuellen Projekt befindet.

Eingabe in Punktnamensfelder
Greifen Sie zur Eingabe eines verknupften Punktes in ein Punktnamensfeld auf das Feld zu, und geben Sie

den Punktnamen ein. Ein verknlpfter Punkt, dessen Namen Sie in ein Punktnamensfeld eingeben, wird in d
aktuelle Projektdatenbank kopiert.

Hintergrundkarte

Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften / Hintergrunddateien, um eine Karte zur Anzeige als
Hintergrundkarte im Bildschirm Karte des aktuellen Projekts anzuzeigen.

Trimble Survey Controller untersttitzt die Anzeige von AutoCAD (ASCII)-Dateien (*.dxf) und ESRI
Shape-Dateien (*.shp).

Es kdnnen mehrere Karten gleichzeitig angezeigt werden. Merkmale in Hintergrundkarten werden zwar
angezeigt, kdnnen aber nicht gewéhlt, bearbeitet oder geldscht werden.

Trimble Survey Controller unterstiitzt folgende DXF-Elemente: 3D-FLACHEN, BOGEN, KREISE,
EINFUGEN, LINIE, POLYLINIE, PUNKT und TEXT.
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Unterstitzte Elemente in Shape—Dateien sind Null shape, Point, PolyLine, Polygon, MultiPoint, PointZ,
PolyLineZ, PolygonZ, MultiPointZ, PointM, PolyLineM, PolygonM, MultiPointM und MultiPatch.

Da die Daten nur als Hintergrundkarte angezeigt werden, werden keine Attribute, Hohen (Z-Werte) oder
andere Werte (M-Werte) eingelesen.

Verwenden Sie das Data Transfer Dienstprogramm oder Microsoft ActiveSync, um Hintergrundkartendateie
zu Trimble Survey Controller zu Ubertragen.

Eine Merkmals— und Attributbibliothek verwenden

Wenn Sie einen Kartiercode in einer Vermessung verwenden méchten, miissen Sie zuerst die entsprechen
Kartiercodebibliothek wahlen:

1. Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften aus dem Hauptmendi.
2. Tippen Sie auf die Schaltflache Merkmalsbibliothek, und wahlen Sie die gewtinschte Bibliothek.

So wéhlen Sie einen Code aus der Bibliothek:

1. Geben Sie das erste Zeichen des bendtigten Kartiercodes in das Feld Code ein. Die Kartiercodeliste

Tipps

wird gefiltert und zeigt alle Codes an, die mit diesem Zeichen beginnen.

Hinweis — Bei Controllern mit rein numerischer Tastatur verwendet Trimble Survey Controller
Zahlen zum Filtern alphanumerischer Kartiercodelisten. Das bedeutet, dass Sie den Controller zur
Auswahl eines alphanumerischen Codes nicht auf alphanumerische Eingabe umschalten missen.
Geben Sie z. B. 2 ein, um alle Codes, die mit 2 und den dazugehdrigen Buchstaben auf dieser Taste
(T, U, V) beginnen, anzuzeigen.

. Tippen Sie auf Auto ein, um den automatischen Vervollstandigungsmodus zu aktivieren.

Ist die automatische Vervollstandigung aktiviert, wird der erste passende Code in diesem Feld
hervorgehoben.

Ist die automatische Vervollstandigung deaktiviert, werden nur die eingegebenen Zeichen in dem Fe
angezeigt.

. Geben Sie zusatzliche Zeichen ein, um die Kartiercodeliste weiter zu filtern. Verwenden Sie die

Pfeiltasten, um zu dem erforderlichen Code zu rollen bzw. tippen Sie auf die Eingabetaste, wenn del
bendtigte Code bereits angezeigt wird, um den Code zu akzeptieren und zum nachsten Feld zu
gelangen.

Waéhlen Sie zur Eingabe mehrerer Codes jeden Code nacheinander aus der Liste. Driicken Sie danr
die Leertaste, um die gesamte Codeliste erneut anzuzeigen, bevor Sie zum nachsten Code Ubergeh

Die maximale Zeichenanzahl fur Codefelder liegt bei 42.
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* Navigieren Sie zur Bearbeitung eines bestehenden Codes mit den Pfeiltasten zur richtigen Position.
Verwenden Sie dann die Ricktaste, um nicht bendtigte Zeichen zu I6schen. Die Codeliste wird
entsprechend gefiltert.

* Ist die automatische Vervollstandigung deaktiviert, erscheinen kirzlich verwendete Codes am Anfan
der Liste. Die Software zeigt mehrere einzeln eingegebene Codes in einer Liste kirzlich verwendete
Codes an. Dies erméglicht Ihnen vor allem bei der Eingabe mehrerer Codenamen eine schnelle
Auswahl kirzlich verwendeter Codes.

* Um einen Code einzugeben, der selbst nicht Teil der Bibliothek ist, zu dem sich aber ahnliche
Eintrage in der Bibliothek befinden, driicken Sie die Leertaste. Alternativ dazu kbnnen Sie auch die
automatische Vervollstandigung deaktivieren.

Hinweis — Sie kdnnen keine andere Merkmals— und Attributbibliothek fiir das aktuelle Projekt wéhlen,
nachdem ein Punkt mit Attributen gespeichert wurde.

Wenn Sie einen Kartiercode mit Attributen verwenden, fordert Sie die Trimble Survey Controller Software
auf, die Attributdaten einzugeben.

Kartiercodes mit vordefinierten Attributen verwenden

Sie kbnnen Merkmals— und Attributbibliotheken verwenden, die mit der Trimble Geomatics Office Software
oder Trimble Survey Office Software, dem Feature and Attribut Editor oder dem Data Dictionary Editor
erstellt wurden, um zusatzliche Attributinformationen fir Kartiercodes zu speichern. In der Trimble Survey
Controller Software erscheint ein Attributsymbd®() neben dem Kartiercode in der Bibliothek.

Hinweis — Kartiercodes, die mit der Trimble Survey Controller Software erstellt wurden, sind nicht mit
Attributen verknupft.

Hinweis — Merkmalsklassifizierungen, die in Merkmals— und Attributbibliotheken in der Birosoftware als
Punkt, Linie oder Flache definiert wurden, erscheinen in der Trimble Survey Controller Software als
Punktmerkmale.

Tipp — Verwenden Sie die Birosoftware, um die Attributdatenerfassung effizienter zu gestalten und
Voreinstellungswerte, minimale und maximale Bereiche, autom. erzeugte Zeit— und Datumsangaben sowie
gut strukturierte Menuloptionen vorzudefinieren. Wenn Sie automatisch erzeugte Zeitangaben verwenden,
vergewissern Sie sich, dass die Ortszeit im Trimble Controller korrekt eingestellt ist. Informationen tber die
Zeit- und Datumseinstellung im Trimble Controller finden Sie unter Zeit und Datum.

Hinweis — Wenn Sie in der Bilrosoftware festlegen, dass die Feldeingabe fur ein Attribut nicht zul&ssig ist,
konnen Sie die Trimble Survey Controller Software nicht zur Eingabe dieser Attributdaten verwenden.

So geben Sie Attribute ein, bevor ein Punkt gemessen wird:
1. Geben Sie den Kartiercode ein, und tippen Sie auf den Softkey Attrib. Ein Bildschirm mit den Felderr
Kartiercode und Attribut erscheint.

2.Geben Sie Werte in die Attributfelder ein.

Die maximale Zeichenanzahl fur Textattributfelder liegt gewohnlich bei 100. Sie kdnnen bei der
Definition einer Merkmals— und Attributbibliothek jedoch auch eine geringere Zeichenanzahl
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verwenden.

Tipp — Wenn das Merkmal im aktuellen Projekt verwendet wurde, ist der zuletzt gespeicherte Satz mit
Attributen die Voreinstellung fiir das aktuelle Merkmal. Tippen Sie auf den Softkey Zuriicks., um die
Voreinstellung aus der Bibliothek zu verwenden.

Die Softkeys Vorher. und Nachste erscheinen, wenn sich mehrere Kartiercodes mit Attributen im Feld Code
befinden. Verwenden Sie diese Softkeys, um sich zwischen Attributen hin— und herzubewegen.

So geben Sie Attribute ein, wahrend ein Punkt gemessen wird:

1. Geben Sie den Kartiercode ein. Der Softkey Attrib. erscheint.
2. Tippen Sie auf Messen, um mit der Punktmessung zu beginnen.

Ein Bildschirm mit den Feldern Kartiercode und Attribut erscheint.
3. Geben Sie Werte in die Attributfelder ein. Tippen Sie auf Speich., um die Attribute zu akzeptieren.

Tipp — Die Trimble Survey Controller Software kann den Punkt automatisch speichern, wahrend Sie
weiterhin Attributdaten eingeben. Wahlen Sie dazu das Kontrollkadstchen Punkt autom. speichern im
Vermessungsstil.

Option Eingabeaufforderung fir Attribute

Wenn Sie Punkte mit Attributen speichern, kénnen Sie zum Bildschirm Optionen gehen und das
Kontrollkastchen Eingabeaufforderung fur Attribute deaktivieren. Dadurch vermeiden Sie, dass Trimble
Survey Controller Sie bei jeder Punktspeicherung im Bildschirm Topo messen zur Eingabe von Attributen
auffordert. Die Software verwendet dann Voreinstellungen oder die zuvor fur einen bestimmten Kartiercode
verwendeten Attribute. Tippen Sie auf den Softkey Attrib., um die Attribute zu andern. Fir nachfolgende
Punkte mit dem gleichen Kartiercode werden die neu eingegebenen Attribute verwendet. Wenn fir einige
Kartiercodes keine Voreinstellungen fir Attributfelder festgelegt oder Werte vordefiniert wurden, werden Sie
zur Eingabe von Attributen aufgefordert, wenn ein Punkt mit dem entsprechenden Kartiercode zum ersten
Mal gespeichert wird.

Hinweis — Trimble Survey Controller fordert Sie gemaf? Voreinstellung immer zur Eingabe von
Punktattributen auf. Die Option Eingabeaufforderung fir Attribute ist nur verfigbar, wenn konventionelle
topographische Punkte im Bildschirm Topo messen bzw. von der Karte gemessen werden.

Attribute fur einen Punkt unter Verwendung von Kartiercodes ohne vordefinierte Attribute eingeben

Sie kdnnen mehrere Attribute fur einen Punkt eingeben. Fur einen Punkt, der z. B. den Kartiercode Baum
aufweist, kdnnen Typ, Hohe, Umfang und Ausdehnung als Attribute eingeben werden.

So geben Sie Attribute fir einen Punkt unter Verwendung der Taste (:) ein:

1. Messen Sie den Punkt, geben Sie ihn ein, oder berechnen Sie ihn.

2. Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, und wahlen Sie Notiz eingeben.

3. Geben Sie das erste Attribut ein, und driicken Sie die Taste (). Geben Sie die Daten ein, und dricke
Sie erneut (3).
Wenn eine Merkmals— und Attributbibliothek fiir das Projekt gewahlt ist, erscheint die Codeliste,
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wenn Sie die Leertaste drucken.

4. Geben Sie das nachste Attribut ein, und driicken Sie die Taste (:). Die Attribute fir einen Baum
konnen z. B. Folgende sein:
Typ:Eiche:Umfang:1.0:Hb6he:15:Weite:12

5. Wiederholen Sie Schritt 4, bis Sie alle Attribute eingegeben haben, und tippen Sie dann auf Enter.

Tipp — Verwenden Sie die Schaltflache Wechseln, um zum Bildschirm zurtickzukehren, in dem Sie den Pun
gespeichert haben, ohne dieses Fenster zu schlie3en.

Hinweis — Attribute, die unter Verwendung von Notizdatensatzen mit ":" als Trennzeichen aufgezeichnet
wurden, werden in der Trimble Geomatics Office Software als Notizdatensatze verarbeitet. Zeichnen Sie fir
erhohte Flexibilitat in der Burosoftware Attribute unter Verwendung von Attribut—-Unterdatensétzen oder
Merkmalen aus den Merkmals— und Attributbibliotheken auf, die in der Birosoftware erzeugt wurden.

So bearbeiten Sie einen Code, nachdem ein Punkt gemessen wurde:

1. Wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt tberprifen.
2. Bearbeiten Sie das Codefeld fur den Punkt.

Punkte mit Attributen erneut vermessen
So stecken Sie Punkte ab, die bereits Attributdaten haben und vermessen sie erneut:

1. Wenn sich das Projekt noch nicht in der Trimble Survey Controller Software befindet, tbertragen Sie
es von der Trimble Geomatics Office Software.

Hinweis — Ubertragen Sie die relevanten Merkmale, Attribute und auch die Punkte.

2.Wahlen Sie im Hauptmenu Messung / (Vermessungsstil) / Abstecken.
3. Stellen Sie die Details der Punkte wie abgesteckt folgendermal3en ein:
¢ Stellen Sie das Feld Name wie abgesteckt auf Entwurfsname ein.
¢ Stellen Sie das Feld Code wie abgesteckt auf Entwurfscode ein.
4. Stecken Sie die Punkte ab.
5. Messen Sie die Punkte wie abgesteckt.

Die fur den Punkt angezeigten Attributdaten sind die Attributdaten, die Sie zuvor eingegeben haben.

Die Voreinstellungen in der Merkmals— und Attributbibliothek werden nicht verwendet. Aktualisieren
Sie die Werte wie erforderlich.

Zwischen Projekten kopieren

So kopieren Sie eine Kalibrierung (6rtl. Anpassung), Festpunkte, Trassen oder Punkte aus einem anderen
Projekt in die Datenbank:

1. Wéhlen Sie Dateien / Zwischen Projekten kopieren.
2.Waéhlen Sie jedes der folgenden Elemente:
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¢ einen Projektnamen im Feld Kopiere von Projekt

¢ einen Projektnamen im Feld Kopiere zu Projekt

+ die Elemente, die in das Feld Kopieren kopiert werden sollen.
Wenn das Kontrollkastchen Doppelte Punkte kopieren gewahlt ist, erscheint die Option
Uberschreiben.

3. Wahlen Sie beide Kontrollkastchen, wenn doppelte Punkte kopiert und die doppelten Punkte im
kopierten Projekt tberschrieben und geléscht werden sollen.

4.Wenn das Feld Kopieren auf Punkte eingestellt ist, stehen verschiedene Optionen zur Punktauswah
im Menu Punkte wahlen zur Verfligung. Wahlen Sie die entsprechende Option.

Vergewissern Sie sich beim Kopieren von Punkten zwischen Projekten, dass die kopierten Punkte dasselbe
Koordinatensystem haben wie das Projekt, in das sie kopiert werden.

Sie konnen fir ein neues Projekt auch alle Voreinstellungswerte aus einem anderen Projekt tibernehmen.
Weitere Informationen dazu finden Sie unter Projektvorgange.
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Eingabe

Menu Eingabe

Dieses Menu ermoglicht die Eingabe von Daten in die Trimble Survey Controller Software tber die Tastatur
Sie kdnnen Punkte, Linien, Bogen, Trassen, Regelquerschnitte und Notizen eingeben.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Punkte

Linien

Bogen

Trassen

Regelquerschnitte

Notizen

Eingabe — Punkte
Mit dieser Funktion kénnen Sie einen neuen Punkt durch die Eingabe von Koordinaten definieren.
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Eingabe / Punkte.
2.Geben Sie den Punktnamen ein.
3. Geben Sie die Werte ein.
4. Tippen Sie auf Speich., um den Punkt zu berechnen oder zu speichern.
So geben Sie einen Punkt Uber die Karte ein:
1. Stellen Sie sicher, dass die aktuelle Auswahl riickgangig gemacht wurde.
2. Tippen und halten Sie den Stift auf den Kartenbereich, zu dem der Punkt hinzugefiigt werden soll.

3. Wahlen Sie Punkt eingeben aus dem Verkntpfungsmend. Der Bildschirm Punkt erscheint.
4. Vervollstandigen Sie die Felder wie erforderlich.

Eingabe — Linien
Verwenden Sie diese Funktion, um eine neue Linie mit einer der folgenden Methoden zu definieren:

Zwei Punkte

(R
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RiWi-Str. von einem Punkt
Eine Linie mit der Methode Zwei Punkte definieren:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte den Startpunkt (1) und den Endpunkt (2) (siehe nachstehendes
Diagramm). Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Linie eingeben aus
dem Verknipfungsmenu.
¢ Wahlen Sie Eingabe / Linien aus dem Hauptmeni. Wéhlen Sie im Feld Methode die Option
Zwei Punkte. Geben Sie die Namen des Start— und Endpunkts ein.
2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um die Boden—, Gitter— oder NN-Strecken festzulegen.
3. Geben Sie den Liniennamen ein.
4. Geben Sie fur die Stationierung einen Wert fur die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.

Eine neue Linie mit der Methode RiWi—-Str. von einem Punkt definieren:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmen( Eingabe / Linien.

2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um die Boden—, Gitter— oder NN-Strecken festzulegen.

3. Geben Sie den Liniennamen ein.

4. Wahlen Sie im Feld Methode die Option RiWi-Str. von einem Punkt.

5. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1), des Azimuts (2) und die Lange der Linie (3) ein, wie in
nachstehendem Diagramm dargestellt.

6. Geben Sie das Gefalle zwischen den Start— und Endpunkten ein.

7. Geben Sie fur die Stationierung einen Wert flr die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.
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Eingabe — Bogen

Verwenden Sie diese Funktion, um einen neuen Bogen mit einer der folgenden Methoden zu definieren:

Zwei Punkte und Radius
Bogenléange und Radius
Delta Winkel und Radius

Schnittpunkt und Tangenten

In der nachstehenden Abbildung sind die Begriffe zur Definition der Merkmale eines Bogens erlautert.

Tangentenlange .
Schnittpunkt _ " _____________________
' Richtung Zu Punkt
' = Rechts
! v
1 @
1 \\\?,Q(\Q
&
Hintere Tangente 0N
< \?O}é@
N S A—’
N\
Delta-Winkel />
®
Von Punkt Mittelpunkt

Vordere Tangente

Der Wert der hinteren Tangente steht im Bezug zur Richtung, in der sich die Stationierung erhtht. Wenn Sie
sich z. B. an einem Schnittpunkt befinden und in Richtung der ansteigenden Stationierung blicken, befindet

sich die Vordere Tangente vor lhnen und die hintere Tangente hinter Ihnen.

Wahlen Sie die Bogenrichtung, falls erforderlich. Die Richtung legt fest, ob ein Bogen nach links (entgegen

dem Uhrzeigersinn) oder nach rechts (im Uhrzeigersinn) vom Startpunkt aus gesehen verlauft. In
nachfolgender Abbildung sind ein rechter und ein linker Bogen dargestellt.
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Zu Punkt
ﬂ
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Einen Bogen mit der Methode Zwei Punkte und Radius definieren:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Eingabe / Bogen.

2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um Boden—, Gitter— oder NN—-Strecken festzulegen.
3. Geben Sie den Bogennamen ein.

4. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Zwei Punkte und Radius.

5. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1), den Namen des Endpunkts (2) und den Radius (3) des

Bogens ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

6. Legen Sie die Bogenrichtung fest.

7.Geben Sie fir die Stationierung einen Wert fur die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.

Einen Bogen mit der Methode Bogenlange und Radius definieren:

1. Wéhlen Sie aus dem Hauptment Eingabe / Bogen.

2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um Boden-, Gitter— oder NN-Strecken festzulegen.

3. Geben Sie den Bogennamen ein.

4. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Bogenlédnge und Radius.

5. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1), die hintere Tangente (2), den Radius (3) und die
Bogenléange ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

6. Legen Sie die Bogenrichtung und das Gefélle zwischen den Start— und Endpunkten fest.

7. Geben Sie fir die Stationierung einen Wert fir die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.
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Einen Bogen mit der Methode Delta Winkel und Radius definieren:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Eingabe / Bogen.

2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um Boden-, Gitter— oder NN-Strecken festzulegen.

3. Geben Sie den Bogennamen ein.

4. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Delta Winkel und Radius.

5. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1), die hintere Tangente (2), den Radius (3) und den gedrel
Winkel (4) des Bogens ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

6. Legen Sie die Bogenrichtung und das Gefélle zwischen den Start— und Endpunkten fest.

7. Geben Sie fir die Stationierung einen Wert fur die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.
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Einen Bogen mit der Methode Schnittpunkt und Tangenten definieren:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptment Eingabe / Bogen.

2.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um Boden-, Gitter— oder NN-Strecken festzulegen.

3. Geben Sie den Bogennamen ein.

4. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Schnittpunkt und Tangenten.

5. Geben Sie den Namen des Schnittpunkts (1), die hintere Tangente (2), die vordere Tangente (3) un
den Radius (4) des Bogens ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

6. Geben Sie fir die Stationierung einen Wert fur die Anfangsstation (Beg. Stationierung) und das
Stationierungsintervall ein.
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Eingabe — Trassen

Verwenden Sie diese Option zur Eingabe einer Trimble Trasse oder zur Bearbeitung einer bereits in der
Datenbank gespeicherten Trimble Trassendefinition.

1. Wéahlen Sie Eingabe / Trassen aus dem Hauptmena.
2.Geben Sie einen Namen fur die neue Trassendefinition in das Feld Name ein. Tippen Sie auf Enter.
3. Fuihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

+ Kopieren Sie eine bestehende Trassendefinition in die aktuelle Trasse.

Tippen Sie dazu auf den Softkey Kopieren. Wéhlen Sie aus der Liste der verfiigbaren
Trassendefinitionen die zu kopierende Definition, und tippen Sie auf Enter. Dadurch werden
alle Komponenten der Trassendefinition in die aktuelle Trasse kopiert.

Tipp — Wenn Sie die Details einer Trassendefinition vor dem Kopieren ansehen mochten,
heben Sie den Trassennamen hervor, und tippen Sie auf den Softkey Uberpriif. Tippen Sie a
den Softkey Esc, um zur Liste zuriickzukehren, oder auf die Softkeys Vorh. oder Néchste, un
die Details anderer Trassen in der Liste anzusehen. Weitere Informationen finden Sie unter
Definitionen Uberprifen.

¢ Wahlen Sie eine einzugebende Komponente: Horizontales Kurvenband, Vertikales
Kurvenband, Regelquerschnittspositionen oder Uberhéhung & Ausweitung.

Hinweis — Die Trimble Survey Controller Software behandelt alle Trassenstrecken einschlief3lich
Stationierungs— und Offsetwerte als Gitterstrecken. Der Wert im Feld Strecken (auf das Uber Dateien /
Projekteigenschaften / Koord.geom.—Einst. zugegriffen wird) hat keine Auswirkung auf die
Trassendefinition oder die Anzeige von Trassenstrecken.

Wenn in der Trimble Geomatics Office Software oder in der Trimble Survey Controller Software ein
Bodenkoordinatensystem definiert wurde, entsprechen die Gitterkoordinaten den Bodenkoordinaten.

Horizontales Kurvenband
Vertikales Kurvenband
Regelquerschnittspositionen
Uberhéhung und Ausweitung
Horizontales Kurvenband

Wahlen Sie Horizontales Kurvenband, um ein horizontales Kurvenband zu einer neuen Trassendefinition
hinzuzufugen, und fihren Sie folgende Schritte aus:

1. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um das erste Element einzugeben, das das Kurvenband definiert.
Das Feld Element ist auf Startpunkt eingestellt. Sie kdnnen dies nicht &ndern.

2. Fur Stationierungen entlang der Trasse geben Sie den Stationierungswert fur diesen Startpunkt in d:
Feld Beg. Stationierung ein.
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3. Wahlen Sie im Feld Methode eine der folgenden Optionen:
¢ Koordinaten eingeben
¢ Punkt wahlen

Wenn Sie die Methode Koordinaten eingeben wéahlen, missen Sie Werte in die Felder Anfan
Hochwert und Anfang Rechtswert eingeben.

Wenn Sie die Methode Punkt wahlen auswéahlen, missen Sie einen Wert in das Feld
Punktname eingeben. Die Felder Anfang Hochwert und Anfang Rechtswert werden mit den
Werten des eingegebenen Punktes aktualisiert.

Tipp — Stellen Sie die Methode auf Koordinaten eingeben ein, wenn Sie die Felder Anfang
Hochwert und Anfang Rechtswert bearbeiten mdchten, nachdem diese von einem Punkt
abgeleitet wurden.

4. Geben Sie die Strecke zwischen den Stationen in das Feld Stationierungsintervall ein. Tippen Sie aL
Enter, um das horizontale Element hinzuzuftigen.

5. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um ein weiteres horizontales Kurvenbandelement fur die
Trassendefinition einzugeben (z. B. eine Linie).

6. Wahlen Sie eine Option im Feld Element, und geben Sie die erforderlichen Informationen ein.
Weitere Informationen finden Sie in den nachstehenden Abschnitten. Tippen Sie dann auf Enter, um
das Element zu speichern.

Linienelemente
Bogenelemente
Eingangs—/Ausgangsklothoiden

7. Tippen Sie auf den Softkey Akzept., wenn Sie das letzte Element eingegeben haben.
Tipp — Um ein Element zu I6schen, heben Sie es hervor, und tippen Sie auf den Softkey Loschen.
Wenn Sie ein Element hinzufugen, erscheint es unterhalb des vorherigen Elements, das Sie
hinzugefuigt haben. Wenn Sie ein Element an einer bestimmten Stelle in der Liste einfligen méchten
heben Sie zuerst das Element hervor, vor dem das neue Element eingefiigt werden soll. Tippen Sie

den Softkey Neu, und geben Sie die Elementdetails ein.

8. Geben Sie die anderen Trassenkomponenten ein, oder tippen Sie auf Speich., um die
Trassendefinition zu speichern.

Linienelemente

Wenn Sie die Option Linie im Feld Element wahlen, wird im Feld Beg. Stationierung der Wert der
Anfangsstationierung fur die Linie angezeigt, die Sie definieren. Sie konnen dieses Feld nicht bearbeiten.

Geben Sie Werte, die die Linie definieren, in die Felder Azimut und Lange ein. Wenn bereits eine Linie
definiert wurde, wird im Feld Azimut ein berechneter Azimut vom vorhergehenden Element angezeigt. Went
Sie dieses Feld bearbeiten und die Definition daraufhin akzeptieren, erhalten Sie eine Warnmeldung, dass c
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Kurvenband nicht-tangentiale Ubergange aufweist.

Die Felder Ende Hochwert und Ende Rechtswert werden aktualisiert, um die Koordinaten am Ende des ger:
hinzugefligten Elementes anzuzeigen.

Bogenelemente

Wenn Sie die Option Bogen im Feld Element wahlen, wird im Feld Beg. Stationierung der Wert der
Anfangsstationierung fir den Bogen angezeigt, den Sie gerade definieren.

Im Feld Beginn Azimut wird der berechnete Azimut des vorhergehenden Elements angezeigt. Wenn Sie die
Feld bearbeiten und die Definition daraufhin akzeptieren, erhalten Sie eine Warnmeldung, dass das
Kurvenband nicht-tangentiale Ubergange aufweist.

In der nachstehenden Tabelle sind die verfliigharen Methoden aufgelistet und die Felder, die bei der Auswal
einer Methode angezeigt werden.

Methode Vorgang
Legen Sie die Bogenrichtung fest. Geben Sie in die Felder Radius und Lange Werte

Bogenlange und Radlusein, die den Bogen definieren.
Delta Winkel und Legen Sie die Bogenrichtung fest. Geben Sie in die Felder Winkel und Radius
Radius Werte ein, die den Bogen definieren.

Richtungsorient. und [Legen Sie die Bogenrichtung fest. Geben Sie in die Felder Winkel und Lange Werte
Lange ein, die den Bogen definieren.

Die Felder Ende Hochwert und Ende Rechtswert werden aktualisiert, um die Koordinaten am Ende des ger:
hinzugefligten Elementes anzuzeigen.

Eingangs—/Ausgangsklothoiden

Wenn Sie Eingangsklothoide/Ausgangsklothoide im Feld Element wahlen, wird im Feld Beg. Stationierung
der Wert der Anfangsstationierung fur die Eingangsklothoide oder die Ausgangsklothoide angezeigt, die Sie
definieren. Sie kdnnen dieses Feld nicht bearbeiten.

Im Feld Beginn Azimut wird der berechnete Azimut des vorhergehenden Elements angezeigt. Wenn Sie die
Feld bearbeiten und die Definition daraufhin akzeptieren, erhalten Sie eine Warnmeldung, dass das
Kurvenband nicht-tangentiale Ubergange aufweist.

Wahlen Sie Rechts oder Links im Feld Bogenrichtung. Geben Sie den Radius des mit der Klothoide
verknlpften Bogens in das Feld Radius ein. Geben Sie die Lange der Klothoide in das Feld Lange ein.

Die Felder Ende Hochwert und Ende Rechtswert werden aktualisiert, um die Koordinaten am Ende des ger:
hinzugefligten Elementes anzuzeigen.

Hinweis — Eine Ausgangsklothoide, die zwei Bégen miteinander verbindet, wird auch als Verbundspirale
bezeichnet. Die Endkoordinaten der Klothoide sind falsch, bis der zweite Bogen hinzugefligt wird. Wenn Sie
eine Eingangsklothoide wahlen, sind die Koordinaten korrekt.
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Hinweise zur Eingabe und Bearbeitung horizontaler Kurvenbander

Wenn Sie nicht-tangentiale Elemente eingeben, erscheint eine Warnmeldung. Fuhren Sie einen der folgenc
Schritte aus:

» Wahlen Sie Ja, um das aktuelle Element anzupassen und die Tangentialitat aufrecht zu erhalten.
» Wahlen Sie Alle, um alle Elemente anzupassen und die Tangentialitat aufrecht zu erhalten.

» Wahlen Sie Keine, um alle nicht-tangentialen Elemente zu akzeptieren.

» Wahlen Sie Nein, um das aktuelle nicht-tangentiale Element zu akzeptieren

Wenn Sie ein Element bearbeiten, werden die Stationierungs— und Koordinatenwerte fiir alle nachfolgender
Elemente aktualisiert, um diese Anderungen wiederzugeben. Alle verbleibenden Werte, die die nachfolgenc
Elemente definieren, werden beibehalten. Es gibt allerdings folgende Ausnahmen:

* Wenn Sie den Radius einer Klothoide oder eines Bogens &ndern, warnt Sie die Trimble Survey
Controller Software, dass angrenzende Klothoid—/Bogenelemente, die die Bogen definieren, mit
demselben Radius aktualisiert werden. Fihren Sie in diesem Fall einen der folgenden Schritte aus:

¢ Wadhlen Sie Ja, um die angrenzenden Elemente anzupassen.
¢ Wahlen Sie Nein, um die vorgenommenen Anderungen zu verwerfen,

» Eine Klothoide, die zwei Bogen verbindet (Ubergangsbogen) wird als Ausgangsklothoide bezeichnet
wenn der Radius des zweiten Bogens grof3er ist als der Radius des ersten Bogens. Wenn Sie den
Radius des zweiten Bogens so dndern, dass er kleiner ist als der Radius des ersten Bogens, andert
Trimble Survey Controller Software die Klothoide in eine Eingangsklothoide mit dem Radius des
zweiten Bogens.

* Gleichermalf3en, wenn Sie den Radius des ersten Bogens so andern, dass er kleiner ist als der Radi
des zweiten Bogens, andert die Trimble Survey Controller Software die Klothoide in eine
Ausgangsklothoide mit dem Radius des ersten Bogens.

Vertikales Kurvenband

Wahlen Sie Vertikales Kurvenband, um ein vertikales Kurvenband zu einer neuen Trassendefinition
hinzuzuftgen, und fihren Sie dann folgende Schritte aus:

1. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um das erste Element, das das Kurvenband definiert, einzugeben.
Das Feld Element ist auf Startpunkt eingestellt. Sie konnen dies nicht andern.

2.Geben Sie die Werte, die den ersten vertikalen Schnittpunkt (VSP) definieren, in die Felder Station
und Hohe ein.

3. Tippen Sie auf Enter, um den Datensatz des vertikalen Elements hinzuzuftigen.

4. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um ein weiteres vertikales Kurvenbandelement hinzuzufiigen (z. B.
einen kreisférmigen Bogen).

5. Wadhlen Sie eine Option im Feld Element, und geben Sie die erforderlichen Informationen ein.
Weitere Informationen finden Sie im entsprechenden nachfolgenden Abschnitt.

Punktelemente
Symmetrische Parabeln

Asymmetrische Parabeln
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Kreisbogen
6. Tippen Sie auf den Softkey Akzept., nachdem Sie das letzte Element eingegeben haben.
Tipp — Um ein Element zu I6schen, heben Sie es hervor, und tippen Sie auf den Softkey Ldschen.

7.Geben Sie die anderen Trassenkomponenten ein, oder tippen Sie auf Speich., um die
Trassendefinition zu speichern.

Punktelemente

Wenn Sie die Option Punkt im Feld Element wéhlen, verwenden Sie die Felder Station und Hohe, um Werte
einzugeben, die den VSP definieren.

Hinweis — Ein vertikales Kurvenband muss mit einem Punkt beginnen und enden.

Tipp — Wenn sich die Kurvenbandrichtung andert und keine Parabel und kein Bogen bendtigt werden,
konnen Sie auch Punkte zwischen den Start— und Endpunkten verwenden.

Symmetrische Parabeln

Wenn Sie die Option Sym. Parabel im Feld Element wahlen, geben Sie Werte in die Felder Station und Hoh
ein, die den vertikalen Schnittpunkt (VSP) definieren. Geben Sie die L&nge der Parabel in das Feld Lange e

Asymmetrische Parabeln

Wenn Sie die Option Asym. Parabel im Feld Element wahlen, geben Sie Werte in die Felder Station und HG
ein, die den VSP definieren. Geben Sie die Eingangs— und Ausgangslange der Parabel (Hinein/Hinaus) ein.

Kreisbogen

Wenn Sie die Option Kreisbogen im Feld Element wahlen, geben Sie Werte in die Felder Station und Hohe
ein, die den VSP definieren. Geben Sie den Radius des Kreisbogens in das Feld Radius ein.

Hinweis — Wenn Sie ein Element bearbeiten, wird nur das ausgewahlte Element aktualisiert. Alle
benachbarten Elemente bleiben unverandert.

Regelquerschnittspositionen

Definieren Sie die Regelquerschnittspositionen in einer Trassendefinition, indem Sie die Station angeben, a
der die Trimble Survey Controller Software mit der Anwendung der einzelnen Regelquerschnitte beginnen
soll. Ein Regelquerschnitt wird an der Anfangsstation angewendet; die Werte fir Regelquerschnittselementse
werden dann linear (anteilmafig) von diesem Punkt zu der Station interpoliert, an der der nachste
Regelquerschnitt angewendet wird.

So definieren Sie die Regelquerschnittspositionen:

1. Wahlen Sie Regelquerschnittspositionen.
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2. Tippen Sie auf den Softkey Neu.
3. Geben Sie die Anfangsstation fur den/die Regelquerschnitt(e) in das Feld Beg. Stationierung ein.
4. Die Optionen in den Feldern Linker Regelquerschnitt und Rechter Regelquerschnitt sind:
¢ Benutzerdefiniert — Mit dieser Option kdnnen Sie Regelquerschnitte fur die linke und die
rechte Seite des horizontalen Kurvenbandes wahlen.
¢ <Keine> - Es werden keine Regelquerschnitte zugewiesen. Verwenden Sie diese Option, un
eine Licke in der Trassendefinition zu erzeugen.
¢ <Interpolieren> — Der Regelquerschnitt fir diese Station wird aus den vorhergehenden und
nachfolgenden Regelquerschnitten in der Trassendefinition interpoliert.
5. Wenn Sie <Keine> oder <Interpolieren> gewéhlt haben, fahren Sie mit dem n&chsten Schritt fort.
Wenn Sie Benutzerdefiniert gewahlt haben, fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie einen Regelquerschnitt aus der Liste.
Tippen Sie dazu zweimal auf das Feld Linker Regelquerschnitt (oder Rechter
Regelquerschnitt ). Tippen Sie auf den Softkey Liste, um eine Liste der verfligbaren
Regelquerschnitte anzuzeigen. Diese Liste enthéalt Regelquerschnitte, die unter Verwendung
des Befehls Eingabe / Regelquerschnitte definiert wurden.
¢ Geben Sie eine Regelquerschnittsbezeichnung ein.
Diese Bezeichnung muss mit einer existierenden Regelquerschnittsbezeichnung
Ubereinstimmen. Wenn die Bezeichnung ungultig ist, warnt Sie die Trimble Survey
Controller Software.
Tippen Sie auf Enter, und verwenden Sie den angezeigten Bildschirm, um Details fir den
neuen Regelquerschnitt einzugeben. Weitere Informationen finden Sie unter
Regelquerschnitte.
6. Tippen Sie auf Speich., um die Regelquerschnitte anzuwenden.
7. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um weitere Regelquerschnitte an anderen Positionen einzugeben.
8. Tippen Sie auf Akzept, wenn Sie alle Regelquerschnittspositionen eingegeben haben.

Tipp — Tippen Sie auf den Softkey Loschen, um einen hervorgehobenen Eintrag zu l6schen.

9. Geben Sie die anderen Trassenkomponenten ein, oder tippen Sie auf Speich., um die
Trassendefinition zu speichern.

Wenn Sie weitere Informationen bendtigen, sehen Sie sich das Beispiel-Kurvenband mit der dazugehdériger
Tabelle an. In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Regelquerschnittszuweisungen, einschlie3lich de
Regelquerschnitte "Keine" und "Interpolieren”, zur Erstellung der benétigten Trassendefinition verwendet
werden koénnen.

Uberhéhung und Ausweitung

Definieren Sie, wo Uberhthungs— und Ausweitungswerte in einer Trassendefinition angewendet werden
sollen, indem Sie die Station angeben, an die Trimble Survey Controller Software mit der Anwendung der
Uberhdhungs— und Ausweitungswerte beginnen soll. Diese Werte werden an der Anfangsstation angewend
und Werte fur Regelquerschnittselemente werden dann linear (anteilméfig) von diesem Punkt zu der Statio
interpoliert, an der die nachsten Uberhthungs— und Ausweitungswerte angewendet werden.

So fiigen Sie Uberhthungs— und Ausweitungswerte zu einer neuen Trassendefinition hinzu:

1. Wahlen Sie Uberh6hung & Ausweitung, und tippen Sie auf den Softkey Neu.
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2. Geben Sie Anfangsstation fur die Uberh6hung und Ausweitung in das Feld Beg. Stationierung ein.
3. Geben Sie Uberhohungswerte fiir die linke und rechte Seite des horizontalen Kurvenbandes in die
Felder Linke Uberhohung und Rechte Uberh6hung ein.

Tipp — Sie kénnen die Ausgabeoptionen des Uberhohungswerts &dndern, indem Sie auf den Softkey
Optionen tippen und das Feld Gefalle entsprechend &ndern.

4. Geben Sie die Drehpunktposition fir den Regelquerschnitt in das Feld Drehpunkt ein. Die Optionen
sind Drehpunkt links, Kuppen—Drehpunkt und Drehpunkt rechts.
5. Geben Sie den anzuwendenden Ausweitungswert in das Feld Linke Ausweitung ein.

Dieser Wert wird auf jedes Element im Regelquerschnitt angewendet, fur das das Kontrollkastchen
Ausweitung aktiviert ist.

6. Fuhren Sie dasselbe fur das Feld Rechte Ausweitung durch. Tippen Sie auf Enter, um diese
Uberhdhungs— und Ausweitungswerte zur Trassendefinition hinzuzuftgen.

Hinweis — Die Ausweitung wird als positiver Wert dargestellt.

\‘

. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um weitere Uberh6hungs— und Ausweitungsdatensatze einzugebel
8. Tippen Sie auf den Softkey Akzept., wenn Sie alle Uberhéhungs— und Ausweitungsdatensatze
eingegeben haben.

Tipp — Tippen Sie auf den Softkey Loschen, um einen hervorgehobenen Eintrag zu l6schen.

9. Geben Sie die anderen Trassenkomponenten ein, oder tippen Sie auf Speich., um die
Trassendefinition zu speichern.

Eingabe — Regelquerschnitte
Verwenden Sie diese Option zur Eingabe von Regelquerschnitten fir Trimble Trassen.
So geben Sie einen Regelquerschnitt ein:

1. Wéahlen Sie Eingabe / Regelquerschnitte aus dem Hauptmenda.
2.Geben Sie eine Bezeichnung fiir den neuen Regelquerschnitt in das Feld Name ein, und tippen Sie
Enter.
3. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
+ Kopieren Sie einen bestehenden Regelquerschnitt in den aktuellen Regelquerschnitt. Tippen

Sie dazu auf den Softkey Kopieren. Eine Liste verfugbarer Regelquerschnittsdefinitionen
erscheint. Heben Sie die zu kopierende Regelquerschnittsdefinition hervor, und tippen Sie at
Enter.

Tipp — Wenn Sie die Details eines Regelquerschnitts vor dem Kopieren ansehen méchten,
heben Sie die Regelquerschnittsbezeichnung hervor, und tippen Sie auf den Softkey
Uberprif. Tippen Sie auf Esc, um zur Liste zuriickzukehren, oder auf die Softkeys Vorh. oder
Néchste, um die Details anderer Regelquerschnitte in der Liste anzusehen.

»
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¢ Geben Sie die Elemente des neuen Regelquerschnitts manuell ein.
Elemente eingeben
So geben Sie die Elemente manuell in einen Regelquerschnitt ein:
1. Wahlen Sie Eingabe / Regelquerschnitt, und benennen Sie den neuen Regelquerschnitt wie
vorstehend beschrieben.
2. Tippen Sie auf den Softkey Neu, um das erste Element einzugeben, das den Regelquerschnitt
definiert.
3. Wadhlen Sie eine Option im Feld Element, und geben Sie die erforderlichen Informationen ein.
Weitere Informationen finden Sie im entsprechenden nachstehenden Abschnitt.
Querneigung und Offset
Hohenunterschied und Offset
Nur Hohenunterschied
Seitengefalle
4. Tippen Sie auf Speich., um das Regelquerschnittselement hinzuzufugen.
5. Tippen Sie auf den Softkey Neu, wenn Sie weitere Elemente zur Regelquerschnittsdefinition
hinzufiigen mochten.
6. Tippen Sie auf Speich., nachdem Sie das letzte Element eingegeben haben.
Tipp — Um einen Softkey zu lI6schen, heben Sie ihn hervor, und tippen Sie auf den Softkey Loschen.
7. Tippen Sie auf Speich., um den Regelquerschnitt zu speichern.
Querneigung und Offset
Wenn Sie das Feld Element auf Querneigung und Offset einstellen:

1. Geben Sie die Werte, die das Element definieren, in die Felder Querneigung und Offset ein.

Tipp — Sie kénnen die Anzeigeoptionen fur Querneigungswerte andern, indem Sie auf den Softkey
Optionen tippen und das Feld Gefalle entsprechend &ndern.

2.Geben Sie einen Wert in das Feld Code ein (dieser Schritt ist optional).

Tipp — Die in das Feld Code eingegebene Anmerkung wird dem Ende des Elementes zugewiesen und bei ¢
Absteckung angezeigt. (Der Code "ML' wird z. B. bei der Navigation zu einem Punkt ohne Seitengefalle im
Absteckungsbildschirm angezeigt).

3. Aktivieren Sie die Kontrollkastchen Uberh6hung anwenden und Ausweitung anwenden wie
erforderlich.
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Hohenunterschied und Offset
Wenn Sie das Feld Element auf Hohenunterschied und Offset einstellen:
1. Geben Sie die Werte, die das Element definieren, in die Felder Hohenunterschied und Offset ein.
2.Geben Sie einen Wert in das Feld Code ein (dieser Schritt ist optional).
3. Aktivieren Sie die Kontrollkastchen Uberh6hung anwenden und Ausweitung anwenden wie
erforderlich.
Nur H6henunterschied

Wenn Sie das Feld Element auf Nur Hohenunterschied einstellen:

1. Geben Sie den Wert, der das Element definiert, in das Feld H6henunterschied ein.
2.Geben Sie einen Wert in das Feld Code ein (dieser Schritt ist optional).

Seitengefalle
Wenn Sie das Feld Element auf Seitengefélle einstellen:

1. Geben Sie die Werte, die das Element definieren, in die Felder Abtragsgefalle (1), Auftragsgefélle (2
und Grabenbreite (3) ein.

Hinweis — Abtrags— und Auftragsgefalle werden als positive Werte dargestellt.

Die nachfolgende Abbildung enthé&lt ein Beispiel fur ein Seitengefalle:

2. Geben Sie einen Wert in das Feld Code ein (dieser Schritt ist optional).

Eingabe — Notizen

Sie kdnnen jederzeit eine Notiz in die Datenbank der Survey Controller Software eingeben. So geben Sie ei
Notiz ein:

1. Wahlen Sie Eingabe / Notizen aus dem Hauptmend.
2.Geben Sie die aufzuzeichnenden Einzelheiten ein. Tippen Sie alternativ dazu auf den Softkey Zeit,

um einen aktuellen Zeitdatensatz zu erzeugen.
3. Tippen Sie auf Enter, um die Notiz in der Datenbank zu speichern oder auf Esc, um sie zu verwerfer
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4. Tippen Sie auf Speich., um den Bildschirm Notiz eingeben zu verlassen. Alternativ dazu konnen Sie
auch auf Enter tippen, wenn das Notizfeld leer ist.

Hinweis — Wenn bereits eine Kartiercodeliste fur das Projekt ausgewéhlt wurde, kbnnen Sie bei der Eingabe
einer Notiz Codes aus dieser Liste verwenden. Driicken Sie im Bildschirm Notizen die Leertaste auf der
Tastatur, um die Kartiercodeliste anzuzeigen. Wahlen Sie einen Code aus der Liste, oder geben Sie die
Anfangsbuchstaben des Codes ein.

Tippen Sie im Bildschirm Aktuelles Projekt tberprifen auf den Softkey Notiz, um eine Notiz zum aktuellen
Datensatz hinzuzufuigen.

Rollen Sie im Punktmanager nach rechts und tippen Sie auf das Feld Notiz, um eine Notiz zum
Punktdatensatz hinzuzufiigen.
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Koord.geom

MenU Koord.geom.

Mit diesem Menl konnen Sie Koordinatengeometriefunktionen ausfiihren. Sie kdnnen die Menloptionen zu
Berechnung von Strecken, Azimuten und Punktpositionen mit unterschiedlichen Methoden verwenden.

Fir einige Berechnungen muss eine Projektion definiert oder ein Nur—Maf3stabsfaktor Koordinatensystem
gewahlt werden.

Sie koénnen Ellipsoid-, Gitter— und Bodenstrecken anzeigen, indem Sie das Feld Strecken im Bildschirm
Koord.geom.—Einst. andern.

Weitere Informationen finden Sie unter:
RiWi/Str. berechnen

Punkt berechnen

Flache berechnen

Azimut berechnen

Strecke berechnen

Mittelwert berechnen

Linie unterteilen

Bogen unterteilen

MaRband

Polygonzug

Koord.geom. — RiWi/Str. berechnen

So berechnen Sie den Azimut, die horizontale und vertikale Strecke (Hohenunterschied) und die
Schréagstrecke zwischen zwei bestehenden Punkten:

1. Wahlen Sie aus der Karte den Von Punkt (1) und den Zu Punkt (2), wie in nachstehendem Diagramr
dargestellt.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie RiWi/Str. berechnen aus dem
Verknupfungsmeni. Wahlen Sie alternativ dazu Koord.geom. / RiWi/Str. berechnen aus dem
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Hauptmend.
3. Der Azimut (3), die horizontale Strecke (4), der orthometrische Hohenunterschied, die Schragstrecke
und das Gefalle werden angezeigt.

Koord.geom. — Punkt berechnen

Verwenden Sie diese Koordinatengeometriefunktion, um die Koordinaten eines Schnittpunkts aus 1 oder 2
bestehenden Punkten zu berechnen. Sie kdnnen die Resultate in der Datenbank speichern.

Verwenden Sie den Softkey Optionen, um Boden—, Gitter— oder NN—-Strecken einzustellen.

Hinweis — Sie kdnnen bei der Eingabe eines bestehenden Punktnamens eine Auswahl aus der Liste treffen
einen "Fast fix" durchfiilhren oder einen Punkt messen. Mit "Fast fix" wird automatisch ein schneller Punkt
mit einem tempordren Punktnamen gespeichert.

Warnung — Andern Sie nach der Berechnung von Punkten nicht das Koordinatensystem oder die
Kalibrierung. Falls Sie dies tun, beziehen sich diese Punkte nicht auf das neue Koordinatensystem. Punkte,
unter Verwendung der Methode RiWi-Str. von einem Punkt berechnet wurden, stellen eine Ausnahme dar.

Hinweis — Wenn Sie die Geradenschnittmethode oder die Methode Von einer Basislinie verwenden und dar
den Antennenhfhendatensatz eines Standpunkts andern, werden die Koordinaten des Offset—Punkts nicht
aktualisiert.

Hinweis — Wenn Sie ein Robotic-Instrument ferngesteuert vom Ziel aus betreiben, sind die
Links—/Rechts—Richtungen umgekehrt. Die Messung wird jedoch relativ zur Instrumentenposition
gespeichert.

Hinweis — Wenn die Punkte mit GPS gemessen wurden, kénnen die Koordinaten des Offset—Punkts nur da
als Gitterwerte angezeigt werden, wenn eine Projektion und Datum-Transformation definiert sind.

Hinweis — Geben Sie bei allen Methoden im Feld "Speichern als" an, ob der berechnete Punkt als WGS84,
ortl. Punkt oder als Gitterkoordinatenwert gespeichert werden soll.

Berechnen Sie die Koordinaten mit einer der folgenden Methoden:
RiWi-Str. von einem Punkt

Winkel und Strecke
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Schnitt RiWi—Str.

Schnitt RiWi-RiWi

Bogenschnitt

Geradenschnitt

Von einer Basislinie

Vertikale Ebene und Winkel

RiWi-Str. von einem Punkt

So berechnen Sie die Koordinaten eines Schnittpunkts mit der Methode Riwi-Str. von einem Punkt:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Punkt berechnen.

2.Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option RiWi und Strecke.

4. Tippen Sie im Feld Startpunkt auf den Popup—PfﬂQ und wéahlen Sie dann eine Radial- oder
eine sequentielle Messmethode. Wenn Sequentiell gewabhlt ist, wird der Startpunktname automatisct
mit dem Namen des zuletzt gespeicherten Schnittpunkts aktualisiert, wie in den nachstehenden
Diagrammen dargestellt.

5. Stellen Sie das Feld Azimut-Ursprung entweder auf Gitternetz 0°, Geogr. Nord, Magnetisch oder
Sonne (nur GPS) ein.

6. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1), den Azimut (2) und die horizontale Strecke (3) ein, wie ir
den nachstehenden Abbildungen dargestellt.

7. Tippen Sie auf Berechn., um den Schnittpunkt (4) zu berechnen.

8. Speichern Sie den Punkt in der Datenbank.

Radial Sequentiell

So berechnen Sie den Schleifenschlussfehler fur eine Punktschleife:

(R
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1. Geben Sie dem letzten Punkt denselben Namen wie dem Startpunkt.
2. Tippen Sie auf Berechn., um die Punktkoordinaten zu berechnen.

Wenn Sie auf Speich. tippen, wird der Schleifenschlussfehler im Bildschirm angezeigt. Speichern Sie den
letzten Punkt als Prifpunkt, damit der erste Punkt nicht Gberschrieben wird.

Winkel und Strecke
So berechnen Sie die Koordinaten eines Schnittpunkts mit der Methode Winkel und Strecke:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Punkt berechnen.

2.Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Waéhlen Sie im Feld Methode die Option Winkel und Strecke.

4. Tippen Sie im Feld Startpunkt auf den Popup-Pfeil fur erweiterte Optio_héMnd wahlen Sie
dann eine Radial- oder eine sequentielle Messmethode. Wenn Sequentiell gewahlt ist, wird der
Startpunktname automatisch mit dem Namen des zuletzt gespeicherten Schnittpunkts aktualisiert, w
in den nachstehenden Diagrammen dargestellt.

5. Tippen Sie im Feld Referenzpunkt auf den Popup—P&ﬂI)(. Wahlen Sie dann entweder einen
Azimut oder einen Endpunkt zur Definition einer Referenzorientierung aus.
Wenn die sequentielle Methode gewahlt ist, ist die Referenzorientierung fir die neuen Punkte der
berechnete umgekehrte Azimut des Winkels.

6. Geben Sie den Namen des Startpunktes (1), den Azimut (2) und die horizontale Strecke (3) ein, wie
den nachstehenden Diagrammen dargestellt:

7. Tippen Sie auf Berechn., um den Schnittpunkt (4) zu berechnen.

8. Speichern Sie den Punkt in der Datenbank.

Radial Sequentiell

Schnitt RiIWi-Str.
So berechnen Sie die Koordinaten eines Schnittpunkts mit der Methode Schnitt RiWi-Str.:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Punkt berechnen.

elrimbles
67



2.Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Schnitt RiWi-Str.

4. Geben Sie den Namen des Punkts 1 (1), den Azimut (2), den Namen des Punkts 2 (3) und die
horizontale Strecke (4) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

5. Tippen Sie auf Berechn.

6. Es gibt zwei Losungen: (5,6). Tippen Sie auf den Softkey Andere, um die zweite L6sung anzusehen.

7. Speichern Sie den Punkt in der Datenbank.

Schnitt RIWi—-RiWi
So berechnen Sie die Koordinaten eines Schnittpunkts mit der Methode Schnitt RiIWi—RiWi:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Punkt berechnen.

2. Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wéhlen Sie im Feld Methode die Option Schnitt RiWi—RiWi.

4. Geben Sie den Namen des Punkts 1 (1), den Azimut von Punkt 1 (2), den Namen des Punkts 2 (3)
den Azimut von Punkt 2 (4) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

5. Tippen Sie auf Berechn., um den Schnittpunkt (5) zu berechnen.

6. Speichern Sie den Punkt in der Datenbank

Bogenschnitt
So berechnen Sie die Koordinaten eines Schnittpunkts mit der Methode Bogenschnitt:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Punkt berechnen.

2.Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Bogenschnitt.

4. Geben Sie den Namen des Punkts 1 (1), die horizontale Strecke (2), den Namen des Punkts 2 (3) u
die horizontale Strecke (4) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

5. Tippen Sie auf Berechn.

6. Es gibt zwei Lésungen: (5,6). Tippen Sie auf den Softkey Andere, um die zweite Losung anzusehen.

68



7. Speichern Sie den Punkt in der Datenbank.
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Ein Offset mit der Geradenschnittmethode berechnen:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Punkt berechnen.

2. Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wéahlen Sie im Feld Methode die Option Geradenschnitt.

4. Geben Sie den Namen des Startpunkts der Linie 1 (1), des Endpunkts der Linie 1 (2), des Startpunk
der Linie 2 (3) und des Endpunkts der Linie 2 (4) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

5. Geben Sie jede Verdnderung in der vertikalen Position als vertikale Strecke vom Ende der Linie 2
(Str. v. Ende) ein.

6. Tippen Sie auf Berechn., um den Offset—Punkt (5) zu berechnen.

Hinweis — Die beiden Linien miissen sich nicht Giberschneiden, sie miissen aber in einem Punkt
zusammenlaufen, wie nachstehend dargestellt.

Ein Offset mit der Methode Von einer Basislinie berechnen:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenl Koord.geom. / Punkt berechnen.

2. Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wéahlen Sie im Feld Methode die Option Von einer Basislinie.

4. Geben Sie den Namen des Startpunkts (1) und des Endpunkts (2) der Basislinie ein, wie in

nachstehendem Diagramm dargestellt.
5. Geben Sie eine Strecke ein, und wahlen Sie die Methode fir die Streckenrichtung (5, 6, 7 oder 8).

6. Geben Sie den Offset ein, und wahlen Sie die Methode fiir die Offsetrichtung (3 oder 4).
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7.Geben Sie eine vertikale Strecke (H6henunterschied) vom Ende der Linie ein.

Hinweis — Geben Sie einen positiven Offset ein, wenn sich der Punkt rechts (4) vom Endpunkt
befindet und einen negativen Offset, wenn er sich links (3) vom Endpunkt befindet. Geben Sie
entweder fur die Strecke oder den Offset 0 ein, wenn kein Offset in dieser Richtung berechnet werde
soll.

8. Tippen Sie auf Berechn., um den Offset—Punkt (9) zu berechnen.

Ein Offset mit der Methode Vertikale Ebene und Winkel berechnen:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Punkt berechnen.

2. Geben Sie einen Punktnamen ein.

3. Wadhlen Sie im Feld Methode die Option Vertikale Ebene und Winkel.

4. Geben Sie den Namen der Punkte (1) und (2) ein, die die vertikale Ebene (z. B. die Seite eines
Gebaudes) definieren. Messen Sie neue Punkte oder geben Sie die Namen bestehender Punkte ein

5. Tippen Sie auf Mess.HzV, um den Winkel vom Instrument (3) zum erforderlichen Punkt (4) zu
messen.
Der Schnittpunkt zwischen der vertikalen Ebene und dem gemessenen Winkel wird zur Berechnung
der Koordinaten des gewlnschten Punktes verwendet.

6. Tippen Sie auf Speich., um den Punkt in der Datenbank zu speichern.

1@ Ze

Koord.geom. — Flache berechnen
So berechnen Sie eine Flache zwischen Punkten in der Datenbank:

1. Wahlen Sie aus der Karte die Punkte, die den Umfang der zu berechnenden Flache bilden. Verwenc
Sie die Reihenfolge, in der die Punkte auftreten.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Flache berechnen aus dem
Verknipfungsmend. Alternativ kénnen Sie auch Koord.geom. / Flache berechnen aus dem
Hauptmeni wéahlen.

»
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Hinweis — Die berechnete Flache variiert in Abhangigkeit von den Displayeinstellungen fur Strecken.

Im nachstehenden Diagramm sind die berechnete Flache (1) und der Flachenumfang (2) dargestelit.

Koord.geom. — Azimut berechnen
Sie kdnnen manuell eingegebene Daten und in der Datenbank gespeicherte Punkte zur Berechnung eines
Azimuts mit unterschiedlichen Methoden verwenden. Die Resultate kdnnen ebenfalls in der Datenbank
gespeichert werden. Bei einigen Methoden miissen Sie zuerst auf den Softkey Berechn. tippen, um die
Resultate anzuzeigen.
Die eingegebenen Daten kdnnen unterschiedliche Einheiten aufweisen. Sie kénnen z. B. einen Winkel in Gi
zu einem Winkel in Kreisgrad (Radians) eingeben — das Ergebnis wird in dem Format ausgegeben, das bei
Konfiguration des Projekts festgelegt wurde.
Berechnen Sie einen Azimut mit einer der folgenden Methoden:
Zwischen zwei Punkten
Winkelhalbierende
Winkelhalbierende 3P
Azimut plus Winkel
Azimut zu Linienoffset
Zwischen zwei Punkten
So berechnen Sie den Azimut zwischen zwei Punkten:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Azimut berechnen.

2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Zwischen zwei Punkten.

3. Geben Sie den Namen des Von Punkts (1) und des Zu Punkts (2) ein, wie in nachstehendem

Diagramm dargestellt.
4. Der Azimut zwischen den Punkten (3) wird berechnet.
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Winkelhalbierende
So berechnen Sie die Winkelhalbierende:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenl Koord.geom. / Azimut berechnen.

2. Wabhlen Sie im Feld Methode die Option Winkelhalbierende.

3. Geben Sie Werte fur Azimut 1 (1) und Azimut 2 (2) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt
4. Die Winkelhalbierende (3) zwischen den Azimuten wird berechnet.

Winkelhalbierende 3P

So berechnen Sie den Azimut fir eine Winkelhalbierende tiber 3 Punkten:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Azimut berechnen.
2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Winkelhalbierende 3P.
3. Geben Sie die Namen des Seitenpunkts 1 (1), des Eckpunkts (2) und des Seitenpunkts 2 (3) ein, wit

nachstehendem Diagramm dargestellt.
4. Die Winkelhalbierende (4) vom Eckpunkt zwischen Seitenpunkt 1 und Seitenpunkt 2 wird berechnet.

Azimut plus Winkel

So berechnen Sie den Azimut plus Winkel:

@:Trimble.
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1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Azimut berechnen.

2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Azimut plus Winkel.

3. Geben Sie den Azimut (1) und den Winkel (2) ein, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.
4. Die Summe aus Azimut und Winkel (3) wird berechnet.

Azimut zu Linienoffset
So berechnen Sie den Azimut zum Linienoffset:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Azimut berechnen.

2. Wébhlen Sie im Feld Methode die Option Azimut zu Linienoffset.

3. Geben Sie den Liniennamen (1), die Stationierung (2) und das horizontale Offset (3) ein, wie in
nachstehendem Diagramm dargestellt.

4. Der Azimut (4) vom Startpunkt der Linie zum Offset—Punkt wird berechnet.

Koord.geom. — Strecke berechnen

Sie kdnnen manuell eingegebene Daten und in der Datenbank gespeicherte Punkte zur Berechnung von
Strecken mit unterschiedlichen Methoden verwenden. Die Resultate kdnnen ebenfalls in der Datenbank

gespeichert werden.

Die Daten, die Sie eingeben, kénnen unterschiedliche Einheiten aufweisen. Sie kénnen z. B. eine Strecke ir
Metern zu einer Strecke in Ful3 hinzufligen. Das Ergebnis wird in den Einheiten ausgegeben, die bei der
Konfiguration des Projekts festgelegt wurden.

Bei einigen Methoden miissen Sie zuerst auf den Softkey Berechn. tippen, um die Resultate anzuzeigen.

Zwischen zwei Punkten

73



Abstand Punkt—Gerade

Abstand Punkt-Bogen

Zwischen zwei Punkten
So berechnen Sie die Strecke zwischen zwei Punkten:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Strecke berechnen.
2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Zwischen zwei Punkten.

3. Geben Sie den Von Punkt und den Zu Punkt ein.

4. Die Strecke zwischen den beiden Punkten wird berechnet.

Abstand Punkt—Gerade
So berechnen Sie den Abstand Punkt—Gerade:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Koord.geom. / Strecke berechnen.

2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Abstand Punkt—Gerade.

3. Geben Sie den Punktnamen (1) und den Namen der Gerade (2) ein, wie in nachstehendem Diagrarn
dargestellt.

4. Die Strecke entlang der Gerade (3) und die Strecke im rechten Winkel (4) zur Gerade werden
berechnet. Die Strecke entlang der Gerade wird vom festgelegten Punkt (5) aus berechnet.

Abstand Punkt-Bogen
So berechnen Sie den Abstand Punkt—-Bogen:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenl Koord.geom. / Strecke berechnen.

2. Wéabhlen Sie im Feld Methode die Option Abstand Punkt—-Bogen.

3. Geben Sie den Punktnamen (1) und den Bogennamen (2) ein, wie in nachstehendem Diagramm
dargestellt.

4. Die Strecke entlang des Bogens (3) und die Strecke im rechten Winkel (4) zum Bogen werden
berechnet. Der Abstand zum Bogen wird vom festgelegten Punkt (5) aus berechnet.
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Koord.geom. — Mittelwert berechnen

Verwenden Sie die Option Mittelwert berechnen, um eine gemittelte Position fur mehrfach gemessenen
Punkte zu berechnen und zu speichern.

Geben Sie den Namen des Punktes, flr den die gemittelte Position berechnet werden soll, in das
Punktnamensfeld ein. Sie kbnnen den Punktnamen aus der Popup-Liste im Punktnamensfeld wahlen.

Wenn fur den eingegebenen Punkt nur eine Position berechnet oder der Punkt als Festpunkt gespeichert
wurde, erscheint eine Fehlermeldung, die Sie darauf hinweist, dass kein Mittelwert berechnet werden kann.

Wenn Sie den Namen eines Punktes eingeben, flr den eine gemittelte Position berechnet werden kann, su
Trimble Survey Controller in der Datenbank nach allen verfiigbaren Punktpositionen. Nach der Berechnung
des Mittelwertes wird diese als Gitterposition zusammen mit den Standardabweichungen fir die einzelnen
Koordinaten angezeigt.

Hinweis — Alle reduzierten Richtungen, die zu diesem Punkt beobachtet wurden, werden ignoriert und die
Originalbeobachtungen werden zur Berechnung des Mittelwerts verwendet.

Tippen Sie auf den Softkey Details, wenn mehr als zwei Punktpositionen existieren. Tippen Sie auf Details,
um die Abweichungen aller individuellen Positionen von der gemittelten Paosition anzusehen. Sie kdnnen im
Dialogfeld mit den Abweichungen festlegen, ob bestimmte Positionen in die Mittelwertberechnung
einbezogen oder davon ausgeschlossen werden sollen.

Tipp — Trimble Survey Controller mittelt alle Positionen gleichen Namens in der aktuellen Projektdatenbank
(auRer Festpunkten). Tippen Sie auf Details, um sicherzustellen, dass nur die erforderlichen Positionen
gemittelt werden.

Tippen Sie auf den Softkey Speich., um die berechnete gemittelte Position zu speichern. Wenn bereits eine
gemittelte Position fur den Punkt in der Datenbank enthalten ist, wird die bestehende Position beim Speiche
des neuen Mittelwertes automatisch geldscht.

Koord.geom. — Linie unterteilen

Verwenden Sie diese Funktion, um eine Linie in Segmente zu unterteilen. Die erstellten Punkte werden
automatisch in der Datenbank gespeichert und die Punktnamen automatisch ausgehend vom Startpunktnar
erhoht.
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Sie kbnnen den Code eines unterteilten Punktes vordefinieren. Weitere Informationen finden Sie unter
Punktcode unterteilen.

Unterteilen Sie eine Linie mit einer der folgenden Methoden:
Feste Segmentlange

Feste Segmentzahl

Feste Segmentléange
So unterteilen Sie eine Linie in Segmente fester Lange:

1. Wahlen Sie aus der Karte die zu unterteilende Linie (1), wie in nachstehendem Diagramm dargestell

2. Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Linie unterteilen aus dem
Verkniipfungsmeni. Wahlen Sie alternativ dazu Koord.geom. / Linie unterteilen aus dem Hauptment

3. Wadhlen Sie im Feld Methode die Option Feste Segmentléange.

4. Geben Sie die Segmentlange (2), alle horizontalen Offsets (3) und vertikalen Offsets von der Linie
ein.

5.Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (4), Ende bei Station (5) und den Startpunktnamen
ein.

6. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (4, 6, 7 oder 8, 9, 10).
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Feste Segmentzahl
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So unterteilen Sie eine Linie in eine feste Anzahl an Segmenten:

1. Wahlen Sie aus der Karte die zu unterteilende Linie (1), wie in nachstehendem Diagramm dargestell

2. Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wahlen Sie Linie unterteilen aus dem
Verknupfungsmenid. Wéhlen Sie alternativ dazu Koord.geom. / Linie unterteilen aus dem Hauptment

3. Wéahlen Sie im Feld Methode die Option Feste Segmentzahl.

4. Geben Sie die Anzahl der Segmente und alle horizontalen Offsets (2) und vertikalen Offsets von der
Linie ein.

5. Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (3), Ende bei Station (4) und den Startpunktnamen
ein.

6. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (3, 5, 4 oder 6, 7, 8).
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Koord.geom. — Bogen unterteilen

Verwenden Sie diese Funktion, um einen Bogen mit einer der folgenden Methoden zu unterteilen:
Feste Segmentlange

Feste Segmentzahl

Feste Sehnenlange

Fester Mittelpunktswinkel

Die Punkte werden automatisch in der Datenbank gespeichert und die Punktnamen ausgehend vom
Startpunktnamen erhéht.

Sie konnen den Code eines unterteilten Punktes vordefinieren. Weitere Informationen finden Sie unter
Punktcode unterteilen.

Feste Segmentlange
So unterteilen Sie einen Bogen in Segmente mit fester Lange:

1. Wéhlen Sie im Feld Methode die Option Feste Segmentlange.
2. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie den zu unterteilenden Bogen aus der Karte. Tippen und halten Sie den Stift auf
den Bildschirm, und wéhlen Sie Bogen unterteilen aus dem Verkniipfungsmenda.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Bogen unterteilen. Geben Sie den Namen
des definierten Bogens ein.
3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Feste Segmentzahl.
4. Geben Sie die Segmentlange (2), alle horizontalen Offsets (3) und vertikalen Offsets vom Bogen ein
5. Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (4), Ende bei Station (5) und den Startpunktnamen
ein.
6. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (4, 6, 7 oder 8, 9, 10).
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Feste Segmentzahl
So unterteilen Sie einen Bogen in eine festgelegte Anzahl von Segmenten:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie den zu unterteilenden Bogen aus der Karte. Tippen und halten Sie den Stift auf
den Bildschirm, und wahlen Sie Bogen unterteilen aus dem Verknipfungsmenti.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Bogen unterteilen. Geben Sie den Namen
des definierten Bogens ein.
2. Wébhlen Sie im Feld Methode die Option Feste Segmentzahl.
3. Geben Sie die Anzahl der Segmente, alle horizontalen Offsets (2) und vertikalen Offsets vom Bogen
ein.
4. Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (3), Ende bei Station (4) und den Startpunktnamen
ein.
5. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (3, 5, 4 oder 6, 7, 8).
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Feste Sehnenlange
So unterteilen Sie einen Bogen in Segmente mit fester Sehnenléange:

1. FUhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie den zu unterteilenden Bogen aus der Karte. Tippen und halten Sie den Stift auf
den Bildschirm, und wéahlen Sie Bogen unterteilen aus dem Verkntpfungsmenda.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Bogen unterteilen. Geben Sie den Namen
des definierten Bogens ein.
2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Feste Sehnenlange.
3. Geben Sie die Sehnenlange (2), alle horizontalen Offsets (3) und vertikalen Offsets vom Bogen ein.
4. Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (4), Ende bei Station (5) und den Startpunktnamen
ein.
5. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (4, 6, 7 oder 8, 9, 10).
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Fester Mittelpunktswinkel

So unterteilen Sie einen Bogen in feste Mittelpunktswinkel:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie den zu unterteilenden Bogen aus der Karte. Tippen und halten Sie den Stift auf
den Bildschirm, und wahlen Sie Bogen unterteilen aus dem Verknipfungsmenti.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Koord.geom. / Bogen unterteilen. Geben Sie den Namen
des definierten Bogens ein.
2. Wabhlen Sie im Feld Methode die Option Fester Mittelpunktswinkel.
3. Geben Sie den Mittelpunktswinkel (2), alle horizontalen Offsets (3) und vertikalen Offsets vom
Bogen ein.
4. Geben Sie Namen in die Felder Start bei Station (4), Ende bei Station (5) und den Startpunktnamen
ein.
5. Tippen Sie auf Start, um die neuen Punkte zu berechnen (4, 6, 7 oder 8, 9, 10).

Mal3band

Verwenden Sie diese Funktion, um Punkte zum Trimble Survey Controller—Projekt hinzuzufligen. Verwende
Sie einen rechten Winkel oder ein Streckeninterface zur Definition rechtwinkliger Strukturen, z. B. von
Gebauden oder Gebaudefundamenten. Geben Sie zwei Punkte ein oder messen Sie diese, um die erste Se
die Orientierung und die Lage des Objekts zu definieren.

Tipp — Benutzen Sie das Popup—Ment im Feld Hohe, um die Hohe des Startpunkts oder Endpunkts zu
wahlen.

Tippen Sie auf die Pfeiltasten rechts/links, um die Richtung fur den nachsten Punkt aus der graphischen

Planansicht zu wahlen. Die gestrichelte rote Linie gibt die aktuelle Richtung fir die nachste Seite an. Tipper
Sie auf Hinzu, um die nachste Seite zu erzeugen und geben Sie dann unter Verwendung des in der Planan:

79



definierten Winkels die Strecke zum nachsten Punkt ein.

Alternativ dazu kdnnen Sie einen bestehenden Projektpunkt wéhlen. Die Software berechnet dann die Strec
zu diesem Punkt fur Sie.

Wenn Sie einen Punkt mit GPS oder konventionellen Methoden messen méchten, wahlen Sie Fast fix oder
Messen aus dem Popup—Menu im Feld Punktname.

Tipp — Wenn der Stil fur einen Laser—Entfernungsmesser konfiguriert ist, ist die Option Laser in den
Popup—Mendts der Felder Lange und HD verfligbar. Tippen Sie auf Laser, um Strecken mit dem Laser zu
messen.

Tippen Sie auf Schlielen, um die Linie zum Startpunkt zu schlieen. Eine horizontale Strecke wird berechn
und angezeigt. Sie kdnnen diese zum Vergleich mit dem Plan oder als Mal3bandstrecke verwenden. Tippen
Sie auf Speich., um den Vorgang abzuschlieBen. Tippen Sie auf Weiter, um weitere Seiten zu dem Objekt
hinzuzuftgen.

Tipp — Wenn Sie detaillierte Informationen tber die Qualitat des Abschlusses benétigen, geben Sie dem
Endpunkt einen anderen Namen und speichern Sie das Objekt. Berechnen Sie dann einen Richtungswinkel
zwischen dem Startpunkt und dem Endpunkt.

Wenn Sie die eingegebene Strecke vor dem Speichern bearbeiten mochten, tippen Sie auf Bearb. Wahlen !
dann den Endpunkt der zu bearbeitenden Seite. Wenn Sie die Strecke andern, wird die Planansicht
entsprechend aktualisiert. Sie kdnnen dann fortfahren und weitere Seiten hinzufiigen.

Hinweise

* Nachdem Sie das Objekt gespeichert haben, konnen Sie die Lange der Seiten nicht mehr bearbeiter

« Die Orientierung wird durch die erste Seite definiert. Zu dieser Seite kdnnen nur Parallel- oder
90°-Winkel hinzugefuigt werden. Wenn Sie einen anderen Winkel verwenden mochten, speichern Si
das Objekt und erstellen Sie dann eine neue Seite.

» Da neue Punkte als Polarpunkte gespeichert werden kdnnen, funktioniert die Mafband—Option nur,
wenn das Koordinatensystem eine "Nur Maf3stabsfaktor'—Projektion oder eine vollstandig definierte
Projektion enthalt.

* Zusétzlich zu den neu erstellten Punkten werden automatisch Linien erzeugt und in der Trimble
Survey Controller Datenbank gespeichert. Diese werden in der Karte angezeigt und kénnen zur
Absteckung von Linien verwendet werden.

Koord.geom. — Transformationen

Verwenden Sie diese Koordinatengeometriefunktion zur Transformation eines einzelnen Punktes oder einet
Auswahl von Punkten. Sie kdnnen auch eine Kombination aus Rotation, Mal3stab und Verschiebungen
verwenden. Wenn Sie mehrere Verschiebungen vornehmen, ist die Reihenfolge immer Rotation, Mal3stab t
Verschiebung.

Rotation

So fuhren Sie eine Rotation fur ausgewahlte Punkte um einen festgelegten Ursprungspunkt durch:
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1. Wahlen Sie im Hauptmenl Koord.geom. / Transformationen.

2. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Rotation und tippen Sie auf Weiter.

3. Geben Sie einen Ursprungspunkt ein.

4. Geben Sie einen Rotationswert ein.

5. Tippen Sie auf Weiter und wéhlen Sie den/die Punkt(e) aus, auf die die Rotation angewandt werden

soll.
6. Tippen Sie auf Akzept., um den/die transformierte(n) Punkt(e) in der Datenbank zu speichern.

Bei einer Transformation werden der/die Ursprungspunkt(e) geldscht und neue Gitterpunkte gleicher
Namens gespeichert.

Maf3stab

So skalieren Sie die Strecken zwischen dem Ursprungspunkt und den ausgewé&hlten Punkten:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Koord.geom. / Transformationen.

2.Wahlen Sie das Kontrollkastchen Mal3stab und tippen Sie auf Weiter.

3. Geben Sie einen Ursprungspunkt ein.

4.Wabhlen Sie einen Mal3stabsfaktor.

5. Tippen Sie auf Weiter und wéhlen Sie den/die zu skalierenden Punkt(e).

6. Tippen Sie auf Akzept., um den/die transformierte(n) Punkt(e) in der Datenbank zu speichern.

Bei einer Transformation werden der/die Ursprungspunkt(e) geldscht und neue Gitterpunkte gleicher
Namens gespeichert.

Verschiebung
So verschieben Sie eine Gruppe ausgewahlter Punkte auf einem Gitter:

1. Wahlen Sie im Hauptmenl Koord.geom. / Transformationen.
2.Wahlen Sie das Kontrollkastchen Verschiebung und tippen Sie auf Weiter.
3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Differenzen oder Zwei Punkte.

Wenn Sie die Differenzen wéahlen:

1. Geben Sie einen Delta Hochwert, Delta Rechtswert und/oder einen Héhenunterschied ein. S
konnen fur die Transformation einen einzelnen Wert wahlen (z. B. Delta Hochwert) oder eine
beliebige Kombination der Differenzwerte.

Wenn Sie die Methode Zwei Punkte wahlen:

1. Wahlen Sie einen Startpunkt (Von Punkt).
2.Wahlen Sie einen Endpunkt (Zu Punkt).
4. Tippen Sie auf Weiter und wahlen Sie den/die zu transformierenden Punkt(e).
5. Tippen Sie auf Akzept., um den/die transformierte(n) Punkt(e) in der Datenbank zu speichern.

Bei einer Transformation werden der/die Ursprungspunkt(e) geldscht und neue Gitterpunkte gleicher
Namens gespeichert.
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Hinweise

* Nur Punkte, die als Gitterkoordinaten angezeigt werden kénnen, kénnen transformiert werden.

* Wenn Sie die Punkte durch Rotation und Maf3stab transformieren, wird der Ursprungspunkt der
Rotation als Ursprungspunkt fir den Maf3stab verwendet. Sie konnen diese Einstellung &ndern.

* Wenn Sie einen Punktnamen eingeben, kénnen Sie den Namen aus der Liste wahlen, ihn eintippen,
einen Fast fix durchfiihren, einen Punkt messen oder den Punkt aus der Karte wéhlen. Mit der Optio
Fast Fix wird automatisch ein schneller Punkt mit einem temporéren Punktnamen gespeichert.

Warnung — Wenn Sie einen Basispunkt transformieren, erhalten die Vektoren, die von diesem Punkt
ausgehen, einen Wert von Null.

Koord.geom. — Polygonzug

Verwenden Sie diese Funktion, um einen Polygonzug—Abschlussfehler zu berechnen und einen
konventionellen Polygonzug auszugleichen. Die Software hilft Ihnen bei der Auswahl der zu verwendenden
Punkte und berechnet den Abschlussfehler. Sie konnen danach entweder eine streckenproportionale
Ausgleichung (Option Streckenprop.) oder eine koordinatenproportionale Ausgleichung (Option Koord.prop.
durchfuhren.

Hinweis — Die streckenproportionale Ausgleichung wird manchmal auch als Bussolenzugausgleichung
bezeichnet.

Sie kdnnen Polygonziuge mit geschlossenen Schleifen und geschlossene Polygonziige, die an bekannten
Punktpaaren beginnen und enden, berechnen.

So berechnen Sie einen Polygonzug:

1. Geben Sie den Namen des Polygonzugs ein.

2. Tippen Sie im Feld Beg. Station auf den Softkey Liste.

3. Wahlen Sie einen Punkt, der als Anfangsstation verwendet werden kann, aus der Liste der gtiltigen
Polygonpunkte. Tippen Sie auf Enter.

Eine gultige Anfangsstation verfugt tber einen oder mehrere Anschlusspunkte und tiber eine oder
mehrere Beobachtungen zum nachsten Polygonpunkt.

N

. Tippen Sie auf Hinzu, um den néchsten Punkt im Polygonzug hinzuzufiigen.
5. Wadhlen Sie die nachste Station im Polygonzug.

Ein gultiger Polygonpunkt ist ein Punkt, von dem jeweils eine oder mehrere Anschlussbeobachtunge
zum vorherigen Punkt und zum néchsten Punkt ausgehen. Wenn es nur einen guiltigen Punkt gibt,
wird dieser automatisch hinzugeftigt.

Hinweis — Sie kbnnen den beobachteten Azimut und die Strecke zwischen zwei Punkten in der Liste
ansehen, indem Sie den ersten Punkt hervorheben und auf den Softkey Info tippen.
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6. Wiederholen Sie die Schritte 4 und 5, bis alle Punkte im Polygonzug hinzugefugt wurden.

Eine gultige Endstation verfugt Gber einen oder mehrere Anschlusspunkte und tiber eine oder mehre
Beobachtungen zum né&chsten Polygonpunkt.

Wenn Sie einen Punkt aus der Liste entfernen méchten, heben Sie den Punkt hervor, und tippen Sie
auf den Softkey Loschen. Wenn Sie einen Punkt Idschen, werden alle nachfolgenden Punkte ebenfe
geldscht.

7. Tippen Sie auf Ergebn., um den Polygonzug—Abschlussfehler zu berechnen.

Hinweis — Sie kdnnen keine weiteren Punkte hinzufiigen, nachdem Sie einen Festpunkt oder eine
Stationierung mit mehreren Anschlusspunkten ausgewahlt haben.

Hinweis — Zur Berechnung eines Polygonzugabschlusses muss mindestens eine Streckenmessung
zwischen aufeinanderfolgenden Punkten in der Polygonzugliste enthalten sein.

Hinweis — Die Azimutfelder missen nicht ausgefullt werden.
Wenn die Richtungsmessung Null ist, kann/kénnen:

¢ der Polygonzug nicht orientiert werden.

¢ keine ausgeglichenen Koordinaten gespeichert werden.

¢ keine Richtungsausgleichung fir einen offenen Polygonzug berechnet werden (eine
Streckenberechnung ist mdglich).

Wenn der Vorblickazimut in einer Polygonzugschleife Null ist und alle Richtungen
beobachtet wurden, kdnnen Sie eine Richtungs— und Streckenausgleichung berechnen.

Die Anschluss— und Vorblickpunkte, die zur Orientierung des Polygonzugs dienen, werden angezeigt.
Tippen Sie, falls erforderlich, auf Enter, um die Felder wie folgt zu bearbeiten:

1. Prifen Sie die Polygonzugresultate, und fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Tippen Sie auf Speich., um die Polygonzugresultate zu speichern.
¢ Gehen Sie zum né&chsten Schritt, um den Polygonzug auszugleichen.
2. Tippen Sie auf Optionen, um die Polygonzugeinstellungen zu tberprufen. Nehmen Sie die
erforderlichen Anderungen vor, und tippen Sie auf Enter.
3. Tippen Sie auf Ausgl.Ri, um den Winkelabschlussfehler auszugleichen. Der Winkelabschlussfehler
wird entsprechend den Einstellungen im Bildschirm Optionen verteilt.
4. Prufen Sie die Polygonzugresultate, und fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Tippen Sie auf Speich., um die Details der Richtungsausgleichung zu speichern.
¢ Tippen Sie auf Ausgl.St., um den Streckenabschlussfehler auszugleichen. Der
Streckenabschlussfehler wird entsprechend den Einstellungen im Bildschirm Optionen
verteilt, und der Polygonzug wird gespeichert.

Beim Speichern des Polygonzugs wird jeder Polygonpunkt als ausgeglichener Polygonpunkt mit der
Suchklassifikation Ausgeglichen gespeichert. Falls bereits ausgeglichene Polygonpunkte gleichen Namens

elrimbles
83



existieren, werden sie geldscht.

Auswahl von Merkmalen in Popup-Listen

Wenn Sie Merkmalsnamen in Felder eingeben méchten, geben Sie entweder den Namen des Merkmals eir
oder tippen Sie auf die Schaltflache fir das Popup—l\[ﬂlﬂhd wéhlen Sie eine der folgenden Optionen aus
der Liste:

Liste zur Auswahl von Merkmalen aus der Datenbank

Eingabe zur Eingabe von Informationen

Messen zur Messung eines Punktes

Fast fix zur automatischen Messung eines Punktes mit der Klassifizierung Konstr.Punkt.
Kartenauswah|zur Auswahl der gewinschten Kartenmerkmale aus einer Merkmalsliste
Rechner Verknupfung zum Rechner

Einhtn zur Auswahl von MaRReinheiten im Feld

Tippen Sie auf die Schaltlfache fir das erweiterte Popup—MAniIum die Dateneingabemethode zu andern.
Die ersten zwei oder drei Felder &ndern sich.

Koord.geom.-Einst.
Verwenden Sie diesen Bildschirm, um die Streckentypen (Gitter, Boden oder Ellipsoid) und die Orientierung
des Gitterkoordinatensystems, das in der Trimble Survey Controller Software verwendet werden soll, zu

konfigurieren.

Sie konnen einen Siud-Azimut wahlen oder die Gitterkoordinaten so einstellen, dass sie in Nord—Ost,
Sud-West, Nord—West oder Sid-Ost Richtung erhéht werden.

Legen Sie fir GPS-Vermessungen ein Ellipsoid (in der Datum-Transformation) fest, wenn Bodenstrecken
angezeigt werden sollen, andernfalls wird das WGS-84 Ellipsoid verwendet.

Wenn Sie die Option Nur Mal3stabsfaktor bei einer Vermessung verwenden, bei der nur ein konventionelles
Instrument eingesetzt wird, kdnnen Gitter— und Bodenstrecken angezeigt werden.

Wabhlen Sie Dateien / Neues Projekt / Koord.geom.—Einst., um die Einstellungen fir die
Koordinatengeometrie bei der Erstellung eines neuen Projekts zu konfigurieren. Wahlen Sie fur ein
bestehendes Projekt Dateien / Projekteigenschaften / Koord.geom.—Einst.

Streckenanzeige

Das Feld Strecken definiert, wie Strecken angezeigt werden und welche Strecken fiir Berechnungen in der
Trimble Survey Controller Software verwendet werden. Wéhlen Sie eine der folgenden Optionen:

» Boden (Voreinstellung)
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* Ellipsoid
* Gitter

In der nachstehenden Abbildung sind diese Optionen zwischen den Punkten A und B dargestellt.

Bodenstrecke

Gitterstrecke

— e ——
/—-«"’" Ellipsoidstrecke E‘“"“—LL\
) ’ -—.\-..

" Ellipsoid

Bodenstrecke

Eine Bodenstrecke ist die horizontale Strecke, die zwischen den beiden Punkten bei durchschnittlicher H6h
parallel zum gewahlten Ellipsoid berechnet wird.

Wenn ein Ellipsoid im Projekt definiert wurde, und das Feld Strecken auf Boden eingestellt ist, wird die
Strecke parallel dazu berechnet. Wenn kein Ellipsoid definiert wurde, wird das WGS-84-Ellipsoid
verwendet.

Ellipsoidstrecke

Wenn das Feld Strecken auf Ellipsoid eingestellt ist, dann wird eine Korrektur angewendet und alle Strecket
so berechnet, als ob sie sich auf dem 6rtlichen Ellipsoid (das normalerweise der Meershdhe entspricht)
befanden. Wenn kein Ellipsoid festgelegt wurde, wird das WGS-84-Ellipsoid verwendet.

Hinweis — Wenn das Koordinatensystem fiir ein Projekt als Nur MaRstabsfaktor—Koordinatensystem definie
wurde, kénnen keine Ellipsoidstrecken angezeigt werden.

Gitterstrecke

Wenn das Feld Strecken auf Gitter eingestellt ist, dann wird die Gitterstrecke zwischen den beiden Punkten
dargestellt. Dies ist die einfache trigonometrische Strecke zwischen zwei Satzen zweidimensionaler
Koordinaten. Wenn das Koordinatensystem fiir das Projekt als Nur MaRRstabsfaktor— Koordinatensystem
definiert wurde, und das Feld Strecken auf Gitter eingestellt ist, zeigt die Trimble Survey Controller Software
die mit dem Malf3stabsfaktor multiplizierten Bodenstrecken an.

Hinweis — Eine Gitterstrecke zwischen zwei gemessenen GPS-Punkten kann nur angezeigt werden, wenn
eine Datum-Transformation und eine Projektion festgelegt oder eine Kalibrierung durchgefiihrt wurde.

Krimmungskorrektur
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Im Trimble Survey Controller Softwaresystem sind alle Ellipsoid— und Bodenstrecken parallel zum Ellipsoid.
Azimutanzeige

Der von der Trimble Survey Controller Software angezeigte und verwendete Azimut ist vom
Koordinatensystem abhéangig, das fur das aktuelle Projekt definiert wurde:

* Wenn Sie sowohl eine Datum-Transformation als auch eine Projektion definiert haben oder Nur
Malstabsfaktor gewahlt haben, wird der Gitter—Azimut angezeigt.

* Wenn Sie keine Datum-Transformation und/oder keine Projektion definiert haben, wird der beste
verfigbare Azimut angezeigt. Ein Gitter—Azimut ist die erste Wahl, danach folgt ein oOrtlicher
ellipsoidischer Azimut und der WGS-84-Ellipsoidazimut.

* Wenn Sie einen Laser—Entfernungsmesser verwenden, wird der magnetische Azimut angezeigt.

Wenn ein Stdazimut angezeigt werden soll, stellen Sie das Feld Stid-Azimut auf Ja ein. Alle Azimut
werden weiterhin im Uhrzeigersinn erhoht. In der nachstehenden Abbildung ist die Auswirkung der
Einstellung ( Ja oder Nein ) im Feld Std-Azimut dargestellt.

N N
0 180
270 a0 a0 270
180 0
S S
Sidazimut = Nein Sudazimut = Ja

Gitterkoordinaten

Verwenden Sie das Feld Gitterkoordinaten, um die Gitterkoordinaten so einzustellen, dass sie in einer der
folgenden Richtungskombinationen erhéht werden:

* Nord und Ost
* Siid und West
* Nord und West
* Siid und Ost

In der nachstehenden Abbildung sind die Auswirkungen der jeweiligen Einstellungen dargestellt.

;ll\
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Magnetische Deklination

Stellen Sie die magnetische Deklination fir das Ortliche Vermessungsgebiet ein, wenn magnetische
Richtungswinkel in der Trimble Survey Controller Software verwendet werden. Sie kénnen magnetische
Richtungswinkel verwenden, wenn Sie die Methode RiWi-Str. von einem Punkt im Bildschirm Koord.geom.
Punkt berechnen wahlen.

Die magnetische Deklination definiert die Beziehung zwischen Magnetisch Nord und dem Gitternorden.
Geben Sie einen negativen Wert ein, wenn sich Magnetisch Nord westlich des Gitternordens befindet. Gebe
Sie einen positiven Wert ein, wenn sich Magnetisch Nord dstlich des Gitternordens befindet. Wenn die
Kompasshadel z. B. 7° dstlich des Gitternordens anzeigt, betragt die Deklination +7° oder 7°0.

Hinweis — Verwenden Sie veroéffentlichte Deklinationswerte, wenn diese verflgbar sind.
Hinweis — Wenn der Gitternorden des Projekts aufgrund der Koordinatensystemdefinition von geographisch
Nord weggedreht wird (z. B. durch eine GPS—Kalibrierung), muss dies in der angegebenen magnetischen

Deklination berlcksichtigt werden.

Weitere Informationen finden Sie unter Erweiterte geodat. Funktionen.
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Messung — Allgemeine

Menl Messung

Mit diesem Meni kénnen Sie Punkte unter Verwendung von Vermessungsstilen, die in der Trimble Survey
Controller Software definiert sind, vermessen und abstecken.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Konventionelle Vermessungen
FastStatic—Vermessung

Nachverarbeitete kinematische Vermessung
RTK-Vermessung

RTK- und Erganzungsvermessung

Mit einer Vermessung beginnen

Alle Vermessungen in Trimble Survey Controller werden Uber Vermessungsstile gesteuert. Vermessungssti
definieren die Parameter fur die Konfiguration und Kommunikation mit Vermessungsinstrumenten sowie fr
die Punktmessung und —speicherung. Alle Informationen in einem Vermessungsstil werden als Vorlage
gespeichert und verwendet, wenn Sie eine entsprechende Vermessung starten.

Konfigurieren Sie den Vermessungsstil nur, wenn die Voreinstellungen nicht den Projektanforderungen
entsprechen. Wahlen Sie im Trimble Survey Controller Hauptmen( Konfiguration / Vermessungsstile, um di
Konfiguration fur die unterschiedlichen Vermessungstypen zu andern.

Danach kénnen Sie einen bestimmten Vermessungsstil einfach aus dem Menl Messung wahlen, wenn Sie
bendtigen.

Hinweis — Wenn nur ein Vermessungsstil existiert, wird er automatisch gewahlt, wenn Sie Messung aus der
Hauptmeni wahlen. Wahlen Sie andernfalls einen Stil aus der Liste, die angezeigt wird.

Details Uber die Erstellung von Vermessungstypen finden Sie unter Konventionelle Vermessungen und
RTK-Vermessung.

Weitere Informationen tber andere GPS—Vermessungstypen finden Sie unter GPS-Vermessungen.
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GPS-Vermessungen

Hinweis — Wenn nur ein Vermessungsstil existiert, wird er automatisch gewahlt, wenn Sie Messung aus der
Hauptmeni wahlen. Wahlen Sie andernfalls einen Stil aus der Liste, die angezeigt wird.

Die Trimble Survey Controller Software enthalt Vermessungsstile fir folgende GPS-Vermessungstypen:
FastStatic—Vermessung

Nachverarbeitete kinematische Vermessung

RTK-Vermessung

RTK- und Erganzungsvermessung

Sie mussen Ihren eigenen Vermessungsstil erstellen, um einen der folgenden Vermessungstypen zu
verwenden:

RTK- und Datenaufzeichnung

Echtzeit-differentielle Vermessung

Echtzeit-Differentiell und Datenaufzeichnung

Informationen zur Konfiguration von GPS—-Vermessungen finden Sie unter folgenden Themen:
Basisempfanger starten

Punkte messen

Kontinuierliche topographische Punkte

Basisempfanger wechseln

Abstecken

Initialisierung

Den Vermessungsstil fir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren

Konventionelle Vermessungen

Hinweis — Wenn nur ein Vermessungsstil existiert, wird dieser automatisch gewahlt, wenn Sie Messung im
Hauptmeni wahlen. Wéahlen Sie ansonsten einen Stil aus der Liste, die angezeigt wird.

(R
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Die Trimble Survey Controller Software enthélt eine Reihe voreingestellter Stile zur Verwendung bei
konventionellen Vermessungen. Konfigurieren Sie diesen Vermessungstyp bei der Erstellung oder
Bearbeitung eines Vermessungsstils. Fiihren Sie dann die nachfolgenden Schritte aus, um eine konvention
Vermessung durchzufihren:

1. Konfigurieren Sie den Vermessungsstil.

2. Bereiten Sie eine Robotic-Vermessung vor
3. Fuhren Sie eine Stationierung durch.

4. Beginnen Sie mit der Vermessung.

5. Beenden Sie die Vermessung.

Den Vermessungsstil konfigurieren
Trimble Survey Controller stellt automatisch eine Verbindung zu Instrumenten der Trimble S—Serie sowie zL
5600- und 3600-Instrumenten her. Sie muissen lediglich den Stil konfigurieren, wenn die Voreinstellungen
nicht auf die Vermessung anwendbar sind.
So fuhren Sie dies durch:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Vermessungsstile / [Erforderlicher
Vermessungsstil].
2.Wahlen Sie die einzelnen Optionen nacheinander, und stellen Sie sie auf die Ausristung und die
Vermessungspraferenzen ein.
3. Tippen Sie auf Speich., wenn Sie alle Einstellungen konfiguriert haben. Tippen Sie dann auf Esc, un
zum Hauptmen zuriickzukehren.
Weitere Informationen finden Sie unter:
Instrument
Laser—Entfernungsmesser
Toleranzen Mehrfachaufnahme
Polygonzug-Optionen
Eine Robotic—Vermessung vorbereiten
Trimble-Instrumente der S—Serie und 5600—-Instrumente missen auf Robotic—-Messungen vorbereitet werd
Das Instrument muss eingeschaltet, horizontiert, die richtigen Funkeinstellungen festlegt und, falls
erforderlich, ein Suchfenster definiert werden.
Wenn das Instrument horizontiert ist, die richtigen Funkeinstellungen hat und Sie ein automatisch zentrierte
Suchfenster verwenden, dricken Sie den Ausléseknopf am Instrument, um es fiir eine Robotic-Vermessun

einzuschalten.

Um den Funkkanal und die Netz-ID fur Instrumente der Trimble S—Serie ohne die Trimble Survey Controlle
Software zu konfigurieren, wéhlen Sie im Instrumentendisplay in Fernrohrlage 2 die Option [Radio settings].
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Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.

Hinweis — Trimble Survey Controller kann nicht mit einem Instrument der Trimble S—-Serie kommunizieren,
wahrend Sie die Instrumentenprogramme verwenden. Wahlen Sie nach der Verwendung der
Instrumentenprogramme die Option [Exit] im Menu [Setup], um wieder zum Bildschirm [Waiting for
connection] zurtickzukehren.

Ein Instrument der Trimble S—Serie flr eine Robotic-Vermessung vorbereiten

1. Die Trimble CU muss am Instrument befestigt sein. Driicken Sie den Ausldseknopf am Instrument,
um das Instrument und den Controller einzuschalten.

2. Starten Sie die Trimble Survey Controller Software. Horizontieren Sie das Instrument. Tippen Sie
dann im Bildschirm mit der elektronischen Libelle auf Akzept.
Tippen Sie auf Esc, um den Bildschirm mit den Korrekturen bzw. den Bildschirm
Standardmessmodus zu verlassen, falls diese angezeigt werden.

3. Wahlen Sie im Trimble Survey Controller Hauptmenu Instrument / Funkeinstellungen.

4. Stellen Sie den Funkkanal und die Netz—-ID ein. Tippen Sie dann auf Akzept.

5. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Definition des Suchfensters:

a.Wahlen Sie im Hauptmeni Messung / Robotic starten.

b. Wahlen Sie Jetzt definieren, und tippen Sie auf OK.

c. Zielen Sie mit dem Instrument die obere linke Ecke des Suchfensters an und tippen Sie auf
OK.

d. Zielen Sie mit dem Instrument die untere rechte Ecke des Suchfensters an und tippen Sie au
OK.

e.Tippen Sie auf OK, um das Instrument auf den Robotic-Modus vorzubereiten.

* Wenn das Suchfenster automatisch zentriert werden soll, driicken Sie die Ein—/Aus—Taste der
Trimble CU, um den Controller auszuschalten.
Sie mussen das Suchfenster bei dieser Option nicht definieren.

6. Entfernen Sie den Controller vom Instrument und befestigen Sie ihn an der Stabhalterung.

7. Driucken Sie die Ein—/Aus—Taste der Trimble CU. Trimble Survey Controller stellt automatisch eine
Verbindung zum Instrumentenfunkgerat her und zeigt den Bildschirm mit der elektronische Libelle
an. Horizontieren Sie das Instrument, falls erforderlich. Tippen Sie dann auf Akzept.

Sie konnen jetzt die Stationierung durchfiihren.
Ein Trimble 5600-Instrument auf eine Robotic—Messung vorbereiten

1. Die ACU muss am Trimble 5600-Instrument befestigt sein. Driicken Sie den Ausloseknopf am
Instrument, um das Instrument und den Controller einzuschalten.

2. Starten Sie die Trimble Survey Controller Software. Horizontieren Sie das Instrument. Tippen Sie
dann im Bildschirm mit der elektronischen Libelle auf Akzept.
Tippen Sie auf Esc, um den Bildschirm mit den Korrekturen bzw. den Bildschirm
Standardmessmodus zu verlassen, falls diese angezeigt werden.
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3. Wahlen Sie im Trimble Survey Controller Hauptmenu Instrument / Funkeinstellungen.
4. Stellen Sie den Funkkanal, die Stationsadresse und die Zieladresse ein. Tippen Sie dann auf Akzep
5. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Definition des Suchfensters:

a.Wahlen Sie im Hauptmeni Messung / Robotic starten.

b. Wahlen Sie Jetzt definieren, und tippen Sie auf OK.

c. Zielen Sie mit dem Instrument die obere linke Ecke des Suchfensters an und tippen Sie auf
OK.

d. Zielen Sie mit dem Instrument die untere rechte Ecke des Suchfensters an und tippen Sie au
OK.

e.Tippen Sie auf OK, um das Instrument auf den Robotic-Modus vorzubereiten.

* Wenn das Suchfenster automatisch zentriert werden soll, driicken Sie die Ein—/Aus—Taste der
Trimble ACU, um den Controller auszuschalten.
Sie missen das Suchfenster bei dieser Option nicht definieren.

6. Entfernen Sie den Controller vom Instrument und befestigen Sie ihn an der ACU-Stabhalterung.
a.Verbinden Sie die ACU mit Hilfe der ACU—-Halterung oder einem 0,4m langen 4
Pin—Hirose—Kabel mit dem Funkgerat.
b. Schalten Sie das aktive Ziel ein oder verbinden Sie es mit der Schnittstelle B (Port B) am
Funkgerét.
7.Drucken Sie die Ein—/Aus—Taste der ACU. Trimble Survey Controller stellt automatisch eine
Verbindung zum Instrumentenfunkgerat her und zeigt den Bildschirm mit der elektronische Libelle
an. Horizontieren Sie das Instrument, falls erforderlich. Tippen Sie dann auf Akzept.

Sie kdnnen jetzt die Stationierung durchfiihren.

Hinweis — Das 5600-Instrument wird neu initialisiert, um das Entfernen des Controllers zu kompensieren.
Wenn das Instrument fir Robotic—-Messungen bereit ist, schaltet es sich aus, um Strom zu sparen. Das inte
Funkgerat bleibt eingeschaltet, damit der Rover mit dem Instrument kommunizieren kann, wenn Sie mit der
Vermessung beginnen.

Hinweis — Die Einstellungen des internen Funkgerats werden gesetzt, wenn Trimble Survey Controller eine
Verbindung zum Instrument herstellt. Die Einstellungen fur das Rover—Funkgerat werden spéter gesetzt,
wenn Sie die Rover-Vermessung starten.

Eine Stationierung durchfuhren

Hinweis: Wenn das Instrument richtig aufgestellt und orientiert ist und die letzte Stationierung noch gultig ist
konnen Sie weiterhin Punkte von diesem Standpunkt aus beobachten. Wéhlen Sie dazu Messung / Letzte, |

die zuletzt durchgefiihrte Stationierung zu verwenden.

Hinweis — Sie missen eine Stationierung durchfuihren, bevor Sie die Funktionen Drehen zu oder Joystick zt
Drehung eines Servo— oder Robotic-Instruments verwenden koénnen.
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So fuhren Sie eine Stationierung durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / Stationierung , Stationierung bek. Punkt Plus oder Freie

Stationierung.
Hinweis — Wenn nur ein Vermessungsstil zur Verfligung steht, wird dieser automatisch gewabhlt.
Stellen Sie die fur das Instrument erforderlichen Korrekturen ein.

Wenn das Korrekturdialogfeld nicht angezeigt wird, wahlen Sie im Stationierungsbildschirm den
Softkey Optionen, um die Korrekturen einzustellen. Wahlen Sie die Option Korrekturen beim Start
anzeigen, wenn die Korrekturen beim Starten angezeigt werden sollen.

Bei einigen Instrumenten Uberprift Trimble Survey Controller automatisch, ob die zahlreichen
Korrekturen (PPM, Prismenkonstante, Krimmung und Refraktion) richtig angewendet werden. Wenr
Sie Stationierung wahlen, werden Meldungen in der Statuszeile angezeigt, die angeben, was uberpr
wurde. Wenn Trimble Survey Controller feststellt, dass die Korrekturen doppelt angewendet werden,
erscheint eine Warnmeldung. Bei der Verwendung des Instrumentenstils 5600 3600 werden alle
Korrekturen in Trimble Survey Controller angewandt.

Hinweis — Wenn Sie kein Trimble-Instrument verwenden, missen Sie den richtigen Vermessungssti
wahlen, bevor Sie den Controller an das Instrument anschlie3en, da sonst womdéglich keine
Verbindung zwischen Controller und Instrument hergestellt werden kann.

.Geben Sie den Namen des Instrumentenstandpunkts und die Instrumentenhthe ein.

Wenn Sie zur unteren Hohenmessmarke eines Trimble—Instruments der S—Serie messen, tippen Sie
auf den Popup—PfeiI_’Q) und wéahlen Sie Untere Messmarke. Geben Sie die H6he (gemessen bis zu
Oberkante der unteren Messmarke des Instruments) ein.

Trimble Survey Controller korrigiert die gemessene Schragstrecke zur tatsdchlichen Héhe und fugt
ein Offset von 0,158 m hinzu, um die tatsachliche Hohe bis zur Kippachse zu berechnen.

Einzelheiten finden Sie in der nachstehenden Abbildung und in der Tabelle:

&:Trimbles
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0,158m|Distanz zwischen Unterer Messmarke und Kippachsg

D

Hm Gemessene Schragdistanz
Hc Wert Hm, tatsachliche Hohe (korrigierte Schragdistanz)
HI Hc + 0,158m, tatsachliche Instrumentenhdhe

Hinweis — Lassen Sie flr eine zweidimensionale oder planimetrische Vermessung das Feld

Instrumentenhéhe auf Null (?) eingestellt. Es werden keine orthometrischen Héhen berechnet. Wenr
Sie keine Nur—Malstabs—Projektion verwenden, missen Sie in der Koordinatensystemdefinition ein
Projekthohe definieren. Die Trimble Survey Controller Software benétigt diese Informationen, um die
gemessenen Bodenstrecken auf Ellipsoid—Strecken zu reduzieren und 2D-Koordinaten zu berechne

1. Geben Sie den Namen des Anschlusspunkts ein.

Tipp — Wenn der Punkt in einer verkniipften Datei enthalten ist, wahlen Sie die mit dem Projekt
verknilpfte Datei, und geben Sie den Punktnamen in das Feld Standpunkt oder in das Feld
Anschlusspunkt ein. Der Punkt wird dann automatisch in das Projekt kopiert.

2.Wahlen Sie eine Option im Feld Methode. Die Optionen sind:
¢ Winkel und Strecke — horizontale und vertikale Winkel und die Schragstrecke werden
gemessen
¢ Nur Winkel — horizontale und vertikale Winkel werden gemessen
¢ Nur Hz — nur der horizontale Winkel wird gemessen
¢ Gemittelte Beobachtungen — horizontale und vertikale Winkel und die Schragstrecke werden
fur eine vordefinierte Anzahl von Beobachtungen gemessen.
3. Geben Sie, falls erforderlich, eine Zielhdhe fiir den Anschlusspunkt ein.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den POplﬁﬁ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

4. Zielen Sie den Mittelpunkt des Anschlussziels an, und tippen Sie auf Messen.

5. Wenn Sie eine freie Stationierung oder eine Stationierung bek. Punkt Plus durchfiihren, kdnnen Sie
weitere Anschlusspunkte/Beobachtungen zur Stationierung hinzufiigen.

6. Tippen Sie auf Schlie3en und dann auf Speichern, wenn die Residuen fiir die Stationierung akzepta
sind.

Die Stationierung ist beendet.

Mit der Vermessung beginnen

So fuhren Sie dies durch:

(R

xIrimble:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni entweder Messung / Punkte messen oder Messung / Abstecken.
Wenn Sie den Befehl Punkte messen wéhlen:

a.Geben Sie einen Punktnamen und —code ein.
b. Wahlen Sie eine Beobachtungsmethode.
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c. Geben Sie eine Zielhthe ein, falls erforderlich.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

d. Tippen Sie auf Messen, um den Punkt zu beobachten.

e. Tippen Sie auf Speich., um die Beobachtung in der Datenbank zu speichern.
f. Tippen Sie auf Prif, um Prifpunkte zu bekannten Punkte zu messen.

g. Begeben Sie sich zum nachsten Punkt und messen Sie ihn.

Wenn Sie den Befehl Abstecken wéhlen:

a.Tippen Sie auf Hinzu, um die abzusteckenden Punkte zur Absteckungsliste hinzuzufligen.

b. Wé&hlen Sie jetzt den abzusteckenden Punkt. Verwenden Sie die Graphik— und Textanzeige, um der
Punkt abzustecken.

c. Tippen Sie auf Messen, wenn sich das Instrument innerhalb der Winkeltoleranz befindet (angegeber
durch zwei unausgefilite Pfeile).

d. Tippen Sie auf Akzept, um die Absteckungsdifferenzen anzusehen.

e. Tippen Sie auf Speich., um den Punkt zu speichern.

f. Fahren Sie fort, bis alle Punkte abgesteckt wurden.

g. Tippen Sie auf den Softkey Drehen, um das Servo-Instrument automatisch zum Punkt zu drehen.
Wenn das Feld Autom. Servodrehung auf Hz & V oder auf Nur Hz eingestellt ist, wird das Instrumen
automatisch gedreht, wenn es den Drehwinkel zum Punkt berechnen kann.

h. Wéahlen Sie Aktuelles Projekt tberprifen aus dem Menu Dateien, um die gespeicherten Punkte zu
Uberprufen.

Die Vermessung beenden
So fuhren Sie dies durch:

1. Wéhlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Vermessung beenden.

2. Tippen Sie auf Ja, um dies zu bestatigen.

3. Schalten Sie den Controller aus.
Achtung — Die aktuelle Stationierung geht verloren, wenn der Befehl Vermessung beenden gewahlt wird.
Wenn gerade eine Vermessung durchgefuhrt wird, beenden Sie sie, bevor Sie den aktuellen Vermessungss
bearbeiten oder Vermessungsstile &ndern. Sie miissen die Vermessung auch beenden, bevor Sie auf
Projektfunktionen, z. B. auf die Funktion Kopieren zugreifen. Weitere Informationen finden Sie unter Projekt
Weitere Informationen finden Sie unter:
Stationierung - ein Anschlusspunkt

Stationierung bek. Punkt Plus

Freie Stationierung
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Zieldetails

Prismenkonstante

Punkte messen
Objekthohe/-breite
Oberflachenscan

Punkte in zwei Lagen messen
Richtungssatze

Station und Offset

Abstecken

Vermessung beenden

Punkte messen

Die Erfassung von Daten mit einem GPS- oder konventionellen Instrument wird als Messen bezeichnet.
Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus, um Punkte zu messen:

« Wahlen Sie im Menl Favoriten die Option Punkte messen.
« Wahlen Sie im Meni Messung die Option Punkte messen oder Topo messen.
* Tippen Sie in der Karte auf Messen (nur wenn kein Element auf der Karte ausgewahlt ist).

Die Punkttypen, die gemessen werden kdnnen, sind abhangig vom verwendeten Vermessungsstil und der
Vermessungsmethode.

Konventionelle Vermessungen
Bei konventionellen Vermessungen kdnnen folgende Punkttypen gemessen werden:

* Topo messen
* Prufpunkt

Wenn ein Punkt nicht zugénglich ist, kdnnen Sie ebenfalls Exzentren, d. h. Exz. Hz und Exz. Strecken , zun
Punkt messen.

Verwenden Sie die Messmethode Kanalstab, um einen unzuganglichen Punkt zu messen, an dem kein Pris
aufgehalten werden kann.

Verwenden Sie die Option Exz. rundes Objekt, um den Mittelpunkt eines kreisférmigen Objekts, z. B. eines

@:Trimble.
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Silos oder Wassertanks zu messen.
Waéhlen Sie im MenlU Messung die Option Richtungssétze, um mehrere Richtungssétze zu messen.

Wenn das Instrument keine reflektorlosen Messungen im DR—Modus unterstiitzt oder keine Streckenmessu
durchgefiuhrt werden kann, kdnnen Sie die Hohe eines Objekts mit der Funktion Objekthohe/-breite messer

Verwenden Sie die Methode Oberflachenscan, um Messungen entlang einer definierten Scanflache
automatisch zu speichern.

Sie kénnen auch Punkte in zwei Lagen messen.
Tipp — In Punktnamensfeldern kdnnen Sie mit dem Softkey Finden nach dem nachsten verfluigbaren
Punktnamen suchen. Gehen Sie folgendermafen vor, wenn Ihr Projekt z. B. Punkte mit 1000er, 2000er unc
3000er-Nummern enthalt und Sie den nachsten verfigbaren Punktnamen nach Punkt 1000 suchen méchte
1. Tippen Sie im Feld Punktname auf den Softkey Finden. Der Bildschirm Nachsten freien Punktnamer
finden erscheint.
2.Geben Sie den Namen des Punktes ein, an dem die Suche beginnen soll (in diesem Beispiel 1000),
und tippen Sie auf Enter.

Die Trimble Survey Controller Software sucht nach dem néchsten verfligbaren Punktnamen nach Punkt 10C
und fiigt ihn in das Feld Punktname ein.

GPS-Vermessung
Bei GPS—-Vermessungen kdnnen folgende Punkttypen gemessen werden:
e Topogr. Punkt
« Beobachteter Festpunkt
« Kalibrierungspunkt
» Schneller Punkt
* FastStatic-Punkt. Dies ist der einzig verfugbare Punkttyp fir FastStatic—-Vermessungen.

Wahlen Sie Kontin. topogr. aus dem Meni Messung, um eine Linie von Punkten in einem festgelegten
Intervall zu messen.

Trassen

Sie konnen Trassen abstecken oder Ihre relative Position messen zu:

« einer Trimble Trasse, die aus der Trimble RoadLink— oder Terramodel-Software Ubertragen oder
direkt in die Trimble Survey Controller Software eingegeben wurde

Sie kénnen Folgendes abstecken:
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* GENIO-Dateien, die eine Trassendefinition enthalten
* LandXML-Dateien, die eine Trassendefinition enthalten

Trimble Trassen werden als separate Projekte tbertragen. In der Trimble Survey Controller Software kénne
Sie mehrere Trassen in ein Projekt kopieren. Wahlen Sie nach der Ubertragung der Trasse Dateien / Aktuel
Projekt Uberprifen aus dem Hauptmendi, um die Trasseninformationen zu tberprifen.

GENIO- oder LandXML-Dateien, die Trassendefinitionen enthalten, missen in den Ordner Trimble Data in
der Trimble Survey Controller Software kopiert werden. Die Dateien stehen fur alle Projekte zur Verfugung.
Sie kdnnen die Trasseninformationen fur diese Dateien nicht tberprifen.

Weitere Informationen finden Sie unter:

Eingabe - Trassen

Eingabe — Regelquerschnitte

Abstecken - Trassen

Trimble Trassen

GENIO-Trassen

LandXML-Trassen

Trassenregelquerschnitt — Beispiel-Kurvenband

Nachfolgend wird beschrieben, wie die Platzierung und der Ubergang zwischen Systemregelquerschnitten :
Kontrolle einer Trimble Trassendefinition verwendet werden kdnnen, siehe nachstehende Abbildung.
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Regelquerschnitt 1 auf der rechten Trassenseite wird den Stationen 0 und 20 zugeordnet. Der
Trassenibergang erfolgt von Regelquerschnitt 1 bei Station 20 zu Regelquerschnitt 2 bei Station 70. Da bei
Station 40 auf der linken Trassenseite ebenfalls ein Regelquerschnitt zugeordnet werden muss, muss der

;rl\
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rechten Trassenseite der System—-Regelquerschnitt "Interpolieren” 3 zugewiesen werden, damit eine korrek
Interpolation beibehalten werden kann.

Um die Licke zwischen den Stationen 70 und 90 korrekt darzustellen, wird der System—Regelquerschnitt
"Keine" 4 in nomineller Entfernung hinter Station 70 (5 mm) zugewiesen. Zur Vervollstandigung der rechten
Trassenseite wird der Regelquerschnitt 2 den Stationen 90, 120 und 120,005 zugeordnet.

Linke Trassenseite

Regelquerschnitt 1 wird auf der linken Trassenseite den Stationen 0, 20 und 40 zugewiesen. Der
Trassenibergang erfolgt von Regelquerschnitt 1 bei Station 40 zu Regelquerschnitt 2 bei Station 70. Um de
Entwurf korrekt darzustellen, wird Regelquerschnitt 1 in nomineller Entfernung hinter Station 120 (5 mm)
zugeordnet.

Ordnen Sie die Regelquerschnitte zu, wie in nachfolgender Tabelle dargestellt:

Beg. Stationierung | Linke Regelquerschnitte Rege:?qig?;ihnitte
0,000 Regelquerschnitt 1 Regelquerschnitt 1
20,000 Regelquerschnitt 1 Regelquerschnitt 1
40,000 Regelquerschnitt 1 "Interpolieren” 3
70,000 Regelquerschnitt 2 Regelquerschnitt 2
70,005 Regelquerschnitt 2 "Keine" 4
90,000 Regelquerschnitt 2 Regelquerschnitt 2
120,000 Regelquerschnitt 2 Regelquerschnitt 2
120,005 Regelquerschnitt 1 Regelquerschnitt 2

Regelquerschnittsinterpolation

In den nachfolgenden Beispielen werden die beiden Methoden zur Interpolation von Regelquerschnitten
dargestellt:

« beide Regelquerschnitte verfliigen eine identische Anzahl an Soll-Linienelementen
« die Regelquerschnitte verfliigen Uber eine unterschiedliche Anzahl an Soll-Linienelementen

Interpolation zwischen Regelquerschnitten mit identischer Anzahl an Soll-Linienelementen

Regelquerschnitte mit einer identischen Anzahl an Soll-Linienelementen werden zu ihrem aquivalenten
Element im nachsten Regelquerschnitt interpoliert, siehe nachstehende Abbildung.
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In der Abbildung unten enthalt der Regelquerschnitt bei Station 100 ein erstes Element mit einer Querneigu
von —2% und einem Offset von 4,0. Der nachste Regelquerschnitt ist bei Station 400 zugewiesen, das erste
Element hat eine Querneigung von —5% und ein Offset von 7,0. Das Querprofil fiir die Stationen 200 und 3C
wird wie vorstehend beschrieben interpoliert, um ein einheitliches Gefélle von Station 100 bis Station 400 zt
erhalten.

Interpolation zwischen Regelquerschnitten mit einer unterschiedlichen Anzahl an
Soll-Linienelementen

Bei Regelquerschnitten, die tUber eine unterschiedliche Anzahl von Soll-Linienelementen verfigen, werden
dem Regelquerschnitt mit der geringsten Anzahl an Elementen vor dem Seitengefalleelement Elemente der
L&ange Null hinzugeflgt. Die Interpolation wird daraufhin durchgefiihrt, wenn eine identische Anzahl an
Elementen existiert. Dies ist in der nachstehenden Abbildung dargestellt. Ein Element 3 mit der Lange Null
wurde automatisch eingeftigt.

Indem Sie Regelquerschnittselemente mit der Lange Null hinzufligen, kénnen Sie den Interpolationsvorgan
so steuern, dass die bestmdgliche Solltrasse dargestellt wird.

Hinweise

« Falls eine Lucke fir die Entwurfsdefinition bendtigt wird, verwenden Sie die Regelguerschnittsoption
Keine.

« Zwischen einem Null-Regelquerschnitt und einem gultigen Regelquerschnitt wird keine Interpolatior
durchgefihrt.

« Regelquerschnitte werden nach der Anwendung von Uberhéhung und Ausweitung interpoliert.

;rl\
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Interpolation von Seitengefallen

Enthalten aufeinander folgende Regelquerschnitte Seitengefalle mit unterschiedlichen Werten, werden die
Seitengefalle von Zwischenstationen auf der Basis der Geféallewerte in Prozent interpoliert.

Betragt das Verhaltnis des Seitengefélles bei Station 600 z. B. 50% (1:2) und bei Station 800 16,67% (1:6),
betragt der Seitengeféallewert bei Station 700 50% +16,7% / 2 =33,33% (1:3).

Abstecken — Uberblick

Bei einer Echtzeit-GPS-Vermessung oder bei einer konventionellen Vermessung kénnen Punkte, Linien,
Bogen, DGMs und Trassen abgesteckt werden.

So stecken Sie ein Element ab:

* Definieren Sie das abzusteckende Element.

« Wahlen Sie das abzusteckende Element aus der Karte oder mit dem Befehl Messung / Abstecken.

» Navigieren Sie zum Punkt, oder geben Sie der Person mit dem Absteckstab entsprechende

Anweisungen.

* Vermarken Sie den Punkt.

* Messen Sie den Punkt (optional).
Sie kdnnen ein abzusteckendes Element im Meni Eingabe definieren oder eine verknupfte Datei zur Trimbl
Survey Controller Software tbertragen und dann die Punkte zur Absteckungsliste hinzufiigen. Sie kdnnen
ebenfalls Linien und Bogen, die aus einer DC-Datei Uibertragen wurden, zur Absteckungsliste hinzufligen.

Eine Projektion und Datum-Transformation muss definiert sein, damit GPS zur Absteckung von Linien,
Bogen DGMs und Trassen verwendet werden kann.

Warnung - Andern Sie nach der Absteckung von Punkten nicht das Koordinatensystem oder die
Kalibrierung.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Bogen

Linien

Punkte

DGMs

Trassen

Abstecken — Anzeigemodus
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Abstecken — Optionen

Die Graphikanzeige verwenden

Fast fix

Tippen Sie auf den Softkey Fast fix, um schnell einen Konstruktionspunkt zu messen und automatisch zu
speichern. Alternativ dazu kdnnen Sie Fast fix aus dem Popup—Ment im Feld Punktname wahlen.

Hinweis — Bei einer GPS—Vermessung wird mit Fast fix ein Punkt mit der Methode Schneller Punkt
gemessen. Bei konventionellen Vermessungen wird mit Fast fix ein Punkt unter Verwendung der aktuellen
Messmethode gemessen.

verwendet. Wahlen Sie Messen aus dem Popup—Meni im Punktnamensfeld, um eine andere Methode ode
einen anderen Messmodus einzustellen.

Normalerweise wird ein Konstruktionspunkt in Koord.geom. / Punkte berechnen oder zur Eingabe von Liniel
und Bogen verwendet.

Konstruktionspunkte werden in der Trimble Survey Controller Datenbank mit automatischen Punktnamen
gespeichert, die sich ab Temp0000 erh6hen. Sie haben eine héhere Klassifizierung als Punkte wie abgeste
und eine niedrigere Klassifizierung als normale Punkte. Weitere Informationen finden Sie unter
Datenbanksuchregeln.

Tippen Sie auf den Softkey Filter, um Konstruktionspunkte auf einer Karte oder in einer Liste anzuzeigen,
und treffen Sie eine Auswahl aus der Liste Filter wahlen.

Topogr. Punkt

Dies ist eine zuvor konfigurierte Methode zur Punktmessung und Punktspeicherung. Konfigurieren Sie diese
Punkttyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils.

Verwenden Sie das Feld Autom. PunktschrittgroRe, um die Rastergréf3e fur die automatische
Punktnummerierung festzulegen. Die Voreinstellung ist 1 , aber Sie kénnen auch gréf3ere SchrittgrofRen sov
negative Schritte verwenden.

Waéhlen Sie das Kontrollkastchen Vor Speicherung ansehen, um Beobachtungen vor dem Speichern
anzusehen.

Mit jeder Punktmessung kdnnen Qualitatskontrollinformationen gespeichert werden. Die Voreinstellung ist
QC1. Andere Optionen fiir Echtzeit-Vermessungen sind QC1 & QC2 und QC1 & QC3.

Topographische Punkte in einer GPS-Vermessung messen
Sie kénnen einen topographischen Punkt mit jedem Vermessungstyp (aul3er einer FastStatic—Vermessung)

messen.
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So messen Sie einen topographischen Punkt:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie Messung / Punkte messen aus dem Hauptmendu.
¢ Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, und wahlen Sie Punkte messen.
2.Geben Sie Werte in die Felder Punktname und Code ein (das letztere ist optional), und stellen Sie d.
Feld Typ auf Topogr. Punkt ein.
3. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhothe ein, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellur
im Feld Gemessen bis korrekt ist.
4. Tippen Sie auf Messen, wenn die Antenne vertikal und stationar ist, um mit der Datenerfassung zu
beginnen. Das Symbol fur Statische Vermessungen erscheint in der Statusleiste.

Tipp — Sie kénnen auf Enter tippen, um die Messung zu akzeptieren, bevor die erforderliche
Besetzungszeit und die Genauigkeiten erreicht sind.

5. Wenn die zuvor eingestellte Besetzungszeit und die Genauigkeiten erreicht sind, tippen Sie auf
Speich., um den Punkt zu speichern.

Tipp — Wahlen Sie im Vermessungsstil das Kontrollkéstchen Punkt autom. speichern, um den Punkt
automatisch zu speichern, nachdem die festgelegte Besetzungszeit und die Genauigkeiten erreicht wurden.

Prifpunkt
GPS

Messen Sie einen Punkt bei einer GPS-Vermessung zweimal. Geben Sie dem zweiten Punkt denselben
Namen wie dem ersten Punkt. Wenn die Toleranzen fir Mehrfachaufnahmen auf Null eingestellt sind, warnt
Sie die Trimble Survey Controller Software, dass der Punkt doppelt ist, wenn Sie versuchen, ihn zu speiche
Waéhlen Sie Als Prifpunkt speichern, um den zweiten Punkt mit der Klassifizierung Prifpunkt zu speichern.
Weitere Informationen finden Sie unter Doppelter Pkt: Auf3erh. Toleranz .

Konventionell

Tippen Sie bei einer Vermessung mit einer konventionellen Totalstation auf den Softkey Prif, um einen
Prufpunkt zu messen.

So messen Sie einen Prufpunkt:

1. Geben Sie den Namen des Prifpunktes in das Feld Punktname ein.

2.Wadhlen Sie eine Messmethode im Feld Methode, und geben Sie die erforderlichen Informationen in
die entsprechenden Felder ein.

3. Geben Sie die Zielhthe in das Feld Zielhdhe ein. Tippen Sie dann auf den Softkey Messen.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.
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Wenn das Kontrollkastchen Vor Speicherung ansehen nicht aktiviert ist, wird der Punkt mit der
Klassifizierung Pruf (Prifpunkt) gespeichert. Ist das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen
aktiviert, werden die Prufpunktdifferenzen im Bildschirm Prifbeobachtung angezeigt.

Wenn Sie den Punkt beobachten: Wenn Sie den urspriinglichen Punkt mit derselben Stationierung
gemessen haben, geben die Differenzen die Unterschiede der Beobachtungswerte zwischen der
Originalbeobachtung und der Prifbeobachtung an. Folgende Differenzen werden angezeigt:
horizontaler Winkel (Hz), vertikale Strecke (Hohenunterschied, dH), horizontale Strecke (HD) und
Schragstrecke (SD).

Wenn Sie den Punkt mit einer anderen Stationierung beobachten, werden die Differenzen im Bezug
auf die besten Koordinaten vom ursprunglichen Punkt zum Prufpunkt dargestellt. Folgende
Differenzen werden angezeigt: Azimut, vertikale Strecke (Héhenunterschied, dH), horizontale Streck
(HD) und Schréagstrecke (SD).

4. Tippen Sie auf Enter, um den Prifpunkt zu speichern. Tippen Sie auf Esc, um die Messung
abzubrechen.

Tippen Sie auf den Softkey AP prif, um den Bildschirm Anschluss priifen anzuzeigen. Dieser Bildschirm ist
mit dem Bildschirm Prifpunkt vergleichbar, aber im Feld Punktname wird der Anschlusspunkt der aktuellen
Stationierung angezeigt. Sie kénnen dieses Feld nicht bearbeiten.

Gehen Sie wie vorstehend beschrieben vor, um eine Prufbeobachtung zum Anschlusspunkt durchzufiihren.

Tippen Sie auf Topo pr., um zum Bildschirm Prufpunkt zuriickzukehren.

Vermessung beenden
Wahlen Sie Vermessung beenden aus dem Meni Messung, um die aktuelle Vermessung zu beenden.

Wenn Sie eine GPS-Vermessung beenden, fragt die Software, ob der Empfanger heruntergefahren werder
soll.

Wenn Sie eine konventionelle Vermessung mit einem Robotic-Instrument beenden, fragt die Software, ob c
Instrument heruntergefahren werden soll. Wenn das Instrument auf diese Weise heruntergefahren wird, wirt
es bei der Wiederaufnahme der Vermessung automatisch gestartet.

Achtung — Die aktuelle Stationierung geht verloren, wenn der Befehl Vermessung beenden gewahlt wird.
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Messung — Konventionell

Punkte in einer konventionellen Vermessung messen

So messen Sie einen topographischen Punkt mit der Trimble Survey Controller Software und einem
konventionellen Instrument:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Messung und fuhren Sie eine Stationierung , eine Stationierung bek. Pur
Plus oder eine Freie Stationierung durch.

2.Wahlen Sie im Meni Messung die Option Topo messen.

3. Geben Sie einen Wert in das Feld Punktname ein.

4. Geben Sie, falls erforderlich, einen Kartiercode in das Feld Code ein.

5. Wéhlen Sie eine Messmethode im Feld Methode.

6. Geben Sie einen Wert in das Feld Zielhdhe ein. Tippen Sie auf Messen.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble-Prismenhalters messen, tippen Sie auf den Popukpd-Pfeil (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

Wenn das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen im Vermessungsstil gewahlt ist, werden die
Messinformationen angezeigt. Bearbeiten Sie die Felder Zielhdhe und Code, falls erforderlich. Tippen Sie al
die Pfeilschaltflache links neben den Messinformationen, um die Anzeige zu andern. Fiihren Sie dann einer
der folgenden Schritte aus:

* Tippen Sie auf Speich., um den Punkt zu speichern.
» Drehen Sie das Instrument zum nachsten Punkt, und tippen Sie auf den Softkey Lesen. Der letzte
Punkt wird gespeichert und eine Messung zum nachsten Punkt durchgefuhrt.

Wenn das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen nicht aktiviert ist, wird der Punkt automatisch
gespeichert und der Punktname stufenweise erhoht (basierend auf der Einstellung Autom. Punktschrittgrof3
Die Trimble Survey Controller Software speichert die Rohbeobachtungen (Hz, V und SD).

Hinweise

- Wenn Sie das Kontrollkéstchen Mittel aller Mehrfachaufnahmen innerh. Toleranz aktiviert haben und sich
eine Mehrfachaufnahme innerhalb der festgelegten Punkttoleranz befindet, werden die Beobachtung und di
berechnete gemittelte Position (unter Verwendung aller verfugbaren Punktpositionen) automatisch
gespeichert.

— Zur Erzeugung eines Koordinatenmittelwertes bildet Trimble Survey Controller das Mittel der
Gitterkoordinaten, die aus den zugrunde liegenden Koordinaten/Beobachtungen berechnet wurden.
Beobachtungen, aus denen keine Gitterkoordinaten berechnet werden kdnnen (z. B. reine
Winkelbeobachtungen) werden nicht in die Mittelwertbildung einbezogen.

Tippen Sie auf den Softkey Optionen, um die Einstellungen fir die aktuelle Vermessung zu &ndern. Der
aktuelle Vermessungsstil und die Systemeinstellungen kdnnen nicht geéndert werden.

Wenn Sie ein Servo— oder Robotic-Instrument verwenden, um einen bekannten (koordinierten) Punkt zu
messen, tippen Sie auf den Softkey Drehen.
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Stellen Sie bei einem Servo-Instrument alternativ dazu das Feld Autom. Servodrehung im Vermessungsstil
auf Hz & V oder auf Nur Hz ein, um das Instrument automatisch zum Punkt zu drehen.

Tipps

— Sie kbénnen wahrend der Messung einer gemittelten Beobachtung auf Enter tippen, um die Messung zu
akzeptieren, bevor die erforderliche Anzahl an Beobachtungen abgeschlossen ist.

— Sie kdnnen z. B. bei einer Direct Reflex (DR)—-Messung zu einem Punkt mit einer definierten
Standardabweichung auf Enter tippen, um die Messung zu akzeptieren, bevor die Standardabweichung
erreicht wurde.

Messmethoden

Weitere Informationen zu den einzelnen Messmethoden finden Sie in den folgenden Abschnitten:

Hz und Offset

Exz. Strecke

Kanalstab

Exz. rundes Objekt

Objekthohe/-breite

Oberflachenscan

Sie kénnen auch Punkte in zwei Lagen messen

Verwenden Sie das Feld Autom. PunktschrittgréfR3e, um die Stufengrof3e fur die automatische
Punktnummerierung festzulegen. Die Voreinstellung ist 1 , aber Sie kénnen auch grof3ere Schrittgrof3en sov

negative Schritte verwenden.

Wahlen Sie das Kontrollkastchen Vor Speicherung ansehen, um Beobachtungen vor dem Speichern
anzusehen.

Weitere Informationen finden Sie unter Erweiterte geodat. Funktionen.

Stationierung — ein Anschlusspunkt

Bei einer konventionellen Vermessung muss eine Stationierung zur Orientierung des Instruments
durchgefihrt werden.

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / (Name der Vermessungsdatei) / Stationierung.

Die Optionen in dem angezeigten Menu variieren, abhangig davon, ob bereits eine Stationierung
durchgefihrt wurde.
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Hinweis — Wenn nur ein Stil existiert, wird dieser automatisch gewabhilt.
. Stellen Sie die Korrekturen fiir das Instrument ein.

Wenn das Korrekturdialogfeld nicht angezeigt wird, wahlen Sie im Stationierungsbildschirm den
Softkey Optionen, um die Korrekturen einzustellen. Wahlen Sie das Kontrollkastchen Korrekturen
beim Start anzeigen, wenn die Korrekturen beim Start angezeigt werden sollen.

.Geben Sie den Namen des Instrumentenstandpunkts und die Instrumentenh6he ein. Wenn noch kei
Koordinaten fur den Punkt in der Datenbank enthalten sind, kdnnen Sie diese eingeben oder als Nul
belassen.

Wenn Sie zur unteren Hohenmessmarke eines Trimble—Instruments der S—Serie messen, tippen Sie
auf den Popup—PfeiI_'(al) und wéahlen Sie Untere Messmarke. Geben Sie die H6he (gemessen bis zu
Oberkante der unteren Messmarke des Instruments) ein.

Trimble Survey Controller korrigiert die gemessene Schragstrecke zur tatsachlichen Hohe und fugt
ein Offset von 0,158 m hinzu, um die tatsachliche Hohe bis zur Kippachse zu berechnen.

Hinweise

— Wenn die Koordinaten des Instrumentenstandpunkts unbekannt sind, filhren Sie eine freie
Stationierung zu bekannten Punkten durch, um die Koordinaten des Instrumentenstandpunkts zu
bestimmen.

- Lassen Sie fur eine zweidimensionale oder planimetrische Vermessung das Feld Instrumentenhdor
auf Null (?) eingestellt. Es werden dann keine orthometrischen Hohen berechnet. Wenn Sie keine
Nur—Malstabs—Projektion verwenden, missen Sie in der Koordinatensystemdefinition eine
Projekthéhe definieren. Die Trimble Survey Controller Software benétigt diese Informationen, um die
gemessenen Bodenstrecken auf Ellipsoid—Strecken zu reduzieren und 2D-Koordinaten zu berechne

. Geben Sie den Namen des Anschlusspunkts und die Zielhthe ein. Befinden sich die Punktkoordinat
noch nicht in der Datenbank, kénnen Sie einen Azimut eingeben.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

Hinweise

— Wenn Sie den Azimut zu diesem Zeitpunkt nicht kennen, kdénnen Sie einen beliebigen Wert
eingeben und den Azimutdatensatz spéater im Bildschirm Uberpriifen bearbeiten.

— Wenn die Koordinaten fiir den Instrumentenstandpunkt oder den Anschlusspunkt nicht bestimmt
werden konnen, kdnnen Sie diese eingeben oder spéater mit GPS messen (wenn eine
GPS—-Kalibrierung/drtliche Anpassung zur Verfiigung steht). Die Koordinaten aller von diesem
Standpunkt gemessenen Punkte werden dann berechnet.

— Wenn Sie die Koordinaten des Instrumentenstandpunkts spater eingeben, stellen Sie sicher, dass
Dialogfeld Doppelter Punkt die Option Uberschreiben gewahlt ist. Die Koordinaten aller von diesem
Standpunkt gemessenen Punkte werden dann berechnet.

Tipp — Wenn der Punkt in einer verknlpften Datei enthalten ist, wahlen Sie die mit dem Projekt
verknupfte Datei, und geben Sie den Punktnamen in das Feld Standpunkt oder in das Feld
Anschlusspunkt ein. Der Punkt wird dann automatisch in das Projekt kopiert.
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5. Wadhlen Sie eine Option im Feld Methode. Die Optionen sind:
¢ Winkel und Strecke — horizontale und vertikale Winkel und die Schréagstrecke werden
gemessen
+ Gemittelte Beobachtungen — horizontale und vertikale Winkel und die Schréagstrecke werden
fur eine vordefinierte Anzahl von Beobachtungen gemessen
¢ Nur Winkel — horizontale und vertikale Winkel werden gemessen
¢ Nur Hz - nur der horizontale Winkel wird gemessen
6. Zielen Sie den Mittelpunkt des Anschlussziels an, und tippen Sie auf Messen.
7. Tippen Sie auf Speich., wenn die Abweichungen fur die Stationierung akzeptabel sind.

Tipp — Tippen Sie auf die Pfeilschaltflache links neben den Messinformationen, um die Anzeige zu
andern.

Hinweis — Die Abweichungen im Bildschirm Residuen sind die Differenzen zwischen der bekannten
Position und der gemessenen Position des/der Anschlusspunkts/Anschlusspunkte.

Die Stationierung ist beendet.

Hinweis — Wenn Sie die Stationierung mit einem Trimble 5600— oder ATS-Instrument abschliel3en, ladt
Trimble Survey Controller die Stationierungsinformaitonen in das Instrument, wenn alle Informationen
definiert wurden. Wenn die Stationierungsinformationen nicht in das Instrument geladen werden, bleiben die
alten Stationierungsdaten im Instrument gespeichert.

Hinweis — Wenn Sie mehrere Anschlusspunkte messen méchten, verwenden Sie die Mentoption
Stationierung bek. Punkt Plus .

Weitere Informationen finden Sie unter:

« Konventionelle Vermessungen
« Stationierung bek. Punkt Plus

« Freie Stationierung

« Polygonzug

« Erweiterte geodat. Funktionen

Stationierung bek. Punkt Plus

Verwenden Sie bei einer konventionellen Vermessung die Option Stationierung bek. Punkt Plus, um eine
Stationierung Uber einem bekannten Punkt durchzufihren und Beobachtungen zu einem oder mehreren
Anschlusspunkten durchzufiihren.

Warnung — Wenn es sich beim dem Instrumentenstandpunkt um einen Polygonzugstandpunkt handelt, den
Sie ausgleichen méchten, messen Sie nur einen Anschlusspunkt. Deaktivieren Sie das Kontrollk&stchen
Anschluss fur alle weiteren Punkte, damit diese als Neupunkt (Vorblick) gemessen werden kdnnen.

Weitere Informationen finden Sie unter:
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 Eine Stationierung bek. Punkt Plus durchfihren
« Bildschirm Stationierung — Residuen

* Bildschirm Punkt — Residuen

* Bildschirm Punktdetails

« Bildschirm Stationierung — Resultate

Eine Stationierung bek. Punkt Plus durchfiihren
So fuhren Sie eine Stationierung bek. Punkt Plus durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / Stationierung bek. Punkt Plus.
2. Stellen Sie die Korrekturen fur das Instrument ein.

Wenn das Korrekturdialogfeld nicht angezeigt wird, tippen Sie auf den Softkey Optionen, und wahler
Sie das Kontrollk&stchen Korrekturen beim Start anzeigen.

3. Geben Sie den Namen des Instrumentenstandpunkts ein. Wenn der Punkt noch nicht in der Datenbe
enthalten ist, geben Sie ihn ein oder belassen Sie ihn als Null.

Wenn die Koordinaten des Instrumentenstandpunkts nicht bekannt sind, filhren Sie eine freie
Stationierung zu bekannten Punkten durch, um die Standpunktkoordinaten zu bestimmen.

4. Geben Sie, falls erforderlich, die Instrumentenh6he ein, und tippen Sie auf Akzept.

Wenn Sie zur unteren Hohenmessmarke eines Trimble—Instruments der S—Serie messen, tippen Sie
auf den Popup—PfeiI_'(al) und wéahlen Sie Untere Messmarke. Geben Sie die H6he (gemessen bis zu
Oberkante der unteren Messmarke des Instruments) ein.

Trimble Survey Controller korrigiert die gemessene Schragstrecke zur tatsachlichen Hohe und fugt
ein Offset von 0,158 m hinzu, um die tatsachliche Hohe bis zur Kippachse zu berechnen.

— Lassen Sie fur eine 2D—- oder planimetrische Vermessung das Feld Instrumentenhdhe auf Null (?).
Es werden dann keine Hohen berechnet.

— Wenn Sie mit einer Stationierung begonnen haben, kdnnen Sie die Instrumentenhéhe nicht mehr
andern.

Warnung — Tippen Sie auf den Softkey Optionen, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellung
Reihenfolge Fernrohrlage korrekt ist, bevor Sie fortfahren. Sie kbnnen diese Einstellung nicht anderr
nachdem Sie mit der Messung von Punkten begonnen haben.

5. Geben Sie den Namen des ersten Anschlusspunktes und die ZielhGhe ein, falls erforderlich. Wenn d
Punkt keine Koordinaten hat, kdnnen Sie einen Azimut eingeben.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

Wenn der Punkt in einer verkniipften Datei enthalten ist, wahlen Sie die verknipfte Datei fur das
Projekt, und geben Sie den Punktnamen in das Feld Standpunkt oder Anschluss ein. Der Punkt wird
dann automatisch in das Projekt kopiert.
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Hinweis — Wenn Neupunkte (Vorblickpunkte) in die Stationierung bek. Punkt Plus einbezogen
werden sollen, deaktivieren Sie das Kontrollkastchen Anschlusspunkt. Neupunkte haben keinen
Einfluss auf das Resultat der Stationierung.

6. Wahlen Sie eine Option im Feld Methode.
7. Zielen Sie das Ziel an, und tippen Sie auf Messen.

Das Dialogfeld Stationierung — Residuen mit den Abweichungen erscheint.
Bildschirm Stationierung — Residuen

Im Bildschirm Stationierung — Residuen werden die Abweichungen fir alle bei der Stationierung
beobachteten Punkte angezeigt.

Sie kdnnen im Bildschirm Stationierung — Residuen Folgendes ausfiihren:

* Tippen Sie auf den Softkey + Punkt, um weitere Punkte zu beobachten.

* Tippen Sie auf den Softkey Schlieen, um die Resultate der Stationierung anzusehen.

* Tippen Sie auf den Softkey SchlieBen und dann auf Speich., um die Stationierung zu speichern.

* Wenn Sie die Details eines Punktes ansehen/bearbeiten méchten, heben Sie den Punkt hervor, und
tippen Sie auf den Softkey Details.

* Wenn Sie die Abweichungen der einzelnen Punktbeobachtungen ansehen/bearbeiten méchten, tipp
Sie einmal auf den entsprechenden Punkt in der Liste.

* Tippen Sie auf den Softkey L. Ende, um Richtungsséatze zu messen.

Tipps

— Tippen und halten Sie den Stift fir mindestens eine halbe Sekunde auf ein Element in einer Liste, um es
auszuwahlen.

- Tippen Sie auf die Kopfzeile einer Spalte, um diese in aufsteigender oder absteigender Reihenfolge zu
sortieren. Tippen Sie auf die Kopfzeile der Punktspalte, um die Punkte in aufsteigender/absteigender
Beobachtungsreihenfolge zu sortieren.

— Wahlen Sie im Bildschirm Residuen eine Option aus der Dropdown-Liste, um die Residuenanzeige zu
andern.

Hinweise

- Die im Bildschirm Residuen angezeigten Abweichungen sind die Unterschiede zwischen der bekannten
Position und der beobachteten Position des/der Anschlusspunkts/Anschlusspunkte.

— Fur Neupunkte (Vorblickpunkte), die nicht in der Datenbank enthalten sind, werden die Abweichungen im
Bildschirm Residuen als Null angezeigt.

— Sie kdnnen einen Punkt nur einmal zu einer Stationierung hinzufiigen. Wenn Sie weitere Messungen zu
bereits beobachteten Punkten vornehmen mdchten, wahlen Sie den Softkey L. Ende. Weitere Informationer
finden Sie unter Richtungssatze — Stationierung bek. Punkt Plus und Freie Stationierung.

Bildschirm Punkt — Residuen

Im Bildschirm Punkt — Residuen werden die Abweichungen fir alle bei der Stationierung durchgefiihrten
Punktbeobachtungen angezeigt.
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Verwenden Sie den Bildschirm Punkt — Residuen, um:

* eine Beobachtung zu deaktivieren. Heben Sie sie dazu hervor, und tippen Sie auf den Softkey
Verwend.

« die Details einer Beobachtung anzusehen. Heben Sie die Beobachtung dazu hervor, und tippen Sie
den Softkey Details.

» zum Bildschirm Residuen zurtickzukehren. Tippen Sie dazu auf den Softkey Zurlck.

Hinweis — Wenn Sie einen Punkt sowohl in Lage 1 als auch in Lage 2 beobachtet haben und eine
Beobachtung einer Lage deaktivieren, wird die Beobachtung in der anderen Lage auch deaktiviert.

Warnung — Wenn Sie einige (aber nicht alle) Beobachtungen zu einem Anschlusspunkt deaktivieren, ist die
Losung fir die freie Stationierung verfalscht, da es eine unterschiedliche Anzahl von Beobachtungen zu
jedem Anschlusspunkt gibt.

Bildschirm Punktdetails

Verwenden Sie den Bildschirm Punktdetails, um:

» die gemittelte Beobachtung fiir einen bei der Stationierung verwendeten Punkt anzuzeigen
» die Zielhdhe und/oder Prismenkonstante fur alle Beobachtungen zu einem Punkt zu &ndern.

Bildschirm Stationierung — Resultate

Der Bildschirm Stationierung — Resultate enthalt Informationen tber die bei der Stationierung berechneten
Resultate.

Verwenden Sie den Bildschirm Stationierung — Resultate, um:

» zum Bildschirm Stationierung — Residuen zurtickzukehren (tippen Sie auf Esc)
» die Stationierung zu speichern (tippen Sie auf Speich.)

Hinweis — Bei einer Stationierung bek. Punkt Plus werden erst Daten im Projekt gespeichert, wenn Sie im
Bildschirm Resultate auf den Softkey Speich. tippen.

Die Stationierung ist beendet.
Weitere Informationen finden Sie unter:

* Richtungssatze - Stationierung bek. Punkt Plus und Freie Stationierung
« Erweiterte geodat. Funktionen

« Konventionelle Vermessungen

« Freie Stationierung

« Polygonzug
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Richtungssatze — Stationierung bek. Punkt Plus und Freie
Stationierung

In diesem Abschnitt wird die Messung von Richtungsséatzen wahrend einer Stationierung bek. Punkt Plus
bzw. einer freien Stationierung beschrieben.

Ein Richtungssatz kann bestehen aus:

» einem Satz von Beobachtungen in Fernrohrlage 1 (Nur L1)
* einem Satz kombinierter Beobachtungen in Fernrohrlage 1 und 2

Messen Sie mit einer Stationierung bek. Punkt Plus oder einer freien Stationierung die Punkte, die in den
Richtungssatzen enthalten sein sollen. Nachdem Sie die Satzliste erstellt haben, tippen Sie auf L. Ende.
Trimble Survey Controller:

* weist Sie an, die Lage zu wechseln, falls erforderlich. Bei Servo—Instrumenten wird dies automatisch
durchgefihrt

« stellt automatisch die richtigen Punktdetails fUr jeden beobachteten Punkt ein

* zeigt die Resultate an und ermdglicht das Léschen schlechter Daten

Weitere Informationen finden Sie unter:

» Eine Satzliste erstellen

* Punkte in einem Satz messen
» Beobachtungen tberspringen
* Bildschirm Residuen

* Bildschirm Punkt — Residuen

« Bildschirm Punktdetails

» Automatische Satzmessung

Eine Satzliste erstellen

Die Satzliste enthélt die in den Satzbeobachtungen verwendeten Punkte. Die Trimble Survey Controller
Software erstellt diese Liste automatisch, wenn Punkte zu einer Stationierung bek. Punkt Plus oder einer
freien Stationierung hinzugeftigt werden.

Tippen Sie auf den Softkey L. Ende, wenn die Satzliste vollstandig ist. Die Trimble Survey Controller
Software fragt nach dem nachsten zu messenden Punkt im Richtungssatz.

Hinweise —

Die Satzliste kann nicht bearbeitet werden, beobachten Sie deshalb alle Punkte, die in den Richtungssatzer
enthalten sein sollen, bevor Sie auf L. Ende tippen.

Im oberen Bereich des Bildschirms Richtungssatze wird angezeigt, in welcher Lage sich das Instrument
befindet, die aktuelle Satzzahl und die Gesamtzahl der zu messenden Richtungssatze (die beiden Letzterer
Klammern). Wird z. B. Lage 1 (1/3) angezeigt, befindet sich das Instrument in Fernrohrlage 1, im ersten von

oD
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insgesamt drei Richtungssatzen.
Punkte in einem Satz messen

Tippen Sie auf L. Ende, nachdem die Satzliste erstellt wurde. Die Trimble Survey Controller Software zeigt
automatisch den voreingestellten Punktnamen und die Zielinformationen fir den ndchsten zu messenden
Satzpunkt an. Tippen Sie auf Messen, um einen Punkt zu messen. Wiederholen Sie dies, bis alle
Beobachtungen in der Lage abgeschlossen sind.

Wenn alle Beobachtungen abgeschlossen sind, erscheint der Trimble Survey Controller Bildschirm Residue
Hinweise -

* Wenn Sie Servo- oder Robotic—Instrumente verwenden, prifen Sie, ob das Instrument das Ziel gen
anvisiert, und justieren Sie es von Hand, falls erforderlich. Einige Instrumente kbnnen das genaue
Anvisieren automatisch durchfihren. Weitere Informationen tber die Instrumentspezifikationen
finden Sie in der Dokumentation des Instrumentenherstellers.

* Wenn Sie ein Servo— oder Robotic—Instrument verwenden, um einen bekannten (koordinierten) Pun
zu messen, tippen Sie auf den Softkey Drehen.

Stellen Sie bei einem Servo-Instrument alternativ dazu das Feld Autom. Servodrehung im
Vermessungsstil auf Hz & V oder auf Nur Hz ein, um das Instrument automatisch zum Punkt zu
drehen.

* Wenn Sie im Bildschirm Messen auf den Softkey Esc tippen, wird der aktuelle Richtungssatz
verworfen.

Beobachtungen Uberspringen

Tippen Sie auf den Softkey Uberspr., um die Beobachtung zu Gberspringen, wenn ein Punkt bei
Satzmessungen nicht gemessen werden kann. Die Trimble Survey Controller Software gibt dann als
Voreinstellung den nachsten Punkt in der Satzliste vor.

Wenn die Trimble Survey Controller Software das Ende der Satzliste erreicht hat, und Punkte Gbersprunger
wurden, erscheint die Warnmeldung:

Ubersprungene Punkte beobachten?

Tippen Sie auf den Softkey Ja, um die Punkte zu beobachten, die in diesem Satz Gbersprungen wurden. Dit
Beobachtungen kdnnen abermals tbersprungen werden, falls erforderlich. Tippen Sie auf Nein, um den Sat
zu beenden.

Punkte, die in 1. Lage Ubersprungen werden, werden auch in 2. Lage ubersprungen. Ebenso wird die
Beobachtung in 1. Lage fur einen Punkt ignoriert, der in der 2. Lage Ubersprungen wurde. Wenn ein Punkt il
einer Lage Ubersprungen wird, werden Sie bei allen nachfolgenden Satzen gefragt, ob dieser Punkt beobac
werden soll.

Bildschirm Residuen
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Am Ende eines jeden Satzes erscheint der Bildschirm Residuen. Weitere Informationen finden Sie unter
Stationierung bek. Punkt Plus oder Freie Stationierung.

Nach der Messung von Richtungssatzen ist der Softkey Std.—Abw. im Bildschirm Residuen verflgbar. Tippe
Sie auf den Softkey Std.—Abw., um die Standardabweichung der einzelnen Punktbeobachtungen anzusehel

Hinweise

- Verwenden Sie die Dropdown-Liste im Bildschirm Residuen, um die Anzeige fur die Abweichungen
einzustellen.

— Wahrend einer Stationierung bek. Punkt Plus oder einer freien Stationierung werden keine Daten im Proje
gespeichert, bis Sie die Stationierung durch Tippen auf die Softkeys SchlieRen und Speich. abschlieRen.

Bildschirm Punkt — Residuen

Im Bildschirm Punkt — Residuen werden die Abweichungen der individuellen Beobachtungen zu einem
bestimmten Punkt angezeigt. Weitere Informationen finden Sie unter Stationierung bek. Punkt Plus und Fre
Stationierung .

Hinweis — Wenn Sie einen Punkt sowohl in Lage 1 als auch in Lage 2 beobachtet haben und eine
Beobachtung in Lage 1 deaktivieren, wird die dazugehdrige Beobachtung in Lage 2 ebenfalls deaktiviert.
Wenn Sie eine Beobachtung in Lage 2 deaktivieren, wird die dazugehdrige Beobachtung in Lage 1 ebenso
deaktiviert.

Bildschirm Punktdetails

Im Bildschirm Punktdetails werden der Punktname, der Code, die Zielh6he, die Prismenkonstante, die
gemittelte Beobachtung und die Standardabweichungen fir den Punkt angezeigt. Weitere Informationen
finden Sie unter Stationierung bek. Punkt Plus oder Freie Stationierung .

Automatische Satzmessung

Die Option Autom. Satzmess. ist bei Trimble Instrumenten der S—Serie und bei Trimble 5600—-Instrumenten
verfugbar. Wenn Sie die Option Autom. Satzmess. wéhlen, flhrt das Instrument nach der Erstellung der
Satzliste automatisch alle Satzmessungen durch.

Wenn Sie auf + Satz tippen, nachdem das Instrument die erforderliche Anzahl an Satzmessungen
durchgefuhrt hat, wird ein neuer Beobachtungssatz gemessen. Wenn das Instrument mehr als einen
zusatzlichen Richtungssatz messen soll, geben Sie die Gesamtzahl der erforderlichen Satze ein, bevor Sie
+ Satz tippen.

So messen Sie z. B. 3 Satze automatisch und dann noch 3 weitere Satze:
1. Geben Sie 3 in das Feld Anzahl Satze ein.
2.Nachdem das Instrument diese 3 Satze gemessen hat, geben Sie 6 in das Feld Anzahl Satze ein.
3. Tippen Sie auf + Satz. Das Instrument fuhrt die zweite Messung mit 3 Richtungssatzen durch.
Hinweis: Mit Autolock beobachtete Ziele werden automatisch tbersprungen.
s
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Standpunkthéhe

Verwenden Sie bei konventionellen Vermessungen die Funktion Standpunkthdéhe, um die Hohe des
Instrumentenstandpunkts mit Hilfe von Beobachtungen zu Punkten mit bekannten Hohen zu bestimmen.

Hinweis — Verwenden Sie nur Punkte, die als Gitterkoordinaten angezeigt werden kénnen (die Berechnung
der Standpunkthohe ist eine Gitterberechnung).

Fir die Berechnung einer Standpunkthdhe sind folgende Mindestwerte erforderlich:

* eine Winkel- und eine Streckenmessung zu einem bekannten Punkt
» zwei Winkelbeobachtungen (nur Winkel) zu verschiedenen Punkten

So bestimmen Sie die Standpunkthdhe:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Messung und fuhren Sie eine Stationierung , eine Stationierung bek. Pur
Plus oder eine Freie Stationierung durch.

2.Waéhlen Sie Messung / Standpunkthohe. Der Name des Instrumentenstandpunkts und der Code
werden angezeigt. Wenn Sie wahrend der Stationierung die Instrumentenhdhe eingegeben haben,
wird diese ebenfalls angezeigt. Falls nicht, kdnnen Sie die Instrumentenhdhe jetzt eingeben. Tippen
Sie auf Akzept.

Wenn Sie zur unteren Hohenmessmarke eines Trimble—Instruments der S—Serie messen, tippen Sie
auf den Popup—PfeiI_{J) und wahlen Sie Untere Messmarke. Geben Sie die H6he (gemessen bis zu
Oberkante der unteren Messmarke des Instruments) ein.

Trimble Survey Controller korrigiert die gemessene Schragstrecke zur tatsdchlichen Héhe und fugt
ein Offset von 0,158 m hinzu, um die tatsachliche Hohe bis zur Kippachse zu berechnen.

3. Geben Sie den Punktnamen, den Code und die Zieldetails flr den Punkt mit bekannter Hohe ein.
Tippen Sie auf Messen. Nachdem die Messung gespeichert wird, werden die Punktabweichungen
angezeigt.

4. Tippen Sie im Bildschirm Punkt — Residuen mit den Punktabweichungen auf einen der folgenden
Softkeys:

¢ + Punkt (zur Beobachtung weiterer bekannter Punkte)
¢ Details (zur Bearbeitung und Anzeige von Punktdetails)
¢ Verwend. (zur Aktivierung/Deaktivierung eines Punktes)

5. Tippen Sie im Bildschirm Punkt — Residuen auf Schlie3en, um die Standpunkthéhe anzusehen.
Tippen Sie auf Speich., um das Resultat zu akzeptieren.

Hinweis — Wenn Sie die Hohe des Instrumentenstandpunkts mit dieser Methode bestimmen, werden alle
bereits bestehenden Hohen fiir diesen Standpunkt tberschrieben.
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Freie Stationierung

Bei einer konventionellen Vermessung wird die freie Stationierung zur Bestimmung der Koordinaten eines
unbekannten Punktes verwendet. Dabei werden Beobachtungen zu bekannten Punkten durchgefuhrt. Die
Trimble Survey Controller Software verwendet einen Algorithmus der kleinsten Quadrate zur Berechnung de
freien Stationierung.

Hinweis — Wenn Sie die Hohe eines Punktes mit 2D-Koordinaten bestimmen mdchten, berechnen Sie nact
einer abgeschlossenen Stationierung eine Standpunkthohe.

Fir eine freie Stationierung werden mindestens:

« zwei Richtungs- und Streckenbeobachtungen zu verschiedenen Anschlusspunkten

« drei Richtungsbeobachtungen (nur Richtung) zu verschiedenen Anschlusspunkten benétigt

« eine Richtungs— und Streckenbeobachtung zu einem nahe gelegenen Punkt und eine
Richtungsbeobachtung zu einem Anschlusspunkt. Dies ist eine spezielle Form der Stationierung
namens exzentrische Stationierung.

Weitere Informationen finden Sie unter:
* Eine freie Stationierung durchfihren
* Bildschirm Freie Stationierung — Residuen
« Bildschirm Punkt — Residuen
* Bildschirm Punktdetails
* Bildschirm Ergebnisse Freie Stationierung
» Exzentrische Stationierung
Eine freie Stationierung durchfiihren
So fuhren Sie eine freie Stationierung durch:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Freie Stationierung.
Hinweis — Wenn nur ein Stil existiert, wird dieser automatisch gewabhilt.

2. Stellen Sie die Korrekturen fur das Instrument ein.

Wenn der Korrekturbildschirm nicht angezeigt wird, tippen Sie auf den Softkey Optionen, und
wahlen Sie das Kontrollk&stchen Korrekturen beim Start anzeigen.

3. Geben Sie den Namen des Instrumentenstandpunkts und eine Instrumentenhéhe ein, falls erforderli

Wenn Sie zur unteren Hohenmessmarke eines Trimble-Instruments der S—Serie messen, tippen Sie
auf den Popup—PfeiI_{zl) und wahlen Sie Untere Messmarke. Geben Sie die H6he (gemessen bis zu
Oberkante der unteren Messmarke des Instruments) ein.

Trimble Survey Controller korrigiert die gemessene Schragstrecke zur tatsdchlichen Héhe und fugt
ein Offset von 0,158 m hinzu, um die tatsachliche Hohe bis zur Kippachse zu berechnen.
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Hinweis — Wenn Sie mit einer freien Stationierung begonnen haben, kdnnen Sie die
Instrumentenhohe nicht &ndern.

. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Standpunkthohe berechnen, und tippen Sie auf Akzept.

Hinweis — Deaktivieren Sie fur zweidimensionale oder planimetrische Messungen das
Kontrollkastchen Standpunkthdhe berechnen, dann werden keine Hohen berechnet.

Warnung — Tippen Sie auf den Softkey Optionen und vergewissern Sie sich, dass die Einstellung
Reihenfolge Fernrohrlage korrekt ist, bevor Sie fortfahren. Sie kénnen diese Einstellung nicht &nderr
nachdem Sie mit der Messung von Punkten begonnen haben.

. Geben Sie den Namen des ersten Anschlusspunkts und die Zielhdhe ein, falls erforderlich.

Wenn Sie zur Unterkante eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den PomeJ-PfeiI (
) und wahlen Sie Untere Messmarke.

Hinweis — Verwenden Sie bei einer freien Stationierung nur Anschlusspunkte, die als
Gitterkoordinaten angezeigt werden kdnnen (die freie Stationierung ist eine Gitterberechnung).

.Wahlen Sie eine Option im Feld Methode.
.Zielen Sie das Ziel an, und tippen Sie auf Messen.
.Messen Sie weitere Punkte.

Hinweis — Wenn Neupunkte (Vorblickpunkte) in die freie Stationierung mit einbezogen werden
sollen, deaktivieren Sie das Kontrollkastchen Anschlusspunkt. Neupunkte haben keinen Einfluss auf
das Resultat der freien Stationierung.

.Wenn genugend Daten zur Berechnung der freien Stationierung zur Verfligung stehen, erscheint del

Bildschirm Freie Stationierung — Residuen.

Bildschirm Freie Stationierung — Residuen

Im Bildschirm Freie Stationierung — Residuen werden die Abweichungen fiir jeden bei der freien
Stationierung beobachteten Punkt angezeigt.

Im Bildschirm Residuen kdnnen Sie Folgendes ausfiihren:

* Tippen Sie auf den Softkey + Punkt, um weitere Punkte zu beobachten.

* Tippen Sie auf den Softkey Schlieen, um die Resultate der freien Stationierung anzusehen.

* Tippen Sie auf den Softkey SchlieRen und dann auf Speich., um die freie Stationierung zu speichern
* Wenn Sie die Details eines Punktes ansehen/bearbeiten mdchten, heben Sie die Beobachtung herv

und tippen Sie auf den Softkey Details.

* Wenn Sie die Abweichungen der einzelnen Punktbeobachtungen ansehen/bearbeiten méchten, tipp

Sie einmal auf den entsprechenden Punkt in der Liste.

* Tippen Sie auf den Softkey L. Ende, um Richtungsséatze zu messen.
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Tipps

— Tippen und halten Sie den Stift fir mindestens eine halbe Sekunde auf ein Element in einer Liste, um es
auszuwahlen.

- Tippen Sie auf die Kopfzeile einer Spalte, um diese in aufsteigender oder absteigender Reihenfolge zu
sortieren. Tippen Sie auf die Kopfzeile der Punktspalte, um die Punkte in aufsteigender/absteigender
Beobachtungsreihenfolge zu sortieren.

— Wahlen Sie im Bildschirm Residuen eine Option aus der Dropdown-Liste, um die Residuenanzeige fir die
freie Stationierung zu andern.

Hinweise

- Die im Bildschirm Residuen angezeigten Abweichungen sind die Unterschiede zwischen der bekannten
Position und der beobachteten Position des/der Anschlusspunkts/Anschlusspunkte.

— Fur Neupunkte (Vorblickpunkte), die nicht in der Datenbank enthalten sind, werden die Abweichungen im
Bildschirm Residuen als Null angezeigt.

— Sie kdnnen einen Punkt nur einmal zu einer Stationierung hinzufiigen. Wenn Sie weitere Messungen zu
bereits beobachteten Punkten vornehmen mdchten, wahlen Sie den Softkey L. Ende. Weitere Informationer
finden Sie unter Richtungssatze — Stationierung bek. Punkt Plus und Freie Stationierung.

Bildschirm Punkt — Residuen

Im Bildschirm Punkt — Residuen werden die Abweichungen fir alle bei der Stationierung durchgefiihrten
Punktbeobachtungen angezeigt.

Verwenden Sie den Bildschirm Punkt — Residuen, um:

* eine Beobachtung zu deaktivieren. Heben Sie sie dazu hervor, und tippen Sie auf den Softkey
Verwend.

» die Details einer Beobachtung anzusehen. Heben Sie die Beobachtung dazu hervor, und tippen Sie
den Softkey Details.

» zum Bildschirm Freie Stationierung — Residuen zuriickzukehren. Tippen Sie dazu auf den Softkey
Zurtck

Hinweis — Wenn Sie einen Punkt sowohl in Lage 1 als auch in Lage 2 beobachtet haben und eine
Beobachtung einer Lage deaktivieren, wird die Beobachtung in der anderen Lage auch deaktiviert.

Warnung — Wenn Sie einige (aber nicht alle) Beobachtungen zu einem Anschlusspunkt deaktivieren, ist die
Losung fir die freie Stationierung verfalscht, da es eine unterschiedliche Anzahl von Beobachtungen zu
jedem Anschlusspunkt gibt.

Bildschirm Punktdetails

Im Bildschirm Punktdetails wird die bei einer freien Stationierung gemittelte Beobachtung eines Punktes
angezeigt.

Verwenden Sie den Bildschirm Punktdetails, um:

« die Komponenten eines Punktes (horizontal/vertikal) zu &ndern, die bei einer freien Stationierung
verwendet werden sollen.
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« die Zielhdhe und/oder Prismenkonstante fur alle Beobachtungen zu diesem Punkt zu &ndern.

Hinweis — Sie kdnnen die Punktkomponente zur Verwendung in der freien Stationierung nur &ndern, wenn
Sie zuvor die Option Standpunkthéhe berechnen gewahlt haben und der beobachtete Punkt eine
3D-Gitterposition hat.

Das Feld Verwendung fir gibt an, welche Komponenten in der freien Stationierung verwendet werden, sieht
nachstehende Tabelle.

Option Beschreibung
Hz (2D) Bei der Berechnung werden nur die horizontalen Werte fur diesen Punkt verwendet
V (1D) Bei der Berechnung werden nur die vertikalen Werte flr diesen Punkt verwendet
Bei der Berechnung werden die horizontalen und vertikalen Werte fur diesen Punkt
Hz,V (3D)
verwendet

Bildschirm Ergebnisse Freie Stationierung
Der Bildschirm Ergebnisse Freie Stationierung enthalt Informationen Uber die berechnete Freie Stationierun
Verwenden Sie den Bildschirm Ergebnisse Freie Stationierung, um:

» zum Bildschirm Freie Stationierung — Residuen zurlickzukehren (tippen Sie dazu auf Esc)
« die freie Stationierung zu speichern. Tippen Sie dazu auf den Softkey Speich.

Hinweis — Bei einer freien Stationierung werden erst Daten im Projekt gespeichert, wenn Sie im Bildschirm
Resultate auf den Softkey Speich. tippen.

Die Stationierung ist beendet.
Exzentrische Stationierung

Die Funktion Freie Stationierung kann zur Durchflihrung einer exzentrischen Stationierung verwendet
werden. Dies ist eine spezielle Form der freien Stationierung. Bei dieser Stationierung werden ein Festpunk
in Sichtweite und mindestens ein Anschlusspunkt beobachtet. Dies kann erforderlich sein, wenn eine
Stationierung Uber einem Festpunkt nicht moglich ist oder keine Anschlusspunkte von dem Festpunkt aus
angemessen werden kdnnen.

Fir eine exzentrische Stationierung benétigen Sie mindestens eine Richtungs— und Streckenbeobachtung :
einem nahe gelegenen Festpunkt und eine Richtungsbeobachtung zu einem Anschlusspunkt. Zusatzliche
Anschlusspunkte kénnen wahrend einer exzentrischen Stationierung ebenfalls beobachtet werden. Zu den
Anschlusspunkten kénnen reine Richtungsbeobachtungen oder Richtungs— und Streckenbeobachtungen
durchgefihrt werden.

Weitere Informationen finden Sie unter:

* Richtungssatze — Stationierung bek. Punkt Plus und Freie Stationierung
« Erweiterte geodat. Funktionen

(R
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« Konventionelle Vermessungen
« Stationierung bek. Punkt Plus
« Polygonzug

Richtungsséatze

In diesem Thema wird die Messung mehrerer Richtungssatze mit einem konventionellen Instrument und del
Trimble Survey Controller Software beschrieben.

Ein Richtungssatz kann bestehen aus:

» einem Satz von Beobachtungen in Fernrohrlage 1 (Nur L1)
* einem Satz kombinierter Beobachtungen in Fernrohrlage 1 und 2

So messen Sie Richtungsséatze:

1. FUhren Sie eine Stationierung, eine Stationierung bek. Punkt Plus oder eine Freie Stationierung durc
2.Wahlen Sie im Meni Messung die Option Richtungssatze.
3. Messen Sie die Punkte, die in den Richtungssatzen enthalten sein sollen.

Hinweise

— Wenn bei der Stationierung (Stationierung oder Stationierung bek. Punkt Plus) nur ein
Anschlusspunkt beobachtet wurde, konnen Sie den Anschlusspunkt nach Bedarf zur Satzliste
hinzufligen oder aus der Liste ausschlief3en.

— Wenn bei der Stationierung (Stationierung bek. Punkt Plus oder Freie Stationierung) mehrere
Anschlusspunkte beobachtet wurden, sind die Anschlusspunkte nicht in der Satzliste enthalten.

4. Tippen Sie auf L. Ende, wenn die Erstellung der Satzliste beendet ist. Trimble Survey Controller:

* weist Sie an, die Lage zu wechseln, falls erforderlich. Bei Servo—Instrumenten wird dies automatisch
durchgefihrt

« stellt automatisch die richtigen Punktdetails fir jeden beobachteten Punkt ein

* zeigt die Resultate an und ermdglicht das Léschen schlechter Daten

Weitere Informationen finden Sie unter:

 Eine Satzliste erstellen

e Punkte in einem Satz messen

» Beobachtungen tberspringen

« Bildschirm Standardabweichung
« Bildschirm Punkt — Residuen

* Bildschirm Punktdetails

» Automatische Satzmessung

+ Uberwachungsmessung

Eine Satzliste erstellen
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Die Satzliste enthalt die in den Satzbeobachtungen verwendeten Punkte. Die Trimble Survey Controller
Software erstellt diese Liste automatisch, wenn Punkte zu einer Stationierung hinzuftgen.

Warnung — Tippen Sie auf den Softkey Optionen und vergewissern Sie sich, dass die Einstellung
Reihenfolge Fernrohrlage korrekt ist, bevor Sie fortfahren. Sie kbénnen diese Einstellung nicht &ndern,
nachdem Sie mit der Messung von Punkten begonnen haben.

So fugen Sie Punkte zur Satzliste hinzu:
1. Gehen Sie ebenso vor, wie bei der Messung eines topographischen Punktes.

Hinweis — Tippen Sie auf das Zielsymbol, um die Prismenkonstante oder Hohe des Zieles fir jede
Beobachtung in der Satzliste festzulegen. Geben Sie einen negativen Wert ein, wenn die
Prismenkonstante von den gemessenen Strecken subtrahiert werden soll. Sie kdnnen die
Prismenkonstante oder Zielhdhe fur die nachfolgenden Richtungssatze nicht &ndern. Trimble Survey
Controller verwendet statt dessen die Werte, die beim Erstellen der Satzliste gespeichert wurden.

2. Tippen Sie auf den Softkey L. Ende, wenn die Satzliste vollstandig ist. Trimble Survey Controller
fragt nach dem nachsten zu messenden Punkt im Richtungssatz.

Hinweise

— Sie kdnnen einen Punkt nur einmal zu einer Satzliste hinzufiigen. Wenn Sie Messungen zu einem bereits
beobachteten Punkt vornehmen mdchten, missen Sie zuerst auf L. Ende tippen.

- Die Satzliste kann nicht bearbeitet werden, beobachten Sie deshalb alle Punkte, die in den Richtungssatz
enthalten sein sollen, bevor Sie auf L. Ende tippen.

- Im oberen Bereich des Bildschirms Richtungssatze wird angezeigt, in welcher Lage sich das Instrument
befindet, die aktuelle Satzzahl und die Gesamtzahl der zu messenden Richtungssatze (die beiden Letzterer
Klammern). Wird z. B. Lage 1 (1/3) angezeigt, befindet sich das Instrument in Fernrohrlage 1, im ersten von
insgesamt drei Richtungssatzen.

Punkte in einem Satz messen

Tippen Sie auf L. Ende, nachdem die Satzliste erstellt wurde. Die Trimble Survey Controller Software zeigt
automatisch den voreingestellten Punktnamen und die voreingestellten Zielinformationen fiir den néchsten :
messenden Satzpunkt an. Tippen Sie auf Messen, um einen Punkt zu messen. Wiederholen Sie dies, bis al
Beobachtungen im Richtungssatz abgeschlossen sind.

Nachdem alle Beobachtungen abgeschlossen sind, erscheint der Trimble Survey Controller Bildschirm
Standardabweichung.

Hinweise —

* Wenn Sie Servo- oder Robotic—Instrumente verwenden, prifen Sie, ob das Instrument das Ziel gen
anvisiert, und justieren Sie es von Hand, falls erforderlich. Einige Instrumente kbnnen das genaue
Anvisieren automatisch durchfihren. Weitere Informationen tber die Instrumentspezifikationen
finden Sie in der Dokumentation des Instrumentenherstellers.

* Wenn Sie ein Servo- oder Robotic-Instrument verwenden, um einen bekannten (koordinierten) Pun
zu messen, tippen Sie auf den Softkey Drehen.
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Stellen Sie bei einem Servo-Instrument alternativ dazu das Feld Autom. Servodrehung im
Vermessungsstil auf Hz & V oder auf Nur Hz ein, um das Instrument automatisch zum Punkt zu
drehen.

» Wenn Sie im Bildschirm Messen auf den Softkey Esc tippen, wird der aktuelle Richtungssatz
verworfen.

Beobachtungen Uberspringen

Tippen Sie auf den Softkey Uberspr., um die Beobachtung zu Gberspringen, wenn ein Punkt bei
Satzmessungen nicht gemessen werden kann. Die Trimble Survey Controller Software gibt dann als
Voreinstellung den nachsten Punkt in der Satzliste vor.

Wenn die Trimble Survey Controller Software das Ende der Satzliste erreicht hat, und Punkte Gbersprunger
wurden, erscheint die Warnmeldung:

Ubersprungene Punkte beobachten?

Tippen Sie auf den Softkey Ja, um die Punkte zu beobachten, die in diesem Satz Gbersprungen wurden. Dit
Beobachtungen kdnnen abermals tbersprungen werden, falls erforderlich. Tippen Sie auf Nein, um den Sat
zu beenden.

Punkte, die in 1. Lage Ubersprungen werden, werden auch in 2. Lage ubersprungen. Ebenso wird die
Beobachtung in 1. Lage fur einen Punkt ignoriert, der in der 2. Lage Ubersprungen wurde. Wenn ein Punkt il
einer Lage Ubersprungen wird, werden Sie bei allen nachfolgenden Satzen gefragt, ob dieser Punkt beobac
werden soll.

Bildschirm Standardabweichung

Am Ende eines jeden Satzes erscheint der Bildschirm Standardabweichung. In diesem Bildschirm werden o
Standardabweichungen fir jeden beobachteten Punkt in der Satzliste angezeigt.

Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Tippen Sie auf den Softkey + Satz, um einen weiteren Satz zu beobachten

* Tippen Sie auf den Softkey Schlieen, um den aktuellen Richtungssatz zu speichern

* Wenn Sie die Details eines Punktes anzeigen/bearbeiten moéchten, heben Sie den Punkt hervor, unc
tippen Sie auf Details

* Tippen Sie einmal auf einen Punkt in der Liste, um die Abweichungen der einzelnen Beobachtungen
zu diesem Punkt anzusehen oder zu bearbeiten

* Tippen Sie auf den Softkey Esc, um die Messung von Richtungsséatzen zu beenden und alle
Satzbeobachtungen zu I6schen

Hinweise

- Ein individueller Satz wird erst im Projekt gespeichert, wenn Sie auf den Softkey SchlieRen oder Hinzu
tippen, um den Bildschirm Standardabweichung zu verlassen.

- Tippen Sie auf den Softkey Optionen, um die Konfigurationseinstellungen fur Richtungsséatze zu andern.
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Tipps

— Tippen und halten Sie den Stift fir mindestens eine halbe Sekunde auf ein Element in einer Liste, um es
auszuwahlen.

- Tippen Sie auf die Kopfzeile einer Spalte, um diese in aufsteigender oder absteigender Reihenfolge zu
sortieren.

- Tippen Sie auf die Kopfzeile der Punktspalte, um die Punkte in aufsteigender/absteigender
Beobachtungsreihenfolge zu sortieren.

Bildschirm Punkt — Residuen

Im Bildschirm Punkt — Residuen werden die Abweichungen zwischen der gemittelten beobachteten Position
und den individuellen Beobachtungen zu einem bestimmten Punkt angezeigt.

Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Heben Sie eine Beobachtung hervor, um sie zu deaktivieren, und tippen Sie auf den Softkey Verwer

* Heben Sie eine Beobachtung hervor, und tippen Sie auf den Softkey Details, um die
Beobachtungsdetails anzusehen

* Tippen Sie auf den Softkey Zurtick, um zum Bildschirm Standardabweichung zuriickzukehren

Hinweise

— Wenn Sie einen Punkt sowohl in Lage 1 als auch in Lage 2 beobachtet haben und eine Beobachtung in ei
Lage deaktivieren, wird die dazugehdrige Beobachtung in der anderen Fernrohrlage ebenfalls deaktiviert.

- Wenn Sie im Bildschirm Punkt — Residuen eine Anderung vornehmen, werden die gemittelten
Beobachtungen, Abweichungen und Standardabweichungen neu berechnet.

— Wenn die aktuelle Stationierung nur einen Anschlusspunkt hat, steht der Softkey Verwend. fir
Beobachtungen zum Anschlusspunkt nicht zur Verfligung. Beobachtungen zu Anschlusspunkten werden zu
Orientierung verwendet und kénnen nicht geldscht werden.

- Wenn Sie Beobachtungen entfernt haben, erscheint das S{mbdlenn Sie Beobachtungen in einem

Satz Uberspringen, wird kein Symbol angezeigt.

Tipp — Wenn die Abweichungen einer Beobachtung hoch sind, ist es ratsam, diese Satzbeobachtung zu
deaktivieren.

Bildschirm Punktdetails

Im Bildschirm Punktdetails werden die gemittelten Beobachtungsdetails flir einen bestimmten Punkt
angezeigt.

Automatische Satzmessung

Die Option Autom. Satzmess. ist bei Trimble 5600—-Instrumenten verfligbar. Wenn Sie die Option Autom.
Satzmess. wahlen, fuhrt das Instrument nach der Erstellung der Satzliste automatisch alle Satzmessungen
durch.

Wenn Sie auf + Satz tippen, nachdem das Instrument die erforderliche Anzahl an Satzmessungen
durchgefuhrt hat, wird ein neuer Richtungssatz gemessen. Wenn das Instrument mehr als einen zusatzliche
Richtungssatz messen soll, geben Sie die Gesamtzahl der erforderlichen Satze ein, bevor Sie auf + Satz
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tippen.
So messen Sie z. B. 3 Satze automatisch und dann noch 3 weitere Satze:

1. Geben Sie 3 in das Feld Anzahl Satze ein.
2.Nachdem das Instrument diese 3 Satze gemessen hat, geben Sie 6 in das Feld Anzahl Satze ein.
3. Tippen Sie auf + Satz. Das Instrument fuhrt die zweite Messung mit 3 Richtungssatzen durch.

Hinweis: Manuell beobachtete Ziele werden automatisch tbersprungen.
Uberwachungsmessung

Wenn die Option Autom. Satzmess. aktiviert ist, sind die Steuerungen fiir Uberwachungsmessungen ebenfz
aktiviert. Geben Sie einen Wert fur die Zeitverzdgerung zwischen den automatischen Satzmessungen ein.
Mit einem Trimble 5600-Instrument kbnnen Sie automatisch Messungen zu passiven Zielen durchfiihren.
Waéhlen Sie hierfir das Kontrollkéstchen Passive Ziele autom. messen.

Hinweis — Wenn Sie das Kontrollkastchen Passive Ziele autom. messen aktivieren, werden manuell
beobachtete Ziele automatisch gemessen und nicht tbersprungen. Wenn Sie das Kontrollk&astchen
deaktivieren, fordert die Software Sie auf, passive Ziele mit dem Instrument anzuzielen.

Kontinuierliche topographische Punkte — Konventionell
Verwenden Sie die Funktion Kontin. topogr. zur Schnellaufnahme von Punkten:
Ein kontinuierlicher topographischer Punkt kann gespeichert werden:

* nach einem vordefinierten Zeitintervall
* nach einer vordefinierten Strecke
» wenn sowohl das festgelegte Zeitintervall als auch die vordefinierte Strecke erreicht sind

So messen Sie kontinuierliche topographische Punkte:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Messung und fuhren Sie eine Stationierung , eine Stationierung bek. Pur
Plus oder eine Freie Stationierung durch.

2.Wahlen Sie Messung / Kontin. topogr. aus dem Hauptmena.

3. Geben Sie einen Wert in das Feld Startpunktname ein. Dieser Wert wird automatisch erhdht.

4. Geben Sie einen Wert in das Feld Zielhthe ein.

5. Stellen Sie das Feld Typ auf Festrecke, Festzeit, Zeit und Strecke bzw. Zeit oder Strecke ein.

6. Geben Sie einen Wert in das Feld Strecke und/oder das Feld Zeitintervall ein, abhangig von der
gewahlten Methode.

7. Tippen Sie auf den Softkey Start, um mit der Datenerfassung zu beginnen, und bewegen Sie sich
entlang des zu vermessenden Merkmals.

8. Tippen Sie auf den Softkey Ende, um die Messung kontinuierlicher Punkte zu beenden.

Tipp — Tippen Sie auf Speich., um eine Position zu speichern, bevor die festgelegten Einstellungen erreicht
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wurden.

Oberflachenscan

Oberflachenscans sind automatische Direct Reflex (DR)—Messvorgange. Messungen werden entlang einer
definierten Flache vorgenommen und dabei automatisch gespeichert.

So fuhren Sie einen Oberflachenscan mit Trimble Survey Controller durch:

1. Starten Sie eine konventionelle Vermessung.

2.Wahlen Sie im Meni Messung die Option Oberflachenscan.

3. Geben Sie den Startpunktnamen und den Code ein, falls erforderlich.

4. Wahlen Sie im Feld Methode eine Messmethode.

5. Definieren Sie die Scanflache und die RastergrofR3e.

6. Tippen Sie auf Trimble—Funktionen und stellen Sie die EDM-Messmethode ein (TRK ist die
schnellste Methode).

Die Gesamtzahl der zu scannenden Punkte, die GroRe der Scanflache und die erforderliche Scanze
werden angezeigt. Andern Sie die GroRRe der Scanflache, die RastergréRe oder die
EDM-Messmethode, um die Anzahl der Scanpunkte und die Scanzeit zu erhéhen bzw. zu verringer

7. Tippen Sie auf Start.
Fiahren Sie zur Definition der Scanflache einen der folgenden Schritte aus:

« Wenn der Punkt bereits existiert, geben Sie den Punktnamen ein, oder wéahlen Sie ihn mit dem
Dropdown—Pfeil aus der Liste.

« Wahlen Sie aus den Popup—Meniis in den Feldern Oben links und Unten rechts die Option Fast fix
oder die Option Messen, um Punkte, die die Grenzen der Scanflache definieren, zu messen und zu
speichern.

Definieren Sie die Scanflache mit einer der folgenden Methoden:

Intervall Hz V — Verwenden Sie diese Methode bei komplexen Oberflachen, wenn keine rechtwinklige
Ebene zur Einschéatzung der Scanflache verwendet werden kann, siehe nachstehende Abbildung:

1. Zielen Sie die obere linke Ecke der Scanflache (1) an, und messen Sie einen Punkt.
2. Zielen Sie die untere linke Ecke der Scanflache (2) an, und messen Sie einen Punkt.
3. Definieren Sie die Rastergrof3e fir die Winkel, wobei:

3 der horizontale Winkel

4 der vertikale Winkel ist
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Tipp — Wenn Sie einen horizontalen 360°-Scan durchfiihren méchten, geben Sie den Punkten Oben links u
Unten rechts denselben Namen, und stellen Sie das Intervall V auf Null ein.

Rechtwinklige Ebene — Verwenden Sie diese Methode bei einer ebenen Oberflache, wenn Sie ein
rechtwinkliges Gitterintervall benétigen. Trimble Survey Controller bestimmt den Winkel der Ebene und
verwendet diesen und die Rastergrdfl3e, um einzuschatzen, wie weit das Instrument zum nachfolgenden Pul
gedreht werden muss, siehe nachstehende Abbildung:

1. Zielen Sie die erste Ecke der Scanflache (1) an, und messen Sie einen Punkt.

2. Zielen Sie die zweite Ecke der Scanflache (2) an, und messen Sie einen Punkt.

3. Zielen Sie den dritten Punkt auf der gegenlberliegenden Seite der Ebene (3) an, und messen Sie ei
Punkt.

4. Definieren Sie die Rastergrdf3e fur die Strecke, wobei:
4 die horizontale Strecke
5 die vertikale Strecke ist
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Linie und Offset — Verwenden Sie diese Methode, um die zu scannende Flache ausgehend von einer
Mittellinie mit identischen Offsets auf der linken/rechten Seite zu definieren. Trimble Survey Controller
definiert die Oberflache unter Verwendung horizontaler rechtwinkliger Offsets zur Mittellinie. Die Software
verwendet diese Definition und das Stationierungsintervall, um zu bestimmen, wie weit das Instrument fir
alle nachfolgenden Punkte gedreht werden muss, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
 "Zwei Punkte"-Methode:
1. Zielen Sie den Startpunkt der Mittelinie (1) an und messen Sie den Punkt.
2.Zielen Sie den Endpunkt der Mittellinie (2) an und messen Sie den Punkt. Diese zwei Punkte

(1 and 2) definieren die Mittellinie.

« Greifen Sie auf das Popup—Menii im Feld Startpunkt zu. Andern Sie die Methode und definieren Sie
die Linie dann durch einen Startpunkt mit Azimut und Lange.

2. Definieren Sie das Stationierungsintervall (3).
3. Definieren Sie die maximale Offsetstrecke (4).
4. Definieren Sie das Offsetintervall (5).

Trimble Survey Controller scannt zuerst die Mittellinie, dann die Punkte auf der rechten Seite und danach di
Punkte auf der linken Seite.

Hinweis — Bei den vorstehenden Methoden kann es vorkommen, dass der definierte Scanbereich nicht exal
mit dem Gitterintervall Ubereinstimmt. Eine Flache entlang des Scanbereichs, die etwas schmaler ist als das
Gitterintervall, kann ausgespart werden. Wenn die Breite dieser Flache geringer ist als 1/5 des Gitterinterval
werden die Punkte entlang dieses Scanbereichs nicht gemessen. Ist die Flache breiter als 1/5 des
Gitterintervalls, wird ein zusatzlicher Punkt gescannt.

Station und Offset

Die Option Station und Offset ist sowohl fur GPS- als auch fur konventionelle Vermessungen verfugbar. Mit
dieser Option kdnnen Punkte gemessen oder im Verhéltnis zu einer Linie, einem Bogen oder einer Trasse
abgesteckt werden.

1. Wahlen Sie im Survey Controller Hauptmeni Messung / Station und Offset.
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2.Wahlen Sie Messen oder Abstecken.

3. Wahlen Sie im Dialogfeld Station und Offset im Feld Typ den zu messenden oder abzusteckenden
Bogen, die Linie oder Trasse. Wahlen Sie anschlielend die/den definierte(n) Bogen/Linie/Trasse.

4. Tippen Sie auf Enter. Sie gelangen zum entsprechenden Bildschirm:

» Wahlen Sie Station und Offset / Messen, um relativ zu einer Linie zu messen. Wahlen Sie einen
Liniennamen und tippen auf Enter. Das Messdialogfeld erscheint und Zur Linie ist als Methode
gewabhilt.

» Wahlen Sie Station und Offset / Messen, um relativ zu einem Bogen zu messen. Wéhlen Sie einen
Bogennamen und tippen auf Enter. Das Messdialogfeld erscheint und Zum Bogen ist als Methode
gewabhilt.

» Wahlen Sie Station und Offset / Messen, um relativ zu einer Trasse zu messen. Wahlen Sie einen
Trassennamen und tippen auf Enter. Das Messdialogfeld erscheint und Pos. auf Trasse ist als Meth
gewabhilt.

» Wahlen Sie Station und Offset / Abstecken, um relativ zu einer Linie abzustecken. Wéhlen Sie einen
Liniennamen und tippen auf Enter. Das Absteckungsdialogfeld erscheint und Station/Offset von Linie
ist als Absteckungsmethode gewahilt.

» Wahlen Sie Station und Offset / Abstecken, um relativ zu einem Bogen abzustecken. Wahlen Sie
einen Bogennamen und tippen auf Enter. Das Absteckungsdialogfeld erscheint und Station/Offset vc
Bogen ist als Absteckungsmethode gewahilt.

» Wahlen Sie Station und Offset / Abstecken, um relativ zu einer Trasse abzustecken. Wéhlen Sie ein
Trassennamen und tippen auf Enter. Das Absteckungsdialogfeld erscheint und Station und Offset ist
als Absteckungsmethode eingestellt.

Gemittelte Beobachtungen

Verwenden Sie bei konventionellen Vermessungen die Methode Gemittelte Beobachtungen, um:

« die Messgenauigkeit fur eine vordefinierte Anzahl an Beobachtungen zu erhdhen
« die mit den Messungen verknipften Standardabweichungen anzusehen

So messen Sie einen Punkt mit der Methode Gemittelte Beobachtungen:

1. Geben Sie einen Punktnamen und einen Code (optional) in die entsprechenden Felder im Bildschirn
Topo messen ein.

2.Wahlen Sie im Feld Methode die Option Gemittelte Beobachtungen.

3. Zielen Sie das Ziel an, und tippen Sie auf Messen.
Waéhrend das Instrument misst, werden die Standardabweichungen fur die horizontalen (Hz) und
vertikalen Winkel (V) und die Schragstrecke (SD) angezeigt.

4. Sehen Sie sich die Beobachtungsdaten und die dazugehdrigen Standardabweichungen im Bildschir
Speichern an.
Tippen Sie auf Speich., wenn die Werte akzeptabel sind.

Hinweis — Verwenden Sie die verfligbaren Optionen im Bildschirm Topo messen, um die Anzahl der
Beobachtungen zu bearbeiten, die das Instrument mit der Methode Gemittelte Beobachtungen messen soll.
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Exz. Hz

Verwenden Sie diese Messmethode bei einer konventionellen Vermessung, um einen unzuganglichen Punl
z. B. den Mittelpunkt eines Baums, zu beobachten.

So messen Sie einen Punkt mit der Methode Exz. Hz:

1. Geben Sie den Namen des Punktes in das Feld Punkthame ein.

2.Geben Sie einen Kartiercode in das Feld Code ein (optional).

3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option Exz. Hz.

4. Geben Sie die Hohe des Zieles in das Feld Zielhdhe ein.

5. Platzieren Sie das Ziel neben dem zu messenden Objekt, zielen Sie es an, und tippen Sie auf Mess

Im Feld Horizontaler Winkel wird der Wert Null (?) angezeigt.
6. Drehen Sie das Ziel zum Mittelpunkt des Objekts, und tippen Sie auf Messen. Die Trimble Survey
Controller Software fligt den gemessenen Wert in das Feld Horizontaler Winkel ein und:

» Wenn das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen im Vermessungsstil aktiviert ist, werden die
Messwerte angezeigt. Tippen Sie auf Speich., um den Punkt zu speichern.

» Wenn das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen deaktiviert ist, wird der Punkt automatisch
gespeichert.

Hinweis — Die Beobachtung wird in der Datenbank mit Hz V und SD—-Rohdatenséatzen gespeichert.

Exz. Strecke

Verwenden Sie diese Messmethode bei einer konventionellen Beobachtung, wenn ein Punkt unzuganglich |
aber eine horizontale Strecke vom Zielpunkt zum Objekt gemessen werden kann.

So messen Sie einen Punkt mit der Methode Exz. Strecke:

1. Geben Sie einen Code fir den Instrumentenstandpunkt (1) ein, wie in nachstehendem Diagramm
dargestellt.

2.Waéhlen Sie im Feld Methode die Option Exz. Strecke.

3. Geben Sie eine Zielhthe ein, falls erforderlich.

4. Geben Sie die horizontale Strecke (2) vom Ziel (3) zum zu messenden Objekt (4, 5, 6 oder 7) ein.

5. Legen Sie die Messrichtung fest: Links (4), Rechts (5), Hinaus (6) oder Hinein (7).

Wenn Sie ein Robotic-Instrument ferngesteuert vom Ziel betreiben, sind die
Links—/Rechtsrichtungen umgekehrt. Die Messung wird jedoch relativ zur Instrumentenposition
gespeichert.

6. Tippen Sie auf Messen.

Wenn Sie das Kontrollkastchen Vor Speicherung ansehen im Vermessungsstil aktiviert haben, wird
die Offset—Beobachtung angezeigt. Tippen Sie auf Speich.
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Wenn Sie das Kontrollk&stchen Vor Speicherung ansehen im Vermessungsstil nicht gewahlt haben,
wird der Punkt automatisch gespeichert.

Die Trimble Survey Controller Software speichert den ausgeglichenen horizontalen Winkel, den

vertikalen Winkel und die Schragstrecke im Punktdatensatz. Es wird ebenfalls ein Datensatz mit den
exzentrischen Messwerten gespeichert.

5 2/ .
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Kanalstab

Verwenden Sie bei einer konventionellen Vermessung diese Messmethode zur Messung eines unzuganglic
Punktes, Uber dem kein Prisma aufgehalten werden kann.

So messen Sie einen Punkt mit der Kanalstabsmethode:
1. Befestigen Sie zwei Prismen (A und B) in einiger Entfernung am Prismenstab, wie in nachstehender
Abbildung dargestellt. Die Strecke BC ist bekannt.

2.Nehmen Sie zwei Messungen vor (tippen Sie auf Messen).

Trimble Survey Controller berechnet die Position des verdeckten Punktes (C) und speichert diese als
Rohbeobachtung (Hz V SD (roh)).

Exz. rundes Objekt

Verwenden Sie diese Messmethode bei einer konventionellen Vermessung, um den Mittelpunkt eines runde
Objekts, z. B. eines Silos oder eines Wassertanks, zu berechnen. So fiihren Sie dies durch:

1. Starten Sie die konventionelle Vermessung.
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2.Verwenden Sie die Methode Exz. rundes Objekt, um einen Winkel und eine Strecke zur Vorderseite
des runden Objekts zu messen.
3. Messen Sie jetzt nur die Winkel zur Seite des runden Objekts.

Trimble Survey Controller berechnet aus diesen beiden Messungen den Mittelpunkt des runden Objekts un
speichert ihn als Hz V SD-Rohbeobachtung. Der Radius wird ebenfalls berechnet und als Notiz gespeicher

Objekthdhe/-breite

Verwenden Sie diese Methode bei konventionellen Vermessungen, um die Héhe und/oder Breite eines
entfernten Objekts zu berechnen, wenn das Instrument keine reflektorlosen Messungen im DR-Modus
unterstitzt oder keine Strecken gemessen werden kdnnen, siehe nachstehende Abbildung:

1. Starten Sie eine konventionelle Vermessung.

2.Wahlen Sie Topo messen / Objekthéhe/-breite.

3. Messen Sie einen Winkel und eine Strecke zur Unterkante des Objekts (1).

4. Stellen Sie die Methode wie erforderlich ein.

5. Zielen Sie den Objektpunkt (2) an.

6. Tippen Sie auf Speich., um die Beobachtung zu speichern.

7. Wiederholen Sie die Schritte 5 und 6, um mehrere Objektbeobachtungen durchzufihren.

Trimble Survey Controller berechnet aus der ersten Messung und aus den kontinuierlichen Horizontal- und
Vertikalwinkeln die Position des Objekts. Die Breite und die H6he des Objekts werden als Differenzen vom
Referenzpunkt angezeigt. Die Beobachtung zur Unterkante des Objekts wird als Hz, V, SD gespeichert. Del
Objektpunkt wird als HZ, V mit einer berechneten Schragstrecke SD sowie zusammen mit der Objekth6he
und —breite gespeichert.

Konventionelles Instrument — Korrekturen
Sie kdnnen die Korrekturen, die mit konventionellen Beobachtungen verknupft sind, einstellen.

Hinweis — Wenn Sie beabsichtigen, eine Netzausgleichung mit konventionellen Daten in der Trimble
Geomatics Office Software durchzufuhren, vergewissern Sie sich, dass Sie Druck, Temperatur und eine

»

xIrimble:
131



Krimmungs— und Refraktionskorrektur eingeben.

Verwenden Sie das Feld PPM (Teile pro Million), um die PPM-Korrektur festzulegen, die auf elektronische
Streckenmessungen angewendet werden soll. Geben Sie die PPM-Korrektur oder den Druck und die
Umgebungstemperatur ein. Die Trimble Survey Controller Software berechnet dann die Korrektur.

Verwenden Sie das Feld Krimmung und Refraktion, um den Wert fur den Refraktionsindex anzugeben.
Dieser wird verwendet, um die Krimmungs— und Refraktionskorrektur zu berechnen, die auf vertikale
Winkelbeobachtungen angewendet wird. In der nachstehenden Tabelle sind die Krimmungs— und
Refraktionsoptionen beschrieben.

Option Beschreibung
0.142 |Zur Verwendung bei Tag
0.2 Zur Verwendung bei Nacht
Keine |Keine Korrektur angewendgt

Hinweis — Stellen Sie die Korrekturen nicht in beiden Instrumenten ein. Wenn Sie sie in der Trimble Survey
Controller Software einstellen, vergewissern Sie sich, dass die Instrumenteneinstellungen Null betragen.

Bei einigen Instrumenten Uberprift die Trimble Survey Controller Software automatisch, ob die zahlreichen
Korrekturen (PPM, Prismenkonstante und Krimmung und Refraktion) richtig angewendet werden. Wenn sie
feststellt, dass die Korrekturen doppelt angewendet werden, erscheint eine Warnmeldung.

Ein * in der nachfolgenden Tabelle gibt an, dass die Korrektur ganz in der oberen Spalte angewandt wird.

Angewandte Korrekturen

A“geze'gﬁfa’tfﬁ SPeICherte | iR [pPM FHSM T |MH |orient. |HI |zH |Proj. | St [NA
Statuszeile - - - - - S - - -
Hz V SD (roh) - - - - - -1 -1 - - -
Hz V SD * * * _ _ R — _ _
Az V SD * * * _ * - - - - -
AZ HD dH * * * —_ * * * * * —_
HZ HD dH * * * — —_ * * * * —
Gitterwerte * * * * * * | % * * *
Gitterdifferenzen * * * * * * | % * * *
Station und Offset * * * * * * | x * * *
DC-Datei (Beobachtungen) - - - - - - -] - - -
DC-Datei (reduzierte N . . . . o | . . .
Koordinaten)

JobXML (Beobachtungen) - - - - - S - - -
JobXML (reduzierte . N N . . I . .
Koordinaten)
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Die Abktrzungen in obiger Tabelle sind in der nachstehenden Tabelle erlautert:

K+R Krimmungs— und Refraktionskorrektur

PPM Atmospharische Korrektur (Teile pro Million)
— der PPM-Wert wird aus Temperatur und Luftdruck berechnet

Prism.—konst. Korrektur der Prismenkonstante
Meereshohenkorrektur (Ellipsoid)

MH — diese Korrektur wird nur angewandt, wenn ein vollstandig definiertes
Koordinatensystem verwendet wird. Sie wird nicht bei Nur—-Mal3stabs—
Definitionen verwendet

Orient. Orientierungskorrektur

HI Korrektur der Instrumentenhdhe

ZH Korrektur der Zielh6he
Projektionskorrektur

Proj. - diese Korrektur beinhaltet die Anwendung des in der Nur—-Maf3stabs—
Definition festgelegten Maf3stabsfaktors
Maf3stabsfaktor der Stationierung

Stn MaRst — fur jede Stationierung kann ein Mal3stabsfaktor festgelegt oder berechngt

' werden. Dieser Mal3stabsfaktor wird zur Reduzierung aller Beobachtungen

verwendet, die von dieser Stationierung durchgefihrt werden.
Nachbarschaftstreue Anpassung
- bei einer Stationierung mit der Methode Stationierung bek. Punkt Plus ader
Freie Stationierung kann eine nachbarschaftstreue Anpassung angewandit

NA werden. Die nachbarschaftstreue Anpassung wird anhand der
Festpunktabweichungen berechnet, die wahrend der Stationierung beobachtet
wurden. Sie wird unter Verwendung des festgelegten Exponentenwertes fiir die
Reduzierung aller Beobachtungen verwendet, die mit dieser Stationierung
durchgefiihrt werden.

Zieldetails

Sie koénnen die Zieldetails bei einer konventionellen Vermessung konfigurieren.

Wenn der Controller an ein konventionelles Instrument angeschlossen ist, erscheint das Prismensymbol in (
Statusleiste. Die Zahl neben dem Prismensymbol gibt an, welches Ziel gerade verwendet wird. Tippen Sie
zum Umschalten der Ziele oder zur Bearbeitung der Zielh6he und Prismenkonstante auf das Prismensymbc
in der Statusleiste. Tippen Sie auf ein Ziel in der Popup-Liste, um es auszuwahlen. Sie kénnen bis zu funf
passive Ziele erstellen.

Tipp — Tippen Sie auf den Zielnamen, um ein Ziel zu andern. Wahlen Sie die Zielhéhe oder die
Prismenkonstante, um die Eintrage im Zieldialogfeld zu andern.

Ist der Controller an ein DR-Instrument angeschlossen, wird die Option Ziel DR zur Definition der
DR-Zielhdhe und der Prismenkonstante verwendet. Wahlen Sie zur Aktivierung des reflektorlosen
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Messmodus die Option Ziel DR. Wahlen Sie Ziel 1-5, um den DR-Modus wieder zu deaktivieren.

Wenn Sie zur unteren Messmarke eines Trimble—Prismenhalters messen, tippen Sie auf den Pop&u])—PfeiI (
) und wahlen Sie dann Untere Messmarke.

Trimble Survey Controller flgt ein Offset von 0,158 m zur gemessenen Schraghthe des Instruments hinzu,
um die tatséachliche Instrumentenhdhe bis zur Prismenmitte zu berechnen.

Einzelheiten finden Sie in der folgenden Abbildung und in der Tabelle:

0,158m|Distanz zwischen unterer Messmarke und Prismenmijtte
Hm Gemessene Schragdistanz
Hc Wert Hm, tatsachliche Hohe (korrigierte Schragdistanz)
HT Tatsachliche Zielhéhe Hec + 0,158m.

So fugen Sie ein neues Ziel hinzu:

1. Tippen Sie auf das Prismensymbol in der Statusleiste und dann auf die Zielhthe oder die
Prismenkonstante fur Ziel 1.

2. Tippen Sie im Bildschirm Ziel 1 auf Hinzu, um Ziel 2 zu erstellen.

3. Geben Sie die Werte fir Ziel 2 ein und tippen Sie auf Akzept.

4.Ziel 2 ist jetzt das aktive Ziel.

So Idschen Sie ein Ziel aus der Liste:
1. Tippen Sie auf das Prismensymbol in der Statusleiste und dann auf die Zielhthe oder die
Prismenkonstante.
2. Tippen Sie im Bildschirm Ziel auf den Softkey Loschen. Das Ziel wird aus der Liste geldscht.
Hinweis — Sie kdnnen weder Ziel 1 noch die Option Ziel DR I6schen.

So bearbeiten Sie die Zielhdhe:

1. Tippen Sie auf das Prismensymbol in der Statusleiste.

;rl\
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2. Tippen Sie auf die Zielhthe, die geandert werden soll.
3. Bearbeiten Sie die Zielhéhe und tippen Sie dann auf Akzept.

Verwenden Sie zur Bearbeitung der Zielh6hen fir im Projekt gespeicherte Beobachtungen eine der folgend
Methoden:

» Verwenden Sie den Punktmanager, um die Zielhdhe einer einzelnen Beobachtung oder
unterschiedliche Zielhdhen mehrerer Beobachtungen zu andern.

* Verwenden Sie die Option Aktuelles Projekt tberprifen, um die Zielhéhe fir einen einzelnen
Zieldatensatz zu bearbeiten. Bei dieser Option wird die Zielhthe aller Beobachtungen, fir die dieses
Ziel verwendet wurde, ebenfalls geéndert.

Ziel-ID - Zielverfolgung mit der Trimble S-Serie

Wenn Sie mit einem Instrument der Trimble S—Serie arbeiten, das mit Suchfunktionen ausgestattet ist,
konfigurieren Sie die Ziel-ID so, dass nur ein bestimmtes Ziel gesucht und erfasst wird.

So fuhren Sie dies durch:

1. Tippen Sie auf das Zielsymbol in der Statusleiste.
2.Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

» Wahlen Sie das Feld Ziel-ID (falls verfuigbar).
Das Feld Ziel-I1D steht nicht zur Verfigung, wenn die Ziel-ID auf Keine eingestellt ist.
» Wahlen Sie das Feld Zielhdhe oder Prismenkonstante, um den Zielbildschirm zu 6ffnen.

3. Stellen Sie die Ziel-ID in Trimble Survey Controller auf die ID des Trimble—Stabs ein.
Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.

Wenn die Ziel-ID in Trimble Survey Controller eingestellt ist und Sie eine Suche starten, prift das
Instrument, ob die ID des Stabs mit Ziel-ID in der Software tUbereinstimmt. Nur Ziele mit identischer Ziel-1D
werden gefunden.

Wenn Sie allerdings die Option Zielverfolg. ein aktivieren und das Instrument das Ziel automatisch findet,
wird keine Suche durchgefiihrt und die Ziel-1D wird nicht tberprift.

RMT-ID - Zielverfolgung mit Trimble 5600—-Instrumenten

Wenn Sie auf einer Messstelle mit mehreren RMT—-Reflektoren arbeiten, konfigurieren Sie die ID des
RMT-Kanals fir die Verfolgung eines bestimmten RMT-Ziels.
Diese Option ist nur bei Instrumenten verfiigbar, die eine RMT-ID unterstutzen.

So fuhren Sie dies durch:

1. Tippen Sie auf das Prismensymbol in der Statusleiste.

2.Wahlen Sie das Feld Ziel-ID, um den Zielbildschirm zu 6ffnen.

3. Stellen Sie die RMT-ID in Trimble Survey Controller auf die ID des RMT-Ziels ein. Weitere
Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch der Trimble 5600-Serie.
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Tipp — Stellen Sie fur RMTs, die keine RMT-ID unterstitzen, das Feld RMT-ID auf 4 (Standard-ID) ein.

Prismenkonstante

Die Prismenkonstante (Streckenoffset) muss fur jedes Prisma, das bei einer konventionellen Vermessung a
Ziel verwendet wird, eingestellt werden.

So bearbeiten Sie eine Prismenkonstante:

1. Tippen Sie auf das Prismensymbol in der Statusleiste.

2. Tippen Sie auf die Prismenkonstante fur das zu bearbeitende Ziel.

3. Bearbeiten Sie die Prismenkonstante. Tippen Sie auf Akzept, um die Anderungen zu speichern.
Geben Sie die Prismenkonstante in mm ein. Geben Sie einen negativen Wert ein, wenn die
Prismenkonstante von den gemessenen Strecken subtrahiert werden soll.

Bei der Verwendung eines Instruments der Trimble S—Serie, eines 5600— oder 3600—-Instruments werden a
Korrekturen in Trimble Survey Controller angewandt.

Bei einigen Instrumenten anderer Hersteller priift die Trimble Survey Controller Software, ob eine
Prismenkonstante vom Instrument und von der Software angewendet wurde. Wenn Sie Stationierung wahle
werden Meldungen in der Statuszeile angezeigt, die angeben, was Uberprft wurde.

Wenn die Trimble Survey Controller Software die Einstellung des konventionellen Instruments nicht
Uberprufen kann, fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Wenn eine Prismenkonstante im Instrument eingestellt ist, vergewissern Sie sich, dass die
Prismenkonstante in der Trimble Survey Controller Software auf 0.000 gesetzt ist.

* Wenn eine Prismenkonstante in der Trimble Survey Controller Software eingestellt ist, vergewissern
Sie sich, dass die Prismenkonstante im Instrument auf 0.000 gesetzt ist.

Tippen Sie auf Favoriten / Aktuelles Projekt Uberprifen oder auf Dateien / Punktmanager, um die
Prismenkonstante fur gespeicherte Beobachtungen zu tberprifen oder zu bearbeiten. Weitere Informatione
finden Sie unter Punktmanager.

Punkte in zwei Lagen messen

Bevor Sie mit einer konventionellen Vermessung in Trimble Survey Controller beginnen, missen Sie zuerst
eine Stationierung durchfihren. Folgende Methoden stehen zur Verfiigung: Stationierung , Stationierung be
Punkt Plus und Freie Stationierung. Sie kbnnen wahrend der Stationierung Punkte in Lage 1 (direkt) oder
Lage 2 (durch Wechseln der Lage) beobachten. Mit den Optionen Richtungssétze und Topo messen kdénne
ebenfalls Beobachtungen in beiden Fernrohrlagen vorgenommen werden.

Wahlen Sie die geeignete Punktmessmethode fiir die Stationierung, abhéngig davon, wie die Daten gemes:
und gespeichert werden sollen.
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Wahlen Sie Stationierung und dann Topo messen, wenn Sie (in einer oder beiden Fernrohrlagen) lediglich
einen Anschlusspunkt beobachten und einige topographische Punkte messen méchten. Wenn Sie Messunc
in beiden Fernrohrlagen vornehmen, denken Sie daran, den Anschluss in Lage 2 auch mit der Option Topo
messen zu beobachten, da sonst alle neu beobachteten Punkte in Lage 2 unter Verwendung der
Anschlussbeobachtung in Lage 1 orientiert werden.

Wenn Sie mehrere Anschlusspunkte bzw. mehrere Richtungssatze messen méchten oder einfach eine bes:
Qualitatskontrolle fiir die Beobachtungen haben mochten, finden Sie weitere Informationen in den
nachstehenden Abschnitten Uber die verschiedenen Stationierungs— und Punktmessmethoden in Trimble
Survey Controller.

Verwenden Sie die Methode Stationierung bek. Punkt Plus:

 zur Messung von einem oder mehreren Anschlusspunkten

* zur Messung von Anschlusspunkten und neuen Punkten (Vorblick)

* zur Kombination von Beobachtungen in Lage 1 und Lage 2 und zur Erstellung von Datensatzen mit
reduzierten Richtungen

» um ausschlie3lich Beobachtungen in Lage 1 durchzufiihren und zur Erstellung von Datensétzen mit
reduzierten Richtungen

* zur Messung von einem oder mehreren Richtungssétzen

* zur Kontrolle der Beobachtungsqualitat und zum Loschen schlechter Beobachtungen

Verwenden Sie die Methode Freie Stationierung:

* zur Bestimmung der Koordinaten des Instrumentenstandpunkts

» zur Messung mehrerer Anschlusspunkte

 zur Messung von Anschlusspunkten und neuen Punkten (Vorblick)

* zur Kombination von Beobachtungen in Lage 1 und Lage 2 und zur Erstellung von Datensatzen mit
reduzierten Richtungen

» um ausschlie3lich Beobachtungen in Lage 1 durchzufiihren und zur Erstellung von Datensétzen mit
reduzierten Richtungen

* zur Messung von einem oder mehreren Richtungssétzen

* zur Kontrolle der Beobachtungsqualitat und zum Loschen schlechter Beobachtungen

Verwenden Sie die Methode Stationierung:
* zur Durchfuhrung einer Stationierung mit nur einem Anschlusspunkt in nur einer Fernrohrlage

Hinweise

— Wenn Sie Punkte in beiden Fernrohrlagen messen, verwenden Sie die Option Topo messen, um den
Anschlusspunkt in der anderen Lage zu messen. Alternativ dazu kénnen Sie die Option Richtungssétze
verwenden und die Anschlussbeobachtung in die Satzmessung einbeziehen.

— Wenn Sie nach einer Stationierung topographische Messungen durchfiihren und danach die Option
Richtungssatze wéhlen, missen Sie den Anschlusspunkt erneut beobachten, um ihn in die Satzliste
aufzunehmen, um eine reduzierte Richtung zum Anschlusspunkt zu messen und die Winkel der reduzierten
Anschlussrichtung fur alle Neupunkte (Vorblickpunkte) zu berechnen.

- Reduzierte Richtungen werden nicht wahrend der Stationierung erstellt, sondern spater, wenn Sie mit der
Optionen Topo messen oder Richtungssétze weitere Beobachtungen zum Anschlusspunkt durchfiihren.
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Verwenden Sie die Option Richtungssétze (nach einer Stationierung):

* zur Messung eines oder mehrerer Neupunkte (Vorblickpunkte)

» zur Kombination von Beobachtungen in Lage 1 und Lage 2 und zur Erstellung von Datensatzen mit
reduzierten Richtungen

» um ausschlie3lich Beobachtungen in Lage 1 durchzufiihren und zur Erstellung von Datensétzen mit
reduzierten Richtungen

» zur Messung eines oder mehrerer Richtungssatze

« zur Uberpriufung der Standardabweichungen und zum Léschen schlechter Beobachtungen

Hinweise

» Standardabweichungen sind erst nach dem zweiten Richtungssatz verfiigbar.

* Wenn bei der Stationierung (Stationierung oder Stationierung bek. Punkt Plus) nur ein
Anschlusspunkt beobachtet wurde, konnen Sie den Anschlusspunkt nach Bedarf zur Satzliste
hinzufligen oder aus der Liste ausschlief3en.

» Wenn bei der Stationierung (Stationierung bek. Punkt Plus oder Freie Stationierung) mehrere
Anschlusspunkte beobachtet wurden, sind die Anschlusspunkte nicht in der Satzliste enthalten.

» Wird der Anschlusspunkt nicht in Fernrohrlage 2 gemessen, werden Messungen in Lage 2, die Sie n
der Option Richtungssatze durchfiihren, nicht bei der Berechnung reduzierter Richtungen verwendet

* Wenn Sie die Option Richtungssatze nach einer Stationierung verwenden, bei der nur ein
Anschlusspunkt beobachtet wurde und den Anschlusspunkt nicht in die Satzliste aufnehmen, werdel
alle Winkel unter Verwendung der Anschlussbeobachtung(en), die bei der Stationierung durchgefuhi
wurden, berechnet.

Verwenden Sie die Option Topo messen (nach einer Stationierung):

* zur Durchfuhrung von Beobachtungen in Fernrohrlage 1 oder 2 und zur Erstellung von Datensétzen
mit reduzierten Richtungen

Hinweis — Sie kdnnen zwar mehrere Richtungssétze mit der Option Topo messen messen. Trimble empfieh
jedoch, die Option Richtungsséatze fur die Messung von Richtungssatzen zu verwenden.

Zusatzliche Hinweise fur Datensétze mit reduzierten Richtungen:

* Wenn Sie eine Stationierung bek. Punkt Plus oder eine freie Stationierung durchfuhren, werden alle
Beobachtungen gespeichert, wenn die Stationierung beendet ist. Wenn Sie die Option Richtungssat:
verwenden, werden die Optionen am Ende eines jeden Satzes gespeichert. Bei allen drei Optionen
werden am Ende Datensatze mit reduzierten Richtungen gespeichert.

* Wenn Sie die Option Topo messen verwenden, werden Datensétze mit reduzierten Richtungen
wahrend der Bewegung gespeichert.

* Sie kdnnen Datenséatze mit reduzierten Richtungen wahrend einer Stationierung bek. Punkt Plus unc
einer freien Stationierung erstellen. Sie kdnnen diese Datensétze ebenfalls nach der Stationierung n
den Optionen Topo messen und Richtungssétze erstellen. Wenn sie den/dieselben Punkt(e) nach de
Stationierung mit der Option Richtungsséatze oder Topo messen beobachten, erstellt Trimble Survey
Controller zwei Datensétze mit reduzierten Richtungen fir den ersten Punkt. Messen Sie einen Punl
nur mit einer dieser Optionen, damit spater nicht mehrere Datensétze mit reduzierten Richtungen fur
denselben Punkt existieren.
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» Nachdem ein Datensatz mit reduzierten Richtungen in die Datenbank geschrieben wurde, kann er
nicht mehr geandert werden.

* Wenn Sie eine Beobachtung in Lage 1 oder in Lage 2 |6schen, werden die dazugehodrigen Datensat:
mit den reduzierten Richtungen nicht aktualisiert.

» Sie konnen bei der Uberprufung keine Datensatze mit reduzierten Richtungen loschen.

* Bei einer Stationierung bek. Punkt Plus, einer freien Stationierung oder bei der Verwendung der
Option Richtungssétze werden kombiniere Datensétze mit reduzierten Richtungen fur Lage 1- und
Lage 2-Beobachtungen erstellt, wenn Sie unter Reihenfolge Fernrohrlage die Optionen L1... L2 ode
L1/L2... verwenden.

* Wenn Sie bei einer Stationierung bek. Punkt Plus, einer freien Stationierung oder unter
Richtungssatze die Option Nur L1 als Reihenfolge fur die Fernrohrlage verwenden, werden in den
Datenséatzen mit den reduzierten Richtungen die Beobachtungen in Lage 1 gruppiert.

» Mit der Option Topo messen werden in den Datensatzen mit den reduzierten Richtungen alle
Beobachtungen zum selben Punkt zusammen gruppiert.

GDM-Programme
Trimble Survey Controller bietet Funktionen, die mit der Geodimeter Kontrolleinheit vergleichbar sind.

Verwenden Sie die Taste Trimble—Funktionen (ebenso wie die PRG-Taste auf einer
Geodimeter—Kontrolleinheit), um auf GDM-Programme zuzugreifen.

Die nachstehende Tabelle enthalt die Trimble Survey Controller—-Entsprechungen der GDM-Programme.

GDM-Programme in Trimble Survey Controller

Trimble Survey Controller

GDM-Programm — i
J Menl Funktion Ta?tgtu: ﬁjﬁ;ﬁ;mg
Messung / Zur Durchfiihrung einer Stationierung
Stationierung auf einem bekannten Punkt.
20 Messung /

_ - bek Zur Durchfuihrung einer Stationierungg
—Standpunkt-bestimmungptationierung bek. |\ 5 i plus.

unkt Plus
Messung / Freie (Zur freien oder exzentrischen
Stationierung Stationierung.
Messung / Zur Berechnung der

21 -7z 21

Standpunkthdéhe |Instrumentenhohe.

Zur Messung von einem oder
mehreren Richtungssétzen in Lage P2
(L1) und Lage 2 (LII).

Messung / Topo [Zur Messung individueller Punkte in

Messung /
22 - Winkel-messung [Richtungssatze
(2-Lagen—Messung)

messen Lage 1 und/oder Lage 2. 30
23 — Abstecken Messung / Absteckgiur Absteckung von Punkten mit |23
/ Punkte bekannten Koordinaten. Punkte
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kdnnen Uber Eingabe / Punkte
eingegeben oder aus einer verknuip
CSV, TXT- oder Survey
Controller—Projektdatei kopiert
werden.

ten

24 - RefLine

Zur Messung oder Absteckung relat
Zu einer Linie, einem Bogen oder ei
Trasse. Die Elemente kdnnen tber
Messung / Station [Eingabe / Linie, Bogen, Trasse
und Offset eingegeben oder in das Survey

RefLine / Unbekannte Linie wird nic
unterstitzt.

Controller—Projekt importiert werder.

ner

nt

25 - Flachen-berechnun

Koord.geom. /

31 che berechnen Zur Flachenberechnung

25

26 — Spannmal3e

Koord.geom. /
Riwi/Strecke
berechnen

Zur Berechnung von Richtungswink
Strecke zwischen zwei Punkten.

6

27 — Polares Anhéngen

Trimble Survey Controller speichert Rohdaten und

berechnet Punktkoordinaten automatisch. In Trimble Sy
Controller ist kein spezielles Programm zum Anhangen
Koordinaten erforderlich. Verwenden Sie stattdessen di
Option Stationierung bek. Punkt Plus oder Richtungssat

il
von

28 — Verdeckter Punkt

Messung / Topo messen. Stellen Sie im Feld Methode (¢
Option Kanalstab ein.

%

29 - RoadLine

Zur Messung oder Absteckung relat
Zu einer Trasse. Trassen kdnnen dy
Messung / Absteck@iBreitenbander oder horizontale und
/ Trassen vertikale Kurvenbander sowie durch
Regelquerschnitte mit Querprofilen

definiert werden.

rch

30 -

Koordinaten—messung

Trimble Survey Controller speichert Rohdaten und
berechnet Punktkoordinaten automatisch.

In Trimble Survey Controller ist kein spezielles Program
zur Messung von Koordinaten erforderlich. Verwenden
stattdessen die Option Topo messen. Punkte kénnen in|
CSV- oder TXT-Datei exportiert werden. Wahlen Sie d
Dateien / Import/Export / ASCIlI-Daten senden, um die
Datei als Festpunktdatei zu verwenden. Um von einem
anderen Projekt auf die Festpunktdatei zuzugreifen, wa
Sie die CSV—-, TXT- oder Projektdatei mit dem Befehl
Dateien / Projekteigenschaften.

m
Sie

se

aZu

hlen

i bl

S
=

I-messun
®

Messung / Zur Messung von einem oder
Richtungssatze mehreren Richtungssatzen in Lage

=

g

32
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(LI) und Lage 2 (LII).

Messung /
Richtungssatze /
Optionen

Zur Konfiguration der Satzmessung
Wahlen Sie Autom. Satzmess. Stellg
Sie die Beobachtungsreihenfolge ei

Messen Sie Strecken in Lage 2 (LI}

Definieren Sie ein Zeitintervall
zwischen Satzen (nur automatische
Messungen).

—

33 - Robotic Lite

Nicht unterstitzt

39 - RoadLine 3D

/ Trassen

Messung / Absteckgn

Zur Messung oder Absteckung relat
zu einer Trasse. Trassen konnen du
'horizontale Kurvenbander, vertikale
Kurvenbander und Regelquerschniti
mit Querprofilen definiert werden.

rch
39
e

43 - Koordinaten—eingah&ingabe / Punkte

Zur Eingabe von Punktkoordinaten.

43

Konfiguration /

Zur Erstellung einer
Merkmalsbibliothek mit Codes.
Verwenden Sie den Feature and
Attribute Editor oder den Autodraft
Configuration File Editor, um eine

45 - Pcode Merkmals— und komplette Merkmals- und 45
AttributbibliothekenlAttributbibliothek bzw. eine
Merkmals— und Attributbibliothek mif
Codes und Attributen zu erstellen. Sie
konnen die Bibliothek dann zum
Controller Gbertragen.
60 — Athletics Nicht unterstitzt -
B _ Koord.geom. / PunkZur Durchfiihrung von
61 ~ Kataster Programme e rechnen Koordinatengeometrie—berechnungeGnl.
Zur Durchfuihrung folgender
Koord.aeom. / Pun Messungen: Von einer Basislinie
9 ' cke (Entfernung)), Schnitt 65

65 — Zusatzliche
Feldfunk-tionen (mit
Direct Reflex)

berechnen

RiWi-Strecke (Ecke (Richtungen))

oder Geradenschnitt.

Messung / Topo
messen (Exz. rundg
Objekt)

Zur Messung eines exzentrischen runden Objekts

’(%xzentrisches Objekt).

Mess“ﬁg / Zur Durchfuhrung eines Oberflachenscans.
Oberflachenscan

66 — Uberwachung Messung / Zur Konfiguration der Satzmessung¢
Richtungssatze zur automatischen Speicherung von
Messung / Punkten und zur Definition eines
Richtungssatze / |Zeitintervalls zwischen
Optionen Richtungssatzen.
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Dateien / Aktuelles
Projekt Uberprifen
Favoriten / Zur Uberpriufung und Bearbeitung der gespeicherten
Uberpriifen Projektdaten.

Menu 2 (View/Edit)

Favoriten /
Punktmanager

F 6 (Zielhdhe dndern) Das Prismensymbglur schnellen und einfachen Bearbeitung von Zieldetails 1Jujr

F 33 (Prismen—konstant&in der Statusleiste |neue Beobachtungen.
andern)

Zur Bearbeitung der Zielhthe oder der Prismenkonstante [im
ieldatensatz. Die Anderungen werden auf alle
Beobachtungen angewandt, fir die dieses Ziel verwendet wird

Zur Bearbeitung der Zielhéhen und Prismenkonstanten fly

Favoriten / Aktuellg]
Projekt Uberprifen

Zielhohe oder
Prismenkonstante anderm

Favoriten / einzelne Beobachtungen.
Punktmanager Weitere Informationen finden Sie im gleichnamigen
Hilfethema.

Trimble Data
Transfer (verbunde
mit Trimble Survey

Zur Ubertragung einer GDM-Jobdatei.
eitere Informationen finden Sie unter Datentbertragung
zwischen einem Controller und dem Burocomputer.

GDM-Jobdateien Controller)

exportieren Dateien /
Import/Export / : : ,
Benutzerdefinierte Zur Erzeugung einer GDM-Jobdatei
ASCII-Datei

Erweiterte geodat. Funktionen

Tippen Sie auf Konfiguration / Optionen, um die Option Erweiterte geodat. Funktionen zu aktivieren.
Dadurch werden folgende Optionen aktiviert:

» den Mal3stabsfaktor fUr die Stationierung
« die Helmert-Transformation fir die freie Stationierung
« die nachbarschaftstreue Anpassung

Der Mal3stabsfaktor fur die Stationierung

Wenn Sie die Option Erweiterte geodat. Funktionen aktivieren, kdnnen Sie einen zusatzlichen Mal3stabsfak
auf jede konventionelle Stationierung anwenden. Alle gemessenen horizontalen Strecken werden dann um
diesen Malf3stabsfaktor justiert. Wahlen Sie wahrend einer Stationierung , Stationierung bek. Punkt Plus ode
einer freien Stationierung den Softkey Optionen, um die Einstellungen fur den Maf3stabsfaktor zu
konfigurieren.

Der Mal3stabsfaktor fur die Stationierung kann Frei (berechnet) oder Fest sein. Wenn Sie sich flr die

(R
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Berechnung eines Stationierungs—Mal3stabsfaktors entscheiden, mussen Sie wahrend der Stationierung
mindestens eine Strecke zu einem Anschlusspunkt beobachten, damit der MaR3stabsfaktor berechnet werde
kann.

Die Helmert-Transformation fiir die freie Stationierung

Wenn Sie die Option Erweiterte geodat. Funktionen aktivieren, steht bei der freien Stationierung eine
zuséatzliche Methode, die Helmert-Transformation, zur Verfiigung. Wahlen Sie bei einer freien Stationierung
den Softkey Optionen, und stellen Sie den Stationierungstyp auf Helmert ein, um eine freie Stationierung
unter Verwendung einer Helmert—Transformation durchzufihren.

Hinweis — Der Standard—Stationierungstyp entspricht dem einer freien Stationierung, wenn die Option
Erweiterte geodat. Funktionen deaktiviert ist.

Fir eine Helmert-Transformation missen Sie Strecken zu den Anschlusspunkten messen, da bei der
Stationierungsberechnung ohne Streckenmessung kein Anschlusspunkt berechnet wird.

Die nachbarschaftstreue Anpassung

Wenn Sie die Option Erweiterte geodét. Funktionen aktivieren, kdnnen Sie fur alle Neupunktbeobachtunger
die Sie bei einer Stationierung bek. Punkt Plus oder einer freien Stationierung durchgefiihrt haben, eine
nachbarschaftstreue Anpassung vornehmen. Wéhlen Sie das Kontrollkéstchen Nachbarschaftstreue
Anpassung unter Projekteigenschaften / Koord.geom.—Einst., um eine nachbarschaftstreue Anpassung
anzuwenden.

Bei der nachbarschaftstreuen Anpassung werden die Abweichungen der Anschlusspunkte aus der
Stationierung bek. Punkt Plus und der freien Stationierung zur Berechnung der Gitterdifferenzen verwendet.
Diese werden auf die Neupunkte (Vorblickpunkte) angewendet. Jeder Neupunkt wird gemal seiner
Entfernung von den einzelnen Anschlusspunkten angepasst. Die folgende Formel wird zu Berechnung der
Abweichungsgewichtung fiir die einzelnen Anschlusspunkte verwendet.

p=1/D", wobei:
p die Gewichtung des Anschlusspunktes
D die Strecke zum Anschlusspunkt

n der Gewichtsexponent ist

Ein Gewichtungsmittelwert wird dann berechnet und die entsprechenden Differenzen werden auf die
Neupunktbeobachtung angewendet, um eine angepasste Gitterposition zu erhalten.

Hinweise
* Ein hoher Gewichtsexponent fuihrt zu einer geringeren Gewichtung entfernter Anschlusspunkte.
» FUr nachbarschaftstreue Anpassungen muss die Stationierung mindestens 3 Anschlusspunkte, jewe

mit Winkel- und Streckenbeobachtungen, enthalten.

Damit nachbarschaftstreue Anpassungen angewendet werden konnen, muss die Stationierung Giber mindes
3 bekannte Punkte mit 2D—-Gitterabweichungen verfugen. Das bedeutet, dass:
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« fur eine Stationierung bek. Punkt Plus Hz V SD-Beobachtungen zu mindestens 2 Anschlusspunkten
mit bekannten 2D—Koordinaten erforderlich sind.

« fur eine freie Stationierung Hz V SD—-Beobachtungen zu mindestens 3 Anschlusspunkten mit
2D-Koordinaten erforderlich sind.

Hinweis — Bei einer Stationierung bek. Punkt Plus wird die Koordinate des bekannten Punkts in die
Berechnung der nachbarschaftstreuen Anpassung miteinbezogen. Bei der Berechnung erhélt die
Standpunktkoordinate Gitterabweichungen von Null.

Warnung — Vergewissern Sie sich, dass die Anschlusspunkte innerhalb der Messstelle liegen. Vermessen &
nicht aul3erhalb des von den Anschlusspunkten begrenzten Bereichs (und bei einer Stationierung bek. Punk
Plus nicht auf3erhalb des Instrumentenstandpunkts). Die nachbarschaftstreue Anpassung ist aul3erhalb dies
Bereichs ungultig.
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Messung — Kalibrierung

Kalibrierung

Bei einer Kalibrierung werden Parameter fur die Transformation von WGS-84 Koordinaten in ortliche
Gitterkoordinaten (HoReHO) berechnet. Es wird entweder eine horizontale und vertikale Ausgleichung oder
eine Transversal-Mercator Projektion und eine Drei-Parameter Datum-Transformation berechnet, abh&ngi
davon, was bereits definiert wurde.

Fir eine genaue Kalibrierung sollten sich auf der Messstelle mindestens vier Festpunkte mit bekannten
3D-Gitterkoordinaten befinden.

Warnung : Sie mussen die Kalibrierung beenden, bevor Sie Offset— und Schnittpunkte berechnen oder
Punkte abstecken. Wird die Kalibrierung nach der Berechnung oder Absteckung der Punkte geandert,

beziehen sich die Punkte nicht auf das neue Koordinatensystem oder auf andere Punkte, die nach der
Anderung berechnet oder abgesteckt wurden.

So kalibrieren Sie Punktkoordinaten:

1. Geben Sie die Gitterkoordinaten der Festpunkte ein. Geben Sie die Koordinaten ein, Gbertragen Sie
sie von Ihrem Burocomputer, oder messen Sie sie mit einer konventionellen Totalstation.

Hinweis — Geben Sie einen Punktnamen ein, um den Namen eines Gitterpunktes aus einer
verknupften Datei auszuwahlen. Sie kénnen die Option Liste nicht zur Auswahl eines Punktes aus
einer verknupften Datei verwenden.

2. Messen Sie die Punkte mit GPS.

3. Fuhren Sie entweder eine automatische oder eine manuelle Kalibrierung durch.

4. Wahlen Sie Messung / Kalibrierung/Ortliche Anpassung, um die aktuelle Liste der
Kalibrierungspunkte anzusehen.

Hinweise und Empfehlungen

« Sie kdnnen eine Kalibrierung unter Verwendung eines Echtzeit-GPS-Vermessungsstils in der
Trimble Survey Controller Software durchfihren. Fiihren Sie eine manuelle Kalibrierung durch, oder
lassen Sie sie von der Trimble Survey Controller Software automatisch berechnen. Wenn alle Punkt
gemessen wurden, ist es nicht erforderlich, den Trimble Controller bei einer manuellen Kalibrierung
an einen Empfanger anzuschlieRen.

» Es kdnnen mehrere Kalibrierungen in einem Projekt durchgefiihrt werden. Die letzte Kalibrierung, die
durchgefihrt und angewendet wurde, wird verwendet, um die Koordinaten aller zuvor vermessenen
Punkte in der Datenbank zu konvertieren.

* Sie konnen bis zu 20 Punkte fiir eine Kalibrierung verwenden — Trimble empfiehlt dringend,
mindestens vier dreidimensionale drtliche Gitterkoordinaten (Ho/Re/H6) und vier beobachtete
WGS-84-Koordinaten mit den ortlichen Projektions— und Datum-Transformationsparametern (dem
Koordinatensystem) zu verwenden. Sie erhalten so die angemessene Redundanz.
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Hinweis — Sie kdnnen eine Kombination aus ein—, zwei— und dreidimensionalen 6értlichen
Gitterkoordinaten verwenden. Wenn keine Projektion und Datum-Transformation definiert wurden,
missen Sie mindestens einen zweidimensionalen Gitterpunkt haben.

Wenn Sie das Koordinatensystem nicht angeben, berechnet die Trimble Survey Controller Software
eine Tranversal-Mercator—Projektion und eine 3—Parameter-Datum-Transformation.

Verwenden Sie die Trimble Geomatics Office Software, das Trimble Data Transfer Dienstprogramm
oder die ASCII-Datenubertragungsfunktion, um Festpunkte zu tUbertragen.

Seien Sie bei der Benennung von Punkten, die in einer Kalibrierung verwendet werden, vorsichtig.
Machen Sie sich zuerst mit den Datenbanksuchregeln vertraut.

Der WGS-84-Koordinatensatz muss vom Gitterkoordinatensatz unabhéangig sein.

Sie wahlen die Gitterkoordinaten. Wahlen Sie die vertikalen Koordinaten (HOhe), die horizontalen
Koordinaten (Hochwert und Rechtswert) oder alle zusammen.

Platzieren Sie Ihre Kalibrierungspunkte um die Perimeter der Ortlichen Anpassung. Vermessen Sie
nicht aul3erhalb des von den Kalibrierungspunkten umschlossenen Gebiets, da die Kalibrierung
jenseits dieser Begrenzung nicht gultig ist.

Der Ursprung der horizontalen Ausgleichung ist der erste Punkt in der Kalibrierung.

Wenn ein Kalibrierungspunkt in der Datenbank Gberpruft wird, werden Sie feststellen, dass es sich b
den WGS-84-Werten um die gemessenen Koordinaten handelt. Die Gitterwerte werden von diesen
unter Verwendung der aktuellen Kalibrierung abgeleitet.

Die urspriinglich eingegebenen Koordinaten bleiben unverandert (sie sind an einer anderen Stelle in
der Datenbank als Punkte gespeichert, fur die im Feld Typ "Eingegebene Koordinaten" und im Feld
Gespeichert als "Gitter" angezeigt wird).

Wenn Sie ein Projekt ohne Projektion und ohne Datum kalibrieren (bei dem Bodenkoordinaten nach
der Kalibrierung erforderlich sind), missen Sie die Hohe des Projekts definieren (durchschnittliche
Hohe der drtlichen Anpassung). Wenn das Projekt kalibriert ist, wird die HOhe des Projekts
verwendet, um den Mal3stabsfaktor fur die Projektion unter Verwendung des Kehrwertes der
Ellipsoidkorrektur zu berechnen.

Wenn Sie mit einem Nur—Maf3stabs—Projekt beginnen und dann GPS-Daten hinzufligen, missen Si
eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung durchfiihren, um einen Bezug zwischen den GPS—-Daten und
den Nur—Malfstabsfaktor—-Punktkoordinaten herzustellen.

Wenn Sie Kalibrierung/Ortliche Anpassung wahlen, missen Sie angeben, ob die
Nur—Malstabsfaktor—-Koordinaten im Projekt Gitter— oder Bodenkoordinaten darstellen. Bei der
Berechnung der Kalibrierung/Ortlichen Anpassung wird dann ein Gitterkoordinatensystem oder ein
Bodenkoordinatensystem erzeugt, das die bestehenden Projektdaten bestméglich in die GPS—-Dater
einpasst.

Den Vermessungsstil fur eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung
konfigurieren

Bei einer Kalibrierung werden Parameter fur die Transformation von WGS-84 Koordinaten in ortliche

Gitterkoordinaten (HoReH®) berechnet. Legen Sie die Parameter fur die Kalibrierungsberechnung bei der

Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils fest.
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Um die Parameter fur eine Kalibrierungsberechnung einzustellen, wéhlen Sie das Menlelement
Kalibrierung/Ortliche Anpassung in Konfiguration / Vermessungsstile. Wahlen Sie eine
Echtzeit-Vermessung, und fihren Sie Folgendes aus:

1. Das Kontrollkastchen Maf3stabsfaktor = 1.0 gibt an, ob bei der Kalibrierungsberechnung ein
horizontaler Maf3stabsfaktor berechnet werden soll:

+ Wenn der horizontale Maf3stabsfaktor berechnet werden soll, vergewissern Sie sich, dass da
Kontrollkastchen deaktiviert ist (dies ist die Voreinstellung). Verwenden Sie diese Option
nur, wenn GPS—Messungen skaliert und an das drtliche Festpunktnetz angepasst werden
mussen (GPS—Messungen sind normalerweise genauer).

+ Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen, um den horizontalen Maf3stabsfaktor auf 1.0
festzulegen. Wahlen Sie das Kontrollkdstchen, um eine Verzerrung der Geometrie des
GPS-Netzes zu vermeiden, beachten Sie aber, dass die Kalibrierungsrestwerte dann héher
sind.

2.Wahlen Sie den fur den Kalibrierungspunkt angemessenen Beobachtungstyp. Die Optionen fir
Kalibrierungspunkte sind Topogr. Punkt und Beobachteter Festpunkt.

3. Wenn die Trimble Survey Controller Software die Kalibrierung automatisch berechnen soll, wenn Sie
einen Kalibrierungspunkt messen, wahlen Sie das Kontrollkastchen Autom. Kalibrieren. Deaktivierer
Sie das Kontrollkastchen, um die automatische Kalibrierungsfunktion auszuschalten.

4, Stellen Sie, falls erforderlich, die Toleranzen fir die maximalen horizontalen und vertikalen
Restwerte und die maximale und minimale horizontale Skalierung ein. Diese Einstellungen sind nur
fur die automatische Kalibrierungsfunktion giltig und haben keine Auswirkungen auf die manuelle
Kalibrierung.

Sie kdnnen ebenfalls das maximale Gefalle der vertikalen Ausgleichungsebene festlegen. Die Trimb
Survey Controller Software warnt Sie, wenn das Gefélle in Nord oder Ost—Richtung diesen Wert
Uberschreitet. Normalerweise sind die Voreinstellungen ausreichend.
5. Legen Sie fest, wie die Kalibrierungspunkte benannt werden sollen:
¢ Wahlen Sie im Feld Methode eine der folgenden Optionen: Préafix hinzufligen, Suffix
hinzufligen oder Konstante hinzuftigen.
¢ Geben Sie in das Feld Hinzufugen das Préafix, Suffix oder die Konstante ein.

In der nachstehenden Tabelle sind die einzelnen Optionen und die dazugehdrigen Beispiele aufgefihrt.

Beispielwert im

Option  [Vorgang in der Software Feld Gitterpunkt—name | Kalibrierungs—punktname
Hinzuflgen
Gibt dem
. Kalibrierungspunkt
Gleich denselben Namen wie |- 100 100

dem Gitterpunkt

Préfix
hinzufligen

Flgt ein Prafix vor dem

Gitterpunktnamen ein  |GPS_

100

GPS_100

Suffix
hinzufligen

Fugt ein Suffix nach dem
Gitterpunktnamen ein

GPS

100

100_GPS

Konstante
hinzufiigen

Fugt einen Wert zum

Gittterpunktnamen hinzy10

100

110
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Weitere Informationen finden Sie unter:

« Kalibrierung
« Kalibrierung — Automatisch
« Kalibrierung — Manuell

Kalibrierung — Manuell

Geben Sie die Gitterkoordinaten der Festpunkte ein. Sie kdnnen sie auch von Ihrem Birocomputer Ubertrac
oder mit einem konventionellen Instrument messen. Vermessen Sie dann die Punkte mit GPS.

So fuhren Sie eine manuelle Kalibrierung durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Kalibrierung/Ortliche Anpassung.
2. Fur Nur—-Malflstabsfaktor Projekte:
¢ Wahlen Sie Boden, wenn im Projekt Bodenkoordinaten verwendet werden
¢ Wahlen Sie Gitter, wenn im Projekt Gitterkoordinaten verwendet werden.
3. Verwenden Sie den Softkey Hinzu, um einen Punkt zur Kalibrierung hinzuzufiigen.
4. Geben Sie die Namen des Gitter— und WGS-84 Punkts in die entsprechenden Felder ein.

Die beiden Punkthamen muissen nicht identisch sein, sie sollten sich jedoch auf denselben Punkt
beziehen.

5. Andern Sie das Feld Verwenden entsprechend, und tippen Sie auf Enter.

Die Restwerte der einzelnen Punkte werden erst angezeigt, wenn mindestens drei 3D—Punkte fir di
Redundanz in der Kalibrierung enthalten sind.

6. Tippen Sie auf den Softkey Resultat, um die horizontalen und vertikalen Verschiebungen anzuseher
die bei der Kalibrierung berechnet wurden.
7. Tippen Sie auf den Softkey Esc, um zum Kalibrierungsbildschirm zurtickzukehren und weitere
Punkte hinzuzufigen.
8. Wiederholen Sie die Schritte 3 bis 6. Fahren Sie fort, bis alle Punkte hinzugefiigt wurden.
9. Fiihren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Tippen Sie auf Anwend, um die Kalibrierung zu speichern, wenn die Restwerte akzeptabel
sind.
¢+ Wenn die Restwerte nicht akzeptabel sind, berechnen Sie die Kalibrierung erneut.

Kalibrierungen neu berechnen

Berechnen Sie eine Kalibrierung erneut, wenn die Restwerte nicht akzeptabel sind oder Sie Punkte hinzufl
oder lIéschen moéchten.

So berechnen Sie eine Kalibrierung erneut:
1. Wahlen Sie Kalibrierung/Ortliche Anpassung im Menl Messung.
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2.Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Heben Sie einen Punkt hervor, um ihn zu entfernen (auszuschlie3en), und tippen Sie auf der
Softkey Loschen.
¢ Tippen Sie auf den Softkey Hinzu, um einen Punkt hinzuzuftigen.
¢+ Wenn Sie die verwendeten Punktkomponenten &ndern mochten, heben Sie den Punktnamer
hervor und tippen auf den Softkey Bearbtn. Wahlen Sie im Feld Verwenden, ob die vertikale
Koordinate des Gitterpunktes, die horizontale Koordinate oder die horizontale und vertikale
Punktkoordinate verwendet werden sollen.
3. Tippen Sie auf den Softkey Anwend., um die neue Kalibrierung anzuwenden.

Hinweis — Jede Kalibrierungsberechnung ist unabhangig von der vorherigen. Wenn eine neue Kalibrierung
angewendet wird, wird die zuvor berechnete Kalibrierung tiberschrieben.

Kalibrierung — Automatisch

Wenn Sie diese Funktion zur Messung von Kalibrierungspunkten verwenden, wird die Kalibrierung
automatisch berechnet und gespeichert.

Definieren Sie eine Projektion und Datum-Transformation — andernfalls wird eine Transversal-Mercator
Projektion und das WGS-84 Datum verwendet.

So verwenden Sie die automatische Kalibrierungsfunktion:

1. Wahlen Sie den RTK-Vermessungsstil.

2. Wahlen Sie Kalibrierung/Ortliche Anpassung.

3. Wahlen Sie das Kontrollkéstchen Autom. Kalibrieren. Tippen Sie alternativ dazu auf den Softkey
Optionen, um einen Kalibrierungspunkt zu messen.

4.Verwenden Sie den Softkey Optionen, um die Namensbeziehung zwischen den Gitter- und WGS-8
Punkten zu konfigurieren.

5. Geben Sie die Gitterkoordinaten der Kalibrierungspunkte ein. Geben Sie sie ein, Ubertragen Sie sie
von Ihrem Burocomputer, oder messen Sie sie unter Verwendung einer konventionellen Totalstation

Prifen Sie, ob die Koordinatenfelder Hochwert, Rechtswert und Hohe angezeigt werden. Ist dies nic
der Fall, tippen Sie auf den Softkey Optionen, und stellen Sie die Koordinatenansicht auf Gitter ein.
Geben Sie die bekannten Gitterkoordinaten ein, und tippen Sie auf Enter.

Wahlen Sie das Kontrollkdstchen Festpunkt. (Dadurch wird sichergestellt, dass der Punkt nicht mit
einem gemessenen Punkt tberschrieben wird).

Vergewissern Sie sich bei Ubertragenen Koordinaten, dass:

¢ diese als Gitterkoordinaten (Ho—Re—-H0), nicht als WGS-84 Koordinaten (B, L, H)
Ubertragen werden
¢ Punkte der Klasse Festpunkt sind
6. Messen Sie jeden Punkt als Kalibrierungspunkt.
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Wahlen Sie im Feld Methode die Option Kalibrierungspunkt.

7.Geben Sie den Namen des Gitterpunkts ein. Die Trimble Survey Controller Software benennt
GPS-Punkte automatisch. Sie verwendet dabei die zuvor konfigurierte Namensbeziehung. Die
Funktion Autom. Kalibrieren passt die Punkte (Gitter— und WGS-84 Werte) an, berechnet und
speichert die Kalibrierung. Die Kalibrierung wird auf alle zuvor gemessenen Punkte in der Datenban!
angewendet.

8. Beim Messen des néchsten Kalibrierungspunkts wird unter Verwendung aller Kalibrierungspunkte
eine neue Kalibrierung berechnet. Die Kalibrierung wird gespeichert und auf alle zuvor vermessener
Punkte angewendet.

Wenn ein Punkt kalibriert wurde oder eine Projektion und Datum-Transformation definiert wurden,
erscheint der Softkey Finden. Sie kdnnen ihn verwenden, um zum néchsten Punkt zu navigieren.

Die Kalibrierungsrestwerte werden nur angezeigt, wenn die Kalibrierungstoleranzen tberschritten wurden.

Falls dies geschieht, sollten Sie den Punkt mit den extremsten Restwerten entfernen. Fihren Sie dann eine
der folgenden Schritte aus:

* Wenn nach dem Entfernen des Punkts die letzten vier Punkte angezeigt werden, fihren Sie mit Hilfe
der verbleibenden Punkte eine Kalibrierung durch.

* Wenn nach dem Entfernen dieses Punktes nicht genligend Punkte Ubrig sind, messen Sie ihn noch
einmal, und kalibrieren Sie erneut.

Es kann erforderlich sein, mehr als einen Punkt zu entfernen (und erneut zu messen). So entfernen Sie eine
Punkt aus der Kalibrierung:

1. Heben Sie den Punktnamen hervor, und tippen Sie auf Enter.

2. Stellen Sie das Feld Verwenden auf Aus, und tippen Sie auf Enter. Die Kalibrierung wird erneut
berechnet und die neuen Restwerte angezeigt.

3. Tippen Sie auf den Softkey Anwend., um die Kalibrierung zu akzeptieren.

So lassen Sie sich die Resultate einer automatischen Kalibrierung anzeigen:

1. Wahlen Sie Kalibrierung/Ortliche Anpassung aus dem Menu Messung. Der Bildschirm
Kalibrierung/Ortliche Anpassung erscheint.
2. Tippen Sie auf den Softkey Resultat, um den Bildschirm Kalibrierungsresultate anzusehen.

Wahlen Sie Kalibrierung/Ortliche Anpassung aus dem Meni Messung, um eine Kalibrierung, die mit der
Funktion Autom. Kalibrieren berechnet wurde, zu &ndern. Fahren Sie daraufhin fort, wie in Manuelle
Kalibrierung beschrieben.
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Messung — GPS

Basisempfanger starten

Dieses Thema behandelt, wie der Basisempfanger fir eine GPS-Vermessung gestartet wird.
Weitere Informationen finden Sie in den nachstehenden Themen in diesem Abschnitt:
Basisstationskoordinaten

Die Ausrustung fur Echtzeit—-Vermessungen aufstellen

Die Ausrlstung fur nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

Die Ausristung fur Echtzeit— und nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

Eine Basisvermessung starten

Eine Basisvermessung beenden

Funkgerate fir GPS-Vermessungen

Basisstationskoordinaten

Wenn eine Basis aufgestellt wird, ist es wichtig, die WGS84-Koordinaten des Punktes so genau wie moglic
zu kennen.

Hinweis — Jeder Fehler von 10 m in der Koordinate einer Basisstation kann einen Maf3stabsfehler von bis zt
1 ppm auf jeder gemessenen Basislinie bewirken.

Die folgenden anerkannten Methoden (aufgelistet nach abnehmender Genauigkeit), werden verwendet, um
WGS-84-Koordinaten einer Basisstation zu ermitteln:

« verdffentlichte oder prazise ermittelte Koordinaten

« Koordinaten, die mit Hilfe vertffentlichter oder prézise ermittelter Gitterkoordinaten berechnet
wurden

« Koordinaten, die unter Verwendung einer zuverlassigen differentiellen (RTCM)-Sendemeldung und
basierend auf veroffentlichten oder prazise ermittelten Koordinaten abgeleitet wurden

» eine WAAS- oder EGNOS-Position, die vom Empféanger erzeugt wurde. Verwenden Sie diese
Methode, wenn kein Festpunktnetz fir den Standort besteht, und Sie einen Empfanger haben, der
WAAS/EGNOS-Satelliten verfolgt

* eine autonome Position, die vom Empfanger erzeugt wurde. Verwenden Sie diese Methode fir
Echtzeit-Vermessungen an einem Standort, fiir den kein Festpunktnetz besteht. Trimble empfiehlt
dringend, alle Projekte, die mit dieser Methode begonnen werden, mit mindestens vier drtlichen
Festpunkten zu kalibrieren
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Tipp — In den USA sind NAD83-geodatische Koordinaten aquivalent zu WGS-84-Koordinaten.

Hinweis — Wenn sich die eingegebenen WGS-84-Koordinaten von der aktuellen autonomen Position, die
vom Empfanger erzeugt wurde, um mehr als 300 m unterscheiden, erscheint eine Warnmeldung.

Weitere Informationen tber die Eingabe von Basisstationskoordinaten finden Sie unter Eine Basisvermessu
starten.

Vermessungsintegritat
Ziehen Sie bitte folgendes in Betracht, um die Integritat einer GPS—Vermessung zu aufrecht zu erhalten:

» Wenn nachfolgende Basisempfanger fir ein bestimmtes Projekt gestartet werden, vergewissern Sie
sich, dass jede neue Basiskoordinate dieselben Bedingungen erfullt wie die urspringliche
Basiskoordinate.

Hinweis — Verwenden Sie innerhalb eines Projektes nur eine autonome Position, um den ersten
Basisempfanger zu starten. Eine autonome Position hat den gleichen Stellenwert wie eine angenommene
Koordinate in einer konventionellen Vermessung.

» Koordinaten, die von einer zuverlassigen Quelle verdffentlicht wurden und durch Netzmessungen

ermittelte Koordinaten sollten sich in demselben System befinden.

Wenn nachfolgende Basiskoordinaten nicht dieselben Bedingungen erfiillen, betrachten Sie die

Beobachtung von jeder Basis als separates Projekt. Jedes Projekt benétigt dann eine separate

Kalibrierung (6rtl. Anpassung).

« Da gemessene Echtzeit—kinematische Punkte als Vektoren von der Basisstation und nicht als absoll
Positionen gespeichert werden, muss der Vermessungsursprung, von dem die Vektoren ausgehen,
eine absolute WGS-84—-Pasition sein.

Wenn im Anschluss andere Basisstationen an Punkten aufgestellt werden, die von der urspriingliche
Basisstation aus gemessen wurden, werden alle Vektoren zur urspriinglichen Basisstation hin
berechnet.

Es ist moglich, die Basis mit einer beliebigen Koordinate zu starten, zum Beispiel Gitter— oder
ortliche Ellipsoidkoordinaten. Bei einer Echtzeit-Vermessung muss die Trimble Survey Controller
Software jedoch eine WGS-84-Paosition fur die Basis speichern, wenn eine Rover-Vermessung
gestartet wird. Diese Position wird dann als Ursprung des Netzes festgehalten.

Wenn Sie eine Rover—-Vermessung starten, vergleicht die Trimble Survey Controller Software die
vom Basisempfanger gesendete WGS—-84-Position mit Punkten, die sich bereits in der Datenbank
befinden. Wenn ein gesendeter Punkt denselben Namen wie ein Punkt in der Datenbank aufweist,
aber unterschiedliche Koordinaten hat, verwendet die Trimble Survey Controller Software die
Koordinaten in der Datenbank. Diese Koordinaten wurden von Ihnen eingegeben oder heraufgelade
deshalb nimmt die Software an, dass Sie sie verwenden mdchten.

Wenn ein Punkt denselben Namen wie ein von der Basis gesendeter Punkt aufweist, aber es sich be
den Koordinaten um ReHoH6- oder 6rtliche BLH-Koordinaten und nicht um WGS-84—-Koordinaten
handelt, konvertiert die Trimble Survey Controller Software diesen Punkt unter Verwendung der

aktuellen Datum-Transformation und Projektion in WGS—-84—-Koordinaten. Sie verwendet diese dani
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als Basiskoordinaten. Wenn keine Datum-Transformation und Projektion definiert wurden, wird der
gesendete WGS-84—-Punkt automatisch gespeichert und als Basis verwendet.

In der nachstehenden Abbildung ist eine Vermessung mit zwei Basisstationen dargestellt.

A Basisstation
A Rover-Station

Bei dieser Vermessung wurde Basisstation 2 zuerst als Roving—Punkt von Basisstation 1 vermessen.

Hinweis — Die Basisstationen 1 und 2 missen durch eine gemessene Basislinie miteinander verbunden seit
und Basisstation 2 muss mit demselben Namen gestartet werden, den sie hatte, als sie als Roving—Punkt vi
Basisstation 1 vermessen wurde.

Die Ausristung fur Echtzeit—Vermessungen aufstellen

In diesem Abschnitt wird die Aufstellung der Hardwarebestandteile des Basisempféangers fiir eine
Echtzeit-kinematische (RTK) oder Echtzeit-differentielle Vermessung beschrieben. Folgen Sie den
Anleitungen, wenn Sie einen Trimble R7—-Empfanger oder einen 5700 GPS—-Empféanger verwenden.

Einen Trimble R7 oder 5700 GPS-Empfanger verwenden

So stellen Sie den Basisempféanger flr eine Echtzeit—Vermessung auf, wenn Sie einen Trimble R7 oder 57C
GPS-Empfanger von Trimble verwenden:

1. Stellen Sie die Zephyr—Antenne unter Verwendung eines Stativs, Dreiful3es und eines
DreifuRadapters Uber der Vermarkung auf.

2.Verwenden Sie die Stativhalterung (Teilenr. 43961), um den Trimble R7 oder 5700—-Empfanger am
Stativ zu befestigen.

3. SchlieRen Sie die Zephyr-Antenne an die gelbe Schnittstelle "GPS" des Empfangers an. Verwendel
Sie dazu das gelbe GPS—-Antennenkabel (Teilenr. 41300-10).
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Hinweis — Sie mussen den Empfanger nicht am Stativ befestigen, Sie konnen ihn auch im Basisstationskoff
unterbringen. Fuhren Sie das Antennenkabel von der Durchfiihrungséffnung an der Seite des
Basisstationskoffers zur Antenne, so dass der Koffer geschlossen ist, wahrend der Empfanger lauft.

4. Setzen Sie die Funkantenne zusammen, und stellen Sie sie auf.
5. Schiel3en Sie die Funkantenne mit Hilfe des an der Antenne angebrachten Kabels an das Funkgera

an.
6. SchlieRen Sie das Funkgerét an die Schnittstelle 3 des GPS-Empfangers an.

¢ Wenn Sie ein Trimble—Funkgerat einsetzen, verwenden Sie das mitgelieferte Kabel.
¢+ Wenn Sie ein Funkgerat anderer Herstellen einsetzen, verwenden Sie das entsprechende

Kabel.

Hinweis — Fir einige Funkgeréte anderer Hersteller ist eine separate Stromversorgung erforderlich.

Warnung — Verwenden Sie beim Einstecken der Stecker in die Empféangerschnittstellen bitte keine Gewalt.
Richten Sie den roten Punkt auf dem Stecker auf die rote Linie der Fassung aus, bevor Sie den Stecker

vorsichtig in die Schnittstelle einstecken.

7.Wenn eine externe Stromquelle ben6tigt wird, schlieRen Sie die Stromquelle mit einem
0-Shell-Lemo-Stecker an die Schnittstelle 2 oder 3 des Empfangers an.
8. SchlieRen Sie den Controller an die GPS—-Empfangerschnittstelle 1 an. Verwenden Sie das

0-Shell-Lemo-zu-0-Shell-Lemo—-Kabel.
9. Schalten Sie den Controller ein, und folgen Sie den Anleitungen in Eine Basisvermessung starten.

Die nachfolgende Abbildung zeigt, wie der Basisempféanger fur Echtzeit—-Vermessungen mit einem Trimble
R7 oder 5700 GPS-Empfanger angeschlossen wird.
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I | Stromquelle
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I
- Zum Funkgerat

- (Echtzeit-Verm.)

Controller

(OO
Antenne Lp AE G | Trimble R7 15700

GPS empfanger

Die Ausrlstung fur nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

In diesem Abschnitt wird erlautert, wie die Hardwarebestandteile des Basisempfangers fir eine
NV-kinematische, NV-differentielle oder eine FastStatic-Vermessung anzuschlief3en sind. Folgen Sie dies
Anleitungen, wenn Sie einen Trimble R7 oder 5700 GPS-Empfanger verwenden.

Einen Trimble R7 oder 5700 GPS-Empfanger verwenden

Stellen Sie den Basisempfanger fiir eine nachverarbeitete Vermessung unter Verwendung eines Trimble RE
oder 5700 GPS-Empfangers auf. Weitere Informationen finden Sie in der Abbildung zur Aufstellung des
Basisempfangers. Tun Sie dann Folgendes:

1. Stellen Sie die Zephyr—Antenne unter Verwendung eines Stativs, Dreiful3es und eines
DreifuRadapters Uber der Vermarkung auf.

2.Verwenden Sie die Stativhalterung (Teilenr. 43961), um den Trimble R7 oder 5700 GPS-Empfangel
am Stativ zu befestigen.

3. SchlieRen Sie die Zephyr-Antenne an die gelbe Schnittstelle "GPS" des Empfangers an. Verwendetr
Sie dazu das gelbe GPS—-Antennenkabel (Teilenr. 41300-10).

Hinweis — Sie miussen den Empfanger nicht am Stativ befestigen, Sie kdnnen ihn auch im Basisstationskoff
unterbringen. Flhren Sie das Antennenkabel von der Durchfiihrungséffnung an der Seite des
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Basisstationskoffers zur Antenne, so dass der Koffer geschlossen ist, wahrend der Empfanger lauft.

Warnung — Verwenden Sie beim Einstecken der Stecker in die Empféangerschnittstellen bitte keine Gewalt.
Richten Sie den roten Punkt auf dem Stecker auf die rote Linie der Fassung aus, bevor Sie den Stecker
vorsichtig in die Schnittstelle einstecken.

4.Wenn eine externe Stromquelle bendtigt wird, schlie3en Sie die Stromquelle mit einem
0-Shell-Lemo-Stecker an die Schnittstelle 2 oder 3 des Empfangers an.

5. Schlie3en Sie den Controller an die GPS—-Empfangerschnittstelle 1 an. Verwenden Sie das
0-Shell-Lemo-zu—-0-Shell-Lemo—-Kabel.

6. Schalten Sie den Controller ein, und folgen Sie den Anleitungen in Eine Basisvermessung starten.

Die Ausristung fur Echtzeit— und nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

Folgen Sie den Aufstellungsanleitungen fiir Echtzeit-Vermessungen, um eine Vermessung mit Echtzeit— un
nachverarbeiteten Methoden durchzufiihren. Falls der Empfanger keinen Speicher (oder nur begrenzte
Speicherkapazitat) hat, verwenden Sie einen Controller, um Rohdaten im Basisempféanger zu speichern.

Eine Basisvermessung starten

Wenn Sie eine Vermessung mit einem vordefinierten Vermessungsstil durchfiihren mdchten, vergewissern
sich, dass das erforderliche Projekt getffnet ist. Der Titel des Hauptmends sollte der aktuelle Projektname
sein.

Waéhlen Sie Messung aus dem Hauptment, und wahlen Sie dann einen Vermessungsstil aus der Liste.
Informationen zur Erstellung und Bearbeitung von Vermessungsstilen finden Sie in der Hilfe.

Ein Menu Vermessung wird erzeugt. Es zeigt Elemente an, die fir den gewahlten Vermessungsstil spezifisc
sind und enthéalt die Elemente Basisempféanger starten und Vermessung beginnen.

Warnung — Vergewissern Sie sich bei einer Echtzeit—-Vermessung, dass die Funkantenne an das Funkgeré
angeschlossen ist, bevor Sie mit der Basisvermessung beginnen. Wenn dies nicht der Fall ist, kann das
Funkgeréat beschadigt werden.

So starten Sie eine Basisvermessung:

1. Wahlen Sie Basisempféanger starten aus dem Menl Messung.
¢ Wenn der Controller an einen Empféanger angeschlossen ist, der gerade Daten aufzeichnet,
wird die Datenaufzeichnung gestoppt.
¢+ Wenn Sie diesen Vermessungsstil zum ersten Mal verwenden, fordert Sie der Stilassistent
auf, die verwendete Ausristung anzugeben.
Der Bildschirm Basis starten erscheint.

Hinweis — Wenn Sie mit einer Vermessung beginnen, ermittelt die Trimble Survey Controller
Software automatisch die hochstmogliche Baudrate fir die Kommunikation mit dem angeschlossene
Empfanger.
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Hinweis — Damit eine Verbindung zwischen dem Controller und einem Trimble GPS—-Empfanger der
Serie 4000 hersgestellt werden kann, missen Sie Empfangerbaudrate auf 38400, 8, Keine, 1,
einstellen, da Trimble Survey Controller nur mit diesen Einstellungen eine Verbindung zum
Empfanger herstellt.

Wenn das Funkgerat an einen Empfanger der Serie 4000 angeschlossen ist, konnen Sie Trimble
Survey Controller nicht zur Konfiguration des Basisfunkgerats verwenden. Sie missen das
Basisfunkgerat direkt an den Trimble—Controller anschliel3en, um es zu konfigurieren.

2.Geben Sie den Namen und die Koordinaten der Basisstation mit einer der folgenden Methoden ein:
¢ Wenn WGS-84-Koordinaten bekannt sind:

Heben Sie das Feld Punktname hervor, und geben Sie den Punktnamen ein. Tippen Sie auf
Eingabe.

Stellen Sie das Feld Methode im Bildschirm Punkt eingeben auf Eingegebene Koordinaten
ein. Uberprufen Sie, ob die Koordinatenfelder Breitengrad, Langengrad und Hohe (WGS84)
angezeigt werden. Ist dies nicht der Fall, tippen Sie auf Optionen, und &ndern Sie die
Einstellung im Feld Koordinatenansicht auf WGS84. Geben Sie die bekannten Koordinaten
fur die Basisstation ein, und tippen Sie auf Speich.

¢ Wenn Gitterkoordinaten bekannt sind und Projektions— und
Datum-Transformationsparameter definiert wurden:

Heben Sie das Feld Punktname hervor, und geben Sie den Punktnamen ein. Tippen Sie auf
Eingabe. Stellen Sie das Feld Typ im Bildschirm Punkt eingeben auf Eingegebene
Koordinaten ein. Uberpriifen Sie, ob die Koordinatenfelder Hochwert, Rechtswert und Hohe
angezeigt werden. Ist dies nicht der Fall, tippen Sie auf Optionen, und &ndern Sie die
Einstellung im Feld Koordinatenansicht auf Gitter. Geben Sie die bekannten Koordinaten fur
die Basisstation ein, und tippen Sie auf Speich.

+ Wenn ortliche geodatische Koordinaten bekannt sind und eine Datum-Transformation
definiert wurde:

Heben Sie das Feld Punktname hervor, und geben Sie den Punktnamen ein. Tippen Sie auf
Eingabe. Stellen Sie das Feld Methode im Bildschirm Punkt eingeben auf Eingegebene
Koordinaten ein. Prifen Sie, ob die Koordinatenfelder Hochwert, Rechtswert und Héhe
(Ortlich) angezeigt werden. Falls nicht, tippen Sie auf Optionen, und &andern Sie die
Einstellung im Feld Koordinatenansicht auf Ortl. Geben Sie die bekannten Koordinaten fur
die Basisstation ein, und tippen Sie auf Speich. Wahlen Sie bei einer Echtzeit—-Vermessung
entweder die aktuelle WAAS-/EGNOS-Position oder die aktuelle autonome Position, die
vom GPS—-Empfanger berechnet wurde. Greifen Sie dann auf das Feld Punktname zu, und
geben Sie den Punktnamen ein. Tippen Sie auf Eingabe, um den Bildschirm Punkt eingeben
aufzurufen. Tippen Sie auf Hier. Die aktuelle Position wird angezeigt. Tippen Sie auf Speich.,
um diese Position zu akzeptieren und zu speichern.
Hinweis — Wenn Sie eine WAAS/EGNOS-Position bendtigen, vergewissern Sie sich, dass der
Empfanger WAAS/EGNOS-Satelliten verfolgt. Prifen Sie dazu, ob das WAAS-Symbol in der
Statuszeile angezeigt wird, wenn Sie auf den Softkey Hier tippen. Es kann bis zu 120 Sekunden
dauern, bis der Empfanger WAAS/EGNOS-Signale verfolgt. Alternativ dazu kénnen Sie das Feld
Beobachtungsklasse vor dem Starten der Basis tUberprifen.
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9.

Warnung — Verwenden Sie in einem Projekt nur eine autonome Position (den Softkey Hier), um den
ersten Basisempfanger zu starten.

Hinweise

— Wenn Sie eine Echtzeitvermessung unter Verwendung von RTCM-Korrekturen durchfiihren und
einen Basispunktnamen verwenden, der mehr als acht Zeichen lang ist, wird der Name beim Sendel
auf acht Zeichen abgekirzt.

— Wenn Sie eine Echtzeitvermessung unter Verwendung von RTCM 3.0-Korrekturen durchfuhren,
mussen Sie einen Basispunktnamen (in Grof3buchstaben) verwenden, der sich in einem Bereich vor
RTCMO0000 bis RTCM4095 befindet.

.Im Feld Beobachtungsklasse wird die Beobachtungsklasse des Basispunktes angezeigt. Weitere

Informationen finden Sie unter GPS—Punkte speichern.

.Geben Sie Werte in die Felder Code (optional) und Antennenhéhe ein.
. Stellen Sie das Feld Gemessen bis wie erforderlich ein.
. Geben Sie einen Wert in das Feld Stationsindex ein.

Dieser Wert muss im Bereich von 0 bis 31 liegen. Er wird in der Korrekturmeldung tbertragen.

Tipp — Tippen Sie auf Scannen, um eine Liste der anderen Basisstationen aufzurufen, die auf der vo
Ihnen verwendeten Frequenz betrieben werden. Die Liste enthélt die Stationsindexnummern der
anderen Basisstationen und deren Zuverlassigkeit. Wéhlen Sie eine andere Stationsindexnummer, c
nicht in der Liste enthalten ist.

.Wenn der von Ihnen verwendete Empfanger Ubertragungsverzégerungen unterstutzt, erscheint das

Feld Ubertragungsverzogerung. Wahlen Sie einen Wert, abhangig davon, wie viele Basisstationen
verwendet werden sollen. Weitere Informationen Gber Ubertragungsverzégerungen finden Sie unter
Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben.

. Tippen Sie auf Start.

Der Basisempfanger beginnt mit der Datenaufzeichnung.
Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢+ Wenn Sie eine Echtzeit-Vermessung durchfiihren oder Daten im Empfanger aufzeichnen,
erscheint folgende Meldung:

Basis gestartet. Controller vom Empfanger trennen.
Trennen Sie den Controller vom Basisempféanger, lassen Sie den Empféanger aber
eingeschaltet. Sie kdnnen jetzt den Rover—-Empfanger aufbauen.

Bei Echtzeit—-Vermessungen kann der Basisempfanger die RTK-Meldung und die
RTCM-differentielle Meldung gleichzeitig senden. Aktivieren Sie hierzu das
Kontrollkastchen Zuséatzlich Code—RTCM ausgeben (die RTCM—-Ausgabeoption muss in
Ihrem Empféanger installiert sein).

Hinweis — Uberpriifen Sie bei einer Echtzeit-Vermessung, ob das Funkgerat arbeitet, bevor
die aufgestellte Ausriistung alleine gelassen wird. Das Datenlicht sollte blinken.
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+ Wenn Sie Daten im Controller aufzeichnen, erscheint der Bildschirm Basis. Er zeigt an,
welcher Punkt gerade vermessen wird und wieviel Zeit seit dem Beginn der
Datenaufzeichnung vergangen ist. Lassen Sie den Trimble Controller an den Basisempfange
angeschlossen, und stellen Sie den Rover unter Verwendung eines anderen Trimble
Controllers auf.

Eine Basisvermessung beenden

Beenden Sie die Vermessung nach einer RTK-Vermessung oder nachdem Daten vom Empfanger
aufgezeichnet wurden, folgendermal3en:

1. Kehren Sie zur Ausristung zurtick, und wahlen Sie Messung / Vermessung beenden. Tippen Sie a
Ja, um zu bestéatigen, dass Sie die Vermessung beenden méchten, und noch einmal, um den
Empfanger auszuschalten.

2. Schallten Sie den Controller aus.

3. Trennen Sie die Ausriistung ab.

Beenden Sie nach der Aufzeichnung von Basisstationsdaten im Trimble Controller die Vermessung wie folg

1. Kehren Sie zur Ausriistung zurtick, und tippen Sie auf Enter.

2. Tippen Sie auf Ja, um zu bestétigen, dass Sie die Vermessung beenden mdchten, und noch einmal,
den Empfanger auszuschalten.

3. Schalten Sie den Controller aus.

4. Trennen Sie die Ausrustung ab.

Basis—Optionen
So konfigurieren Sie die Basisvermessung bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile / <Gewabhlter
GPS-Vermessungsstil> / Basis—Optionen.

2.Waéhlen Sie einen Vermessungstyp.

3. Wahlen Sie eine Hohenmaske.

4. Stellen Sie den Antennentyp ein.

Zusétzlich Code-RTCM ausgeben

Bei Echtzeit-Vermessungen kann der Basisempfanger die RTK-Meldung und die differentielle RTCM-104
Meldung gleichzeitig ausgeben. Wahlen Sie dazu das Kontrollkastchen Zuséatzlich Code—RTCM ausgeben
(die RTCM-Ausgabeoption muss auf Inrem Empfanger installiert sein).

Hinweis — Wenn die RTCM-104 Codemeldung und die CMR-Meldungen Ubertragen werden, verhalten sicl
die Rover GPS—-Empféanger unterschiedlich, abhéngig vom Empfangertyp. Wenn Sie CMR-Meldungen mit
aktivierter Option Zuséatzlich Code—RTCM ausgeben senden, verwenden Sie nur Trimble R7 oder 5700
GPS-Empfanger bzw. 4800 und 4700 GPS—-Empfanger mit Firmware hoher als V1.2. Nicht alle Empfanger
arbeiten unter diesen Bedingungen korrekt, abh&ngig vom Empfanger und Hersteller. Die meisten
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Nur—-RTCM Empfanger arbeiten jedoch korrekt. Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem
Trimble—Handler.

Warnung — Verwenden Sie die Option Zusatzlich Code—RTCM ausgeben nicht bei der Verwendung von
Ubertragungsverzégerungen zur Mehrfachbelegung der Funkfrequenz.

L2C verwenden
Wabhlen Sie fir Echtzeit—-Vermessungen, bei denen die Basis und alle Rover, die Basisdaten empfangen so
und das zivile L2C-Signal verarbeiten kdnnen, das Kontrollk&stchen L2C. Damit wird der

GPS-Basisempfanger so konfiguriert, dass er das zivile Signal auf der L2 GPS—-Frequenz verfolgt und die
L2C-Beobachtungen an die Rover Ubertragt.

Die Ausristung fir Vermessungen mit einem Trimble R8 oder
5800 GPS—-Empfanger aufstellen

In diesem Abschnitt wird beschrieben, wie die Hardwarebestandteile des Rover—-Empfangers fur Echtzeit-
und nachverarbeitete kinematische (NV-kinematische) Vermessungen unter Verwendung eines Trimble R8
oder 5800 GPS-Empfangers angeschlossen werden.

Weitere Informationen finden Sie in den nachstehenden Themen in diesem Abschnitt:

Die Ausristung fur Echtzeit—-Vermessungen aufstellen

Die Ausristung fur nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

Eine Rover-Vermessung starten

Empfohlene RTK-Initialisierung

Initialisierungsmethoden fur nachzuverarbeitende Vermessungen

Basisstationen wahrend einer Echtzeit-Rover—Vermessung wechseln

Eine Rover-Vermessung beenden

Die Ausristung fur Echtzeit—-Vermessungen aufstellen

So schlief3en Sie einen Rover fir eine Echtzeit-Vermessung mit einem Trimble R8 oder 5800
GPS-Empfanger an:

1. Montieren Sie den Trimble R8/5800—-Empfanger auf einem Prismenstab. Die Stromversorgung des
Trimble R8/5800 erfolgt durch die interne Empfangerbatterie.

2. Befestigen Sie den Controller an der Halterung. Informationen hierzu finden Sie unter Trimble
CU—-Controller und ACU-Controller befestigen und entfernen.

3. Befestigen Sie die Controller-Halterung am Stab.
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4. Schalten Sie den Trimble R8/5800-Empfanger ein.
5. Schalten Sie den Controller ein.

Die Ausrlstung fur nachverarbeitete Vermessungen aufstellen

1. Montieren Sie den Trimble R8/5800—-Empfanger auf einem Prismenstab. Die Stromversorgung des
Trimble R8/5800 erfolgt durch die interne Empfangerbatterie.

Hinweis — Es kann hilfreich sein, den Prismenstab an ein Zweibeinstativ zu stellen, wahrend Sie
Messungen vornehmen.

2. Befestigen Sie den Controller an der Halterung. Informationen hierzu finden Sie unter Trimble
CU-Controller und ACU-Controller befestigen und entfernen.

3. Befestigen Sie die Controller—-Halterung am Stab.

4. Schalten Sie den Trimble R8/5800-Empfanger ein.

Eine Rover-Vermessung starten

Beginnen Sie erst dann mit einer Vermessung, nachdem Sie den Basisempfanger gestartet haben. Weitere
Informationen finden Sie unter Den Basisempfanger starten.

So fuhren Sie eine Vermessung durch:

1. Vergewissern Sie sich, dass das erforderliche Projekt gedffnet ist. Der Titel des Hauptmenus sollte ¢
aktuelle Projektname sein.
2.Wahlen Sie Messung aus dem Hauptmeni und dann einen Vermessungsstil aus der Liste.

Hinweis — Wenn nur ein Vermessungsstil existiert, wird dieser automatisch gewabhlt.

Ein Menu Vermessung wird erzeugt. Es zeigt Elemente an, die fir den gewahlten Vermessungsstil spezifisc
sind und enthalt die Elemente Basisempfanger starten und Vermessung beginnen.

Wenn Sie einen bestimmten Trimble—Vermessungsstil zum ersten Mal verwenden, fordert Sie der
Stilassistent auf, den Stil fir die verwendete Hardware zu bearbeiten.

Nachdem die Vermessung gestartet wurde, werden die MenlUelemente Basisempfanger starten und
Vermessung beginnen nicht langer angezeigt. Bei kinematischen Vermessungen erscheint ein neues
Menuelement Initialisierung.

Trimble R8, Trimble R7, 5700, 4800 oder 4700 GPS—-Empfanger

Warnung — Wenn Sie eine Vermessung starten, wenn der Empfanger gerade Daten erfasst, wird die
Datenaufzeichnung gestoppt. Die Aufzeichnung wird in einer anderen Datei fortgesetzt, wenn Sie eine
Vermessung mit einem Vermessungsstil starten, bei dem eine Datenaufzeichnung erforderlich ist.

Hinweis — Wenn Sie mit einer Vermessung beginnen, ermittelt die Trimble Survey Controller Software
automatisch die hdchstmdogliche Baudrate fur die Kommunikation mit dem angeschlossenen Empfanger.
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Eine Echtzeit-Rover—Vermessung starten
So starten Sie den Rover bei einer Echtzeit-Vermessung:

1. Wéhlen Sie Vermessung beginnen.
2.Vergewissern Sie sich, dass der Rover Funkkorrekturen von der Basis empfangt.

Hinweis — Fir eine RTK-Vermessung sind Funkkorrekturen erforderlich.

3. Wenn der von lhnen verwendete Empfanger Ubertragungsverzégerungen unterstitzt und Sie das
Kontrollkastchen Stationsindexeingabe im Feld Rover—Optionen aktivieren, erscheint der Bildschirm
Basisstation wahlen. Er enthalt alle Basisstationen, die auf der verwendeten Frequenz betrieben
werden. Die Liste enthalt die Stationsindexnummern der einzelnen Basisstationen und deren
Zuverlassigkeit. Heben Sie die gewunschte Basis hervor, und tippen Sie auf Enter.

Weitere Informationen tber die Verwendung von Ubertragungsverzégerungen finden Sie unter
Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben.

Tipp — Wenn Sie den Punktnamen der Basisstation, die in der Rover-Vermessung verwendet wird,
Uberprufen mochten, wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt Gberprufen , und tberprifen Sie den
Datensatz des Basispunktes.

4. Initialisieren Sie die Vermessung, falls erforderlich.
Hinweis — Wenn Sie eine RTK-Vermessung durchfuhren, aber keine Ergebnisse im
Zentimeterbereich bendtigen, wéhlen Sie Messung / Initialisierung . Tippen Sie auf Init, und stellen
Sie das Feld Methode auf Keine Initialisierung ein.
Initialisieren Sie eine RTK-Vermessung zuerst, bevor Sie mit zentimetergenauen Vermessungen
beginnen. Wenn Sie einen Zweifrequenz—-Empfanger mit OTF-Option verwenden, beginnt die
Vermessung automatisch mit der Initialisierung unter Verwendung der OTF-Initialisierungsmethode.

5. Wenn die Vermessung initialisiert ist, konnen Sie eine Kalibrierung durchfiihren, Punkte messen ode
abstecken.

Eine Rover-RTK & Ergéanzungsvermessung starten

Hinweis — Wenn Sie Nachverarbeitungsmethoden zur Datenverarbeitung verwenden, muss das
Basislinienverarbeitungsmodul der Trimble Geomatics Office Software installiert sein.

So starten Sie den Rover—Empfanger fir eine RTK & Erganzungsvermessung:

1. Wéhlen Sie Vermessung beginnen .
2.Vergewissern Sie sich, dass der Rover Funkkorrekturen von der Basis empfangt.

Hinweis — Fir eine RTK-Vermessung sind Funkkorrekturen erforderlich.
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3. Wenn der von lhnen verwendete Empfanger Ubertragungsverzégerungen unterstitzt und Sie das
Kontrollkastchen Stationsindexeingabe im Feld Rover—Optionen aktivieren, erscheint der Bildschirm
Basisstation wahlen. Er enthélt alle Basisstationen, die auf der verwendeten Frequenz betrieben
werden. Die Liste enthalt die Stationsindexnummern der einzelnen Basisstationen und deren
Zuverlassigkeit. Heben Sie die gewunschte Basis hervor, und tippen Sie auf Enter.

Weitere Informationen tber die Verwendung von Ubertragungsverzégerungen finden Sie unter
Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben.

Tipp — Wenn Sie den Punktnamen der Basisstation tiberprifen mochten, die in der
Rover-Vermessung verwendet wird, wahlen Sie Dateien / Aktuelles Projekt Gberpriufen, und
Uberprufen Sie den Datensatz des Basispunktes.

4. Initialisieren Sie die Vermessung mit einer RTK-Initialisierungsmethode.
5. Messen Sie die Punkte wie gewohnlich.

Umschalten auf NV-Erganzung

In Zeitraumen, in denen keine Basiskorrekturen empfangen werden, blinkt die folgende Meldung in der
Statuszeile auf:

Funkverbindung unterbrochen

Wahlen Sie NV-Erganzung starten aus dem Meni Messung, um mit der Vermessung fortzufahren. Sobald
die nachverarbeitete Erganzung beginnt, &ndert sich dieses Element zu NV-Ergé&nzung stoppen.

Bei der Ergénzung durch Nachverarbeitung werden Rohdaten vom Rover aufgezeichnet. Fur erfolgreiche
Basislinienlésungen missen Sie nun nachverarbeitete kinematische Beobachtungsmethoden verwenden.

Hinweis — Die Initialisierung kann nicht zwischen der RTK- und der NV-Ergé&nzungsvermessung lbertrage!
werden. Initialisieren Sie die NV-Ergénzungsvermessung wie jede andere nachverarbeitete kinematische
Vermessung. Weitere Informationen finden Sie unter Nachverarbeitete Initialisierungsmethoden .

Verlassen Sie sich nur dann auf die OTF—(automatische)-Initialisierung, wenn der Empfanger mindestens
funf Satelliten fur die nachsten funfzehn Minuten ohne Unterbrechung beobachten kann. Wahlen Sie
andernfalls Initialisierung aus dem Menu Messung, und fuhren Sie eine Initialisierung durch.

Hinweis — Sie kdnnen bei einer nachverarbeiteten Vermessung keine Punkte abstecken.

Wenn erneut Basiskorrekturen empfangen werden, erscheint eine der folgenden Meldungen in der Statusze

» Funkverbindung vorhanden (RTK=Fixed)
» Funkverbindung vorhanden (RTK=Float)

Die erste Meldung wird angezeigt, wenn der Empféanger die RTK-Initialisierung bei der
NV-Erganzungsvermessung beibehélt (wenn die Anzahl der Satelliten bei der NV-Erganzungsvermessung
nicht unter vier sinkt).
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Wahlen Sie NV-Erganzung stoppen aus dem Meni Messung, um die Datenaufzeichnung am Rover zu
beenden. Sobald die nachverarbeitete Ergdnzung beendet ist, wechselt dieses Element zurtick zu
NV-Erganzung starten. Echtzeit-Messungen werden wieder aufgenommen.

Eine nachverarbeitete Rover—Vermessung starten

Wahlen Sie Vermessung beginnen, um den Rover—Empféanger fur eine nachverarbeitete Vermessung zu
starten.

Hinweis — Wenn Sie Nachverarbeitungsmethoden zur Datenverarbeitung verwenden, muss Sie das
Basislinienverarbeitungsmodul der Trimble Geomatics Office Software installiert sein.

Sie kdnnen unverziiglich mit der Vermessung beginnen. Fur FastStatic— oder differentielle Vermessungen i
keine Initialisierung erforderlich.

Sie mussen eine NV-Kinematische Vermessung initialisieren, um bei der Datenverarbeitung Genauigkeiten
im Zentimeterbereich zu erhalten. Bei Zweifrequenz—Empfangern beginnt der Initialisierungsvorgang
automatisch, wenn mindestens finf L1/L2-Satelliten beobachtet werden.

Weitere Informationen uber die Initialisierung nachverarbeiteter Vermessungen finden Sie unter
Initialisierung bei nachzuverarbeitenden Vermessungen. Informationen tber Punktmessungen finden Sie ur
Punkte messen.

Im Float—-Modus arbeiten

Arbeiten Sie im Float—-Modus, wenn Sie eine Vermessung nicht initialisieren mochten. Starten Sie die
Vermessung, und wahlen Sie Initialisierung. Wenn der Bildschirm Initialisierung erscheint, tippen Sie auf
Init. Stellen Sie das Feld Methode auf Keine Initialisierung ein, und tippen Sie auf Enter.

Eine Rover-Vermessung starten

Eine Rover-Vermessung wird ebenso gestartet, wie eine Echtzeit—Vermessung.

Um eine Vermessung unter Verwendung von VRS oder SAPOS FKP zu starten, mussen Sie eine ungeféhre
Position fir den Rover—-Empfanger zur Kontrollstation senden. Wenn Sie die Vermessung starten, wird dies
Position automatisch per Funkverbindung als Standard—NMEA-Positionsmeldung tbertragen. Sie wird
verwendet, um die RTK-Korrekturen fur den Empfanger zu berechnen.

Basisstationen bei einer Echtzeit—kinematischen Rover—Vermessung wechseln

Wenn Sie mehrere Basisstationen auf derselben Frequenz verwenden, kdnnen Sie bei der Rover-Vermess
zwischen Basisstationen wechseln. Weitere Informationen finden Sie unter Mehrere Basisstationen auf eine
Funkfrequenz betreiben.

So wechseln Sie zwischen Basisstationen:

» Wahlen Sie Basisempfanger wechseln aus dem Menl Messung.
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Der Bildschirm Basisstation wahlen erscheint. Er zeigt alle auf der von Ihnen verwendeten Frequenz
betriebenen Basisstationen an. Die Liste enthélt alle Stationsindexnummern und deren
Zuverlassigkeit. Tippen Sie auf die Basis, die Sie verwenden mochten.

Hinweis — Wenn Sie zu einer anderen Basis wechseln, beginnt der OTF-Empféanger automatisch mit der
Initialisierung.

Eine Rover-Vermessung beenden
Wenn Sie alle bengtigten Punkte gemessen oder abgesteckt haben, tun Sie Folgendes:
1. Wahlen Sie Vermessung beenden aus dem Meni Messung.

Die Trimble Survey Controller Software fragt, ob der Empfénger ausgeschaltet werden soll. Tippen
Sie auf Ja, um dies zu bestatigen.

2. Schalten Sie den Controller aus, bevor Sie die Ausriistung abtrennen.

3. Kehren Sie zur Basisstation zurtick, und beenden Sie die Basisvermessung. Weitere Informationen
finden Sie unter Eine Basisvermessung beenden.

Rover—Optionen
So konfigurieren Sie die Rover-Vermessung bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile / <Gewabhlter
GPS-Vermessungsstil> / Rover—Optionen.
2.Wahlen Sie einen Vermessungstyp, und stellen Sie die entsprechenden Parameter ein.

Vergewissern Sie sich bei GPS—-Totalstationsmessungen mit einem Basis— und einem Rover—-Empfanger, c
der gewahlte Vermessungsstil im Feld Rover—Optionen und im Feld Basis—Optionen identisch ist. Bei
mehreren Rovern sich auch mehrere Konfigurationen maéglich. In der nachstehenden Tabelle sind die
moglichen Rover—Vermessungstypen fir die Basisvermessungstypen RTK & Ergénzung und
Nachverarbeitet—kinematisch (NVK) beschrieben:

Basisvermessungst Mogliche
gstyp Rover-Vermessungstypen
N RTK
RTK & Erganzung RTK & Ergénzung
oder NVK
RTK & Datenaufzeichnung FastStatic
NVK (PPK) NVK FastStatic

Sendeformat

Bei Echtzeit—-kinematischen Vermessungen kann das Format der Sendemeldung CMR, CMR+, oder RTCM

RTK sein.
"CMR" ist die Abkurzung fir Compact Measurement Record und "RTCM" fur Radio Technical Commission
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for Maritime Services.

Die Voreinstellung ist CMR+. CMR+ ist ein von den modernen Trimble—Empfangern verwendetes
Datensatzformat. Es handelt sich um einen modifizierten CMR-Datensatztyp, der die Leistungsféahigkeit ein
Funkverbindung mit einer geringen Bandbreite bei Echtzeit-Vermessungen erhoht. Setzen Sie CMR+ nur e
wenn bei allen Empfangern die CMR+ Option installiert ist. Wahlen Sie Instrument / Optionen auf einem
Controller, der an einen Empfanger angeschlossen ist, um zu tberprufen, ob diese Option im Empfanger
installiert ist.

Hinweis — Verwenden Sie CMR+, um mehrere Basisstationen auf einer Frequenz zu betreiben. Weitere
Informationen finden Sie unter Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben.

Fiar Wide Area RTK-Vermessungen kann das Sendeformat aus einer der folgenden Wide Area
RTK-L6sungen stammen: SAPOS FKP, VRS (CMR) und VRS (RTCM). Weitere Informationen finden Sie
unter Eine Wide Area RTK-Vermessung starten.

Netz—RTK wird auch fir Vermessungen mit mehreren Basisstationen im CMR- und RTCM-Format
unterstitzt. Diese Vermessungen ermdglichen es Ihnen, per GSM-Modem oder lber das Internet eine
Verbindung zu einem Dienstleistungsanbieter herzustellen und CMR- oder RTCM-Daten von der
nachstgelegenen physikal. Referenzstation im Netz zu empfangen.

Die gewahlte Rover—Option sollte immer dem Sendeformat entsprechen, das von der Basis erzeugt wird.
Satellitengesttitzt differentiell

Wenn die Funkverbindung bei einer Echtzeit-Vermessung unterbrochen wird, kann der Empfanger Signale
des WAAS-Systems (Wide Area Augmentation System) bzw. des EGNOS-Systems verfolgen und
verwenden. Es werden dann WAAS/EGNOS-Positionen anstelle autonomer GPS—Positionen erhalten.

Wenn bei einem Verlust der Funkverbindung WAAS/EGNOS-Paositionen zur genaueren Navigation
verwendet werden sollen, stellen Sie das Feld Satellitengestiitzt differentiell entweder auf WAAS oder auf
EGNOS ein. Wenn Sie WAAS/EGNOS-Positionen verwenden mdéchten, wenn die Satelliten Daten im
Testmodus ubertragen, ignorieren Sie die Option Zustand.

Hinweis — Fir WAAS/EGNOS-Vermessungen ist ein Empfanger erforderlich, der
WAAS/EGNOS-Satelliten verfolgen kann.

Stationsindex verwenden

Wenn Sie mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz verwenden, geben Sie in das Feld Stationsindex
verwenden die Stationsindexnummer ein, die zuerst verwendet werden soll.

Wenn keine mehrfachen Basisstationen auf einer Frequenz verwendet werden sollen, geben Sie dieselbe
Stationsindexnummer ein, wie im Bildschirm Basis—Optionen.

Wenn Sie eine beliebige Basisstation verwenden mdchten, die auf der Frequenz des Rover—Funkgeréats
arbeitet, tippen Sie auf den Softkey Jede.

"_:"

xlrimbles
166



Warnung — Wenn Sie auf Jede tippen, und andere Basisstationen auf derselben Frequenz arbeiten, kdnntel
der Rover-Vermessung Korrekturen von der falschen Basis verwendet werden.

Informationen Uber die Verwendung mehrerer Basisstationen finden Sie unter Mehrere Basisstationen auf
einer Funkfrequenz betreiben.

Stationsindexeingabe

Wenn Sie einen Empfanger verwenden, der mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz untersttitzt, fra
Sie die Trimble Survey Controller Software, welche Basisstation Sie verwenden, wenn Sie mit der
Rover—-Vermessung beginnen. Sie kdnnen verhindern, dass diese Frage erscheint, indem Sie das
Kontrollkastchen Stationsindexeingabe deaktivieren, dann wird die Stationsindexnummer im Feld
Stationsindex verwenden verwendet.

Hohenmaske

Sie missen eine Hohenmaske fur die Satelliten definieren. Die Voreinstellung von 13° ist bei kinematischen
Anwendungen fir die Basis und den Rover ideal.

Wenn Sie differentielle Vermessungen durchfiihren, bei denen die Basis und der Rover mehr als

100 Kilometer voneinander getrennt sind, empfiehlt Trimble, die HG6henmaske der Basis pro 100 Kilometer
Abstand zwischen der Basis und dem Rover um 1° niedriger einzustellen als die Hohenmaske des Rovers.
Generell sollte die Hohenmaske der Basis nicht unter 10° liegen.

PDOP-Maske

Sie mussen auch fir die Rover—Option eine PDOP-Maske definieren. Die Trimble Survey Controller
Software gibt "PDOP hoch"-Warnungen aus, wenn die Satellitengeometrie Uber diese Grenze hinausgeht.
Die Voreinstellung ist 6.

Aufz-Gerat

Wenn Sie Vermessungstypen wébhlen, fir die eine Nachverarbeitung erforderlich ist, miissen Sie entweder
Empfanger oder den Controller als Datenaufzeichnungsgerat festlegen.

Geben Sie einen Wert in das Feld Aufzeichnungsintervall ein, um das Aufzeichnungsintervall zu definieren.
Die Aufzeichnungsintervalle des Basis— und Rover—Empfangers missen einander entsprechen (oder
Vielfache voneinander sein).

Antennentyp

Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenh6he ein, um die Voreinstellung fiir die Antennenhthe
festzulegen.

Greifen Sie auf das Feld Typ zu, und wéhlen Sie die korrekte Antenne aus der Antennenliste, um die
Antennendetails zu definieren. Greifen Sie auf das Feld Gemessen bis zu, und wéahlen Sie die korrekte
Messmethode fiir die Ausristung und den jeweiligen Vermessungstyp. Das Feld mit der Teilenummer wird
automatisch ausgefillt. Verwenden Sie die Tastatur, um die Seriennummer einzugeben.

elrimbles
167



L2C verwenden

Wahlen Sie fur Echtzeit—-Vermessungen, bei denen die Basisdaten L2C-Beobachtungen enthalten, das
Kontrollkéstchen L2C verwenden. Dadurch wird der GPS—Rover so konfiguriert, dass er, ebenso wie der
Basisstationsempfanger, das zivile Signal auf der L2 GPS-Frequenz verfolgt.

Verwenden Sie diese Option nur, wenn der Basisempfanger L2C-Signale verfolgen kann und wenn Sie bei
Starten der Basisvermessung das Kontrollkastchen L2C verwenden im Bildschirm Basis—Optionen gewahlt
haben.

Antennenhdhen messen

In nachstehender Abbildung ist dargestellt, wie die Hohe einer auf einem Antennenstab montierten Antenne
gemessen wird, wenn das Feld Gemessen bis auf Unterseite Antenne oder Bottom of antenna mount einge
ist. Wird ein Antennenstab mit fester Hohe verwendet, ist die Hohe ein konstanter Wert.

0046m ]
—

} ZephyrAntenne

Korrigierte Hohe
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Unkorrigierte
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Die Hohe einer Antenne auf einem Stativ messen

Diese Messmethode ist von der verwendeten Ausristung abhangig.
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Zephyr—Antenne

Wenn die Antenne auf einem Stativ befestigt ist, messen Sie die Hohe bis zur Kerbenoberkante seitlich an
Antenne, siehe nachstehende Abbildung unten.

Zephyr Geodetic—Antenne

Wenn die Antenne auf einem Stativ befestigt ist, messen Sie die Hohe bis zur Kerbenunterkante seitlich an
Antenne, siehe nachstehende Abbildung unten.

Trimble R8 und 5800 GPS—Empfanger
Wenn der Empfanger auf einem Stativ befestigt wird, messen Sie die Hohe bis zur Unterseite der
Gummidichtung zwischen der grauen Flache und der weiRen Oberseite der Antenne und wéhlen Sie im Fel

Gemessen bis die Option Mitte der Gummidichtung.

Tipp — Wenn Sie ein Stativ mit fester Hohe verwenden, konnen Sie die Hohe bis zum unteren
Antennengehéuse messen und das Feld Gemessen bis auf Unterseite Antenne einstellen.

Micro—centered L1/L2—-Antenne

Wenn diese Antenne auf einem Stativ befestigt wird, messen Sie die Hohe bis zur Unterseite des
Plastikgehéuses. Geben Sie diesen Wert in das Feld Antennenhthe ein, und stellen das Feld Gemessen bi
Unterseite Antenne ein.

Grundplatte

Informationen zur Verwendung einer Grundplatte finden Sie im nachsten Abschnitt.

Die Antennenhothe bei der Verwendung einer Grundplatte messen

Die nachstehende Abbildung zeigt, wie die unkorrigierte Hohe einer Micro—centered Antenne (oder einer

Compact L1/L2—-Antenne) mit Grundplatte gemessen wird. Messen Sie bis zur Kerbenunterkante der
Grundplatte.
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Tipp — Messen Sie die H6he zu drei verschiedenen Kerben um den Perimeter der Grundplatte herum.
Nehmen Sie daraufhin den Durchschnitt als unkorrigierte Antennenhéhe.

Antenna.ini—Dateli

Die Trimble Survey Controller Software enthalt eine Antenna.ini—-Datei mit einer Liste von Antennen, die Sie
bei der Erzeugung eines Vermessungsstils wahlen kénnen. Sie missen diese Liste nhormalerweise nicht
bearbeiten. Wenn Sie die Liste jedoch z. B. kiirzen oder neue Antennen hinzufiigen mochten, kdnnen Sie di
Datei bearbeiten und eine neue Antenna.ini-Datei Gbertragen.

Verwenden Sie einen Texteditor, z. B. Microsoft Notepad, um die Antenna.ini-Datei zu bearbeiten.
Bearbeiten Sie die Gruppe Survey Controller, und Ubertragen Sie die neue Antenna.ini-Datei mit dem Data
Transfer Dienstprogramm von Trimble zur Trimble Survey Controller Software.

Hinweis — Wenn Sie eine Antenna.ini—-Datei Ubertragen, werden alle bestehenden Dateien gleichen Namen
Uberschrieben. Die Informationen in dieser Datei haben auch Vorrang vor Antenneninformationen, die berei
in die Trimble Survey Controller Software enthalten sind.

RTK-Initialisierungsmethoden

Wenn Basiskorrekturen empfangen werden und vier oder mehr Satelliten vorhanden sind, kann die
Vermessung initialisiert werden. Eine Vermessung muss initialisiert werden, bevor mit Vermessungen mit
Zentimetergenauigkeit begonnen werden kann.

Hinweis — Es werden mindestens fiinf L1/L2-Satelliten flr eine OTF-Initialisierung bendtigt. Nach der
Initialisierung mussen mindestens vier Satelliten verfolgt werden. Falls die Anzahl der Satelliten unter vier
sinkt, muss die Vermessung neu initialisiert werden.

(R
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In der nachstehenden Tabelle sind die Initialisierungsmethoden fiir Echtzeit-kinematische Vermessungen u
die erforderlichen Initialisierungszeiten zusammengefasst.

Bendtigter Zeitraum fir jede
Initialisierungsmethode

Vermessungs- und Empfangertyg Bekannter Punkt OTF
RTK ~15 s (5+ SVs) [~60 s 5+ SV3
Zweifrequenz (OTF) ~30 s (4 SVs) -

5 <10

rd /1
NRTTUTTVWTTIT (RITT)

Hinweis — Die Initialisierung muss bei der Vermessung durch kontinuierliche Verfolgung von mindestens
vier Satelliten aufrecht erhalten werden. Wenn die Initialisierung zu irgendeiner Zeit verloren geht,
initialisieren Sie erneut, und fahren Sie mit der Vermessung fort.

Nach der Initialisierung &ndert sich der Vermessungsmodus von Float zu Fixed. Der Modus bleibt Fixed,
wenn der Empfanger kontinuierlich mindestens vier Satelliten verfolgt. Falls der Modus zu Float wechselt,
initialisieren Sie die Vermessung erneut.

Mehrwegeausbreitung

Die Zuverlassigkeit einer Initialisierung ist von der verwendeten Initialisierungsmethode abhéngig und davor
ob wahrend der Initialisierungsphase Mehrwegeausbreitungen auftreten oder nicht. Mehrwegeausbreitunge
treten auf, wenn GPS-Signale von Objekten (z. B. dem Boden oder einem Gebaude) reflektiert werden.

Das Auftreten von Mehrwegeausbreitung an der GPS—-Antenne wirkt sich nachteilig auf
GPS-Initialisierungen und Losungen aus:

» Wenn eine Initialisierung mit Hilfe der Methode Bekannter Punkt oder mit einer Initialisierungsleiste
durchgefihrt wird, kbnnen Mehrwegeausbreitungen zum Fehlschlagen einer Initialisierung fiihren.

» Wenn eine Initialisierung mit Hilfe der OTF-Methode durchgefiihrt wird, ist es schwierig, das
Auftreten von Mehrwegeausbreitungen wahrend der Initialisierung festzustellen. Falls es zu
Mehrwegeausbreitungen kommt, kann es sein, dass der Empfanger sehr lange fiir die Initialisierung
bendtigt oder dass er Uberhaupt nicht initialisiert. Weitere Informationen finden Sie unter
Empfohlener RTK-Initialisierungsvorgang.

Der Initialisierungsvorgang bei Trimble—Empfangern ist sehr zuverlassig, aber wenn es zu einer falschen
Initialisierung kommt, stellen die RTK-Verarbeitungsroutinen von Trimble dies innerhalb von 15 Minuten

fest (vorausgesetzt, dass der Modus auf Fixed verblieben ist). Wenn der Fehler festgestellt wird, hebt der
Empfanger die Initialisierung automatisch auf und gibt eine Warnmeldung aus.

Hinweis — Wenn Sie Punkte mit einer schlechten Initialisierung messen, ergeben sich Positionsfehler.
Bewegen Sie sich umher, um die Auswirkungen von Mehrwegeausbreitungen bei einer OTF~Initialisierung
Zu minimieren.

Bekannter—Punkt-Initialisierung

So fuhren Sie eine Bekannter—Punkt-Initialisierung durch:
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1. Stellen Sie die Rover—Antenne tber einem bekannten Punkt auf.

2.Wahlen Sie Initialisierung aus dem Menu Messung.

3. Stellen Sie das Feld Methode auf Bekannter Punkt ein.

4. Greifen Sie auf das Feld Punktname zu, und tippen Sie auf Liste . Wahlen Sie den Punkt aus der Lis
bekannter Punkte.

5. Geben Sie Werte in die Felder Code und Antennenhdhe ein, und vergewissern Sie sich, dass die
Einstellung im Feld Gemessen bis korrekt ist.

6. Tippen Sie auf Start, wenn sich die Antenne in der Mitte und vertikal iber dem Punkt befindet.

Der Controller beginnt mit der Datenaufzeichnung, und das Statisch—Syﬁ)}érscheint in der

Statusleiste. Halten Sie die Antenne wahrend der Datenaufzeichnung vertikal und stationar.
7.Wenn der Empfanger initialisiert ist, erscheint folgende Meldung:

Initialisierungswechsel. Initialisierung gelungen. Die Resultate werden angezeigt. Tippen Sie auf
Enter, um die Initialisierung zu akzeptieren.

8. Wenn die Initialisierung misslingt, werden die Resultate angezeigt. Die Trimble Survey Controller
Software fragt, ob Sie es erneut versuchen méchten. Tippen Sie auf Ja oder Nein.

Empfohlener RTK-Initialisierungsvorgang

In diesem Abschnitt wird der von Trimble empfohlene Vorgang zur Uberpriifung einer
Neuen-Punkt-Initialisierung und einer OTF-RTK-Initialisierung beschrieben.

Sie kénnen die Wahrscheinlichkeit, mit einer schlechten Initialisierung zu vermessen, auf ein Mindestmal
reduzieren, indem Sie gute Vermessungspraktiken anwenden. Eine schlechte Initialisierung tritt auf, wenn d
Ganzzahl-Mehrdeutigkeiten nicht korrekt geldst werden. Die Trimble Survey Controller Software fuhrt
automatisch eine erneute Initialisierung durch, wenn dies festgestellt wird, sie kann dies aber nicht
durchfihren, wenn Sie die Vermessung zu frih beenden. Fiihren Sie als Vorsichtsmalinahme immer die
vorstehend beschriebene RTK-Initialisierung durch.

Wahlen Sie beim Initialisieren immer ein Gebiet, das eine freie Sicht zum Himmel bietet und keine
Hindernisse aufweist, die Mehrwegeausbreitungen verursachen konnten.

Hinweis — Bekannter Punkt ist die schnellste Initialisierungsmethode, wenn bekannte Punkte existieren.
So fuhren Sie eine OTF-Initialisierung durch:
1. Initialisieren Sie die Vermessung unter Verwendung der OTF-Initialisierungsmethode.

Tipp — Wenn Sie eine OTF-Initialisierung durchfiihren, bewegen Sie sich umher, um die Auswirkungen von
Mehrwegeausbreitungen zu reduzieren.

2.Nachdem das System initialisiert ist, platzieren Sie eine Markierung etwa 9 Meter von der Stelle
entfernt, an der die Initialisierung durchgeftihrt wurde.

3. Fuhren Sie eine statische Punktmessung Uber der Vermarkung durch. Verwerfen Sie danach die
aktuelle Initialisierung.

4.Wenn Sie Uber einen hohenverstellbaren Antennenstab verfligen, dndern Sie die Héhe der Antenne
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um ca. 20 cm.

5. Besetzen Sie wieder die in Schritt 2 benutzte Vermarkung, und initialisieren Sie die Vermessung
unter Verwendung der Bekannter—Punkt-Initialisierungsmethode erneut. Denken Sie daran, die neu
Antennenh6hendetails einzugeben.

Flahren Sie diesen Initialisierungsvorgang durch, um die Qualitat einer Initialisierung betréchtlich zu
verbessern.

Die Messung eines neuen Punktes erzeugt einen bekannten Punkt, auf dem die erste Initialisierung geteste
wird. Das Andern der Antennenhohe verlegt die GPS—Antenne von der Umgebung, in der der Testpunkt
urspringlich vermessen wurde. Geben Sie immer die neue Antennenhdhe ein, bevor die
Bekannter—Punkt-Initialisierung gestartet wird.

Nachverarbeitete Initialisierungsmethoden

Bei einer nachverarbeiteten Vermessung muss die Initialisierung erfolgreich sein, um Genauigkeiten im
Zentimeterbereich zu erlangen.

Verwenden Sie eine der folgenden Methoden, um Zweifrequenz—nachverarbeitete (NV)—kinematische
Vermessungen im Gelande zu initialisieren:

* On-the-Fly (OTF)
* Bekannter Punkt

Hinweis — Erfassen Sie bei einer nachverarbeiteten Vermessung bei der Initialisierung gentigend Daten, dal
das WAVE-Programm diese erfolgreich nachverarbeiten kann. Die nachstehende Tabelle enthélt die von
Trimble empfohlenen Initialisierungszeiten.

Initialisierungsmethode 4SVs |5SVs|6+SVs
L1/L2 OTF-Initialisierung|Nicht vorh. (15 Min | 8 Min
Bekannter Punkt mindestens vier Epochen

Nach der Initialisierung wechselt der Vermessungsmodus von Float zu Fixed. Der Modus bleibt Fixed, wenr
der Empfanger mindestens vier Satelliten kontinuierlich verfolgt. Wenn der Modus zu Float tGibergeht,
initialisieren Sie die Vermessung erneut.

Hinweis — Wenn Sie bei einer nachverarbeiteten kinematischen Vermessung eine OTF-Initialisierung
durchfiihren, kénnen Sie Punkte messen, bevor die Initialisierung erlangt wird. Die Trimble Geomatics Offict
Software kann die Daten spéter rickverarbeiten, um eine Fixed-LAsung zu bieten. Falls Sie dies so
durchfiihren, aber wahrend der Initialisierung die Satellitenverbindung verloren geht, missen Sie einen Pun
den Sie vor dem Verlust des Satellitensignals vermessen haben, erneut messen.

Um mit der Vermessungsarbeit zu beginnen, ohne die Vermessung (im Float—-Modus) zu initialisieren, starte
Sie die Vermessung, und wahlen Sie Initialisierung. Tippen Sie auf Init., wenn der Bildschirm Initialisierung
erscheint. Stellen Sie das Feld Methode auf Keine Initialisierung ein, und tippen Sie auf Enter.
Bekannter—Punkt-Initialisierung
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Bei einer nachverarbeiteten Vermessung kénnen Sie initialisieren auf:
» einem zuvor im aktuellen Projekt gemessenen Punkt
* einem Punkt, fir den Sie zu einem spateren Zeitpunkt Koordinaten zur Verfiigung stellen (bevor die
Daten nachverarbeitet werden).

Anleitungen zur Durchfihrung einer Bekannter—Punkt-Initialisierung finden Sie unter
Bekannter—Punkt-Initialisierung.

RTK-Vermessung
Bei Echtzeit-kinematischen Vermessungen werden Funkgeréte zur Signaliibertragung von der Basisstation
zum Rover verwendet. Der Rover berechnet dann seine Position in Echtzeit. Konfigurieren Sie diesen
Vermessungstyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils. Folgen Sie dann den
nachstehend beschriebenen Schritten, um eine RTK-Vermessung durchzufiihren:

1. Konfigurieren Sie den Vermessungsstil.

2. Konfigurieren Sie den Basisempfanger.

3. Konfigurieren Sie den Rover.

4. Starten Sie die Vermessung.

5. Beenden Sie die Vermessung.
Den Vermessungsstil konfigurieren
So fuhren Sie dies durch:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile / RTK.

2.Wahlen Sie die einzelnen Optionen nacheinander. Stellen Sie sie auf Ihre Ausristung und die

Vermessungspraferenzen ein.

3. Wenn Sie alle Einstellungen konfiguriert haben, tippen Sie auf Speich., um sie zu speichern.
Weitere Informationen finden Sie unter:
Rover-Optionen
Basis—Optionen
Funkgerate
Laser—Entfernungsmesser
Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt

Schneller Punkt

"_:\
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Kontinuierliche topographische Punkte

Abstecken

Den Vermessungsstil fiir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren
Toleranzen Mehrfachaufnahme

Den Basisempfanger konfigurieren

So fuhren Sie dies durch:

1. Stellen Sie die Basisstation auf, und schlie3en Sie den Controller an.

2.Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / RTK / Basisempfanger starten. Wenn Sie diesen
Vermessungsstil zum ersten Mal verwenden, fordert Sie der Stilassistent auf, den verwendeten
Ausrustungstyp festzulegen.

Der Stilassistent gestaltet den gewahlten Vermessungsstil benutzerdefiniert. Im Assistenten werden
alle hardwarespezifischen Parameter festgelegt.

Tipp — Wenn Ihnen bei den Stileinstellungen ein Fehler unterlaufen ist, beenden Sie zuerst den
gesamten Vorgang, und bearbeiten Sie den Stil hinterher.

Hinweis — Verwenden Sie mit Trimble R7, 5800, 5700, 4800 oder 4700 GPS—-Empfangern ein
externes Funkgerét an der Basis, selbst wenn Sie ein internes Rover—Funkgerat einsetzen.

Tipp — Sie kénnen die Option Andere verwenden, wenn das erforderliche Funkgeré&t nicht in der Liste
enthalten ist.

3. Geben Sie den Punktnamen ein. Befindet sich der WGS—-84 Punkt noch nicht in der Datenbank,
erscheint der Bildschirm Eingabe / Punkt.

4. Geben Sie Werte ein, oder tippen Sie auf den Softkey Hier, um die aktuelle Position zu verwenden.
Verwenden Sie den Softkey Hier nur einmal in einem Projekt.

5. Geben Sie den Code ein.

6. Geben Sie die Antennenhd6he ein, und tippen Sie auf Enter.

7. Trennen Sie den Controller von der Basisstation.

Wenn Sie den Basis— oder Rover—-Empfanger zum ersten Mal starten, missen Sie den verwendeter
Antennentyp aus einer Liste wahlen. In der nachstehenden Tabelle sind gangige Antennen aufgelist:

Empfanger und Station |— GPS-Totalstationsempfanger

Trimble R7 / 5700 4800 4700
Basisempfanger Zephyr Geodetic {4800 Intern|Micro—centered L1/L2 w/GP
Rover—-Empfanger Zephyr 4800 Intern{Micro—centered L1/L2

Den Rover konfigurieren

So fuhren Sie dies durch:

"_:"
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Die

Sof

1. Stellen Sie den Rover auf, und schliel3en Sie den Controller an.

2.Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / RTK / Vermessung beginnen. Auch hier kann der
Stilassistent Sie auffordern, den verwendeten Ausrustungstyp festzulegen.

3. Initialisieren Sie die Vermessung. Wenn Sie die Option On-The-Fly (OTF) gewahlt haben, wird die
Initialisierung automatisch durchgefuhrt, andernfalls erscheint der Initialisierungsbildschirm.

4. Nachdem der Rover initialisiert wurde, erscheint in der Statuszeile der Vermessungsmodus
RTK:Fixed. Sie kdnnen nun Punkte messen.

Vermessung starten
Uhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / Punkte messen.

2.Geben Sie den Punktnamen und —code ein.

3. Wahlen Sie im Feld Typ die Option Topogr. Punkt.

4. Geben Sie die Antennenhdhe ein.

5. Tippen Sie auf die Schaltflache Messen. Die Antenne muss stationar und vertikal sein, wahrend Sie
einen Punkt messen.

6. Tippen Sie auf die Schaltflache Speich., um den Punkt zu speichern.

7.Bewegen Sie sich zum nachsten Punkt, und messen Sie ihn.

8. Wahlen Sie im Menu Datei die Option Aktuelles Projekt tberprifen, um die gespeicherten Punkte zu
Uberprifen.

Die Vermessung beenden

Sof

Uhren Sie dies durch:

1. Wéhlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Vermessung beenden.
2. Tippen Sie auf Ja, um die Option zu bestatigen.
3. Schalten Sie den Controller aus.

Weitere Informationen finden Sie unter:

Basisempfanger starten

Punkte messen

Kontinuierliche topographische Punkte

Abstecken

Den

Basi

Vermessungsstil fir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren

sempfanger wechseln
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Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben

Bei einer RTK-Vermessung konnen Sie die Auswirkungen von Funkinterferenzen von anderen
Basisstationen auf derselben Frequenz reduzieren, indem Sie Ihre Basisstation mit einer unterschiedlichen
Ubertragungsverzogerung betreiben. Dadurch kénnen mehrere Basisstationen auf einer Frequenz zu betrie
werden. Gehen Sie folgendermalfien vor:

1. Uberpriifen Sie, ob Sie die richtige Hardware und Firmware haben.

2.Bauen Sie die Ausristung auf, und starten Sie an jeder Basisstation eine Vermessung, wobei Sie eil
Ubertragungsverzogerung und eine Stationsindexnummer festlegen.

3. Starten Sie eine Rover-Vermessung und legen Sie fest, welche Basis verwendet werden soll.

Hardware— und Firmwarevoraussetzungen

Um mehrere Basisstationen auf einer Frequenz zu betreiben, miissen Sie Empfanger verwenden, die das
Korrekturmeldungsformat CMR+ unterstutzen.

Alle anderen Basis— und Rover—-Empféanger missen Trimble R8, Trimble R7, 5700 oder 5800 bzw 4700 ode
4800 GPS-Empfanger mit Firmware—Version 1.20 oder hoher sein.

Hinweis — Verwenden Sie keine Ubertragungsverzégerungen, wenn Sie Funkrepeater einsetzen.
Die Basis mit einer Ubertragungsverzdgerung starten

Wenn Sie mehrere Basisstationen verwenden, stellen Sie fiir jede Basisstation eine Ubertragungsverzogert
ein, wenn Sie mit der Basisvermessung beginnen. Alle Basisstationen missen mit verschiedenen
Ubertragungsverzégerungen und Stationsindexnummern senden. Die Verzdgerung erlaubt dem Rover,
Korrekturen von allen Basisstationen gleichzeitig zu empfangen. Mit den Stationsindexnummern legen Sie
fest, welche Basisstation am Rover verwendet werden soll.

Hinweis — Sie konnen die Ubertragungsverzégerung der Basisstation nur einstellen, wenn Sie einen Trimble
R8, R7, 5800, 5700 bzw. 4700 oder 4800 GPS—-Empfanger mit Firmware Version 1.20 oder héher verwende
Wenn Sie eine Vermessung mit mehreren Basisstationen in einem Projekt durchfiihren, vergewissern Sie si
dass die Koordinaten der Basisstationen dasselbe Koordinatensystem und dasselbe Format haben.

Bevor Sie den Basisempfanger starten:
1. Wahlen Sie das Korrekturmeldungsformat CMR+. Wéhlen Sie es im Vermessungsstil sowohl fir die
Basis als auch fur den Rover.
2. Stellen Sie die Over—Air—-Baudrate im Funkgerat auf mindestens 4800 Baud ein.
Hinweis — Wenn Sie eine Over—Air—-Baudrate von 4800 verwenden, kdnnen Sie nur zwei Basisstationen auf
einer Frequenz verwenden. Erhdhen Sie die Over—Air-Baudrate, wenn Sie die Anzahl der Basisstationen a

einer Frequenz erhéhen mdchten.

Wenn Sie eine Basisvermessung starten:
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1. Geben Sie einen Wert in das Feld Stationsindex ein. Dieser Wert liegt im Bereich von 0 bis 31. Diest
Zahl wird in der Korrekturmeldung gesendet.

Tipp — Sie kénnen die Voreinstellung fur die Stationsindexnummer im Vermessungsstil
konfigurieren. Weitere Informationen finden Sie unter Stationsindex.

2.Wenn der von lhnen gewahlte Empfanger Ubertragungsverzégerungen unterstiitzt, erscheint das Fe
Ubertragungsverzogerung. Wahlen Sie einen Wert, abhangig davon, wie viele Basisstationen Sie
verwenden méchten, siehe nachstehende Tabelle.

Verwenden Sie folgende
Verzogerungen (in ms)

Anzahl Basisstationen

Basis1| Basis 2| Basis 3 BTIS
Eine 0 _ _ _
Zwel 0 500 _ _
Drei 0 350 | 700 | -
Vier 0 250 | 500 | 750

Weitere Informationen zum Starten der Basisvermessung finden Sie unter Eine Basisvermessung starten.

Weitere Informationen zum Starten des Rovers und zur Auswahl des Stationsindex finden Sie unter Eine
Rover-Vermessung starten.

Eine Echtzeit—-Vermessung unter Verwendung einer
GSM-Einwahlverbindung starten

Wenn nur Korrekturen von einer einzigen Basisstation empfangen werden, beginnen Sie mit der Vermessur
erst, nachdem Sie den Basisempfénger gestartet haben. Weitere Informationen finden Sie unter
Basisempfanger starten.

So starten Sie einen Rover—-Empfanger fir eine Echtzeit-Vermessung:

1. Wenn Sie ein GSM—-Modem verwenden, vergewissern Sie sich, dass es eingeschaltet ist. SchlieRen
Sie es dann an den Empfanger an (oder an den Controller, wenn Sie die Option Korrekturen tiber S(
leiten gewé&hlt haben.

2.Wenn Sie ein Trimble—internes GSM/GPRS—-Modul verwenden, vergewissern Sie sich, dass der
Empfanger eingeschaltet und an den Controller angeschlossen ist.

3. Wadhlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / (Gewahlter Vermessungsstil) / Vermessung beginnen.
Die Meldung Verbinde mit Modem erscheint. Nachdem die Verbindung hergestellt wurde, wahlt das
Modem die Basisstation oder den Wide Area RTK-Dienst an.

Wenn die GSM-Signale oder die Signale des Trimble internen GSM/GPRS—-Moduls empfangen
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werden und die Verbindung fur die Korrekturdaten hergestellt wurde, erscheint das Mobilfunksymbol
in der Statusleiste.

Wahlen Sie Messung / (Gewahlter Vermessungsstil) / Vermessung beenden, um die Vermessung zu beend
Das Modem beendet die Vermessung, wenn Sie den Befehl Vermessung beenden geben.

Hinweis — Wenn Sie Initialisierungsstrings an das Modem senden und die Fehlermeldung "Keine Antwort
von Modem" erscheint, prifen Sie, ob die im Vermessungsstil eingestellten Strings fir das verwendete
Modem gelten. Einige Modems akzeptieren nur AT-Befehle.

Hinweis — Informationen zur Konfiguration eines Vermessungsstils fir Echtzeit-Vermessungen mit
GSM-Einwahlverbindung finden Sie unter Einen Vermessungsstil fir eine Echtzeit—-Vermessung mit
GSM-Einwahlverbindung konfigurieren.

Eine Echtzeit-Vermessung unter Verwendung einer GPRS—Internetverbindung starten

Wenn nur Korrekturen von einer einzigen Basisstation empfangen werden, beginnen Sie mit der Vermessur
erst, nachdem Sie den Basisempfanger gestartet haben. Weitere Informationen finden Sie unter Den
Basisempfanger starten.

So starten Sie den Rover—Empfanger fir eine Echtzeit-Vermessung:

1. Wenn Sie ein GSM—-Modem verwenden, vergewissern Sie sich, dass es eingeschaltet ist. Schlie3en
Sie es dann an den Empfanger an.

2.Wenn Sie ein Trimble-internes GSM/GPRS-Modul verwenden, vergewissern Sie sich, dass der
Empfanger eingeschaltet und an den Controller angeschlossen ist.

3. Wadhlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / (Gewahlter Vermessungsstil) / Vermessung beginnen.
Die Meldung Netzwerkverbindung wird hergestellt erscheint. Nachdem die Verbindung hergestellt
wurde, empfangt das Modem Korrekturen von der Basisstation bzw. tiber die Internet-Verbindung
vom Wide Area RTK-Dienstanbieter.

Wenn die Verbindung fir die Korrekturdaten hergestellt wurde, erscheint das funksymbol in der
Statusleiste.

Hinweis — Informationen zur Konfiguration eines Vermessungsstils fir Echtzeit-Vermessungen mit
Internet-Verbindung finden Sie unter Einen Vermessungsstil fur eine Echtzeit—-Vermessung mit
Internet—Korrekturdaten konfigurieren

Hinweis — Wenn Sie eine Vermessung starten und der Controller bereits eine Internet-Verbindung hergeste
hat, wird die bestehende Verbindung fiir die Basisdaten verwendet. Die Internet—Verbindung wird nicht
beendet, wenn Sie die Vermessung beenden.

Wenn Sie eine Vermessung starten und der Controller nicht mit dem Internet verbunden ist, stellt der
Controller Giber die im Vermessungsstil angegebene Verbindungsoption eine Internet—Verbindung her. Dies
Verbindung wird geschlossen, wenn Sie die Vermessung beenden.
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Die Basisstation erneut anwahlen

Verwenden Sie die Funktion Neuwahl, wenn die Modem- oder Mobilfunkverbindung wéhrend einer
Vermessung verloren geht, um die Verbindung zur Basisstation oder zu einem Wide Area RTK-Netz erneut
herzustellen.

Alternativ dazu kdnnen Sie Trimble Survey Controller anweisen, die Modem—-Verbindung zu beenden und d
Basis spater noch einmal anwahlen, um erneut Korrekturdaten zu empfangen.

So beenden Sie die Verbindung und wéhlen die Basis erneut an:

1. Tippen Sie auf das Mobilfunksymbol in der Statusleiste. Der Bildschirm Rover—Funkgerat erscheint.
2. Tippen Sie auf den Softkey Auflegen, um die Modemverbindung zu beenden.
3. Tippen Sie auf den Softkey Neuwahl, um die Basisstation erneut anzuwahlen.

Hinweis — Wenn Sie einen VRS-Dienstanbieter erneut anwéhlen, wird eine neue Basisstationsposition Ubel
die Datenverbindung ubertragen. Wenn Trimble Survey Controller zur neuen Basis umschaltet, wird die
Vermessung mit der neuen Basisposition weitergefuhrt.

Eine Wide Area RTK-Vermessung starten

Wide Area RTK (WA RTK)-Systeme bestehen aus einem Verteilnetz von Referenzstationen, die mit einem
Kontrollzentrum kommunizieren, um GPS—Fehlerkorrekturen in einem grol3en Gebiet zu berechnen.
Echtzeit-Korrekturdaten werden per Funk oder GSM—-Modem an die Rover—-Empfanger im Netzbereich
Ubertragen.

Das System erhoht die Zuverlassigkeit und den Betriebsbereich, indem es die systematischen Fehler in der
Referenzstationsdaten betrachtlich reduziert. Sie kdnnen dadurch die Entfernung zwischen dem
Rover—-Empfanger und den Referenzstationen erhdhen, bei gleichzeitiger Verbesserung der On—-the—Fly
(OTF)-Initialisierungszeiten.

Die Trimble Survey Controller Software unterstitzt Sendeformate folgender WA-RTK-Ldsungen:

» SAPOS FKP
« Virtual Reference Station (VRS)

Prifen Sie, ob die nétigen Hardware— und Firmwarevoraussetzungen gegeben sind, bevor Sie ein Wide Are
RTK-System verwenden.

Hardware-Voraussetzungen

Alle Rover missen mit einer Firmware ausgestattet sein, die WA-RTK unterstitzt. Informationen dazu
erhalten Sie auf der Trimble—Webseite oder bei Inrem Trimble—Handler.

Echtzeit-Korrekturdaten werden per Funk oder GSM-Modem gesendet. Informationen Uber die Optionen
Ihres Systems erhalten Sie bei lhnrem Handler.
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Den Vermessungsstil konfigurieren
Bevor Sie mit einer WA-RTK-Vermessung beginnen, missen Sie den RTK-Vermessungsstil konfigurieren
So wahlen Sie das WA-RTK-Sendeformat:

1. Wahlen Sie im Vermessungsstil Rover—Optionen .

2.Wahlen Sie im Feld Sendeformat eine der folgenden Optionen aus der Liste:
¢+ SAPOS FKP
¢+ VRS (RTCM)
¢+ VRS (CMR)

Wenn Sie VRS-Vektoren zur nachstgelegenen tatsachlichen, nicht virtuellen Referenzstation (Physical Bas
Station, PBS) im VRS—-Netz speichern méchten, muss das VRS-System fiir die Ausgabe dieser Informatior
konfiguriert werden. Wenn das VRS-System keine PBS—Daten ausgibt, missen Sie die VRS-Daten als
Positionen speichern.

So wahlen Sie eine Funklésung:

1. Wahlen Sie im Vermessungsstil Rover—-Funkgerat.
2.Wahlen Sie im Feld Typ das Funkgerat aus der Liste.

Hinweis — Wenn Sie ein Funkgerét in einem VRS-System verwenden, missen Sie ein Zweiwege—Funkger:
wahlen. Sie kénnen keine Trimble-internen 450MHz or 900MHz Funkgerate verwenden.

RTK- und Ergdnzungsvermessung

Dieser Vermessungstyp ermdglicht die Fortsetzung einer kinematischen Vermessung bei einem Verlust der
Funkverbindung. Die Erganzungsdaten missen nachverarbeitet werden.

Konfigurieren Sie eine RTK—- und Erganzungsvermessung bei der Erstellung oder Bearbeitung eines
Vermessungsstils.

So fuhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Vermessungsstile / RTK & Infill / Basis—Optionen.
2.Waéhlen Sie im Feld Vermessungstyp die Option RTK & Ergéanzung.

3. Legen Sie das Aufzeichnungsgerat und das Aufzeichnungsintervall fest.

4. Fuhren Sie das gleiche fir die Rover—Optionen durch.

Wenn bei einem Verlust der Funkverbindung automatisch WAAS/EGNOS-Paositionen anstelle autonomer
Positionen empfangen werden sollen, stellen Sie das Feld Satellitengestitzt differentiell auf WAAS
(Nordamerika) oder EGNOS (Europa) ein.

Das Aufzeichnungsintervall ist nur fir die Erganzungssitzung vorgesehen und sollte fur jeden Empféanger
gleich sein (in der Regel 5 Sekunden). Das RTK-Intervall bleibt bei 1 Sekunde.
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Bei einem Verlust der Funkverbindung blinkt folgende Meldung in der Statuszeile: 'Funkverbindung
unterbrochen'.

So starten Sie die Erganzung:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / RTK & Infill / NV-Erganzung starten.
2. Fuhren Sie die Initialisierung durch, und gehen Sie dann ebenso wie bei einer nachverarbeiteten

kinematischen Vermessung vor.

Wenn die Funkverbindung wieder hergestellt ist, wahlen Sie Messung / NV-Ergénzung stoppen aus dem
Hauptmenu, und fahren Sie mit der RTK-Vermessung fort.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Rover-Optionen

Basis—Optionen

Funkgerate

Laser—Entfernungsmesser

Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt

Schneller Punkt

Kontinuierliche topographische Punkte
Abstecken

Den Vermessungsstil fiir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren

Toleranzen Mehrfachaufnahme

RTK und Datenaufzeichnung
Bei diesem Vermessungstyp werden GPS—Rohdaten bei einer RTK-Vermessung aufgezeichnet.

Da dieser Vermessungsstil nicht in der Trimble Survey Controller Software zur Verfiigung steht, missen Sie
den Stil zuerst erstellen, bevor Sie ihn verwenden kénnen.

So fuhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile, und tippen Sie auf Neu.

;rl\
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2.Geben Sie RTK und Datenaufzeichnung ein, und tippen Sie auf Enter.

3. Wahlen Sie Basis—Optionen.

4.Wabhlen Sie im Feld Vermessungstyp die Option RTK & Datenaufzeichnung.
5. Legen Sie das Aufzeichnungsgerat und das Aufzeichnungsintervall fest.

6. Wiederholen Sie die Schritte 4-6 fir die Rover—Optionen.

Das Aufzeichnungsintervall sollte fur jeden Empfénger gleich sein — normalerweise 5 Sekunden. Das
RTK-Intervall bleibt bei 1 Sekunde.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Rover-Optionen

Basis—Optionen

Funkgerate

Laser—Entfernungsmesser

Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt

Schneller Punkt

Kontinuierliche topographische Punkte
Abstecken

Den Vermessungsstil fiir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren

Toleranzen Mehrfachaufnahme

FastStatic—Vermessung

Eine FastStatic-Vermessung ist eine nachverarbeitete Vermessung, fir die Besetzungen lber einen Zeitral
von bis zu 20 Minuten zur Erfassung von Rohdaten erforderlich sind. Die Daten werden nachverarbeitet um
sub-Zentimeter Genauigkeiten zu erreichen. Normalerweise richtet sich die Besetzungszeit nach der Anzar
der Satelliten. Mindestens vier Satelliten sind erforderlich.

Konfigurieren Sie eine FastStatic—Vermessung bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils

So fuhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile / FastStatic / Basis—Optionen.
2.Wahlen Sie im Feld Vermessungstyp die Option FastStatic.
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3. Fuhren Sie das gleiche fur die Rover—Optionen durch.
Weitere Informationen finden Sie unter:
Rover-Optionen
Basis—Optionen
Laser—Entfernungsmesser
FastStatic—Punkt

Toleranzen Mehrfachaufnahme

Nachverarbeitete kinematische Vermessung

Bei nachverarbeiteten kinematischen Vermessungen (auch als PPK oder Postprocessed kinematic bezeich
werden Rohbeobachtungsdaten zur spateren Nachverarbeitung gespeichert.

Konfigurieren Sie diesen Vermessungstyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils.
Wenn Sie diesen Vermessungstyp verwenden, betragt das voreingestellte Aufzeichnungsintervall funf
Sekunden. Wenn Sie diesen Vermessungsstil zum ersten Mal verwenden und der Empfanger Daten speich
kann, fordert Sie der Stil-Assistent auf, anzugeben, wo die Daten gespeichert werden sollen.

Initialisieren Sie die Vermessung mit einer der folgenden Methoden, bevor Sie Punkte messen:

* Bekannter Punkt
* On-The-Fly (OTF)

Wenn Sie mit der Ausrustung vertraut sind, kbnnen Sie die NV-Initialisierungszeiten konfigurieren.

NV-Initialisierungszeiten

Waéhlen Sie das Menlelement NV- Initialisierungszeiten, um Initialisierungszeiten zu definieren. Die
Voreinstellungen sind im Allgemeinen ausreichend.

Warnung — Die Reduzierung dieser Zeiteinstellungen kann das Ergebnis einer nachverarbeiteten Vermessu
direkt beeinflussen. Bei Anderungen sollten diese Zeiten verlangert und nicht verringert werden.

Echtzeit—differentielle Vermessung

Bei diesem Vermessungstyp wird ein Funkgerat zur Ubertragung von Korrekturmeldungen (RTCM-104) vor
der Basisstation zum Rover verwendet. Der Rover berechnet dann seine Position. Eine Echtzeit—differentiel
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Vermessung bietet sub—Meter Genauigkeiten.

Bei differentiellen Vermessungen mussen vier Satelliten gleichzeitig vom Basis— und Rover—-Empfangern
verfolgt werden. Fir differentielle Vermessungen ist keine Initialisierung erforderlich.

Die beiden differentiellen Vermessungstypen sind in den nachfolgenden Abschnitten beschrieben:

» EZ-Differentiell — Bei dieser Vermessung wird die RTCM-Sendemeldung verwendet. Ein
zuverlassiges Funkgerat ist fir die Dauer der Vermessung erforderlich. Alternativ dazu kdnnen
WAAS-/EGNOS-Signale anstelle eines Funkgerats verwendet werden, um Echtzeit—Positionen zu
erhalten.

» EZ-Diff & Datenaufzeichnung — Dieser Vermessungsstil funktioniert auf die gleiche Weise, wie eine
Echtzeit—differentielle Vermessung, aber die Daten werden fur die gesamte Vermessung sowohl an
der Basis als auch am Rover aufgezeichnet. Diese Methode ist niitzlich, um Rohdaten fiir die
Qualitatssicherung aufzuzeichnen.

Da dieser Vermessungsstil nicht in der Trimble Survey Controller Software enthalten ist, miissen Sie ihn
zuerst erstellen, bevor Sie ihn verwenden kénnen.

So fuhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Vermessungsstile.

2. Tippen Sie auf Neu.

3. Geben Sie einen Namen in das Feld Stilname ein, und tippen Sie auf Enter.

4.Wabhlen Sie im Feld Stiltyp die Option GPS, und tippen Sie auf Enter.

5. Wahlen Sie Rover-Optionen oder Basis—Optionen , und nehmen Sie die erforderlichen Anderungen
im Feld Typ vor. Wahlen Sie in diesem Fall die entsprechende differentielle Methode. Der
Vermessungstyp, den Sie wéhlen, ist davon abhangig, ob die gewahlte Methode eine Echtzeit— odet
Nachverarbeitungsmethode ist.

6. Definieren Sie fur Echtzeit- und Nachverarbeitungsmethoden eine Hohenmaske und eine Antenne f
die Basis und den Rover. Definieren Sie das Sendeformat, die PDOP-Maske und die
RTCM-Altersgrenze fur die Rover—Optionen. Bei einer differentiellen Vermessung kénnen Sie das
Feld Sendeformat auf RTCM, WAAS (Nordamerika) oder EGNOS (Europa) einstellen.

7.Bei Methoden, bei denen eine Datenaufzeichnung erforderlich ist, miissen Sie festlegen, ob die Date
im Empféanger oder im Controller aufgezeichnet werden sollen und das Intervall definieren. Bei
Echtzeit—-Methoden wird das Sendeformat RTCM-SC104 Version 2 verwendet.
Echtzeit—Korrekturen werden in Intervallen von 1 Sekunde erzeugt.

8. Wenn kein Funkgeréat zur Verfigung steht, stellen Sie das Sendeformat zur Verwendung von Wide
Area Augmentation System —Positionen auf WAAS (Nordamerika) oder EGNOS (Europa) ein.

9. Wenn bei einem Verlust der Funkverbindung WAAS/EGNOS-Positionen anstelle autonomer
Positionen empfangen werden sollen, stellen Sie das Sendeformat auf RTCM und das Feld
Satellitengestutzt differentiell auf WAAS oder EGNOS ein.

Hinweis — Sie mussen einen Empfanger verwenden, der in der Lage ist, WAAS/EGNOS-Satelliten
zu verfolgen.

Weitere Informationen finden Sie unter:
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Rover-Optionen

Basis—Optionen

Funkgerate

Laser—Entfernungsmesser

Topogr. Punkt

Beobachteter Festpunkt

Schneller Punkt

Kontinuierliche topographische Punkte

Abstecken

Den Vermessungsstil fiir eine Kalibrierung/Ortliche Anpassung konfigurieren

Toleranzen Mehrfachaufnahme

Wide Area Augmentation System (WAAS) und European Global
Navigation Overlay Service (EGNOS)

WAAS ist ein satellitengestiitztes Ubertragungssystem fiir differentielle Positionen, das nur in Nordamerika
verfugbar ist.

Das europaische Aquivalent ist der European Global Navigation Overlay Service (EGNOS). MSAT ist das
entsprechende Ubertragungssystem fiir Asien.

WAAS- und EGNOS-Signale bieten differentiell korrigierte Positionen in Echtzeit, fur die keine
Funkverbindung erforderlich ist. Sie kdnnen WAAS- bzw. EGNOS-Signale verwenden, wenn bei
Echtzeit-Vermessungen die Funkverbindung am Boden unterbrochen wird.

Stellen Sie dazu im Bildschirm Rover—Optionen des Vermessungsstils die Option Satellitengestutzt
differentiell auf WAAS oder EGNOS ein.

Bei Echtzeit—differentiellen Vermessungen kann das Sendeformat auf WAAS oder EGNOS eingestellt
werden, um lediglich WAAS/EGNOS-Positionen zu speichern, wenn keine Funkverbindung verfugbar ist.

Wenn WAAS/EGNOS-Signale empfangen werden, wird das Funksymbol zu einem
WAAS/EGNOS-Symbol. Bei RTK-Vermessungen wird die Meldung RTK:WAAS in der Statuszeile
angezeigt.

Die Verfugbarkeit der WAAS/EGNOS-Signale hangt vom Standpunkt und vom verwendeten Empfanger ab
Ihr Trimble—Handler informiert Sie gerne Uber Einzelheiten.
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Schneller Punkt

Mit dieser Methode kdnnen GPS—-Punkte schnell gemessen werden. Konfigurieren Sie diesen Punkttyp bei
der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils. Der Punkt wird gespeichert, wenn die
voreingestellten Genauigkeiten erreicht sind. Es gibt keine Mindestbesetzungszeit.

Die Trimble Survey Controller Software erfasst fur schnelle Punkte nur eine Datenepoche, wenn die
festgelegten Genauigkeiten erreicht sind, daher sind die voreingestellten Genauigkeitswerte bei anderen
Punktmessmethoden idealerweise hoher. Die Trimble Survey Controller Software verwendet nur diese eine
Datenepoche zur Definition des Punkts, daher ist die Methode Schneller Punkt die Methode mit der geringsi
Genauigkeit.

Alternativ dazu kdnnen Sie im Bildschirm Punkte messen im Feld Typ die Option Schneller Punkt einstellen
und auf den Softkey Optionen tippen.

So messen Sie einen schnellen Punkt:

1. FUhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie Messung / Punkte messen aus dem Hauptmena.
¢ Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, und wahlen Sie Punkte messen.
2.Geben Sie Werte in die Felder Punktname und Code ein (das letztere ist optional), und stellen Sie d
Feld Typ auf Schneller Punkt ein.
3. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe ein, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellur
im Feld Gemessen bis korrekt ist.
4. Tippen Sie auf Messen, um mit der Datenerfassung zu beginnen. Der Punkt wird automatisch
gespeichert, wenn die voreingestellten Genauigkeiten erreicht sind.

Kontinuierliche topographische Punkte

Verwenden Sie diese Funktion, um kontinuierliche topographische Punkte zu messen. Ein Punkt wird nach

einer vordefinierten Zeitspanne, nach einer vordefinierten Strecke oder beidem gespeichert. Der Punkt wird
einem zuvor festgelegten Intervall gespeichert, wenn die voreingestellten Genauigkeiten erreicht werden. B
einer nachverarbeiteten Vermessung ist das Zeitintervall das Aufzeichnungsintervall.

Stellen Sie dieses Intervall im Feld Aufzeichnungsintervall im Bildschirm Rover—Optionen ein.

Konfigurieren Sie diesen Punkttyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils.

So messen Sie kontinuierliche topographische Punkte:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Kontin. topogr.
2. Stellen Sie das Feld Typ auf Festzeit, Feststrecke, Zeit und Strecke oder Zeit oder Strecke ein.

Hinweis — Bei einer nachverarbeiteten Vermessung kénnen Sie nur die Methode Festzeit

kontinuierlich verwenden. Das Zeitintervall ist auf denselben Wert eingestellt wie das
Aufzeichnungsintervall.
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3. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe ein, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellur
im Feld Gemessen bis korrekt ist.

4. Geben Sie einen Wert in das Feld Horizontale Strecke und/oder das Feld Zeitintervall ein, abhangig
von der verwendeten Methode.

5. Stellen Sie das Feld Offsets auf Ein oder Zwei ein, um Offsets zu erzeugen. Die Methode Festzeit
unterstitzt keine Offsets.

6. Geben Sie einen Wert in das Feld Startpunktname ein (oder geben Sie einen Startpunktnamen von
Mittellinie ein, wenn Sie Offset—Punkte messen). Die Punktnamen werden automatisch erhoht.

7.Wenn Sie eine Offset-Linie messen, geben Sie die Offset—Strecken und den Startpunktnamen ein.
Geben Sie fir ein linkes horizontales Offset eine negative Offset—Strecke ein, oder verwenden Sie d
Popup—Mendis Links oder Rechts.

8. Tippen Sie auf Messen, um mit der Datenerfassung zu beginnen, und bewegen Sie sich entlang des
vermessenden Merkmals.

Hinweis — Wenn Sie das Streckenintervall, Zeitintervall oder das Offset wahrend der Messung von
Punkten &ndern mdchten, geben Sie neue Werte in die Felder ein.

9. Tippen Sie auf den Softkey Ende, um die Messung kontinuierlicher Punkte zu beenden.

Tipp — Tippen Sie auf Speich. , um eine Position zu speichern, bevor die vordefinierten Einstellungen erreicl
sind.

FastStatic—Punkt

Dieser Punkttyp wird bei einer FastStatic—Vermessung aufgezeichnet. Konfigurieren Sie die voreingestellter
Zeiten fur die Messung eines FastStatic—Punktes bei der Erstellung oder Bearbeitung eines
FastStatic—Vermessungsstils. Die voreingestellte Zeit ist in der Regel ausreichend.

Hinweis — Wenn nicht geniigend Daten aufgezeichnet werden, kdnnen die Punkte moglicherweise nicht
erfolgreich nachverarbeitet werden.

Die Trimble Survey Controller Software beendet eine FastStatic-Besetzung automatisch, wenn das
Kontrollkastchen Punkt autom. speichern gewahlt und die Besetzungszeitspanne erfullt ist.

Die voreingestellten Besetzungszeiten sind fur die meisten Benutzer ausreichend. Wenn Sie eine
Besetzungszeitspanne andern, wéhlen Sie eine Einstellung entsprechend der von diesem Empfanger
verfolgten Satellitenanzahl. Denken Sie daran, dass beide Empfanger dieselben Satelliten zur gleichen Zeit
verfolgen missen, damit die Daten von Nutzen sein kénnen.

Tipp — Verwenden Sie ein Mobiltelefon oder ein Handsprechfunkgerét, um zu bestatigen, dass beide
Empfanger dieselben Satelliten verfolgen.

Das Andern der Besetzungszeiten beeinflusst das Ergebnis einer FastStatic—Vermessung unmittelbar. Dies
Zeitspanne sollte bei allen Anderungen erhéht und nicht verringert werden.

Sie kénnen einen FastStatic—Punkt nur in einer FastStatic—-Vermessung messen.
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Hinweis — FastStatic—Vermessungen werden nachverarbeitet und missen nicht initialisiert werden.
So messen Sie einen FastStatic—Punkt:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie Messung / Punkte messen aus dem Hauptmendu.
¢ Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, und wahlen Sie Punkte messen.
2.Geben Sie Werte in die Felder Punktname und Code ein (das letztere ist optional).
3. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhothe ein, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellur
im Feld Gemessen bis korrekt ist.
4. Tippen Sie auf Messen, um mit der Punktmessung zu beginnen.
5. Wenn die zuvor eingestellte Besetzungszeit erreicht ist (siehe nachstehende Tabelle ), tippen Sie au
Speich., um den Punkt zu speichern.

Empfangertyp | 4 SVs| 5 SVs |6+ SVs
Einfrequenz |30 Min |25 Min {20 Min

Zweifrequenz |20 Min |15 Min |8 Min
Tipp — Es ist keine Satellitenverfolgung zwischen Punktmessungen erforderlich. Sie kénnen die Ausristung
ausschalten.

Beobachteter Festpunkt

Dies ist eine zuvor konfigurierte Methode zur Punktmessung und Punktspeicherung. Konfigurieren Sie
beobachtete Festpunkte bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils. Der Punkt wird mit de
Suchklassifikation Normal gespeichert.

Die Trimble Survey Controller Software kann die Festpunktmessungen beenden und das Resultat automatis
speichern, wenn das Kontrollkastchen Punkt autom. speichern aktiviert ist und die Besetzungszeitspannen
erfullt sind. Fir RTK-Vermessungen muissen die Anzahl der Messungen und die horizontalen und vertikalet
Genauigkeiten ebenfalls erfillt sein. Die Voreinstellung im Feld Anzahl der Messungen betragt 180. Durch
die erweiterte Besetzungszeitspanne ist dieser Messtyp ideal fiir Punkte geeignet, die fur Kontrollzwecke
verwendet werden.

Hinweis — Wenn das Kontrollkdstchen Punkt autom. speichern deaktiviert ist, tippen Sie auf Speich. oder at
Enter, um den Punkt zu speichern. Die Schaltflache Enter bleibt solange leer, bis die festgelegte
Besetzungszeit verstrichen ist. Wenn Sie einen Punkt speichern mochten, bevor die Besetzungszeit verstric
ist, tippen Sie auf Enter. Trimble Survey Controller fordert Sie auf, das Speichern des Punktes zu bestatiger
Tippen Sie auf Ja, um den Punkt zu speichern.

Qualitatskontrollinformationen werden automatisch mit jeder Punktmessung gespeichert:
* QC1, QC1 & QC2 oder QC1 & QC3-Datenséatze kdnnen fur in Echtzeit beobachtete Festpunkte

gespeichert werden
» Fir nachverarbeitete beobachtete Festpunkte kdnnen nur QC1-Datensatze gespeichert werden.
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Wenn die Option Topogr. Punkt so konfiguriert ist, dass 180 Messungen vorgenommen werden, ist das
Positionsergebnis mit einem Punkt vergleichbar, der unter Verwendung des Messtyps Beobachteter Festpu
gemessen wurde. Es bestehen folgende Unterschiede:

« der Voreinstellungswert im Feld Qualitatskontrolle
« die Beobachtungsklasse, die beim Herunterladen des Punkts von der Burosoftware ausgegeben wir

Wenn die Trimble Survey Controller Software einen beobachteten Festpunkt misst, wird der Punkt
gespeichert, wenn die vorbestimmte Epochenanzahl und die Genauigkeiten erreicht sind.

So messen Sie einen beobachteten Festpunkt:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie Messung / Punkte messen aus dem Hauptmeni.
¢ Tippen Sie auf die Schaltflache Favoriten, und wahlen Sie Punkte messen.
2.Geben Sie Werte in die Felder Punktname und Code ein (Letzteres ist optional) und stellen Sie das
Feld Typ auf Beobachteter Festpunkt ein.
3. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhothe ein, und vergewissern Sie sich, dass die Einstellur
im Feld Gemessen bis korrekt ist.
4. Tippen Sie auf Messen, um mit der Datenerfassung zu beginnen.
5. Wenn die zuvor eingestellte Anzahl der Epochen und die Genauigkeiten erreicht sind, tippen Sie auf
Speich., um den Punkt zu speichern.

Hinweis — Initialisieren Sie eine RTK-Vermessung, bevor Sie mit der Messung des Punktes beginnen. Bei
einer nachverarbeiteten kinematischen Vermessung kénnen Sie mit der Punktmessung beginnen, bevor die
Vermessung initialisiert wird, aber der Punkt kann erst gespeichert werden, nachdem die Vermessung
initialisiert ist.

Bei Bedarf RTK

Wenn Sie eine Internet-Verbindung fur die Ubertragung von RTK-Daten von der Basis zum Rover
verwenden, kdnnen Sie die Trimble Survey Controller—Funktion "Bei Bedarf RTK" (RTK on Demand)
nutzen, um die vom Basisempfanger Gibertragene Datenmenge festzulegen. Sie kdnnen festlegen, dass die
Basisstation nur dann Daten Ubertragen soll, wenn diese benétigt werden. Dadurch verringert sich die per
Mobilfunk empfangene Datenmenge. Dies kann zu einer Kostenreduzierung beim Mobilfunkanbieter
beitragen.

Wenn die RTK-Vermessung Gber eine Internet-Verbindung lauft, kdnnen Sie durch Antippgjp des

—Symbols in der Statusleiste auf die Steuerung fiir "Bei Bedarf RTK" zugreifen.

Beim Starten der Vermessung befindet sich Trimble Survey Controller automatisch irr!"PI&/" I
—Modus. In diesem Modus werden RTK-Daten kontinuierlich gestreamt.

Wenn Sie auf den Softkey [l | tippen, wird die Vermessung angehalten (Pausenmodus) und Daten
werden nur gestreamt, wenn dies erforderlich ist. Trimble Survey Controller fordert Daten von der Basis an,
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wenn die Initialisierung verloren geht, wenn Sie einen Punkt messen mdchten, wenn Sie eine kontinuierliche
topographische Vermessung starten oder die Absteckungsfunktionen verwenden. Sobald die Initialisierung
erneut hergestellt oder die Vermessung beendet wird, weist Trimble Survey Controller die Basisstation an, c
Datenuibertragung zu beenden.

Wenn Sie auf den Softkey W | tippen, wird die Vermessung gestoppt (Stoppmodus) und keine

RTK-Daten werden Ubertragen. Sie kdnnen diese Funktion verwenden, wenn Sie die Vermessung nicht
beenden mdchten, der Empfanger aber nicht initialisiert bleiben muss, bis Sie die Vermessung wieder
aufnehmen.

Hardwarevoraussetzungen

Fur die Funktion "Bei Bedarf RTK" ist eine Internet—Verbindung an der Basis und am Rover erforderlich.
Das bedeutet, dass Sie zwei Mobiltelefone (entweder GPRS—fahig oder GSM-Modems) bendétigen, die Ube
eine Einwahlverbindung mit dem Internet verbunden sind. Sie bendtigen Trimble Survey Controller dann
entweder sowohl an der GPS—-Basisstation als auch am Rover (also zwei Trimble—Controller mit der Trimble
Survey Controller Software Version 11.00 oder h6her sein) oder die Empfanger missen mit einem Trimble
GPSNet- oder GPSBase-Infrastruktursystem verbunden sein.
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Messung — Abstecken

Abstecken — Die Graphikanzeige verwenden

Die Graphikanzeige im Absteckungsbildschirm erleichtert die Navigation zu einem Punkt. Bei der
Anzeigeorientierung wird vorausgesetzt, dass Sie sich die ganze Zeit Uber vorwarts bewegen. Die Anzeige
andert sich, abhéngig davon, ob Sie eine konventionelle Vermessung oder eine GPS—Vermessung
durchfuhren.

Wenn Sie eine Trasse abstecken, ist zusatzlich eine Querprofilansicht verfigbar.
Konventionell
So verwenden Sie die Graphikanzeige bei einer konventionellen Vermessung:

1.Im ersten Bildschirm sind die Richtung, in die das Instrument gedreht werden muss und der Winkel,
den es anzeigen soll, dargestellt. Die Strecke vom zuletzt abgesteckten Punkt bis zum gerade
abgesteckten Punkt wird ebenfalls angezeigt.

2.Drehen Sie das Instrument (zwei unausgeftillte Pfeile erscheinen, wenn es korrekt gedreht wurde).
Sagen Sie der Person mit dem Prismenstab, wohin sie sich bewegen muss.

Wenn Sie ein Servo-Instrument verwenden und das Feld Autom. Servodrehung im Vermessungsstil
auf Hz + V oder Nur Hz eingestellt ist, dreht sich das Instrument automatisch zum Punkt.

Wenn Sie mit einem Robotic-Instrument arbeiten oder wenn das Feld Autom. Servodrehung im
Vermessungsstil auf Aus gestellt ist, dreht sich das Instrument nicht automatisch. Tippen Sie auf
Drehen, um das Instrument zum angezeigten Winkel zu drehen.

3. Wenn das Instrument nicht im TRK—-Modus ist, tippen Sie auf Messen, um eine Streckenmessung
vorzunehmen.

4. Das Display gibt an, wie weit sich der Prismentrager auf das Instrument zu bewegen oder vom
Instrument entfernen muss.

5. Geben Sie dem Prismentrager die entsprechenden Anweisungen, und nehmen Sie eine weitere
Streckenmessung vor.

6. Wiederholen Sie die Schritte 2 — 5, bis der Punkt gefunden wurde (vier unausgefllte Pfeile angezeic
werden). Vermarken Sie dann den Punkt.

7.Wenn eine Messung zum Ziel innerhalb der Winkel- und Streckentoleranzen liegt, kdbnnen Sie
jederzeit auf Speich. tippen, um die aktuelle Messung zu akzeptieren.
Befindet sich das Instrument im TRK-Modus und Sie bendtigen eine Streckenmessung mit einer
hoheren Genauigkeit, tippen Sie auf Messen, um eine STD—Messung. Tippen Sie dann auf Speich.,
um die Messung zu akzeptieren.
Tippen Sie auf Esc, um die STD-Messung zu verwerfen und zum TRK-Modus zuriickzukehren.

Wenn Sie ein Robotic-Instrument vom Messpunkt aus steuern:

+ verfolgt das Instrument automatisch das Prisma
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¢ aktualisiert das Instrument kontinuierliche die Graphikanzeige
+ werden in der Graphikanzeige die Pfeile in der Anwenderrichtung, d. h. vom Ziel (Prisma)
zum Instrument dargestellt

GPS
So verwenden Sie die Graphikanzeige bei einer GPS-Vermessung:

1. Halten Sie das Display vor sich, wéahrend Sie sich in Pfeilrichtung vorwérts bewegen. Der Pfeil zeigt
in die Richtung des Punkts.

2.Verwenden Sie den Navigationsmodus Grob, wenn Sie sich in einiger Entfernung vom Punkt
befinden.

3. Wenn Sie sich dem Punkt bis auf 3 Meter angenahert haben, verschwindet der Pfeil, und eine
Zielscheibe erscheint.

4. Wenn Sie sich dem Punkt noch weiter nahern, tippen Sie auf den Softkey Fein, um die
Bildschirmansicht zu vergrof3ern.

Wabhlen Sie die Option Autom. in Feinmodus, um automatisch in den Feinmodus zu wechseln, wenn
Sie sich dem Punkt bis auf 30 cm néhern.

5. Bewegen Sie sich weiterhin vorwarts, bis ein Kreuz erscheint. Das Kreuz stellt Ihre aktuelle Position
dar, die Zielscheibe gibt die Punktposition an. Sie sind am Punkt angelangt, wenn sich das Kreuz ub
der Zielscheibe befindet. Vermarken Sie den Punkt.

Abstecken — Optionen
Konfigurieren Sie die Absteckungseinstellungen bei der Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstil

Wahlen Sie Abstecken, und stellen Sie die Punktdetails wie abgesteckt , den Modus fiir die
Absteckungsanzeige und die Option Verfligbare Stationen ein. Die Option Verfligbare Stationen ist nur bei
der Absteckung von Trassen verfugbar.

Tippen Sie alternativ dazu im Absteckungsbildschirm auf Optionen, um die Einstellungen fur die aktuelle
Vermessung festzulegen.

Punktdetails wie abgesteckt

Konfigurieren Sie die Punktdetails wie abgesteckt entweder mit der Option Abstecken oder bei der Erstellun
oder Bearbeitung eines Echtzeit-Vermessungsstils. Sie kénnen auch den Softkey Optionen im
Absteckungsbildschirm verwenden.

Wenn die Unterschiede zwischen dem Sollpunkt und dem abgesteckten Punkt vor dem Speichern angezeig
werden sollen, wahlen Sie das Kontrollkéstchen Vor Speicherung ansehen. Wéahlen Sie dann eine der
folgenden Optionen:

»
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» Stellen Sie die Horizontale Toleranz auf 0,000 m ein, um die Unterschiede immer anzuzeigen.
« Stellen Sie die Horizontale Toleranz auf 0,100 m ein, um die Unterschiede nur anzuzeigen, wenn die
Toleranz tberschritten wird.

Hinweis — Die Werte Differenzen abstecken werden als Unterschiede vom gemessenen Punkt/Punk
wie abgesteckt zum Sollpunkt angezeigt.

Der Name des abgesteckten Punktes kann als nachster automatischer Punktname oder Sollpunktname
(Entwurfsname) eingestellt werden. Sie kdnnen auch den Code des abgesteckten Punkts als Sollpunktname
oder Sollpunktcode (Entwurfscode) einstellen.

Stellen Sie das Kontrollkastchen Gitterdifferenzen anzeigen ein. Fihren Sie einen der folgenden Schritte au

« Wahlen Sie das Kontrollkastchen, um die Anderungen im Hoch- und Rechtswert bei der Absteckun
anzuzeigen.
* Deaktivieren Sie das Kontrollkastchen, um Richtungswinkel und Strecke anzuzeigen.

Abstecken — Anzeigemodus

Die Graphikanzeige &ndert sich, abhangig davon, ob Sie eine konventionelle Vermessung oder eine
GPS-Vermessung durchfihren.

Konventionelle Vermessungen

Bei konventionellen Vermessungen werden in der graphischen Absteckungsanzeige die Richtungen mit der
konventionellen Instrument als Bezugspunkt angezeigt.

So konfigurieren Sie die Anzeige:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Konfiguration / Vermessungsstile / (Name des Vermessungsstils) /
Abstecken.
2.Wadhlen Sie eine Einstellung im Feld Differenzen. Die Optionen sind:
¢ Strecken — nur mit Hilfe von Strecken zu einem Punkt navigieren.
¢ Winkel und Strecke — unter Verwendung von Winkel und Strecke zu einem Punkt navigieren
¢ Station und Offset — bei der Absteckung einer Linie oder eines Bogens unter Verwendung
von Station und Offset zu einem Punkt navigieren.

Beim Abstecken Zur Linie oder Zum Bogen wird in der Anzeige von Station und Offset die
Station, das Hz—-Offs., dH und das Gefélle angezeigt.

Beim Abstecken einer Station auf einer Linie / einem Bogen oder der Station/Offset von einel
Linien/einem Bogen, wird in der Ansicht die Station, das Hz-Offs., dH, die Delta Station
(Stationsdifferenzen) und Delta Hz-Offs (Differenzen Hz-Offs). angezeigt.

3. Verwenden Sie das Feld Streckentoleranz, um den zulassigen Streckenfehler anzugeben. Wenn sic
das Ziel innerhalb dieser Strecke vom Punkt befindet, zeigt die graphische Absteckungsanzeige an,
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dass die Strecke(n) korrekt ist/sind.

4.Verwenden Sie das Feld Winkeltoleranz, um den zulassigen Winkelfehler anzugeben. Wenn das
konventionelle Instrument vom Punkt um weniger als diesen Winkel weggedreht wird, zeigt die
graphische Absteckungsanzeige an, dass der Winkel korrekt ist.

5. Wenn eine DGM-Datei in Trimble Survey Controller Gbertragen wurde, konnen Sie das
Kontrollkastchen Abtr/Auftr zu DGM anz aktivieren, dann werden Abtrag oder Auftrag relativ zum
DGM auf dem Bildschirm angezeigt. Verwenden Sie das Feld DGM , um den Namen des zu
verwendenden DGMs anzugeben. Geben Sie, falls erforderlich, ein vertikales Offset an, um das DG
anzuheben oder abzusenken.

Alternativ dazu kdnnen Sie im Absteckungsbildschirm auf Optionen tippen, um die Einstellungen fur die
aktuelle Vermessung zu konfigurieren.

GPS-Vermessungen

Bei einer GPS-Vermessung kann die graphische Absteckungsanzeige so eingestellt werden, dass entwede
der Punkt oder lhre aktuelle Position immer im Mittelpunkt des Bildschirms erscheint.

So konfigurieren Sie die Anzeige:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Vermessungsstile / (Name des Vermessungsstils) /
Abstecken.

2.Wahlen Sie die Option Ziel im Mittelpunkt oder Vermesser im Mittelpunkt.

3. Sie kdnnen einen Wert in das Feld Zoom—Faktor eingeben. Dies ist der Betrag, um den die Anzeige
vergroRert wird, wenn Sie vom Grobmodus auf Feinmodus umschalten, wéhrend Sie zu einem Punk
navigieren. Der Voreinstellungswert ist 4,0. Wenn Sie um diesen Betrag vergrof3ern, entspricht die
Breite der Graphikanzeige ungefahr einem Meter.

4.\Wabhlen Sie die Option Autom. in Feinmodus, um automatisch in den Feinmodus zu wechseln, wenn
Sie sich dem Punkt bis auf 30 cm nahern.

5. Wadhlen Sie eine Einstellung im Feld Differenzen. Die Optionen sind:

¢ Azimut und Strecke — unter Verwendung von Azimut und Strecke zu einem Punkt navigieren

¢ Delta—Gitter — unter Verwendung von Gitterdifferenzen zu einem Punkt navigieren.

¢ Station und Offset — unter Verwendung von Station und Offset zu einem Punkt navigieren.
Beim Abstecken Zur Linie oder Zum Bogen wird in der Anzeige Station und Offset die Station, das
Hz-Offs., dH und das Gefalle angezeigt.

Beim Abstecken einer Station auf einer Linie / einem Bogen oder mit Station/Offset von einer
Linien/einem Bogen, wird in der Ansicht die Station, das Hz-Offs., dH, Delta Station
(Stationsdifferenzen) und Delta Hz-Offs (Differenzen Hz—-Offs) angezeigt.

6. Wenn eine DGM-Datei in Trimble Survey Controller Gbertragen wurde, konnen Sie das
Kontrollkastchen Abtr/Auftr zu DGM anz aktivieren, dann werden Abtrag oder Auftrag relativ zum
DGM auf dem Bildschirm angezeigt. Verwenden Sie das Feld DGM , um den Namen des zu
verwendenden DGMs anzugeben. Geben Sie, falls erforderlich, ein vertikales Offset an, um das DG
anzuheben oder abzusenken.

Alternativ dazu kdnnen Sie im Absteckungsbildschirm auf Optionen tippen, um die Einstellungen fur die
aktuelle Vermessung zu konfigurieren.
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Abstecken — Punkte

So stecken Sie einen Punkt ab:

1. Wéahlen Sie den/die abzusteckenden Punkt(e) auf der Karte. Tippen Sie auf den Softkey Abstecken.

Wenn Sie mehr als einen Punkt auf der Karte zur Absteckung gewdahlt haben, erscheint der
Bildschirm Punkte abstecken. Gehen Sie zum nachsten Schritt. Wenn Sie nur einen Punkt auf der
Karte gewahlt haben, gehen Sie zu Schritt 4.

Tipp — Doppeltippen Sie auf einen Punkt auf der Karte, um ihn abzustecken.

2.1m Bildschirm Punkte abstecken werden alle zur Absteckung gewahlten Punkte angezeigt. Fihren S
einen der folgenden Schritte aus, um weitere Punkte zur Liste hinzuzufigen:

¢

¢

Tippen Sie auf die Schaltflache Karte, und wéhlen Sie die erforderlichen Punkte aus der
Karte. Tippen Sie auf Abstecken, um zum Bildschirm Punkte abstecken zuriickzukehren.
Tippen Sie auf den Softkey Hinzu.

Waéhlen Sie die Methode zur Punktauswahl:

— Wahlen Sie die Option Aus Liste wahlen, um eine Auswahl aus einer Liste mit allen
Datenbankpunkten in der Trimble Survey Controller Software zu treffen.

- Verwenden Sie die Option Aus Datei wéhlen, um Punkte in einer verknipften Datei zu
wabhlen.

Hinweis

- Punkte in verknipften Dateien kdnnen nicht angezeigt oder abgesteckt werden, wenn das
aktuelle Projekt einen Punkt gleichen Namens enthalt.

— Wenn zwei unterschiedliche verkniipfte Dateien zwei Punkte gleichen Namens enthalten,
wird der Punkt in der ersten verknipften Datei angezeigt.

— Wenn ein Projekt zwei Punkte gleichen Namens enthalt, wird nur der Punkt mit der hoherel
Klassifizierung angezeigt.

3.Um einen Punkt aus der Liste zu wéahlen, heben Sie ihn im Bildschirm Punkte abstecken hervor, unc
tippen Sie auf Abstecken. Der Bildschirm Punkt abstecken erscheint.
4. Wahlen Sie im Feld Abstecken eine der folgenden Absteckungsmethoden:

¢
¢

¢

¢

Zum Punkt — der Punkt wird mit Richtungshinweisen von lhrer aktuellen Position abgesteckt.
Von festem Punkt — der Punkt wird mit Querabweichungsinformationen und
Richtungshinweisen von einem anderen Punkt abgesteckt. Geben Sie einen Punktnamen in
das Feld Von Punkt ein. Wahlen Sie ihn aus einer Liste, geben Sie ihn ein, oder messen Sie
diesen Wert.

Von Startposition — der Punkt wird mit Querabweichungsinformationen und
Richtungshinweisen von der aktuellen Position abgesteckt, wenn Sie mit der Navigation
beginnen

Von zuletzt abgestecktem Punkt — der Punkt wird mit Querabweichungsinformationen und
Richtungshinweisen vom zuletzt abgesteckten und gemessenen Punkt abgesteckt. Der
abgesteckte Punkt wird verwendet, nicht der Sollpunkt.
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Wenn Sie von der aktuellen Position abstecken mdchten, greifen Sie auf das Feld Von Punkt
zu, und tippen Sie auf den Softkey Null.

Hinweis — Die Querabweichungsfunktion erzeugt eine Linie zwischen dem abzusteckenden
Punkt und einem der folgenden Punkte: einem festen Punkt (Fixed—Punkt), der Startposition
oder dem zuletzt abgesteckten Punkt. Die Trimble Survey Controller Software zeigt diese
Linie an. Ein zusatzliches Feld im graphischen Absteckungsbildschirm gibt das Offset zur
Linie an. Ein weiteres Feld Nach links oder Nach rechts wird ebenfalls angezeigt.

5. Geben Sie bei GPS-Vermessungen einen Wert in das Feld Antennenhdhe/Zielhéhe ein, und

vergewissern Sie sich, dass die Einstellung im Feld Gemessen bis korrekt ist. Der Graphikanzeige
erscheint.

Tippen Sie bei einer konventionellen Vermessung auf das Zielsymbol, um die Zieldetails zu &ndern.

Im Bildschirm wird der Winkel angezeigt, um den das Instrument gedreht werden muss, die Strecke
vom Instrument zum Punkt sowie eine graphische Darstellung.

6. Navigieren Sie mit Hilfe der Graphikanzeige zum Punkt, und vermarken Sie ihn.
7.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, kdnnen Sie ihn als Punkt wie abgesteckt messen, indem S
auf Akzept. oder Messen tippen.

Abstecken — Linien

Verwenden Sie die Felder Gefélle links und Gefélle rechts, um den Gefélletyp auf eine der folgenden Arten
definieren:

 horizontale und vertikale Strecke
» Gefélle und Schragstrecke
» Gefalle und horizontale Strecke

So stecken Sie eine Linie bei einer RTK- oder konventionellen Vermessung ab:

1. FUhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte die abzusteckende Linie. Tippen Sie auf Abstecken, oder tippen
und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Abstecken aus dem
Verknipfungsmenu.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Linien. Geben Sie den Namen der
abzusteckenden Linie ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken eine der folgenden Optionen:

e Zur Linie

 Station auf der Linie
 Station/Offset von Linie
» Gefalle von Linie
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3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe, den Wert der abzusteckenden Station (falls vorhanden) und alle
weiteren Details ein, z. B. horizontale und vertikale Offsets. Tippen Sie auf Start.

4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.

5. Vermarken Sie den Punkt.

6. Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, tippen Sie auf Messen, um den Bildschirm Punkte messer
zu Offnen. Messen Sie den Punkt als Punkt wie abgesteckt.

Zur Linie

Verwenden Sie diese Option, um Punkte auf einer definierten Linie abzustecken, wie in nachstehendem
Diagramm dargestellt. Beginnen Sie mit Punkt (1), der sich am nachsten an Ihrer aktuellen Position (2)
befindet.

So stecken Sie eine Linie mit der Methode Zur Linie ab:

1. Fuhren Sie einen der nachfolgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte die abzusteckende Linie. Tippen Sie auf Abstecken, oder tippen
und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Abstecken aus dem
Verkniipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Linien. Geben Sie den Liniennamer
ein.

Tipp — Doppeltippen Sie auf eine Linie auf der Karte, um sie abzustecken.

2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Zur Linie.

3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5.Vermarken Sie den Punkt. Tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

Station auf der Linie

Verwenden Sie diese Option, um Stationen (1) auf einer definierten Linie an den Stationierungsintervallen (:
entlang der Linie abzustecken, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie eine Linie mit der Methode Station auf der Linie ab:

1. FUhren Sie einen der nachfolgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte die abzusteckende Linie. Tippen Sie auf Abstecken, oder tippen
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und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Abstecken aus dem
Verkniipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Linien. Geben Sie den Liniennamer
ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Station auf der Linie.
3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe und die abzusteckende Station ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5.Vermarken Sie den Punkt. Tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

Station/Offset von Linie

Verwenden Sie diese Option, um Punkte (1) abzustecken, die sich im rechten Winkel zu Stationen (3) auf
einer definierten Linie (2) befinden und die links oder rechts der Linie durch eine festgelegte Strecke (4)
versetzt sind, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie eine Linie mit der Methode Station/Offset von Linie ab:

1. Fuhren Sie einen der nachfolgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie aus der Karte die abzusteckende Linie. Tippen Sie auf Abstecken, oder tippen
und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéahlen Sie Abstecken aus dem
Verknupfungsmend.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Linien. Geben Sie den Liniennamer
ein.
2. Wabhlen Sie im Feld Abstecken die Option Station/Offset von Linie.
3. Geben Sie die Antennen-/Zielh6he und die abzusteckende Station ein.
4.Legen Sie das Horizontale Offset (ein negativer Wert befindet sich links von der Linie) und das
Vertikale Offset fest. Tippen Sie auf Start.
5. Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
6. Vermarken Sie den Punkt. Tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

Gefalle von Linie
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Verwenden Sie diese Option, um Punkte auf Oberflachen (2) an unterschiedlichen definierten Geféllen (3) z
beiden Seiten der definierten Linie (Querprofil =1) abzustecken, wie in nachstehendem Diagramm dargestel

So stecken Sie eine Linie mit der Methode Gefalle von Linie ab:

1. Fuhren Sie einen der nachfolgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte die abzusteckende Linie. Tippen Sie auf Abstecken, oder tippen
und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Abstecken aus dem
Verkniipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Linien. Geben Sie den Liniennamer
ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Gefalle von Linie.

Verwenden Sie die Felder Gefélle links und Gefélle rechts, um den Gefélletyp auf eine der folgender
Arten zu definieren:

¢ horizontale und vertikale Strecke
¢ Gefélle und Schragstrecke
¢ Gefalle und horizontale Strecke
3. Geben Sie die Antennen- oder Zielhdhe ein. Legen Sie das linke oder rechte Gefélle fest. Tippen Si
auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5.Vermarken Sie den Punkt. Tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

An jedem Punkt auf der Oberflache werden die nachstgelegene Station, das horizontale Offset und ¢
vertikale Strecke als Abtrag (4) oder Auftrag (5) angezeigt.

Abstecken — Bogen

Folgen Sie diesen Anweisungen, wenn Sie einen Bogen bei einer RTK- oder konventionellen Vermessung
abstecken:

1. FUhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wahlen Sie Abstecken aus dem Verknipfungsmen.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Namen des
abzusteckenden Bogens ein.
Tipp — Doppeltippen Sie auf einen Bogen auf der Karte, um ihn abzustecken.
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2.Wahlen Sie im Feld Abstecken eine der folgenden Optionen:
¢ Zum Bogen
Station auf dem Bogen
Station/Offset von Bogen
Gefalle von Bogen
Bogenschnittpunkt
¢ Bogenmittelpunkt
3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe ein und den Wert der abzusteckenden Station (falls vorhanden).
4. Geben Sie weitere Details ein, z. B. das horizontale und vertikale Offset. Tippen Sie auf Start.
5. Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
6. Vermarken Sie den Punkt.
7.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, tippen Sie auf Messen, um den Bildschirm Punkte messer
zu Offnen. Messen Sie den Punkt als Punkt wie abgesteckt.

¢
¢
¢
¢

Zum Bogen

Verwenden Sie diese Option, um Punkte auf einem definierten Bogen abzustecken. Beginnen Sie mit dem
Punkt (1) der Ihrer aktuellen Position (2) am nachsten ist, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Zum Bogen ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wahlen Sie Abstecken aus dem Verknupfungsmend.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptment Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Zum Bogen.
3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5.Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Enter, um ihn zu messen.

Station auf dem Bogen

Verwenden Sie diese Option, um Punkte (1) auf einem definierten Bogen an den Stationierungsintervallen (
entlang des Bogens abzustecken, wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Station auf dem Bogen ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
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¢ Wahlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wahlen Sie Abstecken aus dem Verknupfungsmend.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Station auf dem Bogen.
3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe und die abzusteckende Station ein, und tippen Sie auf Enter.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5. Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

2[ [=1

Station/Offset von Bogen

Verwenden Sie diese Option, um Punkte (1), die sich im rechten Winkel zu Stationen (3) auf einem
definierten Bogen (2) befinden und linke und rechte Offsets mit einer festgelegten Strecke (4) abzustecken,
wie in nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Station/Offset von Bogen ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wéahlen Sie Abstecken aus dem Verknipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2. Wabhlen Sie im Feld Abstecken die Option Station/Offset von Bogen.
3. Geben Sie die Antennen—/Zielh6he und die abzusteckende Station ein.
4.Legen Sie das horizontale Offset (ein negativer Wert befindet sich links des Bogens) und das vertika
Offset fest, und tippen Sie auf Start.
5. Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
6. Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

Gefélle von Bogen
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Verwenden Sie diese Option, um Punkte auf Oberflachen (2) an verschiedenen definierten Geféllen (3) zu
beiden Seiten des definierten Bogens abzustecken (Querprofil=1), wie in nachstehendem Diagramm
dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Gefélle von Bogen ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wahlen Sie Abstecken aus dem Verknupfungsmend.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2.Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Gefalle von Bogen.
3. Geben Sie die Antennen-/Zielhdhe ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5. Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

In der Graphikanzeige werden an jedem Punkt auf der Oberflache die nachstgelegene Station, das horizont
Offset und die vertikale Strecke als Abtrag (4) oder Auftrag (5) dargestellt.

Bogenschnittpunkt

Verwenden Sie diese Option, um den Schnittpunkt (1) eines Bogens (2) abzustecken, wie in nachstehender
Diagramm dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Bogenschnittpunkt ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken, oder halte
Sie den Stift auf die Karte, und wéahlen Sie Abstecken aus dem Verknipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2. Wabhlen Sie im Feld Abstecken die Option Bogenschnittpunkt.
3. Geben Sie die Antennen—/Zielh6he ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5. Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.
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Bogenmittelpunkt

Verwenden Sie diese Option, um den Mittelpunkt (1) eines definierten Bogens (2) abzustecken. Dies ist in
nachstehendem Diagramm dargestellt.

So stecken Sie einen Bogen mit der Methode Bogenmittelpunkt ab:

1. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wabhlen Sie aus der Karte den abzusteckenden Bogen. Tippen Sie auf Abstecken oder halter
Sie den Stift auf die Karte, und wéahlen Sie Abstecken aus dem Verknipfungsmena.
¢ Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Bogen. Geben Sie den Bogenname
ein.
2. Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Bogenmittelpunkt.

Verwenden Sie die Felder Gefélle links und Gefélle rechts, um den Gefélletyp auf eine der folgender
Arten zu definieren:

¢ horizontale und vertikale Strecke

¢ Gefalle und Schragstrecke

¢ Gefalle und horizontale Strecke
3. Geben Sie die Antennen—/Zielh6he ein, und tippen Sie auf Start.
4.Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
5. Vermarken Sie den Punkt, und tippen Sie auf Messen, um ihn zu messen.

Abstecken — Digitale Gelandemodelle (DGMs)

Ein digitales Gelandemodell ist eine elektronische Darstellung einer 3D-Oberflache. Die Trimble Survey
Controller Software unterstitzt Gitter— und triangulierte (Dreiecksnetz—) DGMs.
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Bei der Festlegung eines DGMs konnen Sie den Auftrag und Abtrag relativ zum DGM ansehen. Sie musser
eine Projektion und Datum-Transformation definieren, bevor Sie ein DGM in einer GPS— oder
konventionellen Vermessung verwenden.

So stecken Sie ein DGM ab:

1. Ubertragen Sie eine DGM-Datei in die Trimble Survey Controller Software, und wahlen Sie
Messung / Abstecken / DGMs.

2.Wahlen Sie die gewlinschte Datei.

3. Geben Sie, falls erforderlich, ein vertikales Offset ein, um das DGM zu erh6hen oder die Hohe
herabzusetzen.

4. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenh6he/ZielhGhe ein.

5. Tippen Sie auf den Softkey Start. Die Graphikanzeige erscheint. Die Koordinaten der aktuellen
Position und die vertikale Strecke tber (Abtrag) oder unter (Auftrag) dem DGM werden angezeigt.

Hinweis — Wenn Sie kein konventionelles Instrument verwenden, das Zielverfolgung unterstutzt (z.
B. ein Trimble 5600-Instrument) werden die Werte erst angezeigt, nachdem Sie eine
Streckenmessung durchgefiihrt haben.

Bei der Absteckung des DGMs betragen die Abtrags—/Auftragswerte Null (?), wenn Sie sich aufR3erhalb des
DGMs oder in einer Senke befinden. So zeigen Sie den Abtrag/Auftrag fur ein DGM bei der Absteckung
eines Punktes, einer Linie, eines Bogens oder einer Trasse an:

1. Tippen Sie im Bildschirm Abstecken auf den Softkey Optionen.
2.Wahlen Sie das Kontrollkastchen Abtr/Auftr zu DGM anz, und legen Sie das Modell fest.

Hinweis — Dies gilt nicht fur die Absteckungsmethoden Gefélle von Linie und Gefalle von Bogen.

Fein— und Grobmodus — GPS—-Absteckung

Waéhlen Sie entweder den Fein— oder den Grobmodus, wenn Sie zu einem Punkt navigieren. Verwenden Si
die Softkeys Fein oder Grob in der graphischen Absteckungsanzeige, um zwischen den Modi zu wechseln:

* Die Softkey Fein erscheint, wenn sich die Trimble Survey Controller Software im Grobmodus
befindet. Tippen Sie darauf, um in den Feinmodus zu wechseln.

Die Anzeige hat eine Aktualisierungsrate von einer Position pro Sekunde, und die Genauigkeit der
Position ist héher.

* Der Softkey Grob erscheint, wenn sich die Trimble Survey Controller Software im Feinmodus
befindet. Tippen Sie darauf, um in den Grobmodus zu wechseln.

Die Anzeige hat eine Aktualisierungsrate von fiinf Positionen pro Sekunde, und die Genauigkeit der
Position ist geringer.

Hinweis — Wenn Sie auf den Softkey Fein tippen, wird die Graphikanzeige um den im Vermessungsstil
festgelegten Zoom-Faktor vergroR3ert.

»
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Hinweis — Wenn Sie sich dem Punkt bis auf 30 cm n&hern, andert sich der Absteckungsmodus automatisch
zum Feinmodus. Sie kdnnen diese Einstellung aktivieren, indem Sie die Option Autom. in Feinmodus im
Absteckungsteil des RTK-Vermessungsstils deaktivieren.

Abstecken — Trassen

Trimble Survey Controller unterstiitzt die Absteckung von drei Trassenformaten:

e Trimble Trassen

» Aus einer GENIO —Datei abgeleitete Trassen

* Aus einer LandXML —Datei abgeleitete Trassen
Trimble Trassen
Trimble Trassen werden entweder direkt in Trimble Survey Controller eingegeben oder von der Trimble
RoadLink Software (einem Modul der Trimble Geomatics Office Software) bzw. von der Trimble Terramodel
Software, Ubertragen.

Informationen Uber die Eingabe von Trassen finden Sie unter Trassen und Regelquerschnitte.

Weitere Informationen zur Ubertragung von Dateien finden Sie unter Datentibertragung zwischen einem
Controller und dem Blrocomputer.

Jede Trasse wird als Projekt Ubertragen. Wahlen Sie Dateien / Projekt 6ffnen, um ein Projekt zu 6ffnen.

Hinweis — Nach der Ubertragung der Dateien kdnnen Sie verschiedene Trassen in ein einziges Projekt
kopieren. Weitere Informationen finden Sie unter Projekte kopieren.

Jede mit Hilfe der RoadLink Software Gbertragene Trasse enthélt das Koordinatensystem fir die Trasse.
Weitere Informationen Uber die Absteckung von Trimble Trassen finden Sie unter Trimble Trassen.
GENIO-Dateien

GENIO-Dateien, die eine Trasse definieren, kénnen aus einer ganzen Reihe von
Trassenentwurfssoftwarepaketen anderer Hersteller exportiert werden, einschliel3lich MX und 12D Model.

Hinweise

» Die GENIO-Datei muss eine der folgenden Dateierweiterungen haben: *.CRD, *.INP oder *. MOS.
Dateien mit der Erweiterung MOS werden aus 12D Model exportiert.

* GENIO-Dateien missen zur Absteckung in den Trimble Survey Controller Ordner Trimble Data
kopiert werden.

* GENIO-Dateien sind zur Absteckung fir alle Projekte verflgbar.

Weitere Informationen tber die Trassenabsteckung mit GENIO-Dateien finden Sie unter GENIO-Dateien.

;r?‘
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LandXML-Dateien

LandXML-Dateien, die eine Trasse definieren, konnen aus einer ganzen Reihe von
Trassenentwurfssoftwarepaketen anderer Hersteller exportiert werden.

Hinweise

* LandXML-Dateien mussen zur Absteckung in den Trimble Survey Controller Ordner Trimble Data
kopiert werden.
» LandXML-Dateien sind zur Absteckung fiir alle Projekte verfiigbar.

Weitere Informationen tber die Trassenabsteckung mit LandXML-Dateien finden Sie unter
LandXML-Dateien.

Hinweis — Tippen Sie im ersten Feld auf den Popup—F_’-ani,I um eine Trimble Trasse, eine GENIO- oder
LandXML-Trasse zu wéahlen.

Gultige Trassenabsteckungsdetails fur alle drei Trassenformate

Die Trimble Survey Controller Software behandelt alle Trassenstrecken einschlie3lich Stationierungs— und
Offsetwerte als Gitterstrecken. Der Wert im Feld Strecken (auf das Uber Dateien / Projekteigenschaften /
Koord.geom.—Einst. zugegriffen wird) hat keine Auswirkung auf die Trassendefinition oder die Anzeige von
Trassenstrecken.

Wenn entweder in der Trimble Geomatics Office Software oder in der Trimble Survey Controller Software
ein Bodenkoordinatensystem definiert wurde, entsprechen die Gitterkoordinaten den Bodenkoordinaten.

Richtung Vorwarts/Ruckwarts
Die Werte in den Feldern Vorwarts/Ruckwarts (1) und Nach links/Nach rechts (2) in der nachstehenden

Abbildung befinden sich relativ zum Querprofil des abzusteckenden Punktes. Sie befinden sich nicht relativ
zur Bewegungsrichtung oder zur aktuellen Stationierung. Die Stationierung erhoht sich in Richtung (3).

Graphische Zielanzeige

Das Zielscheibensymbol in der Graphikanzeige in nachstehender Abbildung zeigt ebenfalls den
Koordinatenrahmen des Trassenbereichs an. Die langere Linie (1) auf dem Symbol gibt die Richtung an, in
der sich die Stationierung erhéht. Die kirzere Linie (2) gibt die Richtung an, in der sich die Offsets erh6hen
(rechte Trassenseite).
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Trimble Trassen abstecken
So stecken Sie eine Trimble Trasse bei RTK-Vermessungen ab:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Trassen.

2. Hinweis — Tippen Sie im ersten Feld auf den Popup—lﬁféihnd wahlen Sie Trimble Trassen aus
der Liste.

3. Wahlen Sie die abzusteckende Trasse. Tippen Sie auf den Pfeil und wahlen Sie Liste, um die Trass
aus einer Liste verfigbarer Trassen auszuwdahlen.

Tipp — Tippen Sie jetzt auf den Softkey Uberpriif , um die ausgewahlte Trasse zu Uberprifen.

4.Wahlen Sie Station und Offset im Feld Abstecken.

5. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe/Zielhdhe ein.

6. Wahlen Sie den abzusteckenden Punkt, indem Sie Werte in die Felder Stationierung und Offset
eingeben.

Das Feld Code enthélt den Code des abzusteckenden Offsets. Die Trimble Survey Controller Softwe
verwendet den Code der Regelquerschnittsdefinition fir das gewahlte Offset. Wenn das Offset
0,000 m betragt, ist der Code geman Voreinstellung ML.

7.Wenn Sie die HOhe fur den ausgewahlten Punkt bearbeiten mochten, wahlen Sie Trassenhdhe
bearbeiten aus dem Popup—Menii im Feld Sollhdhe.

Hinweis — Wenn die ausgewahlte Absteckposition keine Hohe hat, erscheint das Feld Sollhhe.
Geben Sie eine Hoéhe in dieses Feld ein.

8. Geben Sie, falls erforderlich, Werte in die Baufreiheitsfelder ein. Die horizontale Baufreiheit kann
horizontal oder am Gefélle des vorhergehenden Regelquerschnittselements angewendet werden
9. Tippen Sie auf Start und verwenden Sie die Graphikanzeige, um zum Punkt zu navigieren.
10.Tippen Sie auf den Softkey QP, um ein Querprofil der gewéhlten Station anzuzeigen.

Informationen zur Definition eines Quergefélles finden Sie unter Quergefalle definieren.

Wenn die Trasse nur aus einem horizontalen und einem vertikalen Kurvenband besteht, gibt der We
dH die vertikale Strecke (den Hohenunterschied) zur Mittellinie an.
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11.Wenn Sie zu einem Gelandeschnittpunkt mit Baufreiheit navigieren, navigieren Sie zuerst zum
Gelandeschnittpunkt. Tippen Sie dann auf den Softkey Wahlen>>. Wahlen Sie Baufreiheit zu
Gel.schnittpkt. hinz., und navigieren Sie dann zum Offset—Punkt.

12.Markieren Sie den Punkt mit einem Absteckpflock.

13.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, kénnen Sie ihn als Punkt wie abgesteckt messen, indem £
auf Enter tippen, um zum Bildschirm Abstecken / Punkt zu gelangen.

Wenn eine Trasse ein horizontales und vertikales Kurvenband aufweist, aber keine Regelquerschnitte hat,
wird bei der Absteckung fur alle Offset—Punkte im Feld dH ein Wert von Null (?) angezeigt. Wenn eine
Trassendefinition nur als horizontales Kurvenband definiert ist, kbnnen Sie sie nur in zwei Dimensionen
abstecken. Die horizontalen und vertikalen Kurvenbander einer Trasse beginnen und enden nicht immer an
derselben Stationierung. Ist dies der Fall, kbnnen Sie nur dann Punkte in drei Dimensionen abstecken, weni
die Kurvenbandstationen innerhalb des horizontalen Kurvenbandes liegen.

Hinweis — Bevor Trassen mit der Trimble Survey Controller Software abgesteckt werden kdnnen, muss ein
Koordinatensystem festgelegt werden.

Warnung - Andern Sie nach der Absteckung von Punkten nicht das Koordinatensystem oder die
Kalibrierung. Falls Sie dies tun, beziehen sich die Punkte nicht auf das neue Koordinatensystem und auch
nicht auf Punkte, die nach der Anderung berechnet oder abgesteckt werden.
Siehe auch:
Gelandeschnittpunkt
Pos. auf Trasse
Seitengefalle von Kurvenband
Ein neues Offset flr ein Seitengefélle wahlen
Abgesteckte Differenzen
Eine Station wahlen
Sie kdnnen eine Station mit einer der folgenden Methoden wéhlen:
« Treffen Sie eine Auswahl aus der Popup-Liste im Feld Stationierung.
* Geben Sie einen Wert ein.
* Tippen Sie auf die Softkeys Sta+ oder Sta—, um die nachste/vorhergehende Station zu wahlen.
Die in der Liste enthaltenen Stationen werden durch das Stationierungsintervall und die Option Verfligbare

Stationen im Dialogfeld Absteckungsoptionen definiert. In nachstehender Tabelle sind die Abkirzungen
aufgefuhrt, die in der Trimble Survey Controller Software verwendet werden.

Abkilrzung Bedeutung Abklrzung Bedeutung
Kurve zu Klothoide Klothoide zu Klothoide
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CS SS
PC Krimmungspunkte (Tangente zu Kurv %T Klothoide zu Tangente
P Schnittpunkt TS Tangente zu Klothoide
PT Tangentenpunkt (Kurve zu Tangente) VCE Vertikales Kurvenende
RE Trassenende VCS Vertikaler Kurvenbeginn
RS Trassenanfang VP Vertikaler Schnittpunkt
sc Klothoide zu Kurve XS Querprofil

Hochster Punkt der Vertikalkurve . Niedrigster Punkt der Vertikalkurve
Hoch Tief
SES Uberhdhungsbeginn SEM Maximale Uberhéhung
SEE Uberhdhungsende WS Beginn der Ausweitung
WM Maximale Ausweitung WE Ende der Ausweitung
T Regelquerschnittszuordnung - -

Ein Offset wéhlen
Sie kdnnen ein Offset mit einer der folgenden Methoden wahlen:

« Wahlen Sie im Feld Offset Liste aus dem Popup—Meni und treffen Sie eine Auswahl aus der Liste.
* Geben Sie einen Wert ein.

Geben Sie einen Wert ein (einen negativen Wert fir ein Offset links von der Mittellinie und einen
positiven Wert fur ein Offset rechts von der Mittellinie).

Wenn Sie einen Wert eingeben, der gréer ist, als das maximale Offset des Regelquerschnitts,
erscheint eine Meldung, die Sie warnt, dass sich das Offset auf3erhalb des Bereichs befindet und fra
ob Sie (abhéngig vom gewahlten Wert) das linke oder rechte Seitengefélle verwenden mdchten. We
Sie auf den Softkey Nein tippen, erscheint eine weitere Meldung, die Sie warnt, dass die
Punktpositionen zweidimensional sind und fragt, ob Sie fortfahren mochten. Diese Option ist
nitzlich, wenn Sie die 2D—-Position eines Merkmals abstecken méchten, das nicht im
Regelquerschnitt enthalten ist (z. B. die Position eines Laternenpfahls).

* Tippen Sie auf den Softkey Offs>>, um das nachste linke/rechte Regelquerschnittselement oder das
Element ganz rechts/ganz links zu wahlen.

Tipp — Wahlen Sie ein Offset aus der Liste oder mit dem Softkey Offset. Der Offset—-Wert wird fr
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alle nachfolgenden Stationswerte aktualisiert, um alle Ausweitungen oder Interpolationen
wiederzugeben.

Wenn Sie einen Offset—Wert eingeben, bleibt der Wert fur alle nachfolgenden Stationswerte erhalter
sogar wenn der eingegebene Wert mit einem Wert aus der Liste Ubereinstimmt.

Betrachten Sie die nachstehende Abbildung. Wenn Sie das Offset von 5 m an Station 0 m wéhlen,
wird der Offset—Wert fur nachfolgende Stationen an der durchgehenden Linie aktualisiert, wobei er
sich von Offset 5 m auf Offset 8 m bewegt.

Wenn Sie 5 m fur das Offset eingeben, folgt das Offset fur die nachfolgenden Stationen der
gestrichelten Linie, wobei das Offset von 5 m fur die nachfolgenden Stationen beibehalten wird.

Trassen aus GENIO-Dateien abstecken
So stecken Sie Trassen aus GENIO-Dateien bei einer RTK-Vermessung ab:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / Vermessungsstil / Abstecken / Trassen.

2. Hinweis — Tippen Sie im ersten Feld auf den Popup—lﬁféihnd wahlen Sie GENIO-Trassen.

3. Wahlen Sie die GENIO—-Datei. Tippen Sie auf den Pfeil und wahlen Sie Liste, um die verfugbaren
GENIO-Dateien anzuzeigen.

Hinweis — Erhohen Sie den verfligbaren Speicher, um das Laden grof3er GENIO—-Dateien zu
beschleunigen. Die folgenden Beispiele geben die ungefahre Ladezeit fir groRe GENIO—-Dateien an

¢ Die Ladezeit fur eine 1MB GENIO-Datei betragt ca. 20 Sekunden
¢ Die Ladezeit fur eine 3MB GENIO-Datei betragt ca. 1 Minute

4.Verwenden Sie die Option Gruppe wahlen, um eine Gruppe von Breitenbéndern, die eine Trasse
definieren, zu erstellen und zu verwalten. Tippen Sie zur Anzeige einer Liste mit bestehenden
Gruppen auf den Pfeil und wahlen Sie Liste. Wahlen Sie Neu, um eine neue Gruppe zu definieren. S
konnen auch eine bestehende Gruppe bearbeiten oder I6schen.

5. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhthe/Zielhdhe ein.

6. Tippen Sie auf Start, um die Absteckposition zu wéhlen. Wenn Sie eine Position aus der Planansich
oder der Querprofilansicht wahlen mochten, kénnen Sie entweder:

* Die Position antippen
* Mit den Pfeiltasten auf dem Trimble Controller zu der Position navigieren
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* Den Stift in der Graphikanzeige auf die Karte tippen und halten und dann ein Breitenband und einen
Stationswert aus der Liste wahlen

* Den Stift in der Graphikanzeige auf die Karte tippen und halten und dann den Namen eines
Breitenbands und einen Stationswert eingeben

In der Planansicht und in der Querprofilansicht erscheint ein Fadenkreuz (doppelter Kreis) tiber der
gewahlten Position. Ein ausgewéhltes Breitenband wird in der Planansicht blau dargestellt
(ausgefillter Kreis). Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, um nach dem Namen eines
Breitenbands zu suchen.

Hinweis — Wenn Sie auf Start tippen, um eine Position auszuwahlen, berechnet Trimble Survey
Controller die Stationswerte aller 3D—-Breitenbander im Verhéltnis zu den 6D-Breitenbandern in der
Gruppe. Die Berechnungszeit fur die Stationswerte ist abh&ngig von der Anzahl der Breitenbander ir
der Gruppe und von der Trassenlange. Trimble empfiehlt, die Anzahl der Breitenbander in einer
Gruppe zu begrenzen, um die Rechenleistung bei der Absteckung groRer GENIO-Dateien zu
erh6hen.

Hinweise
» Folgende Regeln gelten fur eingegebene Stationswerte:

+ Stationswerte zwischen Punkten in 12D—-Breitenbdndern werden unterstiitzt
+ Nur horizontale Stationswerte zwischen Punkten in 6D—-Breitenb&ndern werden unterstitzt
+ Stationswerte zwischen Punkten in 3D—-Breitenbandern werden nicht unterstitzt

* Die Interpolation zwischen Punkten entlang einer Spirale wird unter Verwendung einer Klothoide
berechnet

» Hinweis — Wenn das fur die Absteckung gewéhlte Breitenband ein 5D—Breitenband ist, konvertiert
Trimble Survey Controller dieses Breitenband in ein Seitengefélle. Der berechnete Gefallewert wird
durch das Gefalle zwischen dem 5D-Breitenband und dem angrenzenden 3D—Breitenband definiert

* Bei GENIO-Dateien, die in 12D Model definiert wurden, handhabt Trimble Survey Controller alle
Breitenbander, die die Buchstaben INT enthalten, als 5D—-Breitenbander. Die Software konvertiert
diese Breitenb&ander in Seitengefélle. Der berechnete Gefallewert wird durch das Gefalle zwischen
dem Ubergangsbreitenband und dem angrenzenden 3D-Breitenband definiert

7. Zur Bearbeitung der Hohe einer Position tippen und halten Sie den Stift im Graphikfenster auf die
Position und wéhlen Sie dann Trassenhdhe bearbeiten aus dem Menu. Die Sollh6he des ausgewahl
Punktes wird in dem Feld angezeigt.

8. Tippen und halten Sie zur Bearbeitung des Seitengefallewertes eines 5D- / Ubergangsbreitenbande
den Stift im Graphikfenster auf das Band. Wéhlen Sie dann Seitengefélle bearbeiten aus dem Menu
Wenn die Bedingungen vor Ort eine Absteckung des gegeniiberliegenden Seitengefallewertes
erfordern, kdnnen Sie den Nullwert (?) bearbeiten.

Hinweis — Enthalt die Trasse mehrere Seitengefalle, die abgestufte Seitengefélle definieren, wird nul
das 5D-/Ubergangsbreitenband, das am weitesten von der Mittellinie entfernt ist, in ein Seitengefalle
konvertiert.
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9. Tippen und halten Sie den Stift zur Anwendung von Baufreiheiten auf eine Position im
Graphikfenster. Wahlen Sie dann Baufreiheiten.
10. Tippen Sie auf Abstecken, um entweder in der Planansicht oder in der Querprofilansicht zu dem
Punkt zu navigieren.

Informationen zur Definition eines Quergefélles finden Sie unter Quergefalle definieren.
Informationen zur Definition einer Unterschicht finden Sie unter Unterschicht definieren.

11.Markieren Sie den Punkt mit einem Absteckpflock.

Hinweis — Bei 5D-/Ubergangsbreitenbandern, entspricht die Zielposition nicht immer der
Sollposition, da die Zielposition relativ zur aktuellen Position berechnet wird.

12.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, kdnnen Sie ihn als Punkt wie abgesteckt messen, indem S
auf Enter tippen, um zum Bildschirm Abstecken / Punkt zu gelangen.

Hinweis — Wenn Sie einen Gelandeschnittpunkt (5D-/Ubergangshbreitenband) mit Baufreiheiten
abstecken, navigieren Sie zuerst zum Gelandeschnittpunkt. Tippen und halten Sie den Stift dann au
die Graphikanzeige. Wahlen Sie die Option Baufreiheit z. Gel.schnittpkt. hinz . Navigieren Sie dann
zum Offsetpunkt.

Hinweis — Bevor Trassen mit der Trimble Survey Controller Software abgesteckt werden kdnnen, muss ein
Koordinatensystem festgelegt werden.

Warnung - Andern Sie nach der Absteckung von Punkten nicht das Koordinatensystem oder die
Kalibrierung. Falls Sie dies tun, beziehen sich die Punkte nicht auf das neue Koordinatensystem und auch
nicht auf Punkte, die nach der Anderung berechnet oder abgesteckt werden.

Trassen aus LandXML-Dateien abstecken

So stecken Sie LandXML-Trassen bei einer RTK-Vermessung ab:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Vermessungsstil / Abstecken / Trassen.

2. Tippen Sie im ersten Feld auf den Popup—FZfAiUnd wahlen Sie LandXML-Trassen.

3. Wadhlen Sie die LandXML-Datei. Tippen Sie auf den Pfeil und wéhlen Sie Liste, um die verfiigbaren
LandXML-Dateien anzuzeigen.

4.Wenn die Datei mehrere Trassen enthdlt, wahlen Sie die abzusteckende Trasse aus. Tippen Sie auf
den Pfeil und wéhlen Sie Liste, um eine Liste der verfigbaren Trassen anzuzeigen.

5. Waéhlen Sie die abzusteckende Station im Feld Stationierung.

6. Wenn die Datei mehrere Oberflachen enthélt, wahlen Sie die abzusteckende Oberflache aus. Tippet
Sie auf den Pfeil und wéhlen Sie Liste, um eine Liste der verfigbaren Oberflachen anzuzeigen.

7.Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe/Zielhdhe ein.

8. Wahlen Sie das abzusteckende Offset im Feld Offset.

9. Wahlen Sie im Feld Sollhéhe aus dem Popup—-Men die Option Trassenh@he bearbeiten, damit die
Hohe des ausgewahlten Punktes bearbeitet werden kann.

10.Geben Sie, falls erforderlich, Werte in die Baufreiheitsfelder ein. Die horizontale Baufreiheit kann
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horizontal oder am Gefélle des vorhergehenden Regelquerschnittselements angewendet werden
11.Tippen Sie auf Start und verwenden Sie die Graphikanzeige, um zu dem Punkt zu navigieren.
12.Tippen Sie auf den Softkey QP, um das Querprofil der ausgewéahlten Station anzuzeigen.
Information zur Definition eines Quergefélles finden Sie unter Quergefalle definieren.
12.Markieren Sie den Punkt mit einem Absteckpflock.
13.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, kénnen Sie ihn als Punkt wie abgesteckt messen, indem £
auf Enter tippen, um zum Bildschirm Abstecken / Punkt zu gelangen.

Hinweis — Bevor Trassen mit der Trimble Survey Controller Software abgesteckt werden kdnnen, muss ein
Koordinatensystem festgelegt werden.

Warnung - Andern Sie nach der Absteckung von Punkten nicht das Koordinatensystem oder die
Kalibrierung. Falls Sie dies tun, beziehen sich die Punkte nicht auf das neue Koordinatensystem und auch
nicht auf Punkte, die nach der Anderung berechnet oder abgesteckt werden.

Eine Station wéhlen

Sie kdnnen eine Station mit einer der folgenden Methoden wéhlen:

* Treffen Sie eine Auswahl aus der Popup-Liste im Feld Stationierung.
» Geben Sie einen Wert ein.

Ein Offset wéahlen
Sie kénnen ein Offset mit einer der folgenden Methoden wahlen:

» Wahlen Sie im Feld Offset Liste aus dem Popup—Menii und treffen Sie eine Auswahl aus der Liste.
* Geben Sie einen Wert ein.

Geben Sie einen Wert ein (einen negativen Wert fur ein Offset links von der Mittellinie und einen
positiven Wert fur ein Offset rechts von der Mittellinie).

Position relativ zur Trasse

Hinweis — Die graphische Absteckungsanzeige ist nicht fur Trassen verfugbar, die aus GENIO- oder
LandXML-Dateien abgeleitet wurden.

So bestimmen Sie Ihre aktuelle Position relativ zur Regelquerschnittstrasse:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Trassen.

2.Wahlen Sie im Feld Trassenname die abzusteckende Trasse.

3. Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Pos. auf Trasse.

4. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe/Zielhéhe ein, und vergewissern Sie sich, dass das
Feld Gemessen bis richtig eingestellt ist.
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5. Wenn sich ein Wert im Feld dH Offset befindet, gibt die Trimble Survey Controller Software Ihre
Position relativ zum Entwurf mit dem festgelegten vertikalen Offset aus:
¢ Ein negativer Wert verschiebt den Entwurf vertikal nach unten, ein positiver Wert vertikal
nach oben.

Hinweis — Der hier angegebene vertikale Offset—-Wert wird nicht auf eine DGM-Oberflache
angewendet.

6. Tippen Sie auf den Softkey Start. Der graphische Absteckungsbildschirm erscheint.

Hinweis — Wenn Sie ein konventionelles Instrument verwenden, werden die Trassenwerte nur angezeigt,
nachdem Sie eine Streckenmessung durchfuhrt haben.

In der Graphikanzeige in der Planansicht wird lhre aktuelle Position relativ zur Trasse dargestellt. Das Offse
von der Mittellinie sowie die Hohe lhrer aktuellen Position werden ebenfalls angezeigt. Auf der rechten
Bildschirmseite wird die aktuelle Position relativ zur Trasse in Stations—, Offset— und vertikalen
Streckenwerten zur Trassenoberflache angegeben.

Ist Ihre aktuelle Position weiter als 30 Meter von der Mittellinie der Trasse entfernt, kbnnen Sie mit der
Graphikanzeige zu einer Position auf der Trassenmittellinie navigieren. Diese Position wird berechnet, inder
Ihre aktuelle Position in rechten Winkeln zur Mittellinie projiziert wird.

Wenn die Trasse nur aus einem horizontalen und einem vertikalen Kurvenband besteht, gibt der Wert dH di
vertikale Strecke (H6henunterschied) zur Trassenmittellinie an.

Tippen Sie auf den Softkey QP, um ein Querprofil der Trasse fir lhre aktuelle Station anzuzeigen. Das
Querprofil wird in Richtung der ansteigenden Stationierung angezeigt. Ihre Position wird relativ zum
Querprofil angegeben. Wenn fir den Zielpunkt ein vertikales Offset festgelegt wurde, gibt der kleinere Kreis
Ihre vertikal auf das Querprofil projizierte Position an. Der Doppelkreis gibt die um das festgelegte vertikale
Offset versetzte Position an.

Sie konnen lhre aktuelle Position als Punkt wie abgesteckt messen, indem Sie auf Enter tippen, um zum
Bildschirm Punkte abstecken zu gelangen.

Ein Seitengefalle relativ zu einem Kurvenband abstecken

Hinweis — Diese Funktion ist nicht verfiigbar fur Trassen, die aus GENIO- oder LandXML-Dateien
abgeleitet wurden.

So stecken Sie ein Seitengefdlle fir Trimble Trassen ab, die nur tber ein horizontales Kurvenband oder (ibe
ein horizontales und ein vertikales Kurvenband verfuigen:

1. Wéahlen Sie aus dem Hauptmeni Messung / Abstecken / Trassen.
2.Wahlen Sie im Feld Trassenname die abzusteckende Trasse.
3. Wahlen Sie im Feld Abstecken die Option Seitengefélle von Kurvenband.
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4. Geben Sie einen Wert in das Feld Antennenhdhe/Zielhéhe ein, und vergewissern Sie sich, dass das
Feld Gemessen bis richtig eingestellt ist.

5. Geben Sie einen Wert in das Feld Stationierung ein. Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt
Eine Station wahlen in Abstecken — Trassen.

6. Wahlen Sie eine Methode zur Berechnung des Angelpunkts und vervollstandigen Sie die
entsprechenden Felder. Die folgende Darstellung enthélt die drei Berechnungsmethoden fur
Angelpunkte:

T

T

© N

~~— 0 3

Schlissel zur vorstehenden Abbildung:

1 - HD und Hohe. Geben Sie ein Offset (HD, 4) vom horizontalen Kurvenband und die Hohe der
Angelpunktposition (5) ein.

2 — HD und Gefalle. Geben Sie ein Offset (HD, 6) vom horizontalen Kurvenband und den
Geféllewert (7) des Schnittpunkts zwischen dem horizontalen und vertikalen Kurvenband zur
Angelpunktposition ein.

3 — HD und dH. Geben Sie ein Offset (HD, 8) vom horizontalen Kurvenband und den
Hohenunterschied dH (9) vom Schnittpunkt des horizontalen und vertikalen Kurvenbands zur
Angelpunktposition ein.

Hinweis — Wenn die Trassendefinition nur aus einem horizontalen Kurvenband besteht, steht nur die
Methode HD und HOhe zur Berechnung der Angelpunktposition zur Verfligung.

7. Vervollstandigen Sie die entsprechenden Felder, um das Seitengefélle zu definieren.

8. Geben Sie, falls erforderlich, Werte in die Baufreiheitsfelder ein. Die horizontale Baufreiheit kann
horizontal oder am Gefélle des vorhergehenden Regelquerschnittselements angewendet werden.
Weitere Informationen finden Sie im Abschnitt Baufreiheiten festlegen unter Abstecken — Trassen.

9. Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zum Punkt zu navigieren.

In der Graphikanzeige in der Planansicht wird Ihre aktuelle Position zusammen mit der Zielposition

angezeigt. Eine gestrichelte Linie wird angezeigt, die die Position des Geldndeschnittpunkts auf derr
Seitegefalle — den Schnittpunkt zwischen Seitengefélle und Boden — mit der Position des
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Seitengefalle—Angelpunktes verbindet. Der berechnete Gefallewert (blau) und der Sollgeféallewert
werden oben im Bildschirm angezeigt.

Tippen Sie auf den Softkey QP, um das Querprofil an der gewahlten Station anzuzeigen. Das
Querprofil wird in Richtung der ansteigenden Stationierung angezeigt. Ihre Position wird relativ zum
Querprofil angegeben. lhre aktuelle Position wird zusammen mit der Zielposition dargestellt. Eine
blaue Linie verlauft von der Angelpunktposition zu lhrer aktuellen Position und gibt das berechnete
Seitengefalle an.

10.Wenn Sie zu einem Gelandeschnittpunkt mit Baufreiheit navigieren, navigieren Sie zuerst zum
Gelandeschnittpunkt. Tippen Sie dann auf den Softkey Wahlen>>. Wahlen Sie Baufreiheit zu
Gel.schnittpkt. hinz., und navigieren Sie dann zum Offset—Punkt.

Wahlen Sie den Softkey QP, um eine detaillierte graphische Navigationsanzeige zu erhalten. Die
Baufreiheiten werden als grune Linien dargestellt. Der kleinere einfache Kreis stellt die berechnete
Position des Gelandeschnittpunkts dar. Der Doppelkreis gibt die gewahlte, um die festgelegte(n)
Baufreiheit(en) versetzte Position an, nachdem die Sie die Baufreiheiten angewendet haben.

11.Markieren Sie den Punkt mit einem Absteckpflock.
12.Nachdem Sie den Punkt vermarkt haben, kdnnen Sie ihn als Punkt wie abgesteckt messen, indem S
auf Enter tippen, um zum Bildschirm Abstecken / Punkt zu gelangen.

Hinweis — Sie kdnnen die entsprechende Angelpunktposition auch abstecken, indem Sie auf den
Softkey Wahlen>> tippen und dann entweder die Option Angelpunkt (Abtrag) oder Angelpunkt
(Auftrag) wahlen.

Ein neues Offset fUr ein Seitengefélle wahlen

Hinweis — Diese Funktion ist nicht verfligbar fur Trassen, die aus GENIO- oder LandXML-Dateien
abgeleitet wurden.

Wenn die Solltrasse bei Trimble Trassen nicht gut an das Gelande angepasst ist, kdnnen Sie ein neues Off:
fur das Seitengefalle wahlen. Die nachstehende Abbildung enthalt ein Beispiel fir die Verwendung einer
solchen Option:

Schlussel fur vorstehende Abbildung:
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1 - Sollseitengefalle

2 — Neue Position des Gelandeschnittpunkts, definiert durch das Gefélle des vorherigen Elements (/
- B)

3 — Neue Position des Gelandeschnittpunkts, definiert durch den Wert des Sollabtragsgefalles.

4 - Neue Position des Gelandeschnittpunkts, definiert durch das Seitengefélle des nachsten Elemer
(B — C)5 - Seitengefalle—Offset wurde von Offset C zu Offset B verschoben, um ein unerwiinschtes
Auffullen (Auftrag) zu vermeiden.

So wahlen Sie ein neues Offset fir ein Seitengefalle:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Messung / Abstecken / Trassen.

2.Wahlen Sie aus dem Popup—Menu im Feld Offset die Option Neues Offset fir Seitengefalle wahlen.
Waéhlen Sie ein neues Offset. Sie kdnnen weder ein Offset von 0.000 noch die Option Seitengefalle
wahlen.

Hinweis — Wenn Sie die Seitengefallewerte lediglich bearbeiten mdchten, wéhlen Sie das Offset,
erste Offset direkt nach dem Seitengefélle (die Angelpunktposition des urspringlichen
Seitengefalles).

3. Die Gruppe Definition Seitengefalle mit den Sollwerten fir die gewéhlte Station wird angezeigt. Sie
kdnnen diese Werte, falls erforderlich, andern.

4, Geben Sie, falls erforderlich, Werte in die Baufreiheitsfelder ein. Die horizontale Baufreiheit kann
horizontal oder am Gefélle des vorhergehenden Regelquerschnittselements angewendet werden

5. Verwenden Sie die Graphikanzeige, um zum Punkt zu navigieren.

In einigen Situationen kann es vorteilhafter sein, den Abtrags— oder Auftragsgeféllewert an den des nachste
oder des vorherigen Regelquerschnittselements anzupassen. Die Nr. 5 in vorstehender Abbildung ist ein
typisches Beispiel hierfur.

So bearbeiten Sie den Gefallewert im Hinblick auf das vorherige oder das nachfolgende
Regelquerschnittselement:

1. Greifen Sie auf die Gruppe Definition Seitengefélle zu.

2.Wahlen Sie im Popup—Meni im Feld Abtragsgefélle oder im Feld Auftragsgefalle die Option Gefélle
des nachsten Elements bzw. Gefélle des vorherigen Elements.
Das Gefallefeld wird mit dem entsprechenden Gefallewert aktualisiert.

Hinweise

* Die Optionen Gefélle des nachsten Elements und Gefélle des vorherigen Elements sind nur verflgb:
wenn ein nachstes oder vorhergehendes Element existiert.

* Die Optionen im Feld Abtragsgefélle sind nur verfiigbar, wenn die Geféllewerte des nachsten oder
vorhergehenden Elements positiv sind (ein Abtragsgefélle definieren).

» Die Optionen im Feld Auftragsgefalle sind nur verfiigbar, wenn die Gefallewerte des nachsten oder
vorhergehenden Elements negativ sind (ein Auftragsgefalle definieren).
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Abstecken - Verfligbare Stationen

Hinweis — Diese Funktion ist nicht verfiigbar fur Trassen, die aus GENIO- oder LandXML-Dateien
abgeleitet wurden.

Wabhlen Sie die entsprechenden Kontrollkéastchen in der Gruppe Verfiigbare Stationen (Softkey Optionen), L
festzulegen, welche Stationen im Feld Stationen im Dialogfeld Trasse abstecken fir Trimble Trassen zur
Verflgung stehen sollen.

Wahlen Sie eines der folgenden Kontrollkéstchen, um die entsprechenden Stationen auszuwahlen:

1. Station (durch das Stationsintervall definierte Stationen)

2. Horiz. Kurve (die wichtigsten, durch das horizontale Kurvenband definierten Stationen)
3. Vertikalkurve (die wichtigsten, durch das vertikale Kurvenband definierten Stationen)
4. Regelquerschnitt (Stationen, denen Regelquerschnitte zugewiesen wurden)

5. Uberh./Ausw. (Stationen, denen eine Uberhthung und Ausweitung zugewiesen wurde)

Gruppe wahlen
So definieren Sie eine neue Gruppe von Breitenbandern, die eine abzusteckende Trasse beschreiben:

1. Tippen Sie unter Gruppe wahlen auf Neu und geben Sie einen Gruppennamen ein.

2. Tippen Sie im Graphikfenster auf Breitenb&nder, um diese auszuwahlen. Alternativ dazu kénnen Sie
ein Rechteck um mehrere Breitenbander ziehen, um diese auszuwahlen. Ausgewahlte Hauptachser
werden als ausgeflllte rote Kreise dargestellt, untergeordnete Breitenbander werden blau dargestell
(ausgefiillte blaue Kreise). Um die Auswabhl riickgéngig zu machen tippen Sie erneut auf ein
ausgewahltes Breitenband.

3. Tippen und halten Sie den Stift auf das Graphikfenster und wéhlen Sie die gewtlinschte Option aus
dem Popup—-Men, um die aktuelle Auswahl zu lI6schen oder um die Auswahl des zuletzt gewéhlten
Breitenbands riickgéngig zu machen.

4.Wenn Sie Breitenbander aus einer Liste mit Namen auswahlen méchten, tippen und halten Sie den
Stift auf das Graphikfenster. Wahlen Sie dann Listenauswahl aus dem Popup—Menu. Tippen Sie auf
die Namen der gewiinschten Breitenbander. Ein Hakchen erscheint in der Liste vor den ausgewahlte
Breitenbandern. Tippen Sie auf Loschen, um die aktuelle Auswahl riickgangig zu machen.

Hinweise

» Eine Gruppe kann nur eine Hauptachse (6D) enthalten.

» Da die Stationswerte fur 3D— und 5D—-Breitenbénder relativ zur ausgewahlten 6D-Hauptachse
definiert werden, wahlen Sie die Breitenbdnder aus, die die Trasse eindeutig definieren.

* Nicht ausgewdahlte Hauptachsen und Geometriebreitenbé&nder werden als geoffnete rote Kreise
dargestellt, nicht ausgewahlte untergeordnete Breitenbander (3D und 5D) werden als offene
dunkelgraue Kreise dargestellt.

* Tippen und halten Sie den Stift auf ein Breitenband, um nach dem Namen des Breitenbands zu
suchen.
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* Um ein neues 3D-Breitenband zur Gruppe hinzuzufiigen, tippen und halten Sie den Stift auf die
Graphikanzeige. Wahlen Sie dann Neues Breitenband aus dem Popup—Meni. Diese Option ist erst
verfugbar, wenn Sie eine Hauptachse (6D) gewahlt haben.

Neue Breitenbander

Verwenden Sie diese Funktion, um ein neues Breitenband hinzufligen, ein neu hinzugefiigtes Breitenband :
bearbeiten oder zu I6schen.

Ein neues Breitenband hinzufiigen

1. Erstellen Sie im Feld Gruppe wahlen eine neue Gruppe oder bearbeiten Sie eine bestehende Grupp
von Breitenbandern.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf den Graphikbildschirm und wéhlen Sie Neues Breitenband aus
dem Popup—Mend.

3. Geben Sie einen Namen fir das Breitenband ein.

4. Wahlen Sie das Breitenband, aus dem das neue Breitenband abgeleitet werden soll.

5. Wahlen Sie eine Berechnungsmethode fiir das Breitenband.

6. Geben Sie das Offset und das Gefalle bzw. das Offset und den Wert dH ein, die das neue Breitenba
definieren.

7. Tippen Sie auf Akzept.

Hinweise

* Wenn Sie eine neue Gruppe definieren, missen Sie zuerst eine Hauptachse (6D) wahlen, bevor die
Menuoption Neues Breitenband verfiuigbar ist

* Neue Breitenbander werden als 3D-Breitenbander erstellt

* Neue Breitenbander kénnen nicht relativ zu einem 5D—-Breitenband hinzugefligt werden

Ein neues Breitenband bearbeiten

1. Wéahlen Sie im Feld Gruppe wahlen die Option Bearbeiten und dann die Gruppe, die das zu
bearbeitende Breitenband enthalt.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf den Graphikbildschirm und wéhlen Sie Band bearbeiten aus demnr
Popup—Menu.

3. Wahlen Sie das Breitenband, das bearbeitet werden soll. Sie kénnen nur Breitenbander bearbeiten,
mit der Funktion Neues Breitenband hinzugefligt wurden und zur aktuellen Gruppe gehdren.

4. Geben Sie die Einzelheiten wie erforderlich ein.

5. Tippen Sie auf Akzept.

Ein Breitenband I16schen

»

1. Wéahlen Sie im Feld Gruppe wahlen die Option Bearbeiten und dann die Gruppe, die das zu Iéschen
Breitenband enthalt.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf den Graphikbildschirm und wéhlen Sie Band I6schen aus dem
Popup—Menu.
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3. Wahlen Sie das Breitenband, das geloscht werden soll. Sie kénnen nur Breitenbander I6schen, die r
der Funktion Neues Breitenband hinzugefuigt wurden und zur aktuellen Gruppe gehoren.
4. Tippen Sie auf OK.

Baufreiheiten festlegen
So legen Sie eine horizontale Baufreiheit fest:
1. Wahlen Sie Offsetmethode Horizontal.
Die folgende Abbildung zeigt, wie die Optionen Horizontal (1) und Gefélle (2) im Feld
Offsetmethode Horizontal verwendet werden. Bei der Option Gefalle wird das Gefélle der Baufreihei

vom Gefélle des Elements (3) vor der abzusteckenden Position (4) definiert. Der Wert fur die
vertikale Baufreiheit in der Abbildung betragt 0.000.

Hinweis — Sie konnen fur Punkte mit Nulloffset keine horizontalen Baufreiheiten am Gefallewert des
vorhergehenden Regelquerschnittselements anwenden.

2.Wahlen Sie fur Trassen, die aus einer GENIO—-Datei abgeleitet wurden, ob die horizontale Baufreihe
fur das abzusteckende untergeordnete Breitenband rechtwinklig zur Hauptachse oder rechtwinklig
zum abzusteckenden untergeordneten Breitenband angewandt werden soll.

3. Geben Sie einen Wert in das Feld Horz. Baufreiheit ein.

¢ Ein negativer Wert versetzt den Punkt in Richtung der Mittellinie (nach innen).
¢ Ein positiver Wert versetzt den Punkt von der Mittellinie weg (nach auf3en).

Hinweise
* Wenn Sie einen Wert fur die horizontale Baufreiheit auf der Mittellinie (bei Baufreiheit 0.00 m)
eingeben, befindet sich eine negative Baufreiheit links von der Mittellinie.
» Baufreiheiten werden nicht automatische auf ein Seitengefélleoffset angewandt. Weitere
Informationen finden Sie unter Einen Gelandeschnittpunkt abstecken.

Geben Sie einen Wert in das Feld Vert. Baufreiheit ein, um ein vertikales Offset festzulegen.

* Ein negativer Wert versetzt den Punkt vertikal nach unten.
* Ein positiver Wert versetzt den Punkt vertikal nach oben.
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Fir Trassen, die aus einer GENIO—-Datei abgeleitet wurden, kdnnen Sie ein Offset entlang der Stationierung
des gewahlten Breitenbandes festlegen. Geben Sie dazu einen Wert in das Feld Stationsoffset ein.

* Ein positiver Wert versetzt den Punkt in Richtung der ansteigenden Stationierung.
* Ein negativer Wert versetzt den Punkt in Richtung der absteigenden Stationierung.

Beim Stationsoffset wird die Geometrie des abzusteckenden Breitenbandes beriicksichtigt.

Abgesteckte Differenzen

Wenn das Kontrollkdstchen Vor Speicherung anzeigen unter Absteckungsoptionen gewahlt ist, erscheint de
Bildschirm Abgesteckte Differenzen bestétigen, bevor der Punkt gespeichert wird.

Hinweis — Der Wert im Feld SD zu Angelpkt + Baufreih. enthalt alle festgelegten Baufreiheitswerte und gibt
die Schragstrecke vom Angelpunkt zur abgesteckten Position an. Der Wert ist Null (?), wenn keine
horizontale Baufreiheit festgelegt wurde oder die horizontale Baufreiheit horizontal angewendet wurde.

Tipp — Tippen Sie auf Bericht, um den Bildschirm Geldndeschnittpunktbericht anzuzeigen. Er zeigt die
horizontale und vertikale Strecke (Hohenunterschied) vom Gelandeschnittpunkt zum Ende jedes
Regelquerschnittselements bis zur und einschlief3lich der Mittellinie an. Wenn der Regelquerschnitt einen
Graben enthalt, wird ebenfalls die Angelpunktposition am Fuld des Abtragsgefélles angezeigt. Die angezeig
Werte enthalten keine festgelegten Baufreiheiten.

In der nachstehenden Abbildung sind einige dieser Felder erlautert:

Wobei:

= |Strecke bis Mittellinie
= |Horizontale Strecke zum Angelpunk
= |Vertikale Strecke zum Angelpunkt
= |Gefélle

Schréagstrecke zum Angelpunkt

= |Horizontale Baufreiheit

= |Grabenoffset

= |Angelpunkt

= |Gelandeschnittpunkt

—

“lT(omMmo|o|[®m]|>
1l
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Gelandeschnittpunkt

Der Gelandeschnittpunkt ist der Punkt, an dem sich das Sollseitengefélle mit dem Boden uberschneidet.

Der tatséachliche Schnittpunkt des Seitengefélles mit der existierenden Oberflache — der
Gelandeschnittpunkt — wird iterativ (durch Wiederholung) bestimmt. Die Trimble Survey Controller Software
berechnet den Schnittpunkt einer horizontalen Ebene, die durch die aktuelle Position und entweder durch d:
Abtrags— oder Auftragsseitengefalle verlauft, wie in nachstehender Abbildung dargestedttder Wert

Nach rechts/Nach links :

Die Graphikanzeige in der Planansicht enthalt die berechnete Position des Geldndeschnittpunkts und eine
gestrichelte Linie, die die Position des Gelandeschnittpunkts des Seitengefélles (den Schnittpunkt zwischen
Seitengefalle und Boden) mit der Position des Seitengeféalle—Angelpunktes verbindet. Der berechnete
Seitengefallewert (blau) und der Sollgefallewert werden im oberen Teil des Bildschirms angezeigt.

Wahlen Sie den Softkey QP, um eine detailliertere graphische Navigationsanzeige zu erhalten. Das Querpr
wird in Richtung der ansteigenden Stationierung angezeigt. Ihre aktuelle Position und die berechnete
Zielposition werden angezeigt. Eine blaue Linie verlauft von der Angelpunktposition zu Ihrer aktuellen
Position und gibt das berechnete Gefélle an.

Wenn Baufreiheiten fur den Gelandeschnittpunkt festgelegt wurden, werden diese in der Querprofilansicht &
grune Linien dargestellt. Der kleinere einfache Kreis gibt die berechnete Position des Gelandeschnittpunkts
und der Doppelkreis die um die festgelegte(n) Baufreiheit(en) versetzte gewéhlte Position an. Die
Baufreiheiten werden erst angezeigt, wenn Sie sie anwenden.

Softkey Wahlen

In der nachfolgenden Tabelle sind die Seitengefélleoptionen des Menls Wéahlen beschrieben.

Option Beschreibung
Gelandeschnitt—punkt [Die Trimble Survey Controller Software wahlt das Seitengefélle (Abtrag oder
(Autom.) Auftrag), das sich mit der Oberflache liberschneidet. Dies ist die Voreinstellyng.
Geléandeschnitt—punkt . . . y
(Abtrag) Legt das Seitengefalle als Abtragsseitengefélle fest.
Geléandeschnitt—punkt . - . .
(Auftrag) Legt das Seitengefalle als Auftragsseitengefalle fest.
Baufreiheit zu Wendet die angegebene horizontale und vertikale Baufreiheit auf den

Gel.schnittpkt. hinz Gelandeschnittpunkt an. Navigieren Sie zuerst zum Gelandeschnittpunkt, bgvor Sie
diese Option wahlen. Die Position des Offset—Punktes hangt vom

»
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Gelandeschnittpunkt ab. Stellen Sie deshalb sicher, dass Sie den
Gelandeschnittpunkt genau abstecken.

Steckt die Basis des Abtragsseitengefélles ab. Dies ist der direkteste Weg, den
Angelpunkt zu wéhlen, wenn der Regelquerschnitt ein Grabenoffset enthalt.

Angelpunkt (Auftrag) |Steckt den Anfang des Auftragsseitengefalles ab.

Angelpunkt (Abtrag)

Hinweis — Baufreiheiten werden nicht automatisch auf einen Gelandeschnittpunkt angewendet. Navigieren
Sie zum Gelandeschnittpunkt, und tippen Sie auf den Softkey Wéahlen. Wahlen Sie Baufreiheit zu
Gel.schnittpkt hinzu., und navigieren Sie zum Offset—Punkt.

Es ist nicht erforderlich, auf Wahlen zu tippen, wenn ein Gelandeschnittpunkt ohne Baufreiheit abgesteckt
wird.

Hinweis — Bei Seitengefalle-Offsets, bei denen sich das Gefélle zwischen Regelquerschnitten &ndert,
berechnet die Trimble Survey Controller Software den Gefallewert flr Zwischenstationen durch Interpolatior
des Gefallewertes.

Quergefalle definieren

Sie kdnnen eine spezielle Funktion zur Erstellung von Baufreiheiten mit Trimble, GENIO- und
LandXML-Trassen verwenden. Aktivieren Sie diese im Auswahlmodus in der graphischen Querprofilanzeig
fur GENIO-Trassen und im Absteckmodus fir Trimble und LandXML-Trassen. Mit Hilfe von Quergeféllen
konnen Sie zwei Positionen in einem Arbeitsgang abstecken, wie in der nachstehenden Abbildung dargeste

So fuhren Sie dies durch:

1. Tippen und halten Sie den Stift auf die Querprofilansicht. Wahlen Sie die Option Baufreiheiten
definieren und dann eine horizontale Offsetmethode (normalerweise Gefélle). Geben Sie dann eine
horizontale Baufreiheit ein.

2. Der einzelne kleinere Kreis (8) markiert die ausgewahlte Paosition. Der doppelte Kreis, die um die
festgelegte(n) Baufreiheit(en) versetzte Position. Baufreiheiten werden als griine Linie (7) dargestellt

3. Tippen Sie auf die Linie (1), die das Quergefalle definieren soll. Wahlen Sie aus dem Popup—Menu
die Option Quergefalle definieren.

Hinweis — Bei Trimble und LandXML-Trassen wird das Quergefalle umgehend definiert, wenn Sie
die Linie antippen. Es erscheint kein Popup—Mend.

4. Die ausgewahlte Linie erscheint als dicke griine Linie. Eine gestrichelte Linie (2) verlauft von der
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gewahlten Linie und bildet einen Schnittpunkt mit der vertikalen Linie (4) ab Absteckpunkt (3).

5. Navigieren Sie zur Zielposition und stecken Sie den Punkt ab.

6. Verwenden Sie im Bildschirm Abgesteckte Differenzen bestatigen den Wert Offset Quergefalle (5),
um den Pflock mit der zweiten Position zu markieren.

Hinweis — Das definierte Quergefalle wird auf alle nachfolgenden Stationen angewandt. Tippen Sie
auf die ausgewahlte Linie (1), um die Quergefallefunktion zu deaktivieren.

Unterschichten definieren

Diese Unterschichten—Berechnungsfunktion fir GENIO-Trassen wird graphisch in der Querprofilansicht
aktiviert, wenn Sie sich im Auswahlmodus befinden.

So fuhren Sie dies durch:

1. Tippen Sie in der Querprofilansicht auf die Linie (1), die die Unterschicht definieren soll. Die
gewahlte Linie wird als dicke grune Linie dargestellt.

2.Wahlen Sie Unterschicht definieren aus dem Popup—-Mendi.

3. Geben Sie die Tiefe der Unterschicht (2) ein (von der ausgewahlten Linie bis zur Oberflache der
Unterschicht).

4. Eine gestrichelte grune Linie (3) wird parallel zur ausgewahlten Linie angezeigt. Die Linie ist um den
eingegebenen Tiefenwert fur die Unterschicht versetzt. Sie schneidet alle Linien im Querprofil.
Einfache Kreise (4) werden fir alle berechneten Positionen angezeigt.

5. Tippen Sie auf die berechnete Position, die abgesteckt werden soll.

6. Navigieren Sie zu der Position und stecken Sie diese ab.

Hinweis — Die definierte Unterschicht gilt fir alle nachfolgenden Stationen. Tippen Sie auf die ausgewéhlte
Linie (1), um die Unterschichtenfunktion zu deaktivieren.

Querprofilansicht
Fir Trimble Trassen und fur Trassen aus einer LandXML-Datei:

« Tippen Sie auf den Softkey QP, um eine Querprofilansicht der ausgewahlten Station anzuzeigen

Fir Trassen aus einer GENIO-Datei:
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* Tippen Sie auf das Symbol in der rechten unteren Ecke des Graphikfensters, um zwischen der
Planansicht und der Querprofilansicht zu wechseln

Die Querprofilansicht verlauft in Richtung der ansteigenden Stationierung. Ihre aktuelle Position und die
Zielposition werden angezeigt. Wenn Baufreiheiten fir die Zielposition festgelegt wurden, gibt der kleinere,
einfache Kreis die ausgewahlte Position und der Doppelkreis die um die Baufreiheit(en) versetzte Position a
Baufreiheiten werden als griine Linien dargestellt.

In der Querprofilansicht werden die entsprechenden Abtrags— oder Auftragsgefalle fir die Seite der Trasse
angezeigt, auf der Sie sich gerade befinden.

Informationen zur graphischen Definition eines Quergefalles fur alle Trassenformate finden Sie unter
Quergefalle definieren.

Informationen zur graphischen Definition einer Unterschicht fur Trassen aus einer GENIO—-Datei finden Sie
unter Unterschicht definieren.

GENIO-Dateien aus der 12D Model Software exportieren
So exportieren Sie eine Trasse als GENIO-Datei aus der 12D Model Software:

1. Starten Sie 12D Model, und wahlen Sie ein Projekt.
2.Wahlen Sie File I/O / Data output — GENIO.
3. Wahlen Sie im Dialogfeld Write GENIO File for das 6D—Breitenband, das in die Datei geschrieben
werden soll.
4. Geben Sie einen Dateinamen ein.
5. Stellen Sie das Feld Alignment dimension auf 6D ein.
6. Wahlen Sie das Kontrollkastchen Format 77.
7.Schreiben Sie die Datei, aber wahlen Sie jetzt noch nicht Finish.
8. Wahlen Sie die tbrigen Breitenb&nder aus, die die Trasse definieren und in die Datei geschrieben
werden sollen.
9. Behalten Sie den Dateinamen bei, den Sie fiir das 6D—Breitenband eingegeben haben.
10. Stellen Sie das Feld Alignment dimension auf 3D ein.
11.Schreiben Sie die Daten in die Datei. Wéahlen Sie Yes , um sie zur bestehenden Datei hinzuzuftigen.
12.Wahlen Sie Finish.

Tipp — Verwenden Sie die Filteroption, um die Auswahl der Breitenbander zu vereinfachen.
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Vermessungskonfiguration

MenU Konfiguration
Mit diesem Meni kdnnen Sie:
* Einstellungen fir den Trimble Controller festlegen oder andern
» Merkmals— und Attributbibliotheken erstellen und bearbeiten
* Vermessungsstile erstellen und bearbeiten
 Ein Telefonbuch fiir die Verwendung mit GSM-Modems erstellen.
Weitere Informationen finden Sie unter:
Controller
Merkmals— und Attributbibliotheken
Vermessungsstile

Telefonbuch

Optionen

Vermessungsstile

Vermessungsstile definieren Parameter fur die Konfiguration und Kommunikation mit Instrumenten und die

Messung und Speicherung von Punkten. Bei einer GPS-Vermessung weist der Vermessungsstil die Basis-
und Rover—-Empfanger an, die Funktionen flr einen bestimmten Vermessungstyp auszufthren. Der gesamt
Informationssatz wird als Vorlage gespeichert und kann bei Bedarf aufgerufen und erneut verwendet werde

Wenn nur ein Vermessungsstil existiert, wird dieser automatisch gewahlt. Wahlen Sie andernfalls Uber
Konfiguration / Vermessungsstile einen Stil aus der angezeigten Liste.

Sie kénnen die Systemstile ohne vorherige Konfiguration verwenden oder die Voreinstellungen wie
erforderlich andern. Der Stil 5600 3600 kann sowohl fiir 5600- als auch fur 3600-Instrumente von Trimble
verwendet werden. Trimble Survey Controller erkennt, welches Instrument angeschlossen ist und konfigurie
die erforderlichen Steuerungen automatisch.

Wahlen Sie die entsprechenden Optionen fir die Anzeige und die Verwendung der Vermessungsstile.

Wahlen Sie Konfiguration / Vermessungsstile aus dem Hauptmeni, um die Konfiguration der Trimble Surve
Controller Software fur unterschiedliche Vermessungstypen zu andern.

Weitere Informationen finden Sie unter:
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Konventionelle Vermessungen
FastStatic—Vermessung

Nachverarbeitete kinematische Vermessung
RTK- und Ergédnzungsvermessung
RTK-Vermessung

RTK-Vermessung und Datenaufzeichnung

Softwareoptionen

Wahlen Sie Konfiguration / Optionen aus dem Hauptmen, um eine Liste der verfiigbaren Softwareoptioner
anzuzeigen. Folgende Optionen stehen zur Verfigung:

* GPS-Vermessung
* TS-Vermessung (Totalstationsvermessung)
» Erweiterte geodat. Funktionen

Alle Optionen sind gemaf} Voreinstellung deaktiviert. Die Vermessungsstildateien GPS-Vermessung und
TS-Vermessung werden im Verzeichnis Trimble Data erstellt und werden nur angezeigt, wenn diese
Optionen aktiviert sind.

Hinweis — Die Optionen GPS-Vermessung oder TS-Vermessung werden automatisch aktiviert, wenn Sie
eine Verbindung zu einem GPS-Empfanger bzw. zu einem konventionellen Instrument herstellen.

Waéhlen Sie Erweiterte geodat. Funktionen, um folgende Optionen zu aktivieren:

» den Mal3stabsfaktor fir die Stationierung
+ die Helmert-Transformation fir die freie Stationierung
« die nachbarschaftstreue Anpassung

Tippen Sie auf Upgrade, um einen neuen Optionsschlissel fur die Aktualisierung der Softwareoptionen
einzugeben.

Vermessungstyp

Der GPS-Vermessungstyp hangt von der verfligbaren Ausristung, den Bedingungen im Feld und den
bendtigten Resultaten ab. Konfigurieren Sie den Vermessungstyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines
Vermessungsstils.

So fuhren Sie dies durch:

;r?‘
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1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Vermessungsstile / <Gewahlter Vermessungsstil> /
Basis—Optionen.
2. Andern Sie das Feld Typ wie erforderlich.
3. Fuhren Sie dasselbe fur die Rover—Optionen durch.
Die Trimble Survey Controller Software enthalt Vermessungsstile fiir folgende Vermessungstypen:
Konventionelle Vermessungen
FastStatic—Vermessung
RTK-Vermessung
RTK- und Ergédnzungsvermessung

Nachverarbeitete kinematische Vermessung

Sie mussen Ihren eigenen Vermessungsstil erstellen, um einen der folgenden Vermessungstypen zu
verwenden:

Echtzeit-kinematisch und Datenaufzeichnung

Echtzeit—differentielle Vermessung

Konventionelles Instrument — Konfiguration

Konfigurieren Sie den konventionellen Instrumententyp bei der Erstellung oder Bearbeitung eines
Vermessungsstils.

Wahlen Sie Instrument, dann den Instrumententyp, und stellen Sie die entsprechenden Parameter ein.
Baudrate und Paritét

Verwenden Sie das Feld Baudrate, um die Baudrate der Trimble Survey Controller Software zu konfiguriere
damit sie mit der Baudrate des konventionellen Instruments Gibereinstimmt.

Verwenden Sie das Feld Paritat, um die Paritat der Trimble Survey Controller Software zu konfigurieren,
damit sie mit der Paritat des konventionellen Instruments Gbereinstimmt.

Wenn Sie den Instrumententyp &ndern, werden die Einstellungen fur die Baudrate und Paritat automatisch :
die Voreinstellungen fiir das gewéhlte Instrument gesetzt.

Hz-V-Abgriff

Verwenden Sie das Feld Hz-V-Abgriff, um festzulegen, wie oft die Trimble Survey Controller Software die
horizontale und vertikale Winkelanzeige in der Statuszeile mit Informationen vom konventionellen Instrumer
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aktualisieren soll.

Hinweis — Einige Instrumente erzeugen einen Piepton, wenn Sie mit der Trimble Survey Controller Software
kommunizieren. Sie kdnnen das Tonsignal am Instrument ausschalten oder den Hz—V-Abgriff auf Nie
einstellen.

Messmodus

Das Feld Messmodus erscheint, wenn der angegebene Instrumententyp mehr als einen Messmodus hat, de
von der Trimble Survey Controller Software eingestellt werden kann. Verwenden Sie dieses Feld, um
festzulegen, wie das EDM Strecken messen soll. Die Optionen sind je nach Einstellung im Feld Typ
unterschiedlich. Wahlen Sie die Option Instrumentenvoreinstellung, um immer die Einstellung des
Instruments zu verwenden.

Tipp — Tippen Sie auf das Instrumentensymbol in der Statusleiste oder driicken Sie die Trimble-Taste, um
den Messmodus bei der Verwendung von Trimble Instrumenten der S—Serie, Trimble 5600- und
3600—-Instrumenten schnell zu wechseln.

Gemittelte Beobachtungen
Verwenden Sie die Methode Gemittelte Beobachtungen, um:

« die Messgenauigkeit flir eine vordefinierte Anzahl an Beobachtungen zu erh6hen
« die mit den Messungen verknipften Standardabweichungen anzusehen

Waéhrend das Instrument misst, werden die Standardabweichungen fur die Horizontal- (Hz) und
Vertikalwinkel (V) und die Schragstrecke (SD) angezeigt.

Autom. L1/L2

Aktivieren Sie bei der Verwendung eines Servo— oder Robotic—Instruments das Kontrollkastchen Autom.
L1/L2, um nach der Beobachtung in Fernrohrlage 1 automatisch einen Punkt in Lage 2 anzuzielen.

Wenn Autom. L1/L2 gewahlt ist, dreht sich das Instrument automatisch in Lage 2, nachdem die Messung in
Lage 1 beendet ist. Der Punktname wird nicht erh6ht, Sie kdnnen daher den Punktnamen fir die Messung i
Lage 2 beibehalten. Wenn die Messung in Lage 2 beendet ist, dreht sich das Instrument wieder in Lage 1.

Die Funktion Autom. L1/L2 funktioniert nicht, wenn Sie mit der Messung in Lage 2 beginnen oder wenn der
Messmodus auf eine der folgenden Optionen eingestellt ist:

e Exz. Hz

* Exz. Strecke

* Kanalstab

* Exz. rundes Objekt
* Objekthohe/-breite

Strecke in Lage 2 messen
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Die Option Strecke in Lage 2 messen wird in folgenden Bildschirmen verwendet:

» Topo messen, wenn Autom. L1/L2 gewahlt ist
* Richtungsséatze, Stationierung bek. Punkt Plus und Freie Stationierung, wenn keine
Streckenbeobachtung in Lage 2 erforderlich ist

Wenn die Option Strecke in Lage 2 messen gewabhlt ist und die Messmethode fur Lage 1 eine
Streckenmessung enthélt, wird die Messmethode fiir Fernrohrlage 2 nach der Messung in Lage 1 automatis
auf Nur Winkel gesetzt. Nach der Messung in Lage 2 wird wieder die Messmethode fur Lage 1 verwendet.

Anschluss setzen

Das Feld Anschluss setzen erscheint, wenn Sie die Horizontalkreisablesung bei der Beobachtung eines
Anschlusspunktes einstellen kdnnen. Die Optionen sind Nein, Null und Azimut. Wenn Sie bei der
Beobachtung des Anschlusspunktes die Option Azimut wahlen, wird die Horizontalkreisablesung auf den
berechneten Azimut zwischen dem Instrumentenstandpunkt und dem Anschlusspunkt gesetzt.

Autom. Servodrehung

Bei der Verwendung eines Servo-Instruments kann das Feld Autom. Servodrehung im Vermessungsstil auf
Hz & V, Nur Hz oder auf Aus eingestellt werden. Wenn Sie Hz & V oder Nur Hz wahlen, dreht sich das
Instrument bei der Absteckung und bei der Eingabe eines bekannten Punktes im Punktnamensfeld
automatisch zum Punkt.

Wenn Sie im Robotic—-Modus arbeiten oder das Feld Autom. Servodrehung im Vermessungsstil auf Aus
gestellt ist, dreht sich das Instrument nicht automatisch. Tippen Sie auf Drehen, um das Instrument zum
angezeigten Winkel zu drehen.

Zentrierfehler

Der Zentrierfehler wird zur Berechnung der Beobachtungsgewichtung verwendet. Diese ist Teil der Freien
Stationierung und der Stationierung bek. Punkt Plus. Stellen Sie in diesem Feld einen Wert ein, der der
geschéatzten Stationierungsgenauigkeit entspricht.

Instrumentengenauigkeit

Verwenden Sie die Felder Instrumentengenauigkeit, um die Genauigkeiten des Instruments festzulegen. Sie
konnen:

* sie auf Null belassen.
« die Werte des Herstellers eingeben.
* Ihre eigenen Werte eingeben, basierend auf Ihren Beobachtungsmethoden.

Wenn Sie Werte eingeben, werden diese von Trimble Geomatics Office verwendet, um die
Standardfehlerstatistiken fur eine Beobachtung zu berechnen. Wenn Sie die Felder auf Null belassen, werd
die voreingestellten Werte in Trimble Geomatics Office zur Berechnung der Standardfehlerstatistiken
verwendet.
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Wenn Sie ein Trimble Instrument der S—Serie, ein 5600— oder ein 3600—-Instrument verwenden, werden die
Instrumentengenauigkeiten nicht im Vermessungsstil konfiguriert. Trimble Survey Controller liest die
Instrumentengenauigkeiten aus der Totalstation ein. Diese Genauigkeiten werden zur Gewichtung und zur
Berechnung der Standardabweichungsstatistiken von Beobachtungen verwendet.

Die Standardabweichungsstatistiken werden zusammen mit jeder Beobachtung gespeichert. Die
Standardabweichungen kénnen in der Office—Software bei einer Netzausgleichung zur Gewichtung von
Beobachtungen verwendet werden.

Konventionelles Instrument — Typ

In einem konventionellen Vermessungsstil muss der verwendete Instrumententyp festgelegt werden.
Waéhlen Sie ein Modell der folgenden Hersteller:

e Trimble

* Leica

 Nikon

* Pentax

» Sokkia

» Spectra Precision
* Topcon

e Zeiss

Wahlen Sie die Option Manuell, wenn Sie die Messungen eingeben méchten.
Waéhlen Sie einen der folgenden SET-Typen:

» SET (Basic), wenn Sie ein Nikon—-Instrument verwenden (Ihr Instrument den Typ Nikon nicht
unterstitzt). Vergewissern Sie sich, dass die Einheiten des Instruments mit den Einheiten in der
Trimble Survey Controller Software tibereinstimmen.

» SET (Erweitert), wenn Sie ein Sokkia-Instrument verwenden.

Ein Leica TPS1100 Instrument fiir eine Servo—- oder Robotic—Vermessung konfigurieren

Trimble Survey Controller kommuniziert bei Servo— und Robotic-Vermessungen utber ein RCS—Protokoll
(ferngesteuerte Vermessung) mit einem Leica TPS1100 Instrument.

So konfigurieren Sie das Instrument:

1. Drucken Sie auf dem Leica TPS1100 im Hauptmeni 5 [Configuration]. Dricken Sie dann 2
[Communication mode].

2. Driicken Sie 4 [GSI parameters]. Stellen Sie die Felder [Baudrate] auf 19200, [Protocol] auf None,
[Parity] auf None, [Terminator] auf CR/LF und [Data bits] auf 8 ein.

3. Drucken Sie [Cont], um fortzufahren.
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4. Dricken Sie 5 [RCS (Remote) On/Off]. Stellen Sie sicher, dass der [Remote control mode]
ausgeschaltet ist (Off).

5. Drucken Sie F1 [Back] zweimal, um den Bildschirm [Measure and Record] auf dem Instrument
anzuzeigen. Dricken Sie dann F6 [Meas].

Hinweis — Sie mussen 1 [GSI parameters] oder 2 [GeoCOM parameters] nicht konfigurieren und Sie muisse!
das Instrument nicht in den Modus [GeoCOM On-Line] umschalten.

Tipp — Trimble Survey Controller kann nur mit dem Instrument kommunizieren, wenn der
Instrumentenbildschirm [Measure and Record] angezeigt wird. Um das Instrument entsprechend zu
konfigurieren, so dass es mit dem Bildschirm [Measure and Record] startet, wahlen Sie aus dem Hauptmen
des Leica Instruments 5, 1 und 04. Setzen Sie das Feld [Autoexec] dann auf [Measure and record].

Sie kdénnen Einstellungen, wie ATR, LOCK und den reflektorlosen Modus im Instrument &ndern, wenn das
Instrument mit Trimble Survey Controller verbunden ist. Wenn Sie den Modus andern, zeigt Trimble Survey
Controller eine Fehlermeldung an, dass das Instrument nicht antwortet. Ignorieren Sie diese Fehlermeldung
Die normale Kommunikation wird fortgesetzt, wenn Sie zum Bildschirm [Measure and Record]
zuriickkehren.

Tipp — Stellen Sie das Instrument auf Reflectorless ein, um die reflektorlose EDM-Technologie zu nutzen.
Setzen Sie den Messmodus in Trimble Survey Controller auf Instrumentenvoreinstellung.

Alternativ dazu kdnnen Sie auf das Zielsymbol in der Statusleiste tippen und DR-Ziel wahlen, um auf
DR-Ziel umzuschalten und das Instrument fiir den reflektorlosen Modus zu konfigurieren.

Hinweis — Die Suchfunktion ist nicht verfiigbar, wenn sich das Instrument im reflektorlosen (DR) Modus
befindet.

Hinweis — Die Leica TC/TPS1100 Vermessungsstile wurden speziell fir die Arbeit mit TPS1100
Instrumenten entwickelt. Der TC/TPS1100 Stil kann jedoch auch zusammen mit anderen Leica TPS
Instrumenten eingesetzt werden, die dasselbe Protokoll verwenden.

Laser—Entfernungsmesser

Wenn Sie Punkte oder Strecken mit einem Laser—Entfernungsmesser messen, der an den Controller
angeschlossen ist, konfigurieren Sie den Laser—Entfernungsmesser zuerst im Vermessungsstil.

1. Wahlen Sie Konfiguration / Vermessungsstile aus dem Hauptmenu. Tippen Sie auf einen
Vermessungsstil.

2.Wahlen Sie Laser-Entfernungsmesser.

3. Wadhlen Sie ein Instrument im Feld Typ.

4. Konfigurieren Sie, falls erforderlich, die Felder Controller—Schnittstelle und Baudrate.
Die Voreinstellung im Feld Baudrate ist die empfohlene Einstellung des Herstellers. Wenn Trimble
Survey Controller den Laser automatisch anweisen kann, Messungen vorzunehmen, wenn Sie auf
Messen tippen, kdnnen Sie das Feld Autom. Messen bearbeiten.

5. Aktivieren oder deaktivieren Sie das Kontrollkéstchen Punkt autom. speichern, falls erforderlich.

6. Tippen Sie auf Enter. In den Genauigkeitsfeldern werden die Genauigkeitswerte des Laserhersteller
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angezeigt. Es sind reine Anzeigefelder, die nicht bearbeitet werden kénnen.

Die Lasermessungen konnen als vertikale Winkel vom Zenit oder als Neigung (gemessen von der
Horizontalen) dargestellt werden. Wahlen Sie im Bildschirm Einheiten eine Anzeigeoption im Feld
V-Anzeige Laser. Weitere Informationen finden Sie unter Systemeinheiten.

Bevor Sie den Laser mit dem Controller einsetzen, missen Sie eine Reihe von Laseroptionen konfigurieren
Die nachstehende Tabelle enthélt die Konfigurationen fir die Laser, die von Trimble Survey Controller
unterstitzt werden:

Laser Lasereinstellung

Driucken Sie im Hauptmenu die Pfeiltasten Nach oben oder Nach unten,|bis das
LTI Criterion 300 oder LTI |[Menl Messung erscheint. Tippen Sie dann auf Enter. Wéhlen Sie Basic
Criterion 400 measurements, und tippen Sie auf Enter. Ein Bildschirm mit den Feldern HD
und AZ erscheint.

Stellen Sie den Laser auf Betrieb im CR 400D-Format ein. Vergewissern Sie
LTI Impulse sich, dass ein kleines "d" auf dem Bildschirm angezeigt wird (drticken Sig,
falls erforderlich, den Fire2—-Knopf am Laser).

Stellen Sie die Option Range/Mode auf Standard (Averaged) und die Option
Serial/Format auf Trimble Pro XL ein.
Leica Disto memo/pro Stellen Sie die Einheiten auf Meter oder Ful3 ein (nicht auf Ful? und Inch).
MDL Generation Il Es sind keine speziellen Einstellungen erforderlich.

Stellen Sie das Data record —Format auf Mode 1 ein. Wenn Sie einen
Winkelencoder verwenden, stellen Sie die magnetische Deklination in de
Trimble Survey Controller Software auf Null ein. Der Winkelencoder im
LaserAce korrigiert die magnetische Deklination.

Laser Atlanta Advantage

=

MDL LaserAce

Hinweis — Der Laser—Entfernungsmesser muss so konfiguriert sein, dass die Neigungsmesser— und
Schréagstreckenablesungen nach jeder Messung aktualisiert werden.

Laserpunkte messen

Wahlen Sie bei einer Vermessung im Menl Messung die Option Laserpunkte messen, um Laserpunkte als
Offsets von einem bekannten Punkt zu messen. Geben Sie alternativ dazu eine Strecke in das Feld HD ode
SD ein. Tippen Sie dann im Popup—Meni auf Laser, und messen Sie die Strecke mit dem Laser.

Wenn das Feld Autom. Messen in den Laser—Entfernungsmesser Vermessungsstiloptionen auf Ja eingeste
ist, weist Trimble Survey Controller den Laser an, eine Messung vorzunehmen, wenn Sie auf Laser tippen.

Wenn die Trimble Survey Controller Software nur eine Entfernungsmessung vom Laser erhalt, erscheint eir
anderer Bildschirm, in dem die gemessene Strecke in einem Feld Schragstrecke angezeigt wird. Geben Sie
einen vertikalen Winkel ein, wenn die gemessene Strecke nicht horizontal war.

Hinweis — Wenn Sie einen Laser ohne Kompass einsetzen, miissen Sie einen magnetischen Azimut eingeb
bevor die Trimble Survey Controller Software den Punkt speichern kann.

elrimbles
234



Hinweis — Der Laser muss sich erst einige Sekunden ausrichten, bevor Messungen vorgenommen werden
konnen. Wenn Sie einen Wert fur die magnetische Deklination in den Laser eingeben, vergewissern Sie sicl
dass die Koord.geom-Einstellung in der Trimble Survey Controller Software Null ist.

Toleranzen Mehrfachaufnahme

Bei einer GPS—-Vermessung warnt Sie die Trimble Survey Controller Software normalerweise, wenn Sie
einen neuen Punkt eingeben, dessen Name in der Datenbank bereits existiert.

Hinweis — Wenn Sie bei einer konventionellen Vermessung einen Punkt eingeben, der bereits existiert,
erscheint die Meldung "Punkt existiert bereits" nicht. Dies geschieht, weil Sie vielleicht regelmafiig Punkte ir
beiden Lagen messen mdchten.

Sie kdnnen bei einer GPS-Vermessung in Echtzeit oder bei einer konventionellen Vermessung ebenfalls
Toleranzen fir Doppelter—Punkt Warnmeldungen festlegen. Geben Sie die maximale Strecke ein, die der ne
Punkt vom bestehenden Punkt entfernt sein darf. Die Warnmeldung Doppelter Punkt erscheint nur, wenn Si
versuchen, den neuen Punkt zu speichern und auch nur dann, wenn sich der doppelte Punkt auRerhalb der
festgelegten Toleranz befindet. Wenn der neue Punkt denselben Namen hat, wie ein bereits bestehender P
und sich innerhalb der gesetzten Toleranz am bestehenden Punkt befindet, wird der Punkt als neuer Punkt
gespeichert. Der bestehende Punkt wird nicht Gberschrieben. Wenn Sie die Option Mittel aller
Mehrfachaufnahmen innerh. Toleranz gewéhlt haben, wird der Punkt als neuer Punkt gespeichert und das
Mittel aller vorherigen Positionen gleichen Namens wird gebildet. Eine gemittelte Position hat eine hohere
Suchklasse als eine normale Beobachtung.

Bei konventionellen Vermessungen kdnnen nur doppelte Punkt aus zwei getrennten Stationierungen
automatisch gemittelt werden. Doppelte Punkte aus einer einzigen Stationierung werden zur Erzeugung ein
reduzierten Richtung gemittelt. Um konventionelle Beobachtungen aus einer einzigen Stationierung zu
mitteln, stellen Sie eine geringe Toleranz fir doppelte Punkte ein. Wahlen Sie dann Mittelwert bilden, wenn
die Warnmeldung tber doppelte Punkte erscheint. Alternativ dazu kénnen Sie auch den Befehl Koord.geom
Mittelwert berechnen verwenden.

Ist der neue Punkt weiter vom Originalpunkt entfernt als die festgelegte Toleranz, kdnnen Sie wéhlen, was r
dem neuen Punkt beim Speichern geschehen soll.
Folgende Optionen stehen zur Verfugung:

* Verwerfen

* Umbenennen

« Uberschreiben — der Originalpunkt und alle anderen Punkte mit demselben Namen und derselben
(oder niedrigeren) Suchklasse werden Uberschrieben und geldscht.

« Als Prifpunkt speichern — der Punkt wird mit der niedrigeren Klassifizierung Prufpunkt gespeichert

» Weiteren speichern — der Punkt wird gespeichert und kann dann in der Blrosoftware gemittelt
werden. Der Originalpunkt hat Vorrang vor diesem Punkt.

* Mittelwert bilden — der Punkt wird gespeichert. Danach wird die gemittelte Position berechnet und
ebenfalls gespeichert.

Hinweis — Wenn Sie die Option Mittelwert bilden wéhlen, wird die aktuelle Beobachtung gespeichert und die
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berechnete gemittelte Gitterposition zusammen mit den Standardabweichungen fiir die Hoch—, Rechts— unc
Hohekoordinaten angezeigt. Wenn es mehr als zwei Positionen fur einen Punkt gibt, erscheint der Softkey
Details. Tippen Sie auf Details, um die Abweichungen der individuellen Positionen von der gemittelten
Position anzusehen. Sie kdnnen in diesem Dialogfeld bestimmte Positionen in die Berechnung des
Mittelwertes einbeziehen oder ausschliel3en.

So konfigurieren Sie die Toleranzen fir die Mehrfachaufnahme:

1. Wahlen Sie den Vermessungsstil.

2.Wabhlen Sie Toleranzen Mehrfachaufnahme

3. Legen Sie die horizontalen und vertikalen Toleranzen fest. Wenn Sie diese Strecken auf Null
einstellen, wird immer eine Warnmeldung angezeigt.

4. Wenn die gemittelte Position automatisch berechnet und gespeichert werden soll, wahlen Sie die
Option Mittel aller Mehrfachaufnahmen innerh. Toleranz.

Hinweis — Wenn das Kontrollkastchen Mittel aller Mehrfachaufnahmen innerh. Toleranz aktiviert ist und sich
die Beobachtung einer Mehrfachaufnahme innerhalb der festgelegten Toleranz befindet, wird die
Beobachtung und die berechnete gemittelte Position (unter Verwendung aller verfugbaren Positionen fur de
Punkt) automatisch gespeichert.

Hinweis — Trimble Survey Controller berechnet Koordinatenmittelwerte durch Bildung des Mittelwerts der
Gitterkoordinaten, die aus den zugrunde liegenden Koordinaten oder Beobachtungen berechnet wurde.
Beobachtungen, bei denen keine Gitterkoordinate berechnet werden kann (wenn z. B. nur Winkel beobacht
wurden), werden nicht in die Mittelwertbildung einbezogen.

Beobachtungen in Lage 1 und Lage 2

Wenn Sie bei einer konventionellen Vermessung wahrend einer Stationierung, Stationierung bek. Punkt Plu
einer freien Stationierung oder beim Messen von Richtungsséatzen Beobachtungen in beiden Fernrohrlagen
durchfuhren, prift Trimble Survey Controller, ob die in Lage 1 und 2 durchgeflihrten Beobachtungen
innerhalb der festgelegten Toleranz liegen.

Liegen die Beobachtungen in Lage 1 und Lage 2 auf3erhalb der Toleranz, erscheint der Bildschirm
Beobachtung: Auferh. Toleranz.
Folgende Optionen stehen zur Verfugung:

» Verwerfen — der Punkt wird verworfen und nicht gespeichert.

* Umbenennen - benennen Sie den Punkt um.

* Als Prufpunkt speichern — der Punkt wird mit der Klassifizierung Prifpunkt gespeichert

» Weiteren speichern — die Beobachtung wird gespeichert.

» Speichern und reorientieren — (diese Option wird nur angezeigt, wenn Sie einen Anschlusspunkt
beobachten). Speichern Sie eine andere Beobachtung mit einer neuen Orientierung fur alle
nachfolgenden Punkte, die mit der aktuellen Stationierung gemessen werden. Zuvor durchgefuhrte
Beobachtungen werden nicht geéndert.

Wenn Sie die Stationierung bek. Punkt Plus, die freie Stationierung oder die Messung von Richtungsséatzen
beendet haben, speichert Trimble Survey Controller die reduzierten Richtungen zu jedem beobachteten Pur
Die Software fuhrt an diesem Punkt keine Toleranzprifung fir Mehrfachaufnahmen durch. Wenn Sie eine
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oder mehrere Beobachtungen in die Berechnung des Positionsmittels fir einen beobachteten Punkt
einbeziehen mdchten, mussen Sie Option Mittelwert bilden im Menit Koord.geom. wahlen.

Merkmals— und Attributbibliotheken

Wenn eine vordefinierte Merkmals— und Attributbibliothek bei einer Vermessung verwendet werden soll,
Ubertragen Sie eine von Trimble Geomatics Office, oder erstellen Sie eine Kartiercodeliste in Trimble Surve!
Controller. Sie kdnnen mit dem Trimble Data Transfer Dienstprogramm ebenfalls eine
Attributverzeichnisdatei (.ddf) tbertragen.

So erstellen Sie eine neue Kartiercodeliste:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Konfiguration / Merkmals— und Attributbibliotheken.
2. Tippen Sie auf den Softkey Neu.

3. Geben Sie den Namen der Liste ein.

4. Tippen Sie auf Bearbtn., um Codes hinzuzufugen, zu Idschen oder zu bearbeiten.

Hinweis — Kartiercodes kdnnen maximal 20 Zeichen haben.

Tipp — Der Code und die Beschreibung werden bei der Verwendung von Merkmals— und
Attributbibliotheken angezeigt.
Die zuletzt verwendeten Codes erscheinen am Anfang der Liste.

5. Tippen Sie auf den Softkey Anzeigen, um die Anzeigeeigenschaften fir den Kartiercode einzusteller
Wenn die Option Kodierte Merkmale anzeigen in den Kartenoptionen gewabhlt ist, zeichnet Trimble
Survey Controller Linien zwischen Punkten mit den festgelegten Anzeigeeigenschaften.

Kartiercodenamen, die Leerstellen enthalten, erscheinen in der Trimble Survey Controller Software
mit einem kleinen Punkt zwischen den Wartern, z. B. Grof3er-Hydrant. Diese Punkte erscheinen in d
Blrosoftware nicht.

Einige Symbole werden in Merkmals— und Attributbibliotheken nicht unterstitzt, zum Beispiel ! und
[ ]. Wenn Sie nichtunterstitzte Symbole bei der Erstellung einer Bibliothek in der Burosoftware
verwenden, konvertiert die Trimble Survey Controller Software sie bei der Ubertragung in das
Symbol Unterstrich "_"

Steuerbefehle

Mit Hilfe von Kartiercodes kénnen Punkte mit demselben Code durch Linien miteinander verbunden oder
durch Symbole auf einem Plan wiedergegeben werden. Messen Sie z. B. bei einer topographischen
Vermessung die Mittellinie einer Trasse und geben ihr den Code ML. Stellen Sie dann die Burosoftware in
der die Kartiercodes verarbeitet werden, so ein, dass alle Punkte mit dem Code ML miteinander verbunden
werden.

Wenn Sie jedoch die Mittellinien von zwei unterschiedlichen Trassen vermessen, und alle Punkte den Code
ML verwenden, werden die beiden Mittellinien miteinander verbunden. Um dies zu vermeiden, verwenden
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Sie den Code ML START fur den ersten Punkt auf der Mittellinie. Beobachten Sie eine Folge von Punkten
mit dem Code ML, und verwenden Sie dann den Code ML ENDE fir den letzten Punkt auf der ersten
Mittellinie.

Richten Sie die Kartiercodebibliothek fur die Blirosoftware so ein, dass sie die Start— und Endcodes als
Befehle erkennt.

Funkgerate — fur GPS

Funkgeréte werden fir Echtzeit—-Vermessungen verwendet.

Waéhlen Sie das Kontrollkastchen Korrekturen tiber SC leiten, um ein Datenfunkgerat oder ein GSM—-Moden
an Trimble Survey Controller anzuschlieRen. Echtzeit-Daten werden dann bei der Ubertragung vom
Empfanger zum Datenfunkgerat oder GSM—-Modem Uber die Trimble Survey Controller Software geleitet.
Stellen Sie die Baudrate fir die Datentibertragung und die Controller—Schnittstelle ein, an die das
Datenfunkgeréat oder GSM-Modem angeschlossen ist.

Ein Funkgeratesymbol wird in der Statusleiste angezeigt, wenn eine Funkverbindung zwischen den Basis—
und Rover—-Empféangern besteht. Wenn weniger als 4 Satelliten verfolgt werden, wird keine Position
berechnet, und das Funkgeratesymbol verschwindet. Tritt ein Problem auf, werden verschiedene Meldunge
in der Statusleiste angezeigt, die zusatzliche Informationen Uber das Funkgerat enthalten.

Konfigurieren Sie das Rover— oder Basisfunkgerat bei der Erstellung oder Bearbeitung eines
Vermessungsstils.

Funkgerate mit der Trimble Survey Controller Software konfigurieren
Verwenden Sie die Trimble Survey Controller Software, um:

« die Frequenz eines Funkgerates zu andern
» den Modus eines Funkgerates von Senden/Empfang auf Funkrepeater einzustellen
« die Funkdatenrate zu &ndern

So konfigurieren Sie ein Funkgerat:

1. Schliel3en Sie den Controller, den Empfanger, die Stromversorgung und das Funkgerat an. Weitere
Informationen finden Sie in der Abbildung zur Aufstellung des Basisempfangers.

Alternativ dazu kdnnen Sie die Stromversorgung und den Controller mit dem Y-Kabel direkt an das
Funkgerat anschliel3en.

2. Heben Sie den Vermessungsstil im Controller hervor, und tippen Sie auf Bearbtn.

3. Wahlen Sie Basisfunkgerat oder Rover—Funkgerat abhangig davon, welches Funkgerat Sie
konfigurieren.

4. Stellen Sie das Feld Typ und, wenn Sie einen Direktanschluss durchfihren, das Feld
Controller-Schnittstelle ein.
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Wenn Sie den Controller tber einen Empfanger anschliel3en, stellen Sie das Feld
Empfangerschnittstelle ein.
5. Tippen Sie auf Verbind.

Hinweis — Wenn der Softkey nicht angezeigt wird, kann der gewahlte Funkgeratetyp nicht
konfiguriert werden.

Wenn Sie nicht das interne Funkgerat eines Trimble R7-, R8—, 5700—, 4800— oder 4700
GPS-Empfangers konfigurieren, erscheint folgende Meldung:

Bitte bestéatigen. Stromversorgung von Funkgerat trennen.
6. Unterbrechen Sie die Stromzufuhr zum Funkgerat, und tippen Sie auf OK.
Folgende Meldung erscheint: Bitte bestatigen. Stromversorgung an Funkgerat anschliel3en.
7. Schlie3en Sie die Stromzufuhr erneut an das Funkgerat an, und tippen Sie auf OK (bei einem Pacifit

Crest—Funkgerat mussen Sie nicht auf OK tippen).

Der zweite Bildschirm Basisfunkgerat / Rover—Funkgerat erscheint.
8. Andern Sie die Einstellungen in den Feldern Frequenz und Modus Basisfunkgeréat wie erforderlich.

Die Firmware—Version des Funkgerates wird ebenfalls angezeigt.
9. Tippen Sie auf Enter, wenn die Details korrekt sind (wenn Sie ein Pacific Crest—Funkgeréat
verwenden, missen Sie nicht auf Enter tippen).

Hinweis — In einigen La&ndern ist es nicht zuléssig, die Frequenz eines Funkgerates zu andern. Die Trimble
Survey Controller Software verwendet die letzte GPS—Position, um festzustellen, ob Sie sich in einem diese
Lander befinden. Falls dies der Fall ist, werden nur die verfigbaren Frequenzen im Feld Frequenz angezeic

Falls Inr Funkgeréat nicht in der Liste enthalten ist, wahlen Sie Andere, und definieren Sie die
Empfangerschnittstelle, die Baudrate und die Paritéat. Hinweis — Sie kbnnen ein GSM—-Modem verwenden.

Wenn Sie Basisfunkgeréat wahlen und dann im Feld Typ die Option Andere oder GSM—-Modem einstellen,
konnen Sie ebenfalls das Kontrollkastchen CTS aktiviert wahlen.

Warnung — Aktivieren Sie CTS (Clear to Send) nur, wenn der Empfanger an ein Funkgerat angeschlossen
ist, das CTS untersttitzt.

Die Empfanger der Trimble R8, R7, 5800, 5700, 4800 und 4700 GPS unterstitzen
RTS/CTS-Datenflusskontrolle, wenn Sie CTS aktivieren. Wenn Sie einen Empfanger einer GPS-Totalstatic
4700 oder 4800 einsetzen, verwenden Sie die Empfanger—Firmware V1.20 oder héher.

Weitere Informationen tber CTS—-Unterstitzung finden Sie in der Dokumentation des Empfangers.

Funklbsungen

Trimble bietet eine umfangreiche Auswahl an getesteten und bewéhrten Funkldsungen an.
TRIMTALK-Funkgerate werden tber ein normales Strom—/Datenkabel von der Stromquelle des Empféanger
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mit Energie versorgt. Diese Konfiguration vereinfacht die Stromversorgung hinsichtlich der Batterien, da der
Empfanger und das Funkgerat dieselbe Stromquelle benutzen. Trimble R7, Trimble R8, 5700, 5800, 4800 u
4700 GPS-Empfanger konnen ein TRIMMARK 1ll, TRIMTALK lle oder ein TRIMTALK 450S—-Funkgerat

an der Basis und ein internes Funkgerat am Rover verwenden.

GSM-Modems kdnnen sowohl am Basisempfanger als auch am Rover—-Empféanger verwendet werden. An
Basis ist das GSM-Modem mit dem Empféanger verbunden. Am Rover kann das GSM—-Modem entweder mi
dem Empfanger oder mit dem Controller verbunden sein.

Hinweis — GSM—-Modems, die mit der Trimble Survey Controller Software verwendet werden, missen
Hayes—kompatible AT—-Befehle unterstiitzen.
Basisempfanger, die mit Modems verwendet werden, missen CTS-Flusskontrolle unterstitzen.

Sie koénnen die Trimble Survey Controller Software einsetzen, um die Funkgeréte zu konfigurieren. Weitere
Informationen finden Sie unter Funkgerate mit der Trimble Survey Controller Software konfigurieren.

Hinweis — Das interne 450 MHz-Funkgerat des Trimble R8—Empfangers kann auch als Basisfunkgerat
betrieben werden, wenn es als Sende—-/Empfangsgerat (Transceiver) konfiguriert ist. Dadurch entfallt die
Notwendigkeit, ein externes Funkgerat am Basisempfanger zur Ubertragung der Basisstationsdaten zu
verwenden.

Uberlegungen zu Funk

Fir Echtzeit-Vermessungsmethoden ist eine stérungsfreie Funkverbindung erforderlich.

Hinweis — Die Genauigkeit gemessener Punkte wird durch die Funkgeré&teleistung nicht beeinflusst.
Verwenden Sie eine Ubertragungsverzogerung fir die Basisstation, die nicht mit anderen auf derselben
Frequenz Ubereinstimmt, wenn mehrere Basisstationen auf derselben Frequenz betrieben werden, um die
Auswirkungen von Interferenzen mit anderen Basisstationen zu reduzieren. Weitere Informationen finden Si

unter Mehrere Basisstationen auf einer Funkfrequenz betreiben.

Manchmal wirken sich die Bedingungen vor Ort oder die Topographie eines Gebietes nachteilig auf die
Funklbertragung aus, was zu einer begrenzten Abdeckung flhrt.

So erhohen Sie die Abdeckung:
* Verlegen Sie die Basisstationen zu deutlich sichtbaren Punkten in der Umgebung
» Bauen Sie die Funkantenne der Basis so hoch wie moglich auf

» Setzen Sie Funkrepeater ein

Tipp — Verdoppeln Sie die Hohe der Sendeantenne, um die Abdeckung um ca. 40% zu erhéhen. Um
denselben Effekt zu erzielen, wére es erforderlich, die Funksendeleistung zu vervierfachen.

Funkrepeater

Funkrepeater erhohen den Sendebereich eines Basisfunkgeréates, indem sie die Ubertragung von der Basis
empfangen und diese daraufhin auf derselben Frequenz erneut senden.
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Trimble bietet funf Funklésungen zur Verwendung mit dem Trimble Survey Controller—-System an.

Sie kdnnen einen Repeater mit dem TRIMTALK 450S (12,5 kHz)-Funkgerat und ein bis zwei Repeater mit
dem TRIMTALK 450S (25 kHz)—-Funkgeréat einsetzen. Einzelheiten tber die TRIMMARK 3, TRIMMARK

I/ lle, TRIMCOMM und Pacific Crest—Funkgerate entnehmen Sie bitte den entsprechenden
Produktdokumentationen.

Sie kdnnen das interne Funkgerat des Trimble R8—Empféangers so konfigurieren, dass es wahrend einer
Rover—-Vermessung Basisdaten an andere Rover Ubertragt. Dies wird als Rover—Repeater Konfiguration
bezeichnet. Das interne Funkgerat kann das Signal der Basis Uber die UHF-Ubertragungsverbindung an
andere Rover senden, wahrend gleichzeitig eine Rover—Vermessung durchgefiihrt wird. Diese Option ist fir
R8-Empfanger mit internem Funkgerat, die als Sende—-/Empfangsgerate konfiguriert sind, verfligbar. Wahle
Sie den Repeater—Modus, wenn Sie im Bildschirm den Rover—Funkgerateoptionen des Vermessungsstils e
Verbindung zum internen R8-Funkgerat herstellen.

Hinweis — Damit diese Funkgeréate als Funkrepeater eingesetzt werden kénnen, mussen sie als Funkrepeat
konfiguriert sein. Fuhren Sie dazu die vorstehenden Schritte aus, um eine Verbindung zum Funkgerat
herzustellen. Wahlen Sie dann einen Repeater—Modus. Die Optionen werden angezeigt, wenn das Funkger
zu dem eine Verbindung hergestellt wurde, die Repeaterfunktion unterstutzt. Alternativ dazu kdnnen Sie auc
das Eingabefeld auf der Vorderseite des Funkgeréats verwenden (falls verfiigbar).

GSM-Modem - Uberblick

Bei Echtzeit-Vermessungen kdnnen Sie ein externes GSM—-Modem oder das Trimble—interne
GSM/GPRS-Modul zur Ubertragung von Korrekturdaten zwischen der Basis und den Rover-Empfangern
verwenden. Sie kbnnen das externe GSM-Modem um Daten oder E-Mails zu lbertragen.

Weitere Informationen ber die Verbindung zu einem Internet Service Provider (ISP) finden Sie in der
Windows CE-Hilfe im Controller.

Verwenden Sie eine der folgenden Methoden, um eine Internet Echtzeit—-Vermessung durchzufihren:

* Verwenden Sie ein System wie z. B. GPSNet oder GPSBase, um Basisempféangerdaten von einem
Dienstanbieter zu erhalten.

* Verwenden Sie lhre eigene Remote—Basisstation, die auch Uber ein GSM-Modem oder Uber ein
Trimble-internes GSM/GPRS-Modul mit dem Internet verbunden ist. Wenn Sie diese Methode
verwenden, muss ein Trimble Survey Controller—-Gerat permanent an die Basis angeschlossen sein.

Wenn Sie Uber Ihre eigene Basisstation eine Verbindung zum Internet herstellen, kdnnen Sie die Basisstatic
als Server konfigurieren, zu dem der Rover eine Verbindung herstellt oder aber die Daten auf einen
Verteilerserver tUbertragen. Wenn die Basis als Server arbeitet, ist die Anzahl der Rover, die eine Verbindun
zur Basis herstellen kénnen, durch die Kapazitéat der Basis—Internetverbindung begrenzt. In einigen Fallen
kann moglicherweise nur ein Rover eingesetzt werden. Wenn die Basis Daten zu einem Verteilerserver
Ubertragt, kann dieser die Basisstationsdaten an zahlreiche Rover senden.

Wenn Sie ein GSM-Modem oder ein Trimble—internes GSM/GPRS-Modul verwenden, um mit dem
Controller eine Verbindung zum Internet herzustellen, finden Sie weitere Informationen unter Eine
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Verbindung zum Internet herstellen.

Wenn Sie ein GSM-Modem oder ein Trimble—internes GSM/GPRS—-Modul bei Echtzeit-Vermessungen mit
Internet—Korrekturdaten verwenden, konfigurieren Sie das Basis— und das Rover—Datenfunkgerat bei der
Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils als Internet-Verbindung. Das GSM—-Modem muss
Internet—Verbindungen unterstitzen

Sie kdnnen ein GSM-Modem im Einwahlmodus verwenden, um Basisdaten von einem Dienstanbieter zu
empfangen, der ein Modem als Service—Datenverbindung verwendet oder um Daten von einer
Remote—Basisstation zu empfangen, die mit einem GSM—-Modem ausgestattet ist. Wenn Sie Ihre eigene
Basisstation verwenden, wahlt das GSM-Modem des Rovers direkt das GSM—-Modem der Basis an. Das
GSM-Modem kann an den Empfanger oder an den Controller angeschlossen sein. Alternativ dazu kénnen
das Trimble-interne GSM/GPRS—Modul in einem Trimble R8—Empfanger verwenden.

Wenn Sie ein GSM—-Modem oder ein Trimble—-internes GSM/GPRS-Modul bei Echtzeit—-Vermessungen mit
Einwahlverbindung verwenden, konfigurieren Sie das Basis— und das Rover—Datenfunkgerat bei der
Erstellung oder Bearbeitung eines Vermessungsstils fur eine Einwahlverbindung. Das Modem muss
Hayes—kompatible AT-Befehle unterstiitzen.

Telefonbuch

Wenn Sie bei Echtzeit-Vermessungen ein GSM-Modem zur Ubertragung von Korrekturdaten verwenden,
konnen Sie auf ein Verzeichnis mit gespeicherten Telefonnummern zugreifen, mit denen das Modem der
Basisstation oder das Wide Area RTK-Netz angewahlt werden kann.

Tippen Sie auf den Pfeil rechts neben dem Feld Anzuwéhlender Eintrag, um wéahrend der Konfiguration des
Rover—-Modems auf das Telefonbuch zuzugreifen.

Waéhlen Sie Konfiguration / Telefonbuch aus dem Hauptmeni, um Eintrdge zum Telefonbuch hinzuzufiigen,
zu bearbeiten oder zu loéschen.

Einen Eintrag aus dem Telefonbuch auswéhlen

Sie kdnnen bei der Konfiguration des Rover—Funkgeréats fur den Vermessungsstil ganz einfach Namen odet
Nummern aus dem Telefonbuch auswéahlen:

1. Erstellen Sie einen Vermessungsstil fir ein GSM—-Modem oder fiir eine GSM-Einwahlverbindung.
2. Tippen Sie im Feld Anzuwéahlender Eintrag auf die rechte Pfeilschaltflache. Das Verzeichnis der
wahlbaren Nummern erscheint.
3. Tippen Sie auf die gewtinschte Nummer.
Die Nummer wird automatisch in das Feld Zu wahlende Nummer eingefligt.

Einen Eintrag zum Telefonbuch hinzufugen

1. Greifen Sie auf das Telefonbuch zu.
2. Tippen Sie auf Neu.
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3. Geben Sie den Namen und die Nummer ein.
4. Tippen Sie auf Speich.

Einen Telefonbucheintrag I6schen

1. Greifen Sie auf das Telefonbuch zu.
2.Heben Sie den zu I6schenden Eintrag hervor.
3. Tippen Sie auf Léschen.

4. Tippen Sie auf Akzept.

Vermessungskonfiguration fiur GSM-Einwahlverbindungen
Einen Vermessungsstil fir eine Echtzeit-Vermessung mit GSM-Einwahlverbindung konfigurieren

Vergewissern Sie sich vor dem Beginn einer Vermessung mit einem GSM-Modem, dass das Modem uber
Bluetooth mit dem Controller verbunden ist:

1. Stellen Sie sicher, dass das Telefon angeschlossen und mit dem Controller gekoppelt ist (Pairing).
2.Wahlen Sie Konfiguration / Controller / Bluetooth. Wahlen Sie im Feld Mit Modem verbinden den
Namen des gekoppelten GSM-Modems aus.

So konfigurieren Sie das Basis—/Rover—Funkgerét fir die Verwendung mit einem GSM—-Modem bei
leitungsvermittelten Einwahlverbindungen zu einem anderen Modem :

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Konfiguration / (Gewahlter Vermessungsstil) / Basis/Rover.

2.Wahlen Sie im Feld Typ die Option GSM-Modem.

3. Aktivieren Sie das Kontrollk&stchen Korrekturen tiber SC leiten, wenn das GSM-Modem per Kabel
oder Bluetooth direkt mit dem Controller verbunden ist.

4. Geben Sie bei der Konfiguration eines Rover—-Modems die Telefonnummer der Basisstation ein.
Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Tippen Sie im Feld Anzuwéhlender Eintrag auf den Pfeil rechts, um ein Telefonbuch mit
Telefonnummern aufzurufen.
* Geben Sie die Telefonnummer in das Feld Zu wahlende Nummer ein.

Einen Vermessungsstil fir eine Echtzeit—Vermessung mit Einwahlverbindung Uber Trimble—-internes
GSM/GPRS konfigurieren

Bevor Sie mit einer Vermessung unter Verwendung eines Trimble-internen GSM-/GPRS-Moduls beginner
1. Schliel3en Sie den Controller an einen Trimble R8—Empfanger mit internem GSM/GPRS-Modul und
integriertem Bluetooth an.
2.Waéhlen Sie Konfiguration / Controller / Bluetooth. Wahlen Sie im Feld Verbinden mit
GPS-Empfanger den R8—Empfanger aus.
So konfigurieren Sie das Basis—/Rover—Funkgerat fir eine (leitungsvermittelte) Einwahlverbindung tber das
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Trimble—interne GSM/GPRS-Modul:

1. Wahlen Sie aus dem Konfiguration / (Gewahlter Vermessungsstil) / Basisfunkgerat/Rover—Funkgera

aus dem Hauptmenu.
2.Wahlen Sie im Feld Typ die Option Trimble intern.
3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option GSM-Einwahlverbindung.

4.Wenn Sie ein Rover-Modem konfigurieren, geben Sie die Telefonnummer des Basisstationsmodem

ein. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

* Tippen Sie im Feld Anzuwéhlender Eintrag auf den Pfeil rechts, um ein Telefonbuch mit
Telefonnummern aufzurufen.
* Geben Sie die Telefonnummer in das Feld Zu wahlende Nummer ein.

Wenn Sie eine Vermessung mit dem Trimble—internen GSM/GPRS—Modul starten, wahlt Trimble Survey
Controller das GSM-Modem der Basisstation an und beginnt mit der Vermessung. Weitere Informationen

finden Sie unter Eine Echtzeit-Vermessung unter Verwendung einer GSM-Einwahlverbindung starten.

Hinweis — Wenn Sie ein internes Trimble R8—Funkgeréat fur die GSM—-Einwahlverbindung verwenden,

mussen Sie den R8—-Empfanger aus dem Bluetooth—Konfigurationsfeld Mit Modem verbinden in der Trimble

Survey Controller Software lI6schen. Konfigurieren Sie diese Einstellung nur, wenn Sie ein externes
GSM-Modem als Rover—Funkgerat verwenden.

Die nachstehende Tabelle enthélt die entsprechenden GSM-Modembefehle und Informationen:

Feld Erforderliche Informationen Funktion des Befehls
Modem-PIN "\ erstellige zahl Aktiviert das GSM-Modem
(optional)

Befehl
Init.—Strin Hinweis — Das Basismodem muss sich nach diesem Bef@tartet die Kommunikation
. 9 im automatischen Antwortmodus befinden. Sie kénnen dend legt die Modemoptiong
(optional) . . -
automatischen Antwortmodus alternativ dazu mit einem |[fest.
Terminal-Programm auch separat einstellen.
Auflegen Befehl Beendet die Kommunikatio

>

Prafix wahlen

Befehl

Befehl zum Anwahlen einef
Nummer

Zu wéahlende

Telefonnummer des Basisstationsmodems.

Hinweis — Verwenden Sie ein Komma (,), um eine kurze|

Nummer Verzégerung zu senden, z. B., um die Vorwahl von der
Nummer zu trennen.

Suffix wahlen Die Software Ubertragt an
(optional) Befehl das Modem, nachdem die
P Nummer gewahlt wurde.

Hinweis — Die Werte in den Feldern Prafix wahlen, Zu
- wahlende Nummer und Suffix wahlen werden miteinander
verknipft an das Modem gesendet.
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Nachher Informationen, die nach hergestellter Verbindung zwischen

verbinden dem Basis— und Rovermodem vom Rover zur Basis gesgndet
(optional) werden (in der Regel Login—Name und Passwort).
Hinweis — Verwenden Sie das Zeichen *, um eine
Zeilenschaltung und eine Verzégerung von 3 Sekunden gum
Basissystem zu senden, z. B., um den Login—Namen vom
Passwort zu trennen.

Weitere Informationen tber Echtzeit—-Vermessungen unter Verwendung von GSM-Modems finden Sie unte
Basisempfanger starten
Eine Echtzeit-Vermessung unter Verwendung eines GSM-Modems starten

Eine Wide Area RTK-Vermessung starten

Vermessungskonfiguration fir GSM-Internetverbindungen

Einen Vermessungsstil fir eine externe Echtzeit—-Vermessung mit Internet—Korrekturdaten
konfigurieren

So konfigurieren Sie das Basis—/Rover—Funkgerat fir die Verwendung mit einer externen
Internet-Verbindung:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Konfiguration / (Gewdahlter Vermessungsstil) /
Basisfunkgerat/Rover—Funkgerat.

2.Waéhlen Sie im Feld Typ die Option Internet—Verbindung.

3. Geben Sie, falls erforderlich, die Modem—Pin und den Namen des Zugriffspunktes (Access Point
Name, APN) fir das GSM-Modem an.

4. Wenn fur die GPRS—Netzverbindung ein Benutzername und ein Passwort erforderlich sind, wéhlen
Sie das Kontrollkastchen Verbindungsdialogfeld anzeigen. Das System fordert Sie auf, einen
Benutzernamen und ein Passwort einzugeben, bevor die Verbindung hergestellt wird.

5. Fihren Sie einen der folgenden Schritte aus:

» Geben Sie bei der Konfiguration einer Rover—Verbindung die IP-Adresse und den IP—Port des
Servers, zu dem die Verbindung hergestellt wird, als Quelle fur die Basisstationsdaten an.

» Geben Sie bei der Konfiguration einer Basis als Server die Nummer des IP-Ports an, zu dem der
Rover eine Verbindung herstellt. Geben Sie dieselbe IP-Portnummer bei der Konfiguration des
Rover—-Vermessungsstils ein.

* Wenn Sie eine Basisverbindung zum Heraufladen der Daten auf einen Remote—Server konfigurierer
geben Sie die IP-Adresse und den IP-Port des Remote—Servers an.

Beziehen Sie die IP-Adresse der Basis von lhrem Internet-GPS—Korrekturdatenanbieter ode
verwenden Sie die IP-Adresse des Controllers (wenn Sie einen Controller an der
Internet—Basis einsetzen).
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6. Wenn der Rover tiber NTRIP eine Verbindung zur Basis herstellt, aktivieren Sie das Kontrollk&stche
NTRIP verwenden. Das Kontrollkastchen Proxy Server erscheint. Wenn der Rover eine Verbindung
zum Proxy Server herstellen soll, wahlen Sie dieses Kontrollkastchen und geben Sie die Adresse un
den Port des Proxy Servers ein.

7.Wenn der Rover ID-Informationen tGber regulare NMEA-Meldungen zum Basisdaten—Server
Ubertragen muss, aktivieren Sie das Kontrollkastchen Benutzer—ID Info senden. Die Software forder
Sie zu Beginn der Vermessung auf, diese Informationen einzugeben.

8. Geben Sie in das Feld Verbindung eine Netzverbindung ein oder wahlen Sie eine Verbindung aus
dem Popup-Verzeichnis. Informationen zum Herstellen einer Verbindung finden Sie unter Eine
Verbindung zum Internet herstellen.

9. Wadhlen Sie im Feld Verbindungsart die Methode, mit der das Modem eine Verbindung zum Internet

herstellt.

» Wahlen Sie GPRS, wenn Ihr Modem GPRS verwendet

» Wéhlen Sie CDPD, wenn es sich um ein CDPD-Modem handelt

* Wahlen Sie Einwahlverbindung, wenn Sie eine Internet—-Einwahlverbindung verwenden, bei der der
ISP Uber eine Telefonnummer angewahlt wird

Einen Vermessungsstil fir eine Echtzeit-Vermessung mit Internet—Korrekturdaten tber
Trimble—internes GSM/GPRS konfigurieren

Hinweis — Stellen Sie tGber Bluetooth eine Verbindung vom Controller zum Empfanger her, um das Trimble
interne GSM/GPRS-Modul fir Echtzeit-Vermessungen Uber Internet zu nutzen.

So konfigurieren Sie das Basisfunkgerat/Rover—Funkgerét eines Trimble—internen GSM/GPRS-Moduls fur
eine Internet—Verbindung:

1. Wahlen Sie Konfiguration/ (Gewahlter Vermessungsstil) / Basisfunkgerat/Rover—Funkgerat aus dem
Hauptmend.

2.Wahlen Sie im Feld Typ die Option Trimble intern.

3. Wahlen Sie im Feld Methode die Option GPRS—-Internet.

4. Geben Sie, falls erforderlich, die Modem—Pin und den Namen des Zugriffspunktes (Access Point
Name, APN) fur das interne Modem an.

5. Wenn fir die GPRS—-Netzverbindung ein Benutzername und ein Passwort erforderlich sind, wéhlen
Sie das Kontrollkastchen Verbindungsdialogfeld anzeigen. Das System fordert Sie auf, einen
Benutzernamen und ein Passwort einzugeben, bevor die Verbindung hergestellt wird.

6. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

» Geben Sie bei der Konfiguration einer Rover-Verbindung die IP-Adresse und den IP—Port des
Servers, zu dem die Verbindung hergestellt wird, als Quelle der Basisstationsdaten an.

» Geben Sie bei der Konfiguration einer Basis als Server die Nummer des IP-Ports an, zu dem der
Rover eine Verbindung herstellt. Geben Sie dieselbe IP-Portnummer bei der Konfiguration des
Rover—-Vermessungsstils ein.

* Wenn Sie eine Basisverbindung zum Heraufladen der Daten auf einen Remote—Server konfigurierer
geben Sie die IP-Adresse und den IP-Port des Remote—Servers an.

Beziehen Sie die IP-Adresse der Basis von lhrem Internet—-GPS—-Korrekturdatenanbieter ode
verwenden Sie die IP-Adresse des Controllers (wenn Sie einen Controller an der
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Internet—Basis einsetzen).

7.Wenn der Rover uber NTRIP, eine Verbindung zur Basis herstellt, aktivieren Sie das
Kontrollkastchen NTRIP verwenden. Das Kontrollkastchen Proxy Server erscheint. Wenn der Rover
eine Verbindung zum Proxy Server herstellen soll, wahlen Sie dieses Kontrollkastchen und geben S
die Adresse und den Port des Proxy Servers ein.

8. Wenn der Rover ID-Informationen tGber regulare NMEA-Meldungen zum Basisdaten—Server
Ubertragen muss, aktivieren Sie das Kontrollkastchen Benutzer—ID Info senden. Die Software forder
Sie zu Beginn der Vermessung auf, diese Informationen einzugeben.

9. Geben Sie in das Feld Verbindung eine Netzverbindung ein oder wahlen Sie eine Verbindung aus
dem Popup—Verzeichnis. Informationen zum Herstellen einer Verbindung finden Sie unter Eine
Verbindung zum Internet herstellen.

Wenn Sie die Vermessung starten, stellt Trimble Survey Controller eine Netzverbindung mit dem
Trimble—internen GSM/GPRS—-Modul her und startet die Vermessung. Weitere Informationen finden Sie
unter Eine Echtzeit—-Vermessung unter Verwendung einer GPRS-Internetverbindung starten.

Hinweis — Der Name des Zugriffspunkts (Access Point Name, APN) den Sie eingeben, liefert die
Netzwerkrouting— und Verbindungsinformationen fir den gewtunschten Dienst. Sie erhalten diese
Informationen bei Ihrem GPRS-Dienstanbieter.

Hinweis — Wenn die IP-Adresse des Basis—Controllers unglltig zu sein scheint, empfiehlt Trimble, das Ger:
zuriickzusetzen, bevor Sie die Verbindung zum Internet herstellen und die Basis starten.

Hinweis — Wenn Sie ein internes Trimble R8—Funkgeréat fur eine Internet-Verbindung verwenden und der
Controller Giber Bluetooth mit dem Empfanger verbunden ist, sollten Sie das das
Bluetooth—Konfigurationsfeld Mit Modem verbinden unter Konfiguration/Controller/Bluetooth in der Trimble
Survey Controller Software auf Keine einstellen. Konfigurieren Sie diese Einstellung nur, wenn Sie eine
externe Internet-Verbindung als Roverfunkverbindung verwenden und tber Bluetooth eine Verbindung zu
einem externen Modem herstellen.

RTCM-Netzlbertragung per Internetprotokoll (NTRIP)
NTRIP verwendet das Internet zur Verteilung von Echtzeit-GPS-Basisstationsdaten.

Wenn Internet-Verbindung als Funktyp gewahlt wird, erscheint das Kontrollkastchen HTTP verwenden auf

dem Rover—-Funkgeratbildschirm. Geben Sie auf diesem Bildschirm die IP-Adresse oder den Domanennarr
und die Anschlussnummer des NTRIP-Servers ein, zu dem die Verbindung hergestellt werden soll. Wenn ¢
beim Rover verwendete Internet—Verbindung einen Proxyserver fur den Internetzugang benétigt, aktivieren

Sie das Kontrollk&stchen Proxy Server verwenden und geben Sie den Namen des entsprechenden Servers
die Proxyserver—Schnittstelle ein.

Bei richtiger Konfiguration wird beim Start der Vermessung eine Verbindung zum NTRIP-Server hergestellt
Zusatzlich erscheint eine Tabelle, in der die beim Server zur Verfiigung stehenden Quellen fir Korrekturdat:
zu sehen sind. Hierbei kann es sich um Einzelstations— oder Netzwerkquellen (z. B. VRS) handeln. Der Typ
der Basisstationsdaten, den dieser Datenstrom bietet, wird in der Quelltabelle angezeigt. Wahlen Sie die
Quelle, die Sie verwenden mochten. Daraufhin wird eine Verbindung zu dieser Quelle hergestellt und die
Ubertragung des Basisstationsdatenstroms tber Trimble Survey Controller zum angeschlossenen
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GPS-Empfanger wird gestartet.

Hinweis — Tippen Sie auf die Spaltentberschrift Distanz von diesem Punkt, um die Spalte nach der
nachstgelegenen Quelle zu sortieren.

Wenn bei der Verbindung zu einem bestimmten Datenstrom eine Authentifizierung erforderlich ist, zeigt
Trimble Survey Controller einen Bildschirm zur Eingabe lhres Benutzernamens und Passworts an.

Eine Verbindung zum Internet herstellen

Um eine Verbindung zum Internet herzustellen, bengdtigen Sie ein GSM-Modem (normalerweise ein
Mobiltelefon). Sie kénnen das GSM—-Modem per Bluetooth oder Kabelverbindung an den Controller
anschliel3en.

Wenn Sie ein Kabel verwenden mochten, schlieRen Sie das Datenkabel des Mobiltelefons an die serielle
Schnittstelle des Controllers an. Erstellen Sie dann einen neuen Einwahlort und eine neue Einwahlverbindu

So stellen Sie mit einem Bluetooth GSM-Modem eine Verbindung zum Internet her:

Sie kénnen mit einem Bluetooth GSM-Modem eine Verbindung zu einer Trimble CU, ACU oder zu einem
TSCe mit BlueCap—Aufsatz herstellen.

1. Vergewissern Sie sich, dass Bluetooth aktiviert, das GSM-Modem gekoppelt (Pairing) ist und eine
Verbindung hergestellt wurde. Weitere Informationen finden Sie unter Bluetooth.

2.Fuhren Sie im Controller die Anwendung [Bluetooth2Mobile] aus, um eine Verbindung zum
Einwahlnetz herzustellen.

» Doppeltippen Sie in der Trimble CU auf [My computer]. Gehen Sie zum Verzeichnis [\Program
Files\Survey Controller\]. Doppeltippen Sie dann auf [Bluetooth2Mobile.exe].

* Doppeltippen Sie in der Trimble ACU oder im TSCe auf [My computer]. Gehen Sie zum Verzeichnis
[\Disk\Program Files\Survey Controller\]. Doppeltippen Sie dann auf [Bluetooth2Mobile.exe].

3. Waéhlen Sie Ihr Mobiltelefon aus der Dropdown-Liste. Tippen Sie auf [Hide], um die Anwendung in
der Taskleiste zu minimieren. Fiihren Sie dann die nachfolgenden Schritte aus.

Hinweis — Sie kdnnen tber das Trimble—interne GSM/GPRS—-Modul nur eine Verbindung zum
Internet herstellen, wenn die Trimble Survey Controller Software auf dem Controller ausgefuhrt wird.

So erstellen Sie einen neuen Einwahlort:
1. Tippen Sie im Controller auf [Start / Settings / Control Panel / Dialing].
2. Tippen Sie auf [New]. Geben Sie einen Namen fur den Einwahlort ein. Tippen Sie auf [OK].

3. Bearbeiten Sie die [Dial patterns].

* Tippen Sie in der Trimble CU auf [Edit].
* Tippen Sie in der ACU oder im TSCe auf [Dial patterns].
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4. Setzen Sie die Felder [Local, Long distance, and International calls] auf "[g]". Tippen Sie auf [OK].
Dadurch wird sichergestellt, dass der Controller nicht automatisch bestimmte Vorwahlnummern oder
Vorwahlnummern fir Ferngesprache zur anzuwéhlenden Nummer hinzufigt.

So erstellen Sie eine neue Einwahlverbindung:

1. Tippen Sie auf dem Controller auf [Start / Settings / Control Panel / Network and Dial-up
Connections].

2. Doppeltippen Sie auf [Make new Connection]. Geben Sie einen Namen fiir die Verbindung ein.

3. Vergewissern Sie sich, dass der Verbindungstyp auf [Dial-up Connection] eingestellt ist. Tippen Sie
auf [Next].

4. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
- Wenn Sie Bluetooth verwenden, wahlen Sie [BluetoothDUN].
— Wenn Sie ein Kabel verwenden, wéahlen Sie entweder [Com1: Hayes Compatible] oder [Com2:
Hayes Compatible].

Hinweis — Andern Sie nicht die Einstellungen auf den Softkeys [Configure, TC/IP Settings, or
Security Settings]. Die Voreinstellungen in diesem Dialogfeld sind korrekt.

5. Tippen Sie auf [Next].

6. Geben Sie im Dialogfeld [Phone number] die anzuwéhlende Nummer ein:
— Wenn Sie einen GSM—-Anbieter anwahlen (Gebuhr pro Minute), geben Sie die zu wahlende
Nummer ein.
— Wenn Sie einen GPRS—Anbieter anwéhlen (Gebuhr nach Gbertragener Datenmenge), geben Sie
*99% ein. *99¢# ist der Standardzugriffscode fur GPRS. Wenn Sie mit *99# keine Verbindung
herstellen kdnnen, wenden Sie sich an den GPRS-Anbieter.

So starten Sie eine Internet-Verbindung:

1. Vergewissern Sie sich, dass das Mobiltelefon eingeschaltet und an den Controller angeschlossen ist

2. Tippen Sie auf dem Controller auf [Start / Settings / Network/Dial-up Connections].

3. Doppeltippen Sie auf die neue Verbindung, die Sie zuvor erstellt haben.

4. Geben Sie, falls erforderlich, den GPRS-Benutzernamen und das GPRS—-Passwort in die Felder [U:
Name] und [Password] ein, um sich in das GPRS—-Netz einzuloggen. Bei vielen Anbietern ist kein
Benutzername und kein Passwort erforderlich.

5. Tippen Sie auf [Connect].

6. Tippen Sie auf [Hide], wenn die Verbindung hergestellt wurde.

Tipp — Tippen Sie auf [Start / Programs / Internet Explorer] und gehen Sie zu einer Website, (z. B.
www.trimble.com), um zu prufen, ob eine Internet—Verbindung hergestellt wurde.

Informationen zur Konfiguration einer Echtzeit—-Vermessung finden Sie unter Einen Vermessungsstil fur eine
Echtzeit—-Vermessung mit Internet-Korrekturdaten konfigurieren.
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Bluetooth

Ein Trimble Controller (eine Trimble CU, ACU oder ein TSCe mit BlueCap) kann an einen anderen
Controller, einen Trimble R8, 5800 GPS—Empfanger oder ein Mobiltelefon mit Bluetooth angeschlossen
werden.

So konfigurieren Sie einen Controller fur die Verbindung mit einem anderen Controller:

1. Schalten Sie beide Controller ein.

2. Starten Sie auf beiden Controllern Trimble Survey Controller. Wahlen Sie Konfiguration / Controller
/ Bluetooth aus dem Hauptmenu.

3. Tippen Sie auf beiden Controllern auf den Softkey Konfig. Vergewissern Sie sich, dass das
Kontrollkastchen [Enable Bluetooth] aktiviert ist.

4. Tippen Sie auf einem Controller auf [Scan]. (Tippen Sie nicht auf [Stop] — warten Sie, bis der
Scanvorgang abgeschlossen ist). Trimble Survey Controller sucht nach allen Bluetooth—Geraten, die
sich innerhalb der Reichweite befinden.

Fuhren Sie einen Scan immer jeweils nur auf einem Controller aus. Ein Bluetooth—Gerat kann bei
dem Scanvorgang sonst nicht antworten.

5. Heben Sie nach dem Abschluss des Scanvorgangs das Bluetooth—Gerét hervor, zu dem eine
Verbindung hergestellt werden soll. Tippen Sie auf den Softkey ——>, um das Gerat zur Liste
"Trusted" hinzuzufugen.

6. Wenn Sie eine Verbindung zwischen zwei Controllern herstellen, bendtigen Sie keine
Authentifizierung fur das Gerat. Tippen Sie auf No, wenn die Authentifizierungsmeldung erscheint.

7. Tippen Sie auf beiden Controllern auf [OK], um zur Trimble Survey Controller Software
zuriickzukehren.

8. Wahlen Sie im Controller, von dem die Daten tibertragen werden, im Feld ASCIlI-Daten senden zu
(Send ASCII data to) den Controller, zu dem die Daten gesendet werden sollen. Tippen Sie dann au
Akzept.

Sie haben die Controller nun fiir das Senden und den Empfang von ASCII-Daten konfiguriert.
Warnung - Bluetooth—Verbindungen werden nur zwischen bestimmten Bluetooth—Geréten hergestellt.
Wenn Sie den BlueCap—-Aufsatz auf dem TSCe durch einen anderen Aufsatz ersetzen, mussen Sie einen

neuen Bluetooth—Scan durchfiuhren.

So konfigurieren Sie Trimble Survey Controller fiir eine Verbindung mit einem Trimble R8 oder 5800
GPS-Empfanger:

1. Schalten Sie den Empfanger und den Controller ein.
2. Starten Sie Trimble Survey Controller, und wahlen Sie Konfiguration / Controller / Bluetooth aus
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dem Hauptmen.

3. Tippen Sie auf den Softkey Konfig. und vergewissern Sie sich, dass das Kontrollkéstchen [Enable
Bluetooth] aktiviert ist.

4. Tippen Sie auf [Scan]. (Tippen Sie nicht auf [Stop] — warten Sie, bis der Scanvorgang abgeschlosse
ist).
Trimble Survey Controller sucht nach allen Bluetooth—Geraten, die sich innerhalb der Reichweite
befinden.

Fihren Sie einen Scan immer nur auf einem Controller gleichzeitig aus. Ein Bluetooth—Gerat kann
bei dem Scanvorgang sonst nicht antworten.

Ein Trimble R8 oder 5800 GPS—-Empfanger, der bereits tiber Bluetooth mit einem Controller
verbunden ist, antwortet nicht auf einen Scan.

5. Heben Sie nach dem Abschluss des Scanvorgangs das Bluetooth—Gerét hervor, zu dem eine
Verbindung hergestellt werden soll. Tippen Sie auf den Softkey ——>, um das Gerat zur Liste
"Trusted" hinzuzufigen.

6. Wenn Sie eine Verbindung zu einem Trimble R8 oder 5800 GPS—-Empfanger herstellen, bendtigen
Sie keine Authentifizierung fur das Geréat. Tippen Sie auf No, wenn die Authentifizierungsmeldung
erscheint.

7. Tippen Sie auf [OK], um zur Trimble Survey Controller Software zurtickzukehren.

8. Wahlen Sie im Feld Verbinden mit GPS-Empfanger (Connect to GPS receiver) das "Trusted"
Bluetooth—Gerat, zu dem eine Verbindung hergestellt werden soll. Tippen Sie dann auf Akzept.
Trimble Survey Controller stellt automatisch innerhalb weniger Sekunden eine Verbindung zum
Trimble R8 oder 5800 GPS—-Empfanger her.

Hinweis — Sie mussen die Scanfunktion nur dann erneut verwenden, wenn Sie in der Dropdown-Liste
Verbinden mit GPS—-Empféanger (Connect to GPS receiver) die Option Keine (None) wéahlen. Der Controller
stellt automatisch eine Verbindung zum Empfanger her, wenn Sie beide Geréte einschalten.

Warnung — Wenn Sie einen TSCe verwenden, setzen Sie den BlueCap—Aufsatz nicht auf bzw. entfernen Si
den BlueCap—Aufsatz nicht, wenn der TSCe eingeschaltet ist. Die Verbindung zu einem Bluetooth—Geréat
koénnte unterbrochen werden und Sie miissen woma@glich einen Warmstart im TSCe durchfihren, um die
Verbindung erneut herzustellen.

So konfigurieren Sie Trimble Survey Controller fiir eine Verbindung mit einem
Bluetooth—Mobiltelefon/GSM—-Modem:

1. Schalten Sie das GSM—-Modem und den Controller ein.

2.Wahlen Sie im GSM-Modem die entsprechende Option, um das GSM-Modem erkennbar zu
machen.

3. Starten Sie Trimble Survey Controller, und wahlen Sie Konfiguration / Controller / Bluetooth aus
dem Hauptmen.

4. Tippen Sie auf den Softkey Konfig. und vergewissern Sie sich, dass das Kontrollkastchen [Enable
Bluetooth] aktiviert ist.

5. Tippen Sie auf [Scan]. (Tippen Sie nicht auf [Stop] — warten Sie, bis der Scanvorgang abgeschlosse
ist).
Trimble Survey Controller sucht nach allen Bluetooth—Geraten, die sich innerhalb der Reichweite
befinden.
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6. Heben Sie nach dem Abschluss des Scanvorgangs das GSM—-Modem in der Liste der "Untrusted”
Gerate hervor. Tippen Sie auf den Softkey ——>, um das Gerat zur Liste "Trusted" hinzuzuftgen.

7. Es wird ein Hinweis angezeigt, in dem Sie gefragt werden, ob Sie das Gerat authentifizieren wollen.
Wahlen Sie Ja.

8. Wenn das Dialogfeld [Enter Pin] erscheint, geben Sie eine PIN-Nummer lhrer Wahl ein, z. B. 1234.
Tippen Sie erst auf [OK], wenn Sie den nachsten Schritt beendet haben.

9. Wéhlen Sie im GSM-Modem die entsprechende Option, um die Anfrage eines Kopplungsvorgangs
(Pairing) anzunehmen.
Bei dem Sony Ericsson T68i missen Sie zum Beispiel [Connect (8) | Bluetooth (4) | Paired Devices
(2) | Add Device | Phone accepts (2)] wahlen.

Hinweis — Es ist sehr wichtig, dass der Controller auf dem Telefon zum
gekoppelten/vertrauenswiirdigen Gerat wird.

10.Tippen Sie im Controller im Dialogfeld [Enter Pin] auf [Yes].
Das GSM-Modem sollte Sie dann auffordern, den Controller als gekoppeltes Gerat hinzuzufligen un
Ihnen ermdglichen, die entsprechende PIN-Nummer einzugeben, den Sie in Schritt 8 gewahlt haber

Der Controller wird jetzt als gekoppeltes Gerat im GSM-Modem aufgefuhrt und das GSM-Modem
zur Liste der vertrauenswirdigen Gerate im Controller hinzugefugt.

11.Tippen Sie auf [OK], um zur Trimble Survey Controller Software zuriickzukehren.

Hinweis — Fihren Sie [Bluetooth2Mobile.exe] nicht aus, wenn Sie Survey Controller verwenden, um eine
Basisstation direkt mit einem Bluetooth—Mobiltelefon anzuwdahlen. In diesem Fall wird Survey Controller die
Fehlermeldung Korrekturen konnten nicht gestartet werden anzeigen, da die Verbindung zum Modem nicht
hergestellt werden kann.

Damit eine Verbindung zum Internet hergestellt werden kann, missen Sie einen Einwahlort erstellen und eil
GPRS-Verbindung starten. Weitere Informationen finden Sie unter Eine Verbindung zum Internet hersteller

Informationen zum Einsatz eines GSM—-Modems bei Echtzeit-Vermessungen finden Sie unter
GSM-Modems verwenden

Den Microsoft CE Windows Explorer zur Datentbertragung zwischen Controllern verwenden

Sie kdnnen den Microsoft CE Windows Explorer verwenden, um beliebige Dateien zwischen Controllern zu
ubertragen. Die Ubertragung kann per Bluetooth, Infrarot (IrDA), mit einem seriellen Kabel oder einem
Netzkabel (TCP/IP) erfolgen.

So konfigurieren Sie die Ubertragungsmethode:

1. Tippen Sie auf [Start / Programs / Communication / File Transfer].

2. Tippen Sie auf [Settings].

3. Wenn Sie bei jeder Datentibertragung nach der Ubertragungsmethode gefragt werden méchten,
wahlen Sie [Always ask which transport to use].

4.Wenn Sie immer dieselbe Ubertragungsmethode verwenden mdchten, wahlen Sie [Always connect
using:] und verwenden Sie den Softkey [Choose] zur Auswahl der Ubertragungsmethode.

elrimbles
252



5. Konfigurieren Sie den anderen Optionen wie erforderlich.

Bevor Sie Dateien mit Bluetooth Ubertragen kdnnen, missen Sie die Bluetooth—Geréate konfigurieren. Fihre
Sie hierzu die folgenden Schritte durch.

1. Tippen Sie auf beiden Controllern auf [Start / Settings / Control Panel / Bluetooth Device Properties].

2.Vergewissern Sie sich, dass auf beiden Controllern das Kontrollk&stchen [Enable Bluetooth] aktivier
ist.

3. Tippen Sie auf einem Controller auf [Scan]. (Tippen Sie nicht auf [Stop] — warten Sie, bis der
Scanvorgang abgeschlossen ist). Trimble Survey Controller sucht nach allen Bluetooth—Geréten, die
sich innerhalb der Reichweite befinden.

Flihren Sie einen Scan immer jeweils nur auf einem Controller aus. Ein Bluetooth—Geréat kann bei
dem Scanvorgang sonst nicht antworten.

4.Heben Sie nach dem Abschluss des Scanvorgangs das Bluetooth—Gerat hervor, zu dem eine
Verbindung hergestellt werden soll. Tippen Sie auf den Softkey ——>, um das Gerat zur Liste
"Trusted" hinzuzufigen.

5. Wenn Sie eine Verbindung zwischen zwei Controllern herstellen, bendétigen Sie keine
Authentifizierung fur das Gerat. Tippen Sie auf No, wenn die Authentifizierungsmeldung erscheint.

So ubertragen Sie Dateien mit dem Microsoft Windows Explorer und Bluetooth:

Hinweis — Sie kdnnen mit dem Microsoft Windows Explorer nur jeweils eine Datei zur gleichen Zeit
Ubertragen.

1. Verwenden Sie Bluetooth, um eine Verbindung zu den Controllern herzustellen, wie vorstehend
beschrieben.

2. SchlieRen Sie die Trimble Survey Controller Software, da die Ubertragung sonst mdglicherweise
nicht durchgefuhrt werden kann.

3. Wahlen Sie auf beiden Controllern [Start / Programs / Windows Explorer].

4.Wahlen Sie im Controller, zu dem die Daten Ubertragen werden sollen, [File / Receive]. W&hlen Sie,
falls erforderlich, die Ubertragungsmethode.

5. Heben Sie im Controller, von dem die Datei Gibertragen wird, die zu Ubertragende Datei hervor.
Wabhlen Sie dann [File / Send to / File Transfer]. Wahlen Sie, falls erforderlich, die
Ubertragungsmethode.

6. Wahlen Sie [OK].

Die Datei wird Gibertragen.

Hilfe zur Problembehebung bei Bluetooth—Verbindungen finden Sie unter Problembehebung .

Sie kdnnen die kabellose Bluetooth—Technologie verwenden, um eine Verbindung zwischen einer Trimble
CU und dem Birocomputer herzustellen und die Dateien dann mittels Bluetooth und Trimble Data Transfer
oder Microsoft ActiveSync ubertragen. Weitere Informationen finden Sie unter Mit Bluetooth eine
Verbindung zwischen einer Trimble CU und dem Burocomputer herstellen.
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Instrumente

Menu Instrument

Mit diesem Meni kénnen Sie Informationen tber das an den Trimble Controller angeschlossene Instrument
und Uber die Konfigurationseinstellungen abrufen.

Die verfiigbaren Optionen sind abhangig vom angeschlossenen Instrument.

Weitere Informationen tber GPS-Instrumentensteuerungen finden Sie unter folgenden Themen:
Satelliten

Empfangerdateien

Position

Empfangerstatus

GSM-Status

Empfangereinstellungen

Zu Punkt navigieren

Netz—/Referenzstationsstatus

Weitere Informationen zu konventionellen Instrumentensteuerungen finden Sie unter folgenden Themen:
Elektronische Libelle

Direct Reflex

Drehen zu

Joystick

Tracklight

Autolock und Suchsteuerungen

Instrumenteneinstellungen

Funkeinstellungen

Instrumentenjustierung

oD
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Standardmessmodus

Trimble—Funktionen

Satelliten

Tippen Sie auf das Satellitensymbol in der Statusleiste, oder wahlen Sie Instrument / Satelliten aus dem
Hauptment, um Informationen tber die gerade vom Empfanger verfolgten Satelliten anzusehen. Die
Satellitennummer, der Azimut, die Hohe, der SNR und Warnkennzeichnungen werden angezeigt.

In der Satellitenliste bezieht sich jede horizontale Datenlinie auf einen Satelliten. Ein Satellit wird anhand de
Raumfahrzeugnummer in der Spalte SV identifiziert. Azimut ( Az ) und HOhe ( Elev ) definieren die Position
eines Satelliten am Himmel. Die Stérabstandsverhaltnisse ( SNRL1 und SNRL2 ) zeigen die Starke der
jeweiligen GPS-Signale an. Je groRRer die Zahl, desto besser ist das Signal. Wenn L1 oder L2 nicht verfolgt
werden, dann erscheint (————-— ) in der entsprechenden Spalte.

Die Kontrollmarkierung (Hakchen) auf der linken Bildschirmseite gibt an, ob der Satellit zur aktuellen
Losung beitragt, wie in nachstehender Tabelle beschrieben:

Situation Was ein Hakchen anzeigt
Welche Satelliten in der aktuellen Positionsldsung verwgndet
werden

Es wird eine RTK-Vermessung durchgefUhr\{VeIche Satelliten vom Basis— und vom Rover—-Empfanger
verfolgt werden

Es wird eine nachverarbeitete Vermessung|Satelliten, fir die eine oder mehrere Datenepochen
durchgefihrt aufgezeichnet wurden

Es wird keine Vermessung durchgefiihrt

Sie kénnen auch die folgenden Optionen wahlen:

« Tippen Sie auf die entsprechende Zeile, um weitere Informationen Uber einen bestimmten Satelliten
zu erhalten.

* Tippen Sie auf den Softkey Deaktiv., um einen Satelliten zu deaktivieren, der nicht langer vom
Empfanger verfolgt werden soll.

Hinweis — Wenn Sie einen Satelliten deaktivieren, bleibt er deaktiviert, bis Sie ihn erneut aktivieren.
Der Empfanger speichert diese Informationen, selbst wenn er ausgeschaltet ist.

* Tippen Sie auf den Softkey Plotten, um einen Skyplot anzusehen. Die H6henmaske wird als
gestrichelter Kreis angezeigt. Der Plot im Bildschirm kann zur Sonne oder nach Norden orientiert
werden. Tippen Sie zweimal auf einen Satelliten, um weitere Informationen dartiber anzusehen.

¢ Der auRRere Kreis stellt den Horizont oder die 0°~Hb6he dar.

¢ Der innere gestrichelte Kreis stellt die Einstellung der Ho6henmaske dar.

¢ Die SV-Nummern im Diagramm stellen die Position der jeweiligen Satelliten dar.

¢ Der Zenit (90°-Ho6he) befindet sich im Mittelpunkt des Kreises.

¢ Satelliten, die verfolgt werden, aber nicht zur Losung beitragen, erscheinen in Umkehrfarben
(weild auf schwarz).
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* Tippen Sie auf den Softkey Liste, um die Satellitenliste anzusehen.

* Tippen Sie auf den Softkey Optionen, um die H6henmaske und die PDOP-Maske fur die aktuelle
Vermessung zu andern.

* Tippen Sie bei einer Echtzeit-Vermessung auf den Softkey Basis, um festzustellen, welche Satellite
der Basisempfanger verfolgt. In den Spalten Az und H6he werden keine Informationen angezeigt, de
diese Informationen nicht in den Korrekturmeldungen von der Basis enthalten sind.

* Bei einer nachverarbeiteten Vermessung erscheint der Softkey L1. Tippen Sie darauf, um eine Liste
der Zyklen anzuzeigen, die fur jeden Satelliten auf der L1-Frequenz verfolgt werden.

Der in der Spalte CntL1 angezeigte Wert ist die Anzahl der Zyklen auf der L1-Frequenz, die fur
diesen Satelliten kontinuierlich verfolgt wurden. Der in der Spalte TotL1 angezeigte Wert ist die
Gesamtanzahl der Zyklen, die fur diesen Satelliten seit Beginn der Vermessung verfolgt wurden.

* Bei einem Zweifrequenz—Empfanger erscheint der Softkey L2 im Satellitendialogfeld. Tippen Sie
darauf, um eine Liste der Zyklen anzuzeigen, die fir jeden Satelliten auf der L2—Frequenz verfolgt
werden.

Der Softkey SNR erscheint. Tippen Sie darauf, um wieder zum Ausgangsbildschirm zurtickzukehren
und Informationen Uber das Signal-Rausch—-Verhaltnis fur die einzelnen Satelliten anzusehen.

WAAS/EGNOS-Satelliten aktivieren/deaktivieren

Wenn Sie eine WAAS/EGNOS-Vermessung mit Trimble Survey Controller starten, werden die
entsprechenden Satelliten im Empfanger zur Verfolgung aktiviert. Zwei WAAS-Satelliten (Nr. 122 und 134)
bzw. zwei EGNOS-Satelliten (Nr. 120 und 131) werden aktiviert.

Wenn Sie andere WAAS/EGNOS-Satelliten verwenden mochten, deaktivieren Sie den/die Satelliten, der/di
nicht verwendet werden soll(en) und aktivieren Sie den Satelliten, den der Empféanger verfolgen soll. Gehen
Sie dazu folgendermalien vor:

1. Starten Sie die Vermessung mit aktiviertem WAAS/EGNOS-Vermessungsstil.

2. Tippen Sie auf das Satellitensymbol.

3. Tippen Sie auf Info und geben Sie dann die Nummer des Satelliten ein, der aktiviert oder deaktiviert
werden soll.

4. Tippen Sie auf die Schaltflache Aktiv. bzw. Deaktiv.

Die WAAS/EGNOS-Satelliten bleiben so lange aktiviert/deaktiviert, bis Sie eine neue Vermessung mit
Trimble Survey Controller starten.

Empfangerdateien

Diese Option ist nur verfiigbar, wenn ein Empfanger einer Trimble R7, 5700, 4800 oder 4700 verwendet wir
Verwenden Sie diese Option, um Dateien im angeschlossenen Empfénger zu kopieren und zu Idschen.

Wenn der Controller an einen Empfanger angeschlossen ist, konnen Sie Dateien von der Survey Data Card
Empfanger zum und vom Trimble Controller Gbertragen.
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Sie konnen folgende Dateitypen Ubertragen: DAT, JOB, STY, CSV, TXT, DXF, TIN, CDG und FAL.
So importieren Sie Empfangerdateien vom angeschlossenen Empfanger zum Controller:

1. Wahlen Sie Instrument / Empfangerdateien / Vom Empfanger importieren aus dem Hauptmend. Die
Liste Vom Empfanger importieren erscheint. Diese Liste enthalt alle im Empfanger gespeicherten
Dateien.

2. Tippen Sie auf die zu importierende(n) Datei(en). Ein Hakchen erscheint neben den gewahlten
Dateien.

Hinweis — Heben Sie den Dateinamen hervor, und tippen auf den Softkey Info, um weitere
Informationen Uber eine Datei anzusehen. Um eine Datei zu |6schen, heben Sie den Dateinamen
hervor, und tippen Sie auf Loschen.

3. Tippen Sie auf den Softkey Importieren. Der Bildschirm Datei zum Controller kopieren erscheint.
4. Tippen Sie auf den Softkey Start.

So exportieren Sie Dateien zum Empfanger:

1. Wahlen Sie Instrument / Empfangerdateien / Zum Empfanger exportieren aus dem Hauptmenu. Die
Liste Zum Empféanger exportieren erscheint. Diese Liste enthélt alle Dateien, die im Ordner \Trimble
Data im Controller gespeichert sind.

2. Tippen Sie auf die zu exportierende(n) Datei(en). Ein Hakchen erscheint neben den gewahlten
Dateien.

2. Tippen Sie auf den Softkey Exportieren.

3. Tippen Sie auf den Softkey Start.

Position
Diese Funktion zeigt die aktuelle Position der Basisantenne oder Rover-GPS—-Antenne an.

Wenn Gitterkoordinaten angezeigt werden sollen, muss eine Projektion und eine Datum-Transformation
definiert sein.

Die Genauigkeit dieser Paosition hangt von der zu diesem Zeitpunkt gewéhlten Vermessungsmethode ab:
* +/- 10 m (keine Vermessung)
* +/- 10 m (nachverarbeitete Vermessung)
* +/- 0,01 m (RTK-Vermessung)
Wahlen Sie Instrument / Position aus dem Hauptmen, um die aktuelle Position anzusehen.
Wenn die Antennenh6he definiert ist, berechnet die Software die Position der Rover—Antenne. Tippen Sie a

den Softkey Basis, um auch die Position der Basisantenne anzusehen. Tippen Sie auf Optionen, um
festzustellen, ob die Position als WGS—-84-, drtliche oder Gitterposition dargestellt wird.
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Empfangerstatus

Wahlen Sie Instrument / Empfangerstatus aus dem Hauptmen, um den Speicher- und
Stromversorgungsstatus des angeschlossenen GPS-Empfangers, die GPS-Zeit und die GPS-Woche
anzusehen.

GSM-Status

Waéhlen Sie bei der Verwendung eines Trimble R8—Empfangers mit integriertem GSM—-Modul im
Instrumentenment die Option Instrument / GSM-Status, um die GSM-Signalstarke und die verfligbaren
Netzbetreiber anzuzeigen.

Alternativ dazu kdnnen Sie auch auf das Mobilfunksymbol in der Statusleiste tippen.

Empfangereinstellungen

Wabhlen Sie Instrument / Empfangereinstellungen aus dem Hauptmen(, um die Konfiguration des
angeschlossenen GPS—-Empfangers anzusehen.

Tippen Sie alternativ dazu auf das Empfangersymbol in der Statusleiste.

Zu Punkt navigieren

Sie kénnen ohne Funkverbindung und ohne dass eine Vermessung durchgefiihrt wird, zu einem Punkt
navigieren. Ohne Funkverbindung sind alle Positionen autonom. Wenn Funkkorrekturen empfangen werder
der Empfanger aber nicht initialisiert ist, sind alle Positionen Float-L6sungen. Wenn Sie die Funktion Zu
Punkt navigieren verwenden, werden die Einstellungen des zuletzt verwendeten GPS-Vermessungsstils
benutzt.

Wenn Sie einen GPS—-Empfanger verwenden, der bei einem Verlust der Funkverbindung
WAAS/EGNOS-Signale verfolgen kann, kénnen Sie WAAS/EGNOS-Paositionen anstelle von autonomen
Positionen verwenden. Stellen Sie dazu das Feld Satellitengestitzt differentiell im Vermessungsstil auf
WAAS oder EGNOS ein.

So navigieren Sie zu einem Punkt:

1. Wahlen Sie auf der Karte den Punkt, zu dem Sie navigieren mochten.

2. Tippen und halten Sie den Stift auf die Karte, und wéhlen Sie Zu Punkt navigieren aus dem
Verknipfungsmeni. Alternativ dazu kdnnen Sie Instrument / Zu Punkt navigieren aus dem
Hauptmeni wéahlen.

3. Wenn Querabweichungsinformationen angezeigt werden sollen, stellen Sie das Feld Navigieren auf
Von festem Punkt oder Von Startposition ein.

4. Geben Sie die erforderlichen Werte in die anderen Felder ein, und tippen Sie auf Start. Der
Graphikbildschirm erscheint.

5. Verwenden Sie den Pfeil, um zu dem Punkt zu navigieren. Der Punkt wird als Kreuz angezeigt. Wen
Sie sich in der Nahe des Punkts befinden, verschwindet der Pfeil und ein Zielscheibensymbol
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erscheint.

6. Das Kreuz wird in der Mitte des Zielscheibensymbols angezeigt, wenn Sie sich tiber dem Punkt
befinden.

7.Vermarken Sie den Punkt, falls erforderlich.

Netz—-/Referenzstationsstatus

Wenn Sie eine Echtzeit-Vermessung durchfiihren und die Referenzstation oder der Netzserver, von dem
Daten empfangen werden, Meldungen unterstitzt, erscheint das Meni Netz—/Referenzstationsstatus. Im
Display werden der Status des Referenzstationsservers, die Optionen, die die Referenzstation unterstitzt (2
Bei Bedarf RTK) angezeigt. In diesem Meni kdnnen Sie aul3erdem die Anzeige und Speicherung von
Statusmeldungen im aktuellen Projekt konfigurieren.

Wenn Sie das Kontrollkdstchen Neue Referenzstationsmeldungen anzeigen aktivieren, erscheinen Meldunc
der Referenzstation oder des Netzservers im Display.

Wenn Sie das Kontrollkastchen Referenzstationsmeldungen speichern aktivieren, werden Meldungen der
Referenzstation oder des Netzservers in der aktuellen Projektdatenbank gespeichert.

Konventionelles Instrument — Details Stationierung

Wahlen Sie Instrument / Details Stationierung aus dem Hauptmen, um den Instrumententyp und die
aktuellen Stationierungsdetails anzusehen, wenn der Controller an ein konventionelles Instrument
angeschlossen ist.

Tippen Sie alternativ dazu auf das Instrumentensymbol in der Statusleiste, wenn Sie ein mechanisches
Instrument (kein Servo— oder Robotic-Instrument) verwenden, um die Instrumenten— und
Stationierungsdetails anzusehen.

Laserpointer

Bei Direct Reflex -Messungen missen Sie bei der Verwendung des Laserpointers nicht durch das Fernroht
sehen, um DR—-Punkte zu messen.

Hinweis — Wenn Sie ein 5600 DR200+ Instrument verwenden, ist der Laserpointer nicht koaxial mit dem
Fernrohr.

So schalten Sie den Laser ein:

1. Tippen Sie auf das Instrumentensymbol in der Statusleiste (oder driicken Sie auf die Taste mit dem
Trimble-Symbol am Controller, falls vorhanden), um auf den Bildschirm Trimble—Funktionen
zuzugreifen.

2. Tippen Sie auf die Schaltflache Laser.
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Hinweis — Wenn DR noch nicht aktiviert ist, wird es beim Einschalten des Laserpointers aktiviert. Wenn Sie
den Laserpointer wieder ausschalten, verbleibt das Instrument im DR-Modus. Wenn Sie den DR—-Modus
jedoch deaktivieren, wird der Laserpointer automatisch ausgeschaltet.

Wenn Sie mit einem nicht-koaxialen 5600 DR200+ oder DR300+ Instrument automatisch zum Laserpointer
messen mochten, konfigurieren Sie die Einstellung fur die Laserausrichtung unter Instrument / Direct Reflex
Weitere Informationen finden Sie im Thema Direct Reflex, Abschnitt Laserausrichtung.

Elektronische Libelle
Die elektronische Libelle arbeitet mit der Trimble S—Serie sowie mit Trimble 3600— und 5600—-Instrumenten.
So horizontieren Sie ein Instrument der Trimble S—Serie elektronisch beim Start:

1. Zentrieren Sie das Instrument.

2. Justieren Sie die Stativbeine und die Dreiful3libelle, um das Instrument grob zu horizontieren.

3. Stellen Sie eine Verbindung zwischen dem Controller und dem Instrument her. Der Bildschirm
Elektronische Libelle erscheint, wenn die Verbindung hergestellt wird.

Wenn das Instrument nicht richtig horizontiert ist, wird ein Kippachsfehler angezeigt. Horizontieren
Sie das Instrument grob mit der Dreifullibelle, damit es sich im Bereich der elektronischen Libelle
befindet.

4. Drehen Sie die FuRRschrauben des Instruments, um die Libelle fur die Zielachse und die Kippachse
mittig einzuspielen.
5. Tippen Sie auf Akzept., um die Horizontierung abzuschlie3en.

So horizontieren Sie ein Trimble 5600-Instrument elektronisch beim Start:

1. Zentrieren Sie das Instrument.

2. Justieren Sie die Stativbeine und die Dreiful3libelle, um das Instrument grob zu horizontieren.

3. Stellen Sie eine Verbindung zwischen dem Controller und dem Instrument her. Der Bildschirm
Elektronische Libelle erscheint, wenn die Verbindung hergestellt wird.

4. Drehen Sie die FuRRschrauben des Instruments, um die Libelle fur die Zielachse und die Kippachse
mittig einzuspielen.

5. Tippen Sie auf Akzept., um die Horizontierung abzuschlie3en.

Das Instrument aktiviert den Kompensator (er wird nicht aktiviert, wenn das Kontrollkdstchen Deaktiviere
Kompensator gewahlt ist).

Wenn Trimble Survey Controller eine Verbindung zu einem Trimble 5600—-Instrument herstellt, wird der
Kompensator nur dann erneut aktiviert, wenn er nicht bereits in den letzten 2 Stunden aktiviert wurde und
wenn sich die Horizontierung des Instruments um mehr als 30 Sekunden ge&andert hat.

So horizontieren Sie das Instrument elektronisch wahrend einer Vermessung:
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1. Wahlen Sie Instrument / Elektronische Libelle aus dem Hauptmena.
2.Drehen Sie die Ful3schrauben, um die Libellenblase fiir die Zielachse und die Kippachse mittig
einzuspielen.

Bei einem Trimble 3600—Instrument wird auch das Laserlot aktiviert, wenn der Bildschirm Elektronische
Libelle geodffnet ist.

Warnung — Wenn die bestmdgliche Genauigkeit erforderlich ist, deaktivieren Sie den Kompensator nicht.
Wenn Sie den Kompensator deaktivieren, werden die Horizontal- und Vertikalwinkel des Instruments nicht
auf Horizontierfehler korrigiert.

Direct Reflex

Wenn Trimble Survey Controller an ein Direct Reflex—Instrument angeschlossen ist, wahlen Sie Instrument
Direct Reflex, um die DR-Einstellungen fir reflektorlose Messungen zu konfigurieren.

Tipp — Dricken Sie die Trimble—Taste und tippen und halten Sie den Stift dann auf das DR-Symbol, um
schnell auf die DR-Konfigurationseinstellungen zuzugreifen.

Folgende Einstellungen sind verfligbar (wenn sie vom Instrument unterstitzt werden):

» Wahlen Sie die Option DR, um Direct Reflex—Messungen zu aktivieren oder zu deaktivieren

« Wahlen Sie die Option Laser, um den Laser zu aktivieren oder zu deaktivieren

» Stellen Sie die Laserausrichtung auf Horizontal oder Vertikal ein, um in Richtung des Laserpointers
zu messen (abhangig von der anzumessenden Oberflache). Weitere Informationen finden Sie unter
Laserausrichtung.

« Aktivieren Sie die Option Schwaches Signal, um Messungen mit verringerter Genauigkeit (auf3erhalk
der normalen Instrumentenspezifikationen) zu akzeptieren.

» Geben Sie eine Standardabweichung ein, um eine akzeptable Genauigkeit der DR—Messung zu
definieren. Wenn Sie Ziele mit einem schwachen Signal anmessen, wird die Standardabweichung st
lange in der Statuszeile angezeigt, bis der definierte Wert erreicht ist. Wenn die definierte
Standardabweichung erreicht ist, wird die DR—Messung akzeptiert. Wenn Sie die DR-Messung
akzeptieren mdchten, bevor die definierte Genauigkeit erreicht ist, tippen Sie auf Enter, wahrend die
Standardabweichungswerte in der Statuszeile angezeigt werden.

» Geben Sie einen Messbereich in die Felder Messbereich von und Messbereich bis ein, um den
DR-Messbereich festzulegen. Verwenden Sie diese Funktion, um Messungen zu anderen Objekten
die sich in der Nahe des anzumessenden Objekts befinden, zu vermeiden.

Wenn Sie ein Instrument der Trimble S—Serie, ein Trimble 5600— oder 3600-DR-Instrument verwenden, ist
die Option Ziel DR fur den reflektorlosen Einsatz vorgesehen. Sie mussen die Prismenkonstante und die
Zielhohe entsprechend konfigurieren.

Wenn Sie DR aktivieren, schaltet Trimble Survey Controller automatisch zur Option Ziel DR um.
Wenn Sie DR deaktivieren, schaltet die Software wieder zum zuletzt verwendeten Reflektor. Wurde das
zuletzt verwendete Reflektorziel geldscht, verwendet die Software Ziel 1.
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Sie kdnnen alternativ dazu auch die Option Ziel DR wéhlen, um den reflektorlosen Messmodus zu aktivierer
Wahlen Sie Ziel 1, um den DR—-Modus wieder zu deaktivieren.

Trimble Survey Controller unterstutzt bis zu sechs vordefinierte Ziele, aber nur ein DR-Ziel. Weitere
Informationen finden Sie unter Zieldetails.

Laserausrichtung

Der Laserpointer ist bei Trimble 5600 DR 200+ oder DR 300+ Instrumenten nicht koaxial mit dem EDM,
daher entspricht der Messpunkt bei DR—-Messungen nicht der Position des Laserpunktes. So konfigurieren !
Trimble Survey Controller zum Anmessen des Laserpunkts:

1. Aktivieren Sie den Laserpointer.
2.Wahlen Sie eine Laserausrichtung:

» Keine — DR—-Messungen werden zum Laserpunkt vorgenommen.

* Horizontal - DR—Messungen werden an der Position des Laserpunkts vorgenommen, wenn eine
horizontale Flache angemessen wird.

* Vertikal - DR-Messungen werden an der Position des Laserpunkts vorgenommen, wenn eine
vertikale Flache angemessen wird.

Das Instrument dreht sich zur Position des Laserpunktes und fuhrt die Messung aus. Nachdem die
Messung beendet ist, richtet das Instrument den Laserpunkt wieder auf den beobachteten Punkt.

Weitere Informationen finden Sie unter:
Oberflachenscan

Objekthohe/-breite

Drehen zu

Wenn Sie ein Servo— oder Robotic-Instrument verwenden, kdnnen Sie die Option "Drehen zu" zur Steuerut
des Instruments verwenden.

So fuhren Sie dies durch:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmenu Instrument / Drehen zu. Alternativ dazu kdnnen Sie auch auf das
Instrumentensymbol in der Statusleiste und dann auf die Schaltflache Drehen zu (Turn to) im
Bildschirm Trimble—Funktionen tippen.

2.Wadhlen Sie eine Methode, um das Instrument zu einem bestimmten Winkel oder Punkt zu drehen:

¢ Geben Sie den Winkel in das Feld Drehen zu ein, um das Instrument nur zu einem
horizontalen oder einem vertikalen Winkel zu drehen.

¢ Geben Sie den horizontalen Winkel in das Feld Drehen zu Hz und den vertikalen Winkel in
das Feld Drehen zu V ein, um das Instrument zu einem horizontalen und einem vertikalen
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Winkel zu drehen.

¢ Geben Sie einen Punktnamen in das Feld Punktname ein, um das Instrument zu einem
bestimmten Punkt zu drehen.

¢+ Geben Sie die Strecke von lhrer aktuellen Position zu dem Punkt ein, an dem das Instrumen
das Ziel verloren hat.

3. Tippen Sie auf Drehen. Das Instrument wird zu dem/den eingegebenen Winkel(n) gedreht.

Verwenden Sie den entsprechenden Softkey am unteren Bildschirmrand, um das Instrument horizontal um
90° nach rechts oder links bzw. um 180° zu drehen.

Tipp — Verwenden Sie die Tasten auf der ACU, um das Instrument zu drehen, z. B. bei der Absteckung:

. nur horizontal

. nur vertikal

. horizontal und vertikal
. Lage wechseln

Informationen Uber andere Methoden finden Sie unter:

 Joystick
* Robotic-Instrument
« Karte des aktuellen Projekts

Joystick

Wenn Sie ein Robotic-Instrument vom Ziel aus bedienen, verwenden Sie den Softkey Joystick, um das
Instrument zum Ziel zu drehen, wenn die Zielerfassung verloren geht.

So drehen Sie das Instrument zum Ziel:

1. Wahlen Sie im Hauptmeni Instrument / Joystick. Alternativ dazu kénnen Sie auf das
Instrumentensymbol in der Statusleiste und dann auf die Joystick—Schaltflache im Bildschirm
Trimble—Funktionen tippen.

2. Tippen Sie auf einen Pfeil auf dem Bildschirm, oder driicken Sie die Pfeiltasten nach oben, nach
unten, nach links oder nach rechts auf der Tastatur, um das Instrument zu drehen. Das Instrument
wird in die Richtung gedreht, die von dem dunklen ausgefiiliten Pfeil auf dem Bildschirm angezeigt
wird.

Hinweis — Wenn sich das Instrument in Lage 2 befindet, arbeiten die Richtungspfeile umgekehrt.
Wenn Sie z. B. den Pfeil nach unten driicken bzw. darauf tippen, bewegt sich das Instrument nach
oben. Wenn Sie die Pfeiltasten nach oben driicken oder darauf tippen, bewegt sich das Instrument
nach unten.

;ll\
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3. Wenn Sie ein Instrument der Trimble S—Serie verwenden, drehen Sie das Instrument wie in der
nachstehenden Tabelle beschrieben:

Tippen und halten Sie den Stift auf diesen Pfeil um das Instrument wie folgt zu drehen
<] oder[> horizontal (links oder rechts)
G oderQ vertikal (nach oben/unten)
D ’ U 7 D oder "} horizontal und vertikal
Hinweise

¢ Das Instrument dreht sich, solange Sie den Stift auf den Bildschirm halten. Geben Sie die
Pfeilschaltflache frei, um die Drehung zu stoppen.
¢ Tippen Sie auf die Schaltflache Richtung wechse!pé? , ?0 1! ), um die

Drehrichtung zu andern.
0 Wenn sich das Instrumentensymbol links vom Prismensymbol befindet, wird das
Instrument aus der Sicht des Instrumentenbedieners gedreht.
0 Wenn sich das Instrumentensymbol rechts vom Prismensymbol befindet, wird das
Instrument so gedreht, als ob Sie sich am Messpunkt befinden.

¢ Tippen Sie auf die Geschwindigkeitspfeile links/rechts, um die Drehgeschwindigkeit zu
erhohen oder zu verringern (linker Pfeil: langsamer, rechter Pfeil: schneller).

4. Wenn Sie ein Trimble 5600-Instrument verwenden, drehen Sie das Instrument, wie in nachstehende
Tabelle beschrieben:

Tippen Sie auf diesen Pfeil um das Instrument wie folgt zu drehen
Erster Pfeil links oder rechts horizontal 12°
Zweiter Pfeil links oder rechts horizontal 120°
Erster Pfeil nach oben oder unten|vertikal 1 °
Zweiter Pfeil nach oben oder untefvertikal 5 °

Tippen Sie auf Esc oder auf einen anderen Pfeil, um die Instrumentendrehung zu stoppen. Die
Richtungspfeile werden zu unausgefiillten Pfeilen. Das Instrument zeigt nun zum Ziel.

5. Wenn Sie ein Instrument der Leica TPS110-Serie verwenden, wahlen Sie dieselbe Richtung, um die
Drehgeschwindigkeit des Instruments zu erhéhen. Der zweite Richtungspfeil wird zu einem dunklen
ausgeflllten Pfeil. Wahlen Sie denselben Pfeil, um die Drehgeschwindigkeit wieder zu verringern.

Tippen Sie auf Esc oder auf einen anderen Pfeil, um die Instrumentendrehung zu stoppen. Die
Richtungspfeile werden zu unausgefiillten Pfeilen. Das Instrument zeigt nun zum Ziel.

Wenn das Instrument das Ziel finden und erfassen soll, tippen Sie auf den Softkey Suche.
Die Meldung "Suche..." erscheint, und das Instrument sucht nach dem Ziel.
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Folgende Suchresultate kbnnen in der Statuszeile angezeigt werden:

* Ziel erfasst — gibt an, dass das Ziel gefunden und erfasst wurde.
* Kein Ziel — gibt an, dass das Ziel nicht gefunden wurde.

Informationen Uber andere Methoden finden Sie unter:
* Drehen zu

« Robotic-Instrument
« Karte des aktuellen Projekts

Tracklight

Wenn der Contorller an ein Instrument der Trimble S—Serie angeschlossen ist, bedienen Sie das Tracklight
folgendermal3en:

So stellen Sie die Geschwindigkeit des Tracklights ein:
1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Instrument / Tracklight.
2.Wahlen Sie das Kontrollkastchen Tracklight aktivieren.
3. Wahlen Sie aus der Dropdown-Liste im Feld Geschwindigkeit die Option Schnell oder Langsam.

So aktivieren/deaktivieren Sie das Tracklight:

1. Tippen Sie auf das Symbol Trimble—Funktionen.
2. Tippen Sie auf die Schaltflache Tracklight im Bildschirm Trimble—Funktionen.

Aktivieren Sie das Tracklight wie nachstehend beschrieben, wenn der Controller an ein Trimble 3600— oder
5600-Instrument angeschlossen ist.

So stellen Sie die Helligkeit des Tracklights ein:

1. Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Instrument / Tracklight.
2.Wahlen Sie das Kontrollkéastchen Tracklight aktivieren.
3. Wéhlen Sie aus der Dropdown-Liste im Feld Helligkeit die Option Normal oder Hell.

So aktivieren/deaktivieren Sie das Tracklight:

1. Tippen Sie auf das Symbol Trimble—Funktionen.
2. Tippen Sie auf die Schaltflache Tracklight im Bildschirm Trimble—Funktionen.

Tipp — Tippen Sie auf das Instrumentensymbol in der Statusleiste oder driicken Sie die Trimble-Taste.
Tippen und halten Sie den Stift dann auf das Tracklight—-Symbol, um schnell auf die
Tracklight—-Konfigurationseinstellungen zuzugreifen.

»

xIrimble:
265



Autolock

Wenn das Instrument mit Autolock ausgeriistet ist, verwenden Sie diese Funktion zur automatischen
Erfassung und Verfolgung eines Ziels.

Aktivieren/deaktivieren Sie Autolock mit einer der folgenden Methoden:

« Driicken Sie die Taste Autolocle ).

« Tippen Sie auf das Instrumentensymbol in der Statusleiste oder driicken Sie die Taste mit dem
Trimble-Symbol am Controller (falls vorhanden), um den Bildschirm Trimble—Funktionen zu 6&ffnen.

» Wahlen Sie die Schaltflache Autolock.

» Wahlen Sie Instrument / Autolock und Suchsteuerungen aus dem Hauptmend.

Wenn Autolock aktiviert ist, aber das Intstrument noch kein Ziel erfasst hat, wird automatisch eine Zielsuche
durchgefiihrt, wenn Sie eine Messung ausldsen.

Tipp— Greifen Sie auf den Bildschirm Trimble—Funktionen zu. Tippen und halten Sie den Stift auf das
Suchsymbol, um die Autolock— und Sucheinstellungen schnell zu konfigurieren.

Hinweis — Verwenden Sie Autolock nicht wahrend der Zielachs—, Hohenindex— oder Kippachsjustierung.
Weitere Informationen finden Sie unter Instrumentenjustierung.

Zusatzliche Autolock—Optionen werden angezeigt:

Zielverfolg. ein

Diese Funktion wurde in friilheren Versionen als Advanced lock bezeichnet.

Mit der Option Zielverfolg. ein wird ein RMT automatisch erfasst.

Wenn das RMT-Ziel nicht automatisch erfasst werden soll, setzen Sie die Autolock—Einstellung im Feld
Methode auf Zielverfolg. aus.

Hinweis — Bei der Option Zielverfolg. ein wird die Ziel-ID nicht Uberpruft.

Autosearch

Wahlen Sie Autosearch, um automatisch eine horizontale Suche durchzufihren, wenn die
RMT-Zielerfassung verloren geht.

Kippbares RMT (nur Trimble 5600)
Aktivieren Sie diese Option, wenn Sie ein kippbares RMT verwenden, das zum Instrument gekippt ist.
Deaktivieren Sie diese Option, wenn Sie ein festes vertikales Ziel anmessen. Wenn die Option deaktiviert is

wird die vertikale Winkelmessung um die Prismenkonstante korrigiert.

Suchfenster autom. zentrieren und GrofRe des Suchfensters
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Wenn Sie eine Suche durchfiihren und die Option Suchfenster autom. zentrieren aktiviert ist, verwendet
Trimble Survey Controller den aktuellen Horizontal- und Vertikalwinkel des Instruments, um den
Mittelpunkt des Suchfensters zu setzen. Die Werte in den Feldern Horizontal und Vertikal werden zur
Berechnung der Gré3e des Suchfensters verwendet. Diese Werte werden bei jedem Suchvorgang zum
Instrument Ubertragen.

Wenn die Option Suchfenster autom. zentrieren nicht gewahlt ist, wird die Grol3e des Suchfensters im
Instrument nicht automatisch zurtickgesetzt.

Zielen Sie zur Konfiguration der oberen linken und unteren rechten Ecke des Suchfensters die entsprechen
Ecken an. Messen Sie diese mit dem Instrument, bevor Sie mit der Robotic-Vermessung beginnen. Weitere
Informationen finden Sie unter Eine Robotic—-Messung vorbereiten.

Ziel-ID - Zielverfolgung mit der Trimble S-Serie

Wenn Sie mit einem Instrument der Trimble S—Serie arbeiten, das mit Suchfunktionen ausgestattet ist,
konfigurieren Sie die Ziel-ID so, dass nur ein bestimmtes Ziel gesucht und erfasst wird.

So fuhren Sie dies durch:

1. Tippen Sie auf das Zielsymbol in der Statusleiste.
2.Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:

» Wahlen Sie das Feld Ziel-ID (falls verfuigbar).
Das Feld Ziel-ID steht nicht zur Verfigung, wenn die Ziel-ID auf Keine eingestellt ist.
» Wahlen Sie das Feld Zielhdhe oder Prismenkonstante, um den Zielbildschirm zu 6ffnen.

3. Stellen Sie die Ziel-ID in Trimble Survey Controller auf die ID des Trimble—Stabs ein.
Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.

Wenn die Ziel-ID in Trimble Survey Controller eingestellt ist und Sie eine Suche starten, prift das
Instrument, ob die ID des Stabs mit Ziel-ID in der Software Ubereinstimmt. Nur Ziele mit identischer Ziel-1D
werden gefunden.

Wenn Sie allerdings die Option Zielverfolg. ein aktivieren und das Instrument das Ziel automatisch findet,
wird keine Suche durchgefiihrt und die Ziel-1D wird nicht tberprift.

Instrumenteneinstellungen

Wenn der Controller an ein Instrument der Trimble S—Serie, ein Trimble 5600- oder 3600- Instrument
angeschlossen ist, wahlen Sie Instrument / Instrumenteneinstellungen aus dem Hauptmeni, um auf das
Dialogfeld Instrumenteneinstellungen zuzugreifen. Alternativ dazu kénnen Sie das Instrumentensymbol in di
Statusleiste antippen und den Stift kurz darauf halten, um die Instrumenteneinstellungen aufzurufen.

Verwenden Sie dieses Dialogfeld zur Anzeige und zur Einstellung bestimmter Instrumentenkontrollen.
Folgende Optionen kdnnen angezeigt werden, abhangig vom Instrument, an das der Controller angeschlos:s
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ist:

¢ Instrumentenname

* Instrumentenmodell

¢ Instrumenten Firmware—Version
» Fadenkreuzbeleuchtung

» Target-Test

* Beleuchtung L2

» Lautstarke

* EDM-Stromsparfunktion

* Long Range

Instrumentenname, Instrumententyp und Firmware—Version

Tippen Sie bei Instrumenten der Trimble S—-Serie zur Eingabe des Instrumentennamens auf Name. Der
Instrumentenname wird in der Trimble Survey Controller—Projektdatei gespeichert und kann in
benutzerdefinierte ASCllI-Dateien ausgegeben werden.

Der Instrumententyp und die Firmware—Version werden ebenfalls in der Trimble Survey
Controller—Projektdatei gespeichert und kénnen in DC-Dateien und benutzerdefinierte ASCll-Dateien
ausgegeben werden.

Target-Test

Der Target—-Test wird hauptsachlich im Standardmessmodus verwendet.

Wenn der Target-Test aktiviert ist und das Instrument um mehr als 30 cm vom zuletzt beobachteten Punkt
weggedreht wird, werden die Werte Hz und V aktualisiert, fir SD wird ein Fragezeichen "?" angezeigt, um
eine Verwechslung zwischen der nachsten und der vorhergehenden Zieldistanz auszuschlie3en.

Beleuchtung L2 (nur Trimble S-Serie)

Wahlen Sie Beleuchtung L2, wéahrend die Trimble Survey Controller Software ausgefihrt wird, um die
Hintergrundbeleuchtung fur das Display in Lage 2 zu aktivieren.

Wenn die Trimble CU nicht am Instrument befestigt ist, driicken und halten Sie didkBhganger
Tastendruck), um die Hintergrundbeleuchtung des Displays in Lage 2 zu aktivieren.

Lautstérke (nur Trimble 5600)

Ein Tonsignal wird ausgegeben, wenn ein Prisma gefunden wird. Wenn die EDM-Stromsparfunktion
aktiviert ist, ertont kein Tonsignal.

EDM-Stromsparfunktion (nur Trimble 5600 DR—-Standard und 3600)
Die Stromsparfunktion schaltet das EDM aus, wenn keine Streckenmessungen vorgenommen werden. Das

Instrumentensymbol wird in der Statusleiste ohne den EDM-Indikator (*) angezeigt.
Wenn die Stromsparfunktion deaktiviert ist, ist das EDM immer eingeschaltet und empfangsbereit.
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Long Range (nur Trimble S—Serie, 5600 DR—-Standard und 3600)

Verwenden Sie den Long Range—Modus, wenn ein starkes Instrumentensignal fir Ziele in einer Entfernung
von uber 1 km erforderlich ist.

Funkeinstellungen
Diese Einstellungen werden bei einem konventionellen Instrument im Robotic-Modus verwendet.

Die Einstellungen des internen Funkgerats werden gesetzt, wenn Trimble Survey Controller eine Verbindun
zum Instrument herstellt. Die Einstellungen fir das Rover—Funkgerat werden spéter gesetzt, wenn Sie die
Rover-Vermessung starten.

Die Trimble Survey Controller Funkeinstellungen missen mit den Funkeinstellungen im Instrument und den
Roverfunkgeréten identisch sein.

Tipp — Wahlen Sie bei einem Instrument der Trimble S—Serie im Lage 2-Display die Option [Radio
Settings], um den Funkkanal des Instruments und die Netz—ID ohne die Trimble Survey Controller Software
zu konfigurieren.

Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.

Hinweis — Trimble Survey Contoller kann nicht mit einem Instrument der Trimble S—Serie kommunizieren,
wahrend Sie die Instrumentenprogramme verwenden. Wahlen Sie nach der Verwendung der
Instrumentenprogramme die Option [Exit] im Menu [Setup], um zum Bildschirm [Waiting for connection]
zurtckzukehren.

Tipp— Tippen Sie fur einen schnellen Zugriff auf die Funkeinstellungen auf das Instrumentensymbol in der
Statusleiste oder dricken Sie die Trimble—Taste und tippen und halten Sie den Stift auf das Symbol Robotic
starten.

Funkkanal

Weisen Sie dem Instrumentfunk und dem Roverfunkgerat einen eindeutigen Funkkanal zu, um Stérungen n
anderen Instrumenten auf demselben Funkkanal zu vermeiden.

Netz-1D

Weisen Sie dem Instrumentenfunk und dem Roverfunkgerat eine eindeutige ID zu, um Stérungen mit ander
Nutzern auf derselben Netz-ID zu vermeiden.

Stations— und Zieladresse
Geben Sie dem Instrument und dem Funkgeréat eine eindeutige Adresse, um Stérungen mit anderen Nutzer

auf demselben Funkkanal zu vermeiden. Geben Sie eine Stationsadresse und eine Zieladresse zwischen 0
99 ein.
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Hinweis — Sie konnen anstelle der Trimble S—-Serien—Funkgerate keine Funkgerate fur 5600—-Systeme
verwenden, da die Funktechnologie nicht kompatibel ist.

Hinweis — In einigen Landern muss eine Funklizenz vor der Inbetriebnahme des Systems beantragt werden
Informieren Sie sich tGber die glltigen Bestimmungen.

Instrumentenjustierung

Wahlen Sie Instrument / Instrumentenjustierung aus dem Hauptmen, um folgende Justierungen
durchzufuhren:

Zielachse und Hohenindex

Kippachse

Autolock

Kompensatorjustierung

Bei einem Instrument der Trimble S—Serie mussen Sie die Zielachs—, Hohenindex- und
Kompensatorjustierung zusammen durchfihren. Wahlen Sie Instrument / Instrumentenjustierung /

Zielachse/Hohenind./Kippachse, um den Justierungs—Assistenten zu starten.

Hinweis — Der Befehl Instrument / Instrumentenjustierung ist nicht wahrend einer Vermessung verfiigbar.
Beenden Sie die aktuelle Vermessung, um das Instrument zu justieren.

Die Zielachs—, Hohenindex—, Kippachs— und Autolockjustierung kann entweder mit Trimble Survey
Controller oder Uber das Display in Fernrohrlage 2 der Trimble S—Serie durchgefihrt werden. Weitere
Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.

Zielachs—, Héhenindex—- und Kippachsjustierung

1. Stellen Sie das Instrument auf einer ebenen, stabilen Flache auf und folgen Sie den Anweisungen, L
das Instrument zu justieren.

Die aktuellen Korrekturwerte fir Zielachse, Hohenindex und Kippachse werden angezeigt. Dricken
Sie vorsichtig die Tasten, um das Instrument nicht aus der Horizontierung zu bringen.

2. Visieren Sie das Ziel an und nehmen Sie die erste Messung vor.
3. Drehen Sie das Instrument vom Ziel weg und visieren Sie es dann erneut an.
4. Fuhren Sie die zweite Messung durch.

Hinweis — Verwenden Sie Autolock nicht wahrend einer Zielachs—/Hohenindex— oder Kippachsjustierung.

Positionieren Sie das Instrument folgendermal3en:
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1. Zielachs— und Hohenindexjustierung — mindestens 100 m vom Ziel entfernt.

2. Zielachs- und Hohenindexjustierung — weniger als 4°30' (5 gon) von der Horizontalen

3. Kippachsijustierung — mindestens 13° 30" (15 gon) von der Horizontalen (fir 5600-Instrumente) oder
von dem wahrend der Justierung gemessenen Vertikalwinkel (Trimble S—Serie).

Sie mussen in jeder Lage mindestens eine Beobachtung durchfiihren.

Die endgtltigen Korrekturwerte missen innerhalb der Toleranz der Standardwerte liegen. Ist dies nicht der
Fall, justieren Sie das Instrument mechanisch.

Weitere Informationen erhalten Sie bei Ihrem Trimble—Handler.

Autolock

Diese Option steht nur fur Instrumente mit Autolock zur Verfiigung und sollte nach beendeter Zielachs- und
Hohenindexjustierung durchgefihrt werden.

Stellen Sie das Instrument auf einer ebenen, stabilen Flache auf und folgen Sie den Anweisungen. Driicken
Sie vorsichtig die Tasten, um das Instrument nicht aus der Horizontierung zu bringen. Stellen Sie sicher, da:
sich keine Hindernisse zwischen dem Instrument und dem Ziel befinden. Das Ziel sollte mindestens 100 m
vom Instrument entfernt aufgestellt werden.

Kompensatorjustierung
Der Zweiachskompensator in Instrumenten der Trimble S—Serie und 3600—-Instrumenten muss nicht flr jede
Horizontierung initialisiert werden. Trimble empfiehlt jedoch, den Kompensator in regelméfiligen Abstanden
zu justieren, vor allem vor der Durchfiihrung von Prézisionsmessungen.
Justieren Sie den Kompensator bei Instrumenten der Trimble S-Serie tber das Display in Lage 2. Der
Handgriff muss hierzu am Instrument befestigt sein, die Trimble CU muss vom Instrument entfernt werden.
Weitere Informationen finden Sie in der Dokumentation des Instruments.
So aktivieren Sie den Kompensator in einem Trimble 3600—-Instrument:

1. Wahlen Sie Instrument / Instrumentenjustierung / Kompensatorjustierung.

2. Drehen Sie das Instrument um 180° auf 0°, wenn Sie dazu aufgefordert werden.

3. Tippen Sie auf Akzept.

Hinweis — Diese Option steht nicht fir 5600—-Instrumente zur Verfligung, da der Kompensator aktiviert wird,
sobald das Instrument horizontiert wird.

Standardmessmodus

Das Menielement Standardmessmodus ist verfiigbar, wenn Sie einen Controller an ein Instrument der
Trimble S-Serie, ein Trimble 3600—- oder 5600-Instrument anschliel3en.

Wahlen Sie aus dem Hauptmeni Instrument / Standardmessmodus, um die aktuellen Instrumentenwerte
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anzuzeigen oder um einfache Winkel- und Streckenprifungen durchzufiihren.

Tipp — Tippen Sie im Bildschirm Trimble—Funktionen auf 0, um schnell auf den Standardmessmodus

zuzugreifen.

Hinweis — Im Standardmessmodus kdnnen keine Messungen gespeichert werden.

In der nachstehenden Tabelle sind die Funktionen im Standardmessmodus beschrieben:

Taste/Symbol/Softkey

Funktion

Taste Trimble—Funktionen (Taste mit dem
Trimble-Symbol auf der ACU)

Zugriff auf den Bildschirm Trimble—Funktionen

Instrumentensymbol in der Statusleiste

Prismensymbol

Zum Einstellen oder Bearbeiten der Zielhéhe

Softkey Null

Setzt den Horizontalkreis des Instruments auf O

Softkey Setzen (Set)

Zum Einstellen des Horizontalkreises und der
Instrumentenhdhe

Softkey Optionen

Zur Bearbeitung der Korrekturwerte im
Standardmessmodus

Softkey Loschen

Setzt die Winkel wieder auf die aktuellen Werte und
l6scht die Schragstrecke nach einer Messung

Zum Wechseln zwischen den Anzeigemodi Hz, V, Sl

N4

wird
bzeigt

Softkey Anzeige und Hz, HD, dH

Taste Funktion
Misst eine Strecke und aktualisiert die Horizontal— ur

Streckenmesstaste Vertikalwinkel kontinuierlich.

(nur ACU) Hinweis — Wenn der Target-Test aktiviert ist und dag
Instrument mehr als 30 cm vom Ziel weggedreht ist,
ein Fragezeichen ? anstelle des Streckenwertes ang

Enter Misst eine Strecke und behalt die horizontalen und

vertikalen Winkel bei

Hinweis — Wéahrend einer Vermessung kénnen Sie Folgendes nicht &ndern:

* den Horizontalkreis des Instruments

* die Korrekturwerte

Trimble—Funktionen

So greifen Sie auf den Bildschirm Trimble—Funktionen zu:

« Tippen Sie auf das Instrumentensymbol im Controller-Display
* Tippen Sie auf die Taste mit dem Trimble—Symbol auf dem Controller (falls verfiigbar)
« Wahlen Sie Instrument / Trimble—Funktionen im Trimble Survey Controller Hauptmenda.
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Dieser Bildschirm steht fiir konventionelle Totalstationen zur Verfigung. Verwenden Sie ihn, um géangige
Instrumentenfunktionen zu kontrollieren und Instrumenteneinstellungen zu &ndern. Folgende Funktionen
kdnnen angezeigt werden, abh&ngig vom Instrument, an das der Controller angeschlossen ist.

* STD bzw. S (EDM-Standardmodus)

* FSTD bzw. F (EDM-Schnellstandardmodus)
* TRK bzw. T (EDM-Trackingmodus)

« Elektronische Libelle (Electronic Level)

* DR (Direct Reflex) —Modus

* Laser (Laserpointer fir DR—-Instrumente)
 Tracklight

» Lage wechseln (Change Face)

« Joystick

e Drehen zu (Turn to)

 Autolock und Suchsteuerungen

« Suchen (Search)

Verkniipfungen zum Instrumentenmeni im Bildschirm Trimble—Funktionen

Der Bildschirm Trimble—Funktionen enthalt Verknupfungen zu bestimmten Funktionen des
Instrumentenments. Tippen und halten Sie den Stift im Bildschirm Trimble—Funktionen auf die DR—-, Laser-
Tracklight—, Autolock— oder Suchsymbole oder auf das Symbol Robotic starten, um schnell auf die
Instrumentenkonfigurationseinstellungen zuzugreifen.

Geodimeter—-Anwender

Geodimeter—-Anwender konnen eine Geodimeter Programmnummer im Bildschirm Trimble—Funktionen

eingeben, um die entsprechende Trimble Survey Controller—Funktion zu starten. So ist z. B. das
Geodimeter—Programm 26 (Spannmalf3e) mit der Trimble—Funktion RiWi—Strecke berechnen identisch.
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Koordinatensystem

Koordinatensystem

Ein Koordinatensystem besteht aus einer Projektion und Datum-Transformation und manchmal auch aus
zusatzlichen horizontalen und vertikalen Ausgleichungen.

Wahlen Sie bei der Erstellung eines Projekts das Koordinatensystem mit einer der folgenden Methoden:

* Nur MafR3stabsfaktor

* Aus Bibliothek wéhlen

» Parameter eingeben

* Keine Projektion/kein Datum

Wenn Sie eine GPS-Kalibrierung (6rtl. Anpassung) durchfiihren oder die Parameter nach der Auswahl des
Koordinatensystems manuell &ndern missen, wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften / Koord.sys.

Wenn Sie die Projektparameter eingeben oder eine Kalibrierung (6rtl. Anpassung) verwenden, werden die
Koordinatensystemeinstellungen als "Ortl. Anpassung" angezeigt.

Wenn Sie das Koordinatensystem durch eine Kalibrierung oder eine manuelle Anderung der Parameter
modifizieren, missen Sie dies tun, bevor Sie Offsets, Schnittpunkte oder Absteckpunkte im drtlichen
Koordinatensystem berechnen.

Wahlen Sie die Option Aus Bibliothek wahlen oder Parameter eingeben, um ein Bodenkoordinatensystem fi
das Projekt einzurichten.

Nur Mal3stabsfaktor

Verwenden Sie diesen Projektionstyp bei einer Vermessung mit einem drtlichen Maf3stabsfaktor, die nur mi
einem konventionellen Instrument durchgefuihrt wird. Diese Option ist nitzlich fur Bereiche, in denen ein
ortlicher Mal3stabsfaktor zur Reduzierung der Strecken auf das 6rtliche Koordinatensystem verwendet wird.

So wahlen Sie eine Nur Mal3stabsfaktor—Projektion:
1. Erstellen Sie ein neues Projekt.

2.Wahlen Sie die Option Nur Maf3stabsfaktor aus dem Menl Koordinatensystem wéhlen.
3. Geben Sie einen Wert in das Feld Maf3stabsfaktor ein, und tippen Sie auf Speich.

Projektion

Eine Projektion wird flr die Transformation ortlicher geodatischer Koordinaten in ortliche Gitterkoordinaten
verwendet.
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Hinweis — Geben Sie einen geeigneten Standardhthenwert ein, damit Trimble Survey Controller die
NN-Korrektur korrekt berechnen und dann auf die Gitterkoordinaten anwenden kann.

GPS-Koordinaten sind relativ zum WGS—-84 Ellipsoid. Fir die Arbeit mit 6rtlichen Gitterkoordinaten muss
eine Projektion und Datum—-Transformation festgelegt werden.

Sie kdnnen eine Projektion in folgenden Situationen festlegen:

» wenn bei der Erstellung eines Projekts ein Koordinatensystem gewéhlt werden muss (aus einer Liste
oder per Tastatureingabe)

» wahrend einer Vermessung (bei einer Kalibrierung werden Werte berechnet)

* bei der Datenlibertragung zur Trimble Geomatics Office Software.

Andern Sie nach der Absteckung von Punkten oder der Berechnung von Offset— und Schnittpunkten nicht o
Koordinatensystem oder die Kalibrierung.

Wenn eine Projektion und Datum-Transformation festgelegt wurden, kann es immer noch Diskrepanzen
zwischen den WGS-84 Koordinaten und den ortlichen Gitterkoordinaten geben. Sie kdnnen diese
Diskrepanzen verringern, indem Sie eine Kalibrierung (6rtl. Anpassung) durchfiihren.

Bodenkoordinatensystem

Verwenden Sie ein Bodenkoordinatensystem, wenn Koordinaten auf Bodenhéhe und nicht auf
Projektionshohe bendtigt werden. Bei der Auswahl eines Bodenkoordinatensystems entsprechen die
Gitterstrecken den Bodenstrecken.

So richten Sie ein Bodenkoordinatensystem bei der Erstellung eines Projekts ein:

1. Legen Sie ein Koordinatensystem fest. Wahlen Sie dazu die Option Aus Bibliothek wahlen oder
Parameter eingeben.
2. Tippen Sie auf den Softkey Seite nach unten und fihren Sie im Feld Koordinaten einen der folgende
Schritte aus, um Bodenkoordinaten mit dem gewéahlten Koordinatensystem zu verwenden:
¢ Wahlen Sie Boden (eingeg. Mal3stabsfaktor), um einen Mal3stabsfaktor einzugeben.
¢ Wenn die Trimble Survey Controller Software den Mal3stabsfaktor berechnen soll, wéhlen
Sie Boden (berechn. Mal3stabsfaktor). Geben Sie Werte in die Gruppe Projektstandort ein, ul
den Mal3stabsfaktor zu berechnen.
Der Mal3stabsfaktor der Projektion an der Messstelle ist im berechneten Mal3stabsfaktor
bertcksichtigt. Auf diese Weise wird sichergestellt, dass der kombinierte Faktor
(Gitter—-Malstabsfaktor plus Hohenfaktor) an der Messstelle einem Wert von 1 entspricht.

Die Trimble Survey Controller Software wendet den Bodenmalf3stabsfaktor auf die Projektion an.

3. Geben Sie wie erforderlich Werte in die Felder Verschiebung Hochwert und Verschiebung
Rechtswert ein.

Hinweis — Wenn Sie mit einem Bodenkoordinatensystem arbeiten, stimmt die angezeigte Bodenstrecke evtl
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nicht mit der angezeigten Gitterstrecke tberein. Die Bodenstrecke entspricht der um die durchschnittliche
Hohe Gber dem Ellipsoid korrigierten Ellipsoidstrecke. Die Gitterstrecke hingegen wird zwischen den
Bodenkoordinaten der Punkte berechnet und basiert daher einem Koordinatensystem mit einem kombinierte
Malstabsfaktor von 1 am Projektort/der Messstelle.

Hinweis — Verwenden Sie Verschiebungen, um Bodenkoordinaten von unmodifizierten Gitterkoordinaten zu
unterscheiden.

Ho6he des Projekts

Die Hohe des Projekts kann bei der Erstellung eines neuen Projekts als Teil der Koordinatensystemdefinitio
definiert werden. Wahlen Sie dazu im Dialogfeld Bibliothek oder im Dialogfeld Projektion eingeben den
Befehl Dateien / Projekteigenschaften.

Wenn ein Punkt keine orthometrische Hohe hat, verwendet die Trimble Survey Controller Software bei
Koordinatengeometrieberechnungen die ellipsoidische Hohe des Projekts. Wenn Sie GPS- und
konventionelle 2D-Beobachtungen kombinieren, stellen Sie das Feld Hohe des Projekts auf einen Wert ein.
der ungefahr der ellipsoidischen Hohe der Messstelle entspricht. Diese Hohe wird zusammen mit 2D—Punkt
zur Berechnung der Gitter— und Ellipsoidstrecken aus gemessenen Bodenstrecken verwendet.

Geben Sie bei 2D-Vermessungen, fur die eine Projektion definiert wurde, einen Wert fur die Hohe des
Projekts ein, der ungefahr der ellipsoidischen Hohe der Messstelle entspricht. Dieser Wert ist erforderlich,
damit gemessene Bodenstrecken zu Ellipsoidstrecken reduziert und Koordinaten berechnet werden kénnen

Wenn Sie die Hohe des Projekts (oder andere oOrtliche Messstellenparameter) nach einer Kalibrierung (ortl.
Anpassung) andern, wird die Kalibrierung ungultig und muss erneut angewendet werden.

Keine Projektion / kein Datum

So wahlen Sie bei der Erstellung eines Projekts ein Koordinatensystem mit undefinierter Projektion ohne
Datum:

1. Tippen Sie auf Koord.sys., und wéhlen Sie Keine Projektion/kein Datum.

2. Stellen Sie das Feld Koordinaten auf Boden ein, und geben Sie einen Wert (durchschnittliche Hohe
der Messstelle) in das Feld Hohe des Projekts ein, um nach einer Kalibrierung Bodenkoordinaten zu
verwenden. Alternativ hierzu kénnen Sie das Feld Koordinaten auf Gitter einstellen.

3. Wahlen Sie das Kontrollkéstchen Geoid—Modell verwenden, und wéahlen Sie ein Geoid—Modell, um
nach einer Kalibrierung eine vertikale Ausgleichung fir ein Geoid/Schrage Ebene zu berechnen.

Alle Punkte, die mit GPS gemessen wurden, werden nur als WGS84-Koordinaten angezeigt. Alle Punkte, d
mit einem konventionellen Instrument gemessen wurden, werden mit Null (?)-Koordinaten angezeigt.

Die Trimble Survey Controller Software fuhrt eine Kalibrierung durch, bei der eine Transversal-Mercator
Projektion und eine Molodensky Drei-Parameter Datum-Transformation unter Verwendung der verflgbarer
Festpunkte berechnet werden. Die ellipsoidische Hohe des Projekts wird fur die Berechnung eines
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Projektionsmal3stabsfaktors verwendet, damit die Bodenkoordinaten an der orthometrischen Héhe berechn
werden kénnen.

Horizontale Ausgleichung

Eine horizontale Ausgleichung ist eine Ausgleichung nach der Methode der kleinsten Quadrate. Sie wird
angewendet, um die Unterschiede zwischen transformierten Gitterkoordinaten und ortlichen Festpunkten zu
minimieren.

Horizontale und vertikale Ausgleichungen werden berechnet, wenn eine Kalibrierung (6rtl. Anpassung)
durchgefihrt wird und eine Projektion und Datum-Transformation definiert sind.

Trimble empfiehlt, mindestens vier Festpunkte zur Berechnung einer horizontalen und vertikalen
Ausgleichung zu verwenden.

Sie kénnen alternativ dazu bei der Erstellung eines neuen Projekts horizontale Ausgleichungsparameter
eingeben.

Vertikale Ausgleichung

Dies ist eine Ausgleichung nach der Methode der kleinsten Quadrate. Sie wird angewendet, um ellipsoidiscl
in orthometrische Héhen zu konvertieren. Die vertikale Ausgleichung wird bei einer Kalibrierung berechnet.
Zur Berechnung der Ausgleichung ist mindestens ein Punkt erforderlich. Wenn mehrere Punkte verwendet
werden, kann die Ausgleichung fir eine geneigte Ebene berechnet werden.

Wenn ein Geoid—Modell gewahlt wurde, kdnnen Sie entweder nur das Geoid—Modell verwenden oder dana
zusatzlich eine Ausgleichung fir eine geneigte Ebene berechnen. Trimble empfiehlt die Verwendung eines
Geoid—Modells. Dadurch werden genauere orthometrische Hohen aus den GPS—-Messungen erhalten.

Sie kénnen den Typ der vertikalen Ausgleichung bei der Erstellung des Projekts angeben. Legen Sie dieser
Parameter bei der Auswahl des Koordinatensystems fest. Sie kénnen ihn auch bei der Erstellung des Projel
eingeben. Alternativ dazu kdnnen Sie aus dem Hauptmenu Dateien / Projekteigenschaften wahlen. Tippen
auf die Schaltflache Koord.sys. Wahlen Sie dann Parameter eingeben / Vertikale Ausgleichung.

Hinweis — Wenn die Projektion auf "Nur MaRstabsfaktor" eingestellt ist, sind die Optionen
Datum-Transformation, Horizontale Ausgleichung und Vertikale Ausgleichung nicht verfugbar. Wahlen Sie
eine andere Projektion, um auf die anderen Parameter zuzugreifen.

Koordinatensysteme

Bevor Sie mit einer GPS-Vermessung beginnen, missen Sie entscheiden, welches Koordinatensystem Sie
verwenden mochten. Dieses Kapitel behandelt einige Dinge, die Sie in Betracht ziehen sollten, wenn Sie die
Entscheidung treffen.
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Ein Koordinatensystem fir eine konventionelle Vermessung wahlen

Ein Koordinatensystem fir eine GPS-Vermessung wahlen

GPS-Koordinatensysteme

Ortliche Koordinatensysteme

Kalibrierung (6rtl. Anpassung)

Eine Datum-Gitternetz—Datei verwenden

Ein Geoid—Modell verwenden

Arbeit mit Bodenkoordinaten

Wenn Sie beabsichtigen, konventionelle Beobachtungen mit GPS—Messungen zu kombinieren, lesen Sie si
bitte das ganze Kapitel durch. Wenn Sie nur konventionelle Beobachtungen vornehmen mdchten, finden Sie
Informationen dazu unter Ein Koordinatensystem fur eine konventionelle Vermessung wahlen.

Ein Koordinatensystem fir eine konventionelle Vermessung wéahlen

Bei Vermessungen mit konventioneller Vermessungsausristung ist es wichtig, ein geeignetes
Koordinatensystem zu wéahlen.

Wenn z. B. in einem Projekt GPS—Messungen mit konventionellen Beobachtungen kombiniert werden sollel
wahlen Sie ein Koordinatensystem, in dem Sie GPS-Beobachtungen als Gitterpunkte ansehen kénnen. Da:
bedeutet, dass Sie eine Projektion und eine Datum-Transformation definieren miissen. Weitere Information
finden Sie unter Projekte erstellen.

Hinweis — Es ist moglich, die Arbeit im Gelande fur eine kombinierte Vermessung abzuschliel3en, ohne eine
Projektion und Datum-Transformation zu definieren, aber Sie kobnnen dann die GPS-Beobachtungen nicht
Gitterkoordinaten ansehen.

Wenn Sie GPS-Vermessungen mit zweidimensionalen konventionellen Beobachtungen kombinieren
mdchten, legen Sie eine Hohe fur das Projekt fest. Weitere Informationen finden Sie unter Hohe des Projeki

Wenn ein Projekt nur konventionelle Beobachtungen enthalten soll, wahlen Sie bei der Erstellung des Proje
eines der folgenden Koordinatensysteme:

* Ein typisches Koordinatensystem und eine Zone mit kartierten Ebenenkoordinaten, z. B. State
Plane—Koordinaten.
* Nur MaR3stabsfaktor

Bei einer konventionellen Vermessung werden Messungen auf Bodenhthe durchgefihrt. Die
Beobachtungen werden auf Gitterniveau reduziert, um Koordinaten fur diese Messungen zu
berechnen. Der angegebene Mal3stabsfaktor wird auf gemessene Strecken angewendet, um sie vor
Boden- auf Gitterstrecken zu reduzieren.
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Die Option Nur MafR3stabsfaktor ist fur Flachen nttzlich, bei denen ein drtlicher Mal3stabsfaktor
verwendet wird, um Strecken auf ein Gitter zu reduzieren.

Tipp — Wenn Sie nicht sicher sind, welches Koordinatensystem Sie verwenden sollen, wéhlen Sie die
Projektion Nur Mal3stabsfaktor, und geben Sie einen MaRRstabsfaktor von 1,000 ein.

Ein Koordinatensystem fur eine GPS-Vermessung wahlen

Wenn Sie ein neues Projekt erstellen, fordert Sie die Trimble Survey Controller Software auf, das
Koordinatensystem zu definieren. Sie kdnnen ein System aus der Bibliothek wéhlen, die Parameter eingebe
die Option Nur Maf3stabsfaktor wahlen, ein Koordinatensystem von einem anderen Projekt kopieren oder
Keine Projektion/kein Datum wéahlen. Weitere Informationen finden Sie unter Projekte erstellen.

Die meisten Koordinatensysteme bestehen aus vier Bestandteilen:

» Datum-Transformation
 Kartenprojektion

*» Horizontaler Ausgleichung
* Vertikaler Ausgleichung

Hinweis — Um eine Echtzeit-Vermessung mit értlichen Gitterkoordinaten durchzufiihren, definieren Sie die
Datum-Transformation und Kartenprojektion, bevor Sie mit der Vermessung beginnen.

Tipp — Wéhlen Sie im Feld Koordinatenansicht die Option Ortl, um 6rtliche geodatische Koordinaten
anzeigen zu lassen. Wahlen Sie Gitter, um drtliche Gitterkoordinaten anzeigen zu lassen.

Wenn WGS84-Koordinaten unter Verwendung einer Datum-Transformation auf das 0rtliche Ellipsoid
bezogen werden, ergeben sich daraus ortliche geodatische Koordinaten. Ortliche geodatische Koordinaten
werden unter Verwendung der Kartenprojektion in drtliche Gitterkoordinaten umgewandelt. Das Ergebnis
sind Hochwert— und Rechtswert—Koordinaten auf dem ortlichen Gitternetz. Wenn eine horizontale
Ausgleichung definiert ist, wird sie als ndchstes angewendet und danach die vertikale Ausgleichung.

GPS-Koordinatensysteme

GPS-Messungen beziehen sich auf das Referenzellipsoid des geodatischen Weltdatums von 1984 (WGS—
Bei den meisten Vermessungsanwendungen haben WGS-84 Resultate jedoch nur einen geringen Wert. Di
Resultate werden normalerweise im ortlichen Koordinatensystem dargestellt und gespeichert. Wahlen Sie e
Koordinatensystem, bevor Sie mit der Vermessung beginnen. Die Resultate kbnnen, abh&ngig von den
Vermessungsanforderungen, im Landeskoordinatensystem, einem 0drtlichen Gitterkoordinatensystem oder ¢
drtliche geodéatische Koordinaten ausgegeben werden.

Durchsuchen Sie lhr Vermessungsarchiv nach allen horizontalen und vertikalen Festpunkten im
Koordinatensystem des zu vermessenden Gebietes, nachdem Sie das Koordinatensystem ausgewéhlt habe
Sie konnen diese zur Kalibrierung einer GPS-Vermessung verwenden. Weitere Informationen finden Sie
unter Kalibrierung (6rtl. Anpassung).

Ortliche Koordinatensysteme
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Ein Ortliches Koordinatensystem wandelt Messungen von einer gewolbten Oberflache (der Erde) einfach au
eine flache Oberflache (eine Landkarte oder einen Plan) um. Ein ortliches Koordinatensystem besteht aus v
wichtigen Elementen:

+ Ortliches Datum

« Datum-Transformation

 Kartenprojektion

« Kalibrierung (horizontale und vertikale Ausgleichungen)

Beachten Sie alle vorstehenden Elemente, wenn Sie mit GPS vermessen.
Ortliches Datum

Da ein exaktes Modell der Erdoberflaiche mathematisch nicht erstellt werden kann, sind 6rtliche Ellipsoide
(mathematische Oberflachen) abgeleitet worden, um spezifische Gebiete bestmdglich darzustellen. Diese
Ellipsoide werden manchmal als ortliche Datums bezeichnet. NAD83, GRS80 und AGD66 sind Beispiele fir
ortliche Datums.

Datum-Transformation

GPS basiert auf dem WGS-84-Ellipsoid. Das WGS-84-Ellipsoid ist von der Gro3e und Position so
ausgelegt, dass es die gesamte Erdkugel bestmdglich wiedergibt.

Um in einem Ortlichen Koordinatensystem zu vermessen, missen die WGS84 GPS—Positionen unter
Verwendung einer Datum-Transformation zuerst auf das ortliche Ellipsoid bezogen werden. Im Allgemeiner
werden drei Datum-Transformationstypen eingesetzt, oder Sie kdnnen sich entscheiden, keine
Datum-Transformation zu verwenden.

Die folgenden drei Datum-Transformationen werden verwendet:

» Drei—-Parameter — bei einer Drei-Parameter—Datum-Transformation wird davon ausgegangen, dass
die Rotationsachse des drtlichen Datums zur WGS—-84—Rotationsachse parallel ist. Die
Drei-Parameter—Transformation bedient sich drei einfacher Verschiebungen in X, Y und Z. Die
Drei-Parameter—Transformation, die in der Trimble Survey Controller Software verwendet wird, ist
eine Molodensky—-Transformation, so dass es auch eine Anderung in Ellipsoidradius und Abplattung
geben kann.

Hinweis — Positionen auf einem 6rtlichen Datum werden gewohnlich als "6rtliche geodatische Koordinaten"
bezeichnet. Die Trimble Survey Controller Software verwendet die Abkulrzung "Ortl".

» Sieben—Parameter — eine Sieben—-Parameter—Datum-Transformation ist die komplexeste
Transformation. Bei der Sieben—Parameter Datum-Transformation werden Verschiebungen und
Rotationen in X, Y und Z sowie ein Mal3stabsfaktor angewendet.

» Datum-Gitternetz — bei einer Datum—Gitternetz—Transformation wird ein mit einem Gitter
versehener Datensatz von Standard—Datumsverschiebungen angewendet. Durch Interpolation erhal
man einen geschéatzten Wert fur eine Datum-Transformation an einem beliebigen Punkt auf diesem
Gitter. Die Genauigkeit eines Datum-Gitters ist vom verwendeten Gitterdatensatz abhangig. Weitere
Informationen finden Sie unter Eine Datum—Gitternetz—Datei verwenden.
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Kartenprojektion

Ortliche geodatische Koordinaten werden unter Verwendung einer Kartenprojektion (ein mathematisches
Modell) in 6rtliche Gitterkoordinaten umgewandelt. Transversal-Mercator und Lambert sind Beispiele fur
haufig benutzte Kartenprojektionen.

Hinweis — Positionen auf einer Kartenprojektion werden gewohnlich als "6rtliche Gitterkoordinaten”
bezeichnet. Die Trimble Survey Controller Software verwendet die Abkirzung "Gitter".

Horizontale und vertikale Ausgleichungen

Wenn veroffentlichte Datum-Transformationsparameter verwendet werden, kénnen leichte Diskrepanzen
zwischen den drtlichen Festpunktkoordinaten und GPS—abgeleiteten Koordinaten existieren. Diese
Diskrepanzen kénnen mit Hilfe geringer Ausgleichungen reduziert werden. Die Trimble Survey Controller
Software berechnet diese Ausgleichungen, wenn Sie die Funktion Kalibrierung/Ortliche Anpassung
einsetzen. Sie werden als horizontale und vertikale Ausgleichungen bezeichnet.

Kalibrierung (6rtl. Anpassung)

Der Begriff Kalibrierung bezeichnet den Vorgang der Ausgleichung projizierter (Gitter—) Koordinaten zur
Anpassung an das Ortliche Festpunktnetz. Geben Sie eine Kalibrierung ein, oder lassen Sie die Trimble
Survey Controller Software die Kalibrierung berechnen. Sie sollten eine Kalibrierung berechnen und
anwenden, bevor Sie:

* Punkte abstecken
 Offset— oder Schnittpunkte berechnen

Im restlichen Teil dieses Abschnittes wird beschrieben, wie eine Kalibrierung unter Verwendung der Trimble
Survey Controller Software durchzufiihren ist. Informationen zur Eingabe einer Kalibrierung finden Sie unter
Projekte erstellen.

Kalibrierungsberechnungen

Setzen Sie das Trimble Survey Controller Softwaresystem ein, um eine Kalibrierung auf zwei
unterschiedliche Arten durchzufihren. Bei jeder Methode werden verschiedene Bestandteile berechnet, abe
das Gesamtergebnis bleibt gleich, wenn gentigend zuverlassige Festpunkte (Koordinaten in Ihrem oOrtlichen
System) verwendet werden. Die beiden Methoden sind:

» Wenn Sie bei der Erstellung eines Projekts veroffentlichte Datum-Transformationsparameter und
Kartenprojektionsdetails verwenden und gentigend Festpunkte vorgeben, fuhrt die Trimble Survey
Controller Software eine Kalibrierung durch, bei der die horizontalen und vertikalen Ausgleichungen
berechnet werden. Durch die Verwendung horizontaler Festpunkte kénnen Maf3stabsfehleranomalie
in der Kartenprojektion beseitigt werden. Vertikale Festpunkte ermdglichen es, drtliche
Ellipsoid—H6hen in gebrauchsfahige orthometrische Hohen umzuwandeln.

Tipp — Verwenden Sie immer verdtffentlichte Parameter, wenn diese existieren.
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* Wenn Sie bei der Erstellung eines Projekts und der Definition des drtlichen Koordinatensystems die
Kartenprojektions— und Datum-Transformationsparameter nicht kennen, stellen Sie Keine
Projektion/kein Datum ein.

Legen Sie danach fest, ob nach einer Kalibrierung Gitter— oder Bodenkoordinaten erforderlich sind.
Wenn Bodenkoordinaten erforderlich sind, missen Sie die H6he des Projekts angeben. In diesem F
fuhrt die Trimble Survey Controller Software eine Kalibrierung durch, bei der eine
Transversal-Mercator—Projektion und eine Molodensky—Drei—-Parameter—Datum-Transformation
unter Verwendung der angegebenen Festpunkte berechnet werden. Die Héhe des Projekts wird
verwendet, um einen Mal3stabsfaktor fur die Projektion zu berechnen, damit Bodenkoordinaten an d
ellipsoidischen Hohe berechnet werden kénnen.

Die nachstehende Tabelle enthalt die Ausgabe einer Kalibrierung, wenn verschiedene Daten verfiigbar sind

Projektion | Datum—-Transformation Kalibrierungsausgabe
Ja Ja Horizontale und vertikale Ausgleichung
Ja Nein Datum-Transformation, horizontale und vertikale Ausgleichung
. Transversal-Mercator—Projektion, horizontale und vertikale
Nein Ja .
Ausgleichung
. . Transversal-Mercator—Projektion, Null-Datum-Transformation
Nein Nein . . .
horizontale und vertikale Ausgleichung

Ortliches Festpunktnetz fur die Kalibrierung

Trimble empfiehlt, mindestens vier 6rtliche Festpunkte fir die Kalibrierungsberechnung zu beobachten und
zu verwenden. Um beste Ergebnisse zu erzielen, sollten die ortlichen Festpunkte gleichmaRig tUber das
Projektgebiet verteilt sein und Uber die Gebietsperimeter hinausgehen (es wird angenommen, dass das
Festpunktnetz keine Fehler enthalt).

Tipp — Wenden Sie dasselbe Prinzip an, wie bei der Platzierung eines Festpunktnetzes fiir
photogrammetrische Projekte. Stellen Sie sicher, dass die ortlichen Festpunkte gleichmaRig tber die gesan
Projektflache verteilt sind.

Warum Kalibrierungen notwendig sind

Wenn Sie ein Projekt kalibrieren und dann in Echtzeit vermessen, gibt die Trimble Survey Controller
Software Echtzeit-Loésungen in Bezug auf das ortliche Koordinatensystem und die Festpunkte aus.

Vorgéange, fur die Kalibrierungen erforderlich sind

Hinweis — Sie kdnnen eine Kalibrierung zu einem beliebigen Zeitpunkt durchfiihren, schlie3en Sie die
Kalibrierung jedoch immer ab, bevor Sie Punkte abstecken oder Offset— oder Schnittpunkte berechnen.

Wenn kein Datum und keine Projektion definiert wurden, kdnnen Sie nur Linien und Punkte abstecken, die
WGS-84-Koordinaten haben. Angezeigte Richtungswinkel und Strecken werden in WGS-84 dargestellt.
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Legen Sie eine Projektion fest, bevor Sie Bogen, Trassen und DGMs abstecken. Die Trimble Survey
Controller Software geht nicht davon aus, dass WGS-84 das ortliche Ellipsoid ist, Sie mussen daher auch €
Datum definieren.

Ohne Datum-Transformation kdnnen Sie nur eine Echtzeit-Basisvermessung mit einem WGS84—-Punkt
starten.

Informationen zur Durchflihrung einer Kalibrierung finden Sie unter Kalibrierung (6rtl. Anpassung).
In nachstehender Abbildung ist die Berechnungsreihenfolge bei einer Kalibrierung dargestellt.

Eingabe GPS-Messungen WGS-84 BELH

Vom Benutzer ange gebene
Datum- Transformation

Ortl. Ellipsoid
ELH

Vom Benutzer ange gebene
Kartenprojektion

Nichtausge glichenes Gitternetz
Ho Re ELH&

“om Bemutzer angegebener
Festpunkt (Ho Re Pexpuoix

Berechming
Horizontale Ausgleichung
(Ho Re )Peapuoix und Ho Re

Vom Berutzer
ange gebene
Karte ktio J
Ausgegl. Gitternetz oplojkton 6;“253? N oid
Ho Re’ ElLHS et R Bl B

Vom Bemutzer ange gebener
Festpunkt ( hiPespuoix

Vom Berutzer angeg.
Geoid-Modell

Berechmng
Vertikale Ausgleichung
( hiPesgucix und H

Berechnung
Vertikale Ausgleichung
(h Pexzpuckx und haeoid

@Gimmnﬁomﬂmm (Ho Re H&)

Kalibrierungen kopieren

Sie kdnnen eine Kalibrierung von einem vorhergehenden Projekt kopieren, wenn das neue Projekt vollstanc
von der anfanglichen Kalibrierung abgedeckt wird. Wenn sich ein Teil des neuen Projektes auf3erhalb der
urspringlichen Projektflache befindet, verwenden Sie zusétzliche Festpunkte, um die unbekannte Flache
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abzudecken. Vermessen Sie diese neuen Punkte, und berechnen Sie eine neue Kalibrierung. Verwenden S
diese Kalibrierung dann fir das Projekt.

Tipp — Bevor Sie die Kalibrierung aus einem bestehenden Projekt in ein neues Projekt kopieren, vergewisse
Sie sich, dass das aktuelle zu kopierende Projekt auch wirklich die Kalibrierung enthélt, die im neuen Projek
verwendet werden soll. Erstellen Sie dann das neue Projekt. Beachten Sie, dass fur das neue Projekt die
Voreinstellungen des bestehenden Projekts tibernommen werden. Verwenden Sie die Softkeys im Bildschir
Projekteigenschaften, um die Voreinstellungen zu &ndern.

Eine Datum—Gitternetz—Datei verwenden

Bei Datum-Gitternetz—Transformationen werden Interpolationsmethoden benutzt, um den Wert der
Datum-Transformation an einem beliebigen Punkt auf der Flache, die von den Datum-Gitternetz—Dateien
abgedeckt wird, abzuschéatzen. Fur diese Interpolation werden zwei untergitterte Datum—Dateien bendtigt —
eine Breitengrad—Datum-Gitternetz-Datei und eine LaAngengrad—Datum—Gitternetz—Datei. Wenn Sie ein
Datum-—Gitternetz unter Verwendung der Trimble Geomatics Office Software exportieren, werden die beider
mit dem aktuellen Projekt verknupften Datum-Gitternetz—Dateien zur Verwendung in der Trimble Survey
Controller Software in einer einzigen Datei kombiniert.

Eine Datum-Gitternetz—Datei wéahlen

Fiuhren Sie einen der folgenden Schritte aus, um bei der Erstellung eines Projekts eine
Datum-Gitternetz—Datei zu wéhlen:

» Wahlen Sie ein Koordinatensystem aus der mit der Trimble Survey Controller Software gelieferten
Bibliothek. Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Datum—Gitternetz verwenden. Wahlen Sie im Feld
Datum-—Gitternetz die gewlnschte Datei.

* Geben Sie die Parameter des Koordinatensystems ein. Wahlen Sie Datum-Transformation, und
stellen Sie das Feld Typ auf Datum-Gitternetz ein. Wéhlen Sie im Feld Datum—-Gitternetz die
gewinschte Datei.

Hinweis — Die Koordinatensysteme U.S. State Plane 1927 und U.S. State Plane 1983 in der Trimble Survey
Controller Software verwenden Drei—Parameter—Transformationen.

So wahlen Sie eine Datum-Gitternetz—Datei zur Verwendung im aktuellen Projekt aus:

1. Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften — Koord.sys. aus dem Hauptmenu.
2. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wenn der Bildschirm Parameter eingeben gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste. Wahlen Sie
Datum-Transformation, und stellen Sie das Feld Typ auf Datum—Gitternetz ein. Wahlen Sie
im Feld Datum—Gitternetz die gewlinschte Datei.
¢ Wenn der Bildschirm Koordinatensystem wéhlen gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste. Wahlen
Sie das Kontrollkastchen Datum—Gitternetz verwenden. Wahlen Sie im Feld
Datum-—Gitternetz die gewlinschte Datei.
Die Werte fur die Grof3e Halbachse und die Abplattung der gewahlten Datum—Gitternetz—Datei
werden angezeigt. Diese Details Uberschreiben alle anderen Einzelheiten, die bereits fur eine
angegebene Projektion festgelegt wurden.
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Ein Geoid—Modell verwenden

Das Geoid ist eine Oberflache, fir die Uberall die gleiche Schwerkraft gilt (Aquipotentialflache) und die der
durchschnittlichen Meereshéhe entspricht. Ein Geoid—Modell oder eine Geoid-Gitterdatei (eine *.ggf-Datei)
ist eine Tabelle mit Geoid—Ellipsoid—Abstanden, die zusammen mit den GPS-Ellipsoidhthenbeobachtungel
verwendet wird, um eine Hohenschéatzung zu erhalten.

Den Geoid-Ellipsoid—Abstand (N) erhéalt man vom Geoid—Modell. Er wird von der Ellipsoidhdhe (EIIH)
eines bestimmten Punktes subtrahiert. Das Ergebnis ist die Hohe (h) des Punktes Gber Normalnull (dem
Geoid). Dies ist in nachstehender Abbildung dargestellt.

EllH i
Boden
NI -----
e ——— Geoid
— — _-‘_-\x‘"—\
- ""\
Ellipsoid

Hinweis — Fir korrekte Resultate muss die Ellipsoidhéhe (ElIH) auf dem WGS-84-Ellipsoid basieren.

Wenn Sie ein Geoid—Modell als vertikalen Ausgleichungstyp wahlen, verwendet die Trimble Survey
Controller Software die Geoid-Ellipsoid—Abstande aus der gewahlten Geoid—Datei, um Hohen auf dem
Bildschirm anzuzeigen.

Der Vorteil dieser Funktion liegt darin, dass Sie Hohen anzeigen lassen kbénnen, ohne auf Hoéhenmarken
kalibrieren zu missen. Dies ist niitzlich, wenn keine ortlichen Festpunkte oder Vermarkungen verfiigbar sinc
da so "auf dem Boden" anstatt auf dem Ellipsoid gearbeitet werden kann.

Hinweis — Wenn Sie ein Geoid—Modell in einem Trimble Geomatics Office—Projekt einsetzen, vergewissern
Sie sich, dass Sie die Geoid—Datei (oder den relevanten Teil der Datei) heraufladen, wenn das Projekt in ei
Trimble Controller Gibertragen wird.

Eine Geoid-Datei wahlen

Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus, um bei der Erstellung eines Projekts eine Geoid—Datei zu
wahlen:

» Wahlen Sie ein Koordinatensystem aus der in der Trimble Survey Controller Software zur Verfligung
gestellten Bibliothek. Aktivieren Sie das Kontrollkdstchen Geoid—Modell verwenden. Wahlen Sie die
gewiinschte Datei im Feld Geoid—Modell.

» Geben Sie die Koordinatensystemparameter ein. Wéhlen Sie Vertikale Ausgleichung und stellen Sie
das Feld Typ wie erforderlich auf Geoid—Modell oder Geoid/Schrage Ebene ein. (Wahlen Sie
Geoid/Schrage Ebene, wenn Sie beabsichtigen, die Ausgleichungsparameter fiir die geneigte Ebene
einzugeben).
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So wahlen Sie eine Geoid—Datei fur das aktuelle Projekt aus:

1. Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften — Koord.sys. aus dem Hauptmenu.
2.Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wenn der Bildschirm Parameter eingeben gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste. Wahlen Sie
Vertikale Ausgleichung und stellen Sie das Feld Typ wie erforderlich auf Geoid—Modell oder
Geoid/Schrage Ebene ein. (Wéhlen Sie Geoid/Schrage Ebene, wenn Sie beabsichtigen, die
Ausgleichungsparameter fur die geneigte Ebene einzugeben).
¢ Wenn der Bildschirm Koordinatensystem wéhlen gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste.
Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Geoid—Modell verwenden, und wéhlen Sie die
gewiinschte Datei im Feld Geoid—Modell.

Arbeit mit Bodenkoordinaten

Wenn Sie Koordinaten auf Bodenebene und nicht auf Projektionsebene bendtigen, verwenden Sie ein
Bodenkoordinatensystem. Ein Bodenkoordinatensystem wird normalerweise bei Arbeiten in grof3er Hohe
verwendet.

Wenn Sie ein Bodenkoordinatensystem wéhlen, entsprechen die Gitterstrecken den Bodenstrecken.
Ein Bodenkoordinatensystem einrichten

Wenn Sie ein Bodenkoordinatensystem in der Trimble Survey Controller Software einrichten, wendet die
Software einen Bodenmal3stabsfaktor auf die Projektionsdefinition des Koordinatensystems an.

So richten Sie bei der Erstellung eines Projekts ein Bodenkoordinatensystem ein:

1. Definieren Sie das Koordinatensystem fiir das Projekt. Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wahlen Sie die Option Aus Bibliothek wéhlen, um ein Koordinatensystem aus der Bibliothek
der Trimble Survey Controller Software zu wéahlen. Tippen Sie auf Nachste.
¢ Wadhlen Sie die Option Parameter eingeben, um die Koordinatensystemparameter
einzugeben. Tippen Sie auf Nachste und wahlen Sie Projektion.
2.Wahlen Sie im Feld Koordinaten eine Option zur Definition des Bodenmalf3stabsfaktors.

Zusatzliche Felder erscheinen unterhalb des Felds Koordinaten.

3. Wenn Sie die Option Boden (eingeg. Mal3stabsfaktor) wahlen, geben Sie einen Wert in das Feld
Bodenmalistabsfaktor ein.

4. Geben Sie in der Gruppe Projektstandort wie erforderlich Werte in die Felder ein. Tippen Sie auf der
Softkey Hier, um die vom GPS—-Empfanger abgeleitete aktuelle autonome Position einzugeben. Die
autonome Position wird in WGS-84 ausgegeben.

Die ellips. Hohe des Projekts wird mit 2D—Punkten zur Reduzierung der Bodenstrecken in
Koordinatengeometrieberechnungen verwendet. Weitere Informationen finden Sie unter Hohe des
Projekts. Wenn Sie die Option Boden (berechn. Mal3stabsfaktor) wahlen, werden die Felder zur
Berechnung des Bodenmal3stabsfaktors verwendet. Nachdem alle Felder ausgefillt sind, wird der
berechnete Bodenmalf3stabsfaktor im Feld Bodenmaf3stabsfaktor angezeigt.

5. Wenn Sie Offsets zu den Koordinaten hinzufiigen mochten, geben Sie die erforderlichen Werte in di
Felder Verschiebung Hochwert und Verschiebung Rechtswert ein.
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Hinweis — Verwenden Sie Offsets zur Unterscheidung zwischen Bodenkoordinaten und unmodifizierten
Gitterkoordinaten.

So konfigurieren Sie ein Bodenkoordinatensystem fur das aktuelle Projekt:

1.Wahlen Sie Dateien / Projekteigenschaften — Koord.sys. aus dem Hauptmenu.
2.Fuhren Sie einen der folgenden Schritte aus:
¢ Wenn der Bildschirm Parameter eingeben gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste. Wahlen Sie
Projektion und dann eine Option im Feld Koordinaten. Vervollstandigen Sie die anderen
Felder wie erforderlich.
¢ Wenn der Bildschirm Koordinatensystem wéhlen gewahlt ist, tippen Sie auf Nachste. Wahlen
Sie eine Option im Feld Koordinaten. Vervollstandigen Sie die anderen Felder wie
erforderlich.

Softkey Optionen

Dieser Softkey erscheint nur in einigen Bildschirmen. Sie kénnen damit die Konfiguration des ausgefuhrten
Vorgangs andern.

Wenn Sie Anderungen unter Verwendung des Softkeys Optionen vornehmen, sind diese nur fur die aktuelle
Vermessung oder Berechnung giiltig. Die Anderungen haben keine Auswirkungen auf den aktuellen
Vermessungsstil oder die aktuelle Projektkonfiguration.

Einstellungsoptionen fur Strecken

Die berechnete Flache variiert in Abhéngigkeit von der Anzeigeeinstellung im Feld Strecke. In der
nachstehenden Tabelle sind die Auswirkungen der Anzeigeeinstellungen auf die berechnete Flache
beschrieben.

Streckeneinstellunger] Berechnete Flache

Boden Flache bei durchschnittlicher Bodenhéie
Ellipsoid Flache auf der Ellipsoidoberflache

Gitter Flache direkt von den Gitterkoordinatemn

Polygonzug—-Optionen

Verwenden Sie diese Optionen, um festzulegen, wie eine Polygonzugberechnung ausgeglichen werden soll

Feld Option Vorgang
Ausgleichungs—methode Der Polygonzug wird ausgeglichan,
Streckenprop. (streckenproportionaléndem die Fehler im Verhéaltnis zur
Ausgleichung) Strecke zwischen den

Polygonpunkten verteilt werden

Koord.prop. (koordinatenproportionafeer Polygonzug wird ausgeglichen,
Ausgleichung) indem die Fehler im Verhaltnis zU
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den Rechtswert— und
Hochwertordinaten der
Polygonpunkte verteilt werden

Fehlerverteilung

Der Winkelfehler wird unter den
Winkeln des Polygonzuges verteilt,
Proportional zur Strecke basierend auf der Summe der
Kehrwerte der Strecken zwischer
Winkel den Polygonpunkten

Der Winkelfehler wird gleichméanig
Gleiche Proportionen unter den Winkeln im Polygonzug
verteilt

Keine Der Winkelfehler wird nicht vertei

Der Hohenfehler wird proportiond
Proportional zur Strecke zur Strecke zwischen den
Polygonpunkten verteilt

Der Hohenfehler wird gleichmafig
unter den Polygonpunkten verteilt

Keine Der Hohenfehler wird nicht vertei

—

Hohe

Gleiche Proportionen

—

Hinweis — Die streckenproportionale Ausgleichung wird manchmal auch als Bussolenzugausgleichung
bezeichnet.

Informationen Uber die Berechnung und Ausgleichung von Polygonziigen finden Sie unter Polygonzige.
Messanzeige

Verwenden Sie das Feld Messanzeige, um zu definieren, wie die Beobachtungen im Controller angezeigt
werden sollen.

Die Tabelle Konventionelles Instrument — Korrekturen enthalt eine Beschreibung der Anzeigeoptionen und
der angewandten Korrekturen.

Punktcode unterteilen

Wenn Sie eine Linie oder einen Bogen unterteilen, wird eine Anzahl von Punkten erzeugt. Verwenden Sie d

Feld Punktcode unterteilen, um anzugeben, welchen Code die neuen Punkte erhalten sollen. Wahlen Sie de
Namen oder den Code der zu unterteilenden Linie oder des Bogens.

Koordinatenansicht

So &ndern Sie die Koordinatenansicht fiir einen Punkt bei der Uberpriifung eines Projekts:

1. Heben Sie bei der Uberpriifung der Datenbank den Punktdatensatz hervor, und tippen Sie auf Enter
2. Tippen Sie auf Optionen, und stellen Sie das Feld Koordinatenansicht wie erforderlich ein.
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Wenn der Koordinatenwert eines Punktes "?" ist, kobnnen folgende Situationen aufgetreten sein:

« Der Punkt wurde vielleicht als GPS—Punkt gespeichert, aber das Feld Koordinatenansicht ist auf Ort
oder Gitter eingestellt, und es wurde keine Datum-Transformation und keine Projektion definiert.
Stellen Sie die Koordinatenansicht auf WGS84 ein, definieren Sie eine Datum-Transformation
und/oder Projektion oder kalibrieren Sie das Projekt.

» Der Punkt wurde vielleicht als Polarvektor eines Punkts gespeichert, der geldscht wurde. Entloscher
Sie den Punkt.

* Bei einer 2D-Vermessung wurde vielleicht eine Projektion mit einer Projekth6he von Null definiert.
Stellen Sie die HOhe des Projekts auf die ungefahre Hohe der ortlichen Anpassung ein.

Projektionsgitter

Verwenden Sie ein Projektionsgitter fur Projektionen, die nicht direkt von den Trimble
Koordinatensystemroutinen unterstiitzt werden. Eine Projektionsgitterdatei enthalt die ortlichen Breiten— unc
Langengradwerte, die den Hochwert—/Rechtswertpositionen entsprechen. Abhéngig von der
Konversionsrichtung werden aus den Punktdaten des Gitters entweder Projektionspositionen oder ortlichen
Breiten— und Langengradpositionen interpoliert.

Verwenden Sie das Coordinate System Manager Dienstprogramm, um definierte Projektionsgitterdateien
(*.pjg) zu erzeugen. Weitere Informationen finden Sie in der Coordinate System Manager—Hilfe.

Verwenden Sie das Data Transfer Dienstprogramm oder die Microsoft ActiveSync—Software, um die
*.pjg—Datei zum Controller zu Gbertragen. Weitere Informationen finden Sie in der Survey Controller
Datenuibertragungshilfe, der Data Transfer—Hilfe oder in der Hilfe von Microsoft ActiveSync.

So verwenden Sie das Projektionsgitter in Trimble Survey Controller:

1. Wahlen Sie Dateien / Neues Projekt aus dem Hauptmenti.
2.Geben Sie im Dialogfeld Neues Projekt einen Projektnamen ein.
3. Tippen Sie in der Gruppe Eigenschaften auf die Schaltflache Koord.Sys.
4. Wabhlen Sie im Dialogfeld Koordinatensystem wéhlen das Kontrollkdstchen Parameter eingeben.
Tippen Sie auf Nachste.
5. Wahlen Sie im Dialogfeld Parameter eingeben die Option Projektion. Tippen Sie auf Bearb.
6. Wahlen Sie im Dialogfeld Projektion im Feld Typ das Projektionsgitter aus der Dropdown-Liste.
7.Wahlen Sie im Feld Projektionsgitterdatei die erforderliche Gitterdatei.
8. Wahlen Sie, falls erforderlich, das Kontrollkéstchen Gitterverschiebung verwenden.
9. Tippen Sie auf Akzept.
10.Tippen Sie im Dialogfeld Parameter eingeben auf Speich.
11.Tippen Sie im Dialogfeld Neues Projekt auf Akzept.

Gitterverschiebungen

Ursprungliche Projektionskoordinaten sind Projektionen, die mit speziellen Projektionsroutinen berechnet
werden. In einigen Landern werden mit Hilfe von Gitterverschiebungen Korrekturen auf diese Koordinaten
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angewendet. Diese Korrekturen werden im Allgemeinen verwendet, um die Ursprungskoordinaten an ortlich
Verzerrungen im Vermessungsnetz anzupassen und kdnnen daher nicht durch eine einfache Transformatio
modelliert werden. Sie kdnnen eine Gitterverschiebung auf eine beliebige Projektionsdefinition anwenden.
Bei den Koordinatensystemen Netherlands RD Zone und bei den United Kingdom OS National Grid Zonen
werden z. B. Gitterverschiebungen verwendet.

Hinweis — Die OS National Grid Zonen werden derzeit als spezielle Projektionstypen verwendet, kbnnen ab
auch als Transversal Mercator—Projektion plus Gitterverschiebung genutzt werden.Weitere Informationen
erhalten Sie bei Inrem Trimble—Hé&ndler.

Verwenden Sie den Coordinate System Manager zur Erzeugung von Dateien mit Gitterverschiebungen
(*.sgf). Weitere Informationen finden Sie in der Coordinate System Manager—Hilfe.

Verwenden Sie das Data Transfer Dienstprogramm oder die Microsoft ActiveSync—Software, um die Datei
mit der Gitterverschiebung (*.sgf) zum TSCe oder zur ACU zu tbertragen. Die Datei wird im Verzeichnis
Disk \ Trimble Data gespeichert. Weitere Informationen finden Sie in der Data Transfer—Hilfe oder in der
Hilfe von Microsoft ActiveSync.

So wenden Sie eine Gitterverschiebung auf eine Projektionsdefinition an:

1. Wahlen Sie im Dialogfeld Projektion das Kontrollk&stchen Gitterverschiebung verwenden.
2.Wahlen Sie im Feld Datei mit Gitterverschiebung die erforderliche Datei aus der Dropdown-Liste.
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Dateitibertragung

Datenubertragung zwischen einem Controller und dem
Blrocomputer

In diesem Kapitel wird die Datenlbertragung zwischen einem Trimble Controller und einem Blrocomputer
beschrieben. Die Dateitypen, die Ubertragen werden kénnen, werden aufgelistet, und der Anschluss der
Ausristung fur die Datenlbertragung wird erlautert.

Weitere Informationen finden Sie unter folgenden Themen:

Datenubertragung zwischen einem Trimble Controller und dem Birocomputer

Den Controller unter Verwendung von Microsoft ActiveSync mit dem Blrocomputer verbinden

Mit Bluetooth eine Verbindung zwischen einer Trimble CU und dem Birocomputer herstellen

Das Trimble Data Transfer Dienstprogramm verwenden

Microsoft Explorer mit aktivierter Microsoft ActiveSync Software verwenden

Dateikonvertierung

Geodimeter (GDM) Jobdateien Ubertragen

Zeiss M5-Dateien Ubertragen

AutoCAD Land Desktop Software

Datentbertragung zwischen einem Trimble Controller und dem Blrocomputer

Verschiedene Dateitypen kénnen zwischen einem Trimble Controller und dem Blrocomputer tbertragen
werden, einschliel3lich Dateien von Kontrolleinheiten (.dc), Kartiercode—Dateien, DGM- und Sprachdateien.
Der Dateniibertragungsvorgang auf dem Trimble Controller wird von der Software des Blrocomputers
gesteuert, wenn Sie unter Verwendung von Microsoft ActiveSync eine Verbindung zwischen dem Controller
und dem Blrocomputer hergestellt haben.

Die Datentibertragung kann durchgefihrt werden mit:

« dem Trimble Data Transfer Dienstprogramm mit aktivierter Microsoft ActiveSync Software
« dem Microsoft Explorer mit aktivierter Microsoft ActiveSync Software

Um Microsoft ActiveSync zu verwenden, missen Sie es zuerst von der Trimble Survey Controller
Software—CD installieren.
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Sie kdnnen ebenfalls Daten mit anderen Trimble Softwarepaketen zu und von einem Trimble Controller
Ubertragen. Weitere Informationen finden Sie in der Hilfe der Trimble Office Software.

Den Controller unter Verwendung von Microsoft ActiveSync mit dem Birocomputer verbinden

Um Survey Controller-Dateien zwischen der Trimble Survey Controller Software und dem Birocomputer zu
Ubertragen, mussen Sie Microsoft ActiveSync entweder Uber eine Gast- oder Partnerschaftsverbindung
verwenden.

Hinweis — Um eine Verbindung Uber ein LAN (lokales Netzwerk) herzustellen, mussen Sie eine Partnerscha
erstellen. Sie kénnen jedoch keine Partnerschaft tiber eine LAN—-Verbindung erstellen. Zur Herstellung eine
Partnerschaft missen Sie den Controller mittels eines seriellen Kabels, USB oder einer Infrarot—Verbindunc
mit dem Burocomputer verbinden.

So stellen Sie die Verbindung her:

1. Vergewissern Sie sich, dass der Trimble Controller und der Birocomputer eingeschaltet sind.
Trennen Sie alle Gerate vom Controller. SchlieRen Sie alle Anwendungen, um sicherzustellen, dass
die Kommunikationsschnittstellen verfigbar sind.

2.Wahlen Sie auf dem Birocomputer Start / Programme / Microsoft ActiveSync, um ActiveSync zu
starten.

Sie mussen dies nur bei der ersten Konfiguration der Anschlusseinstellungen durchfiihren. Bei allen
nachfolgenden Verbindungen wird Microsoft ActiveSync automatisch gestartet.

3.Um die Verbindungsmethode zu konfigurieren, wéhlen Sie in Microsoft ActiveSync Datei /
Verbindungseinstellungen. Wahlen Sie die gewtunschte Option fur Seriell/Infrarot und geben Sie den
Kommunikationsanschluss, USB oder das Netzwerk an.

4. Schliel3en Sie den Trimble Controller an den Birocomputer an. Verwenden Sie eine der folgenden
Methoden:

¢ Serielles Kabel

¢+ USB-Kabel (unter Verwendung des Multiportadapters)

¢ Netzwerk (Ethernet)-Karte (unter Verwendung des Multiportadapters)

¢ Infrarot (wenn dies vom Controller unterstitzt wird)

¢ Eine per USB an den Burocomputer angeschlossene Dockstation (nur mit einer Trimble CU
erhéltlich)

5. Das Microsoft ActiveSync—Symbol auf der Windows—Taskleiste beginnt, sich zu drehen. Folgende
Meldung wird auf dem Controller angezeigt: Connect to desktop. Tippen Sie auf Yes.

6. Wenn die Meldung nicht auf dem Trimble Controller erscheint und sich das Microsoft
ActiveSync—-Symbol nicht dreht, ist ein Verbindungsproblem aufgetreten. Vergewissern Sie sich, das
die Verbindungseinstellungen in der Microsoft ActiveSync Software richtig sind und der COM-Port
am Trimble Controller nicht von anderen Anwendungen verwendet wird.

Wenn sich die Verbindung zum Controller nicht herstellen lasst, wird gegebenenfalls eine Meldung
angezeigt, die darauf hinweist, dass die Verbindung ausgelastet ist. Alternativ dazu kann die Meldur
Fehler 678 erscheinen, um darauf hinzuweisen, dass die Verbindung nicht hergestellt ist. Entfernen
Sie das am Controller angeschlossene Kabel, setzen Sie das Gerat zuriick und schlieRen Sie dann ¢
Kabel neu an. Wenn der Anschluss des Kabels erfolgt ist, erscheint die Meldung [Connect to
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desktop]. Wahlen Sie [Yes], um die Verbindung herzustellen.

Um das Gerat zurtickzusetzen, tippen Sie auf dem Controller auf [Start / Programs / Utilities / Reset
Soft Reset]. Tippen Sie dann auf [OK].

Wenn Sie noch keine Partnerschaft zwischen diesem Computer und dem Controller hergestellt haben, forde
der Assistent fir die Microsoft ActiveSync—Verbindung Sie wahrend des Verbindungsvorgangs hierzu auf. E
ist nicht erforderlich eine Partnerschaft herzustellen, bietet jedoch einige Vorteile, wie in der nachfolgenden
Tabelle veranschaulicht.

Verbindungstyp Vorteile Nachteile
Weniger Fragen bei der Anfangs—verbindufidachfolgende Verbindungen langsame
Zu beantworten (ein zusatzlicher Schritt pro Verbindungj,

in dem die Partner—schaft angefordert
Sicherer (da die Synchronisierung keine  |wird)

Gast nachteiligen Auswirkungen auf Ihren
Controller oder PC haben kann) LAN-Verbindung ist nicht moglich

Zur Verwendung auf geliehenen oder
gemeinsam genutzten Computern

Nachfolgende Verbindungen schneller (einfMehr Fragen bei der Anfangsverbindung
Schritt weniger pro Verbindung) Zu beantworten

Sobald eine Partnerschaft hergestellt ist, |Die Synchronisierung wird auf dem

kénnen Sie eine Verbindung zum Controller nicht unterstitzt
BlUrocomputer tber ein LAN aufbauen
Partnerschaft |(schnellste Verbindung) Wenn die Uhr des Blurocomputers falsch

geht, wird folglich die Computeruhr fals¢h
Die Controlleruhr ist so eingestellt, dass siggehen
mit der Barocomputeruhr Gbereinstimmt

Die Partnerschaft wird geloscht, wenn $
einen Kaltstart auf dem Controller
durchfihren

e

So stellen Sie eine Partnerschaft her:

1. Wahlen Sie im Dialogfeld [New Partnership] zunachst [Yes] und dann [Next].

2.Um nur eine Partnerschaft mit diesem Controller zuzulassen, wahlen Sie zunéchst [Yes] und dann
[Next].

3. Wéhlen Sie die Synchronisierungs—einstellungen. Wir empfehlen, alle Kontrollkdstchen zu
deaktivieren. Wahlen Sie [Next], um fortzufahren.

4. Das Setup ist jetzt beendet. Wahlen Sie [Finish], um den Assistenten zu beenden. Sie haben den
ActiveSync Verbindungsvorgang beendet und eine Partnerschaft hergestellt.

Informationen iiber die Ubertragung von Survey Controller-Dateien unter Verwendung von Trimble Data
Transfer finden Sie unter Das Trimble Data Transfer Dienstprogramm verwenden.
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Weitere Informationen finden Sie in der Hilfe von Microsoft ActiveSync. Klicken Sie auf dem Burocomputer
Start / Programme / Microsoft ActiveSync.

Hinweis — Wenn Microsoft ActiveSync aktiviert ist, Gbernimmt es die Steuerung der
Kommunikationsanschlisse am Computer. Damit sind diese fur andere Anwendungen nicht verfugbar. Wer
Sie Dateien zu und von friiheren Versionen der Trimble Survey Controller Software oder Trimble
GPS-Empfangern Ubertragen mdchten, mussen Sie die Verbindungseinstellungen in Microsoft ActiveSync
neu konfigurieren, um den gewinschten Kommunikationsanschluss verfiigbar zu machen. Verwenden Sie
dann direkt das Trimble Data Transfer Dienstprogramm.

Mit Bluetooth eine Verbindung zwischen einer Trimble CU und dem Birocomputer herstellen

Sie kdnnen die kabellose Bluetooth—Technologie verwenden, um eine Verbindung zwischen einer Trimble
CU und einem Birocomputer herzustellen und im Anschluss Dateien mittels Bluetooth und dem Trimble Da
Transfer Programm oder Microsoft ActiveSync Ubertragen.

So stellen Sie eine Verbindung her:

« Installieren und konfigurieren Sie die Bluetooth—Software
« Konfigurieren Sie Microsoft ActiveSync fir die Verwendung von Bluetooth
» Konfigurieren Sie die Trimble CU und stellen Sie Uber Bluetooth eine Verbindung zu ActiveSync her

Hinweis — Trimble ACU- und TSCe-Controller unterstitzen die Datentibertragung mit Bluetooth und
Microsoft ActiveSync nicht.

Die Bluetooth—Software installieren und konfigurieren

Die Installation und Konfiguration der Software und der Treiber fir die Bluetooth—Hardware sind von
Hersteller zu Hersteller unterschiedlich. Die folgenden Schritte sind allgemein und gelten fur die meisten
Bluetooth—Gerate.

1. Befolgen Sie die Anweisungen des Bluetooth—Herstellers beziiglich der Software— und
Treiberinstallation fur das Bluetooth—Gerét.

Fiuhren Sie folgende Schritte aus, wenn Ihr Computer tber die kabellose Bluetooth—Technologie
verfugt:

a.Wabhlen Sie Start / Programs / Software Setup.

b. Erweitern Sie die Verzeichnisstruktur unter Hardware Enabling Drivers . Vergewissern Sie
sich, dass Bluetooth gewahlt ist. Deaktivieren Sie alle anderen Treiber.

c. Deaktivieren Sie das Kontrollkastchen Software Applications.

d. Klicken Sie auf Next, um die Installation abzuschlieRen.

Wenn Sie ein externes USB Bluetooth—Geréat haben (z. B. TDK Systems- oder DSE
Bluetooth—Dongel von Cambridge Silicon Radio), verwenden Sie die CD und folgen Sie den
Anweisungen auf der CD.
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2. Wahrend der Installation werden Sie aufgefordert, den Bluetooth—Dongel anzuschliel3en. Fuhren Sie
dies jetzt durch, falls Sie es nicht bereits getan haben.

3. Starten Sie das System neu, wenn Sie nach der Softwareinstallation dazu aufgefordert werden.

4. Prufen Sie, welche COM~-Schnittstelle dem Bluetooth—Gerét zugewiesen ist:

a.Nachdem Sie die Software installiert haben, erscheint ein Bluetooth—Symbol in der Taskleist¢
des Computers. Klicken Sie mit der rechten Maustaste auf das Bluetooth—Symbol.

b. Wahlen Sie Advanced Configuration. Im Register Local Services erscheint die
COM-Schnittstelle, die dem Bluetooth Serial Port Service zugewiesen ist. Sie missen diese
COM-Schnittstelle fur die Verwendung mit Microsoft ActiveSync konfigurieren.

Alternativ dazu kdnnen Sie auch Start / Programs / My Bluetooth Places wahlen und dann
My Device / My Bluetooth Serial Port / Properties anklicken.

Das Bluetooth—Gerat ist jetzt als COM-Schnittstelle im Burocomputer konfiguriert.
Hinweis — Sie mussen die Bluetooth—Software evtl. von einem Netzwerkadministrator installieren lassen.

Microsoft ActiveSync fur die Verwendung von Bluetooth konfigurieren

1. Trennen Sie alle Gerate ab, die an den Controller oder den Birocomputer angeschlossen sind.
2. Starten Sie ActiveSync. Wahlen Sie im Burocomputer Start / Programme / Microsoft ActiveSync.
3. Konfigurieren Sie die Verbindungsmethode. Wahlen Sie in Microsoft ActiveSync Datei /
Verbindungseinstellungen.
a.Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Verbind. durch serielles Kabel oder Infrarot auf diesem
COM-Anschl. (Allow serial cable or infrared connection to this COM port).
b. W&hlen Sie die Nr. der COM-Schnittstelle (z. B. COM7), die Sie zuvor dem
Bluetooth—Dongel zugewiesen wurde.
Sie mussen die Verbindungseinstellungen nur einmal konfigurieren. Bei jedem darauffolgenden
Verbindungsaufbau startet Microsoft ActiveSync automatisch.

4. Klicken Sie auf OK , um das Dialogfeld mit den Verbindungseinstellungen zu schliel3en.

Die Trimble CU konfigurieren und unter Verwendung von Bluetooth eine Verbindung zu ActiveSync
herstellen

Die Bluetooth—Verbindung zwischen dem Controller und dem Burocomputer wird vom Controller eingeleitet.

1. Tippen Sie im Controller auf [Start / Settings / Control Panel / Bluetooth Device Properties].

2.Wahlen Sie das Register [Configuration] und aktivieren Sie das Kontrollkastchen [Perform SDP On
Scan).

Bei einem normalen Scan werden alle Geréte in unmittelbarer Umgebung gefunden. Entdeckt der
Controller ein Bluetooth—Gerét mit SDP-Service, pruft er, welche Dienste das Gerat unterstutzt.

3. Wahlen Sie das Register [Scan Device] und aktivieren Sie das Kontrollkastchen [Enable Bluetooth].
4. Tippen Sie auf [Scan Device], um nach allen verfiigbaren Bluetooth—Geraten zu scannen.
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Nachdem der Controller den Scanvorgang beendet hat, werden die Bluetooth—Dienste in der Liste
[Untrusted] links im Display angezeigt.

5. Heben Sie das Bluetooth—Ger&t mit dem blauen ActiveSync—Logo und den Namen des
Birocomputers hervor. Tippen Sie auf den Softkey ——>, um den Computer zur Liste "Trusted"
hinzuzuftgen.

6. Wenn die Authentifizierungsmeldung erscheint, tippen Sie auf [No]. Wenn Sie den Controller an den
Birocomputer anschliel3en, benétigen Sie keine Authentifizierung fur das Gerét.

7. Doppeltippen Sie auf das Gerét in der Liste "Trusted" und wahlen Sie [Active], um es zu aktivieren.

8. Sie konnen die Authentifizierung deaktivieren, indem Sie auf das Geréat tippen und die Option
[Authenticate] deaktivieren. Dieser Schritt ist optional.

9. Tippen Sie auf [OK], um den Bluetooth—Manager zu schliel3en.

10. Tippen Sie auf [Start / Programs / Utilities / ActiveSync], um eine Verbindung zwischen dem
Controller und dem Blrocomputer herzustellen.

Wenn die Fehlermeldung [No Partnerships] erscheint, erstellen Sie eine Gerate—Partnerschatt.
Schliel3en Sie den Controller dazu uber USB an den Burocomputer an. Wiederholen Sie dann Schrit
10.

11. Stellen Sie die Verbindungsmethode fur den Burocomputer auf [Bluetooth] ein. Vergewissern Sie
sich, dass im Feld [Connect to] der Name des Blrocomputers erscheint.

12.Tippen Sie auf [Connect]. Der Controller kommuniziert mit dem Blrocomputer.

13.Wenn der Computer Sie dazu auffordert, geben Sie einen Bluetooth PIN-Code ein, um eine
gemeinsame Geratepartnerschaft zu erstellen. Verwenden Sie eine PIN ein, die Sie sich leicht merk
konnen. Klicken Sie dann auf OK.
Sie haben fur die Eingabe 30 Sekunden Zeit, bevor das Zeitlimit erreicht ist.

14.Geben Sie die PIN erneut ein, wenn der Controller Sie dazu auffordert und tippen Sie dann auf [OK]

Wenn Sie die Option [Authenticate] (im vorstehenden Schritt 8) deaktiviert haben, missen Sie keine
neue Partnerschaft erstellen. Wenn Sie die Option [Authenticate] wéhlen, werden Sie bei jedem
Verbindungsversuch aufgefordert, eine Partnerschaft zu erstellen.

15. Autorisieren Sie die Verbindung zwischen dem Controller und dem Blrocomputer, wenn der
Computer Sie dazu auffordert. Tippen Sie auf OK.
Sie haben dazu 30 Sekunden Zeit, bevor das Zeitlimit erreicht ist.

Tipp — Aktivieren Sie das Kontrollkastchen Always allow this device to access this service (Zugriff
auf diesen Dienst fur dieses Gerat immer zulassen) wahrend der abschlie3enden Authentifizierung i
Birocomputer, um den Vorgang nicht bei jedem Verbindungsaufbau wiederholen zu mussen.

16. Microsoft ActiveSync wird gestartet und fordert Sie auf, eine neue Geratepartnerschaft zu erstellen,
wenn Sie dies noch nicht getan haben. Folgen Sie den Anweisungen des Assistenten, um eine
Geratepartnerschaft zu erstellen.

Wenn zwischen dem Controller und dem Birocomputer eine Verbindung hergestellt wurde, kénnen Sie
Trimble Data Transfer oder Microsoft ActiveSync fiir die Datentbertragung verwenden.

Das Trimble Data Transfer Dienstprogramm verwenden
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Verwenden Sie das Trimble Data Transfer Dienstprogramm, um Dateien zwischen Trimble Survey Controlle
und dem Blrocomputer zu Ubertragen.

So ubertragen Sie Dateien unter Verwendung von Trimble Data Transfer:

1. Um Dateien zu Trimble Survey Controller zu tGibertragen, missen Sie zuerst den Controller unter
Verwendung von Microsoft ActiveSync mit dem Burocomputer verbinden. Weitere Informationen
finden Sie unter Den Controller unter Verwendung von Microsoft ActiveSync mit dem Birocomputer
verbinden.

2. Starten Sie auf dem Birocomputer das Data Transfer Dienstprogramm.

3. Stellen Sie sicher, dass die Einstellung Gerat in Data Transfer richtig ist, zum Beispiel, Survey
Controller on ActiveSync, und wahlen Sie dann die Schaltflache Verbinden, um die Verbindung
herzustellen.

Wenn das Standardgerét richtig eingestellt ist, erfolgt dieser Verbindungsvorgang automatisch.
4.Wabhlen Sie je nach Bedarf die Registerkarte Empfang. oder Senden.

5. Wahlen Sie Hinzuftgen.

6. Legen Sie im Dialogfeld Offnen die entsprechenden Optionen fiir den Dateityp fest und wahlen Sie
die zu Ubertragende Datei.

7.Wahlen Sie Alle Ubertragen, um die Dateitibertragung zu starten.

Weitere Informationen tber die Verwendung des Data Transfer Dienstprogramms von Trimble finden Sie in
der Data Transfer Hilfe.

Den Microsoft Explorer mit aktivierter Microsoft ActiveSync Software verwenden

Sie kdnnen den Microsoft Explorer und die ActiveSync Software verwenden, um Daten zu oder vom Trimble
Controller zu Gibertragen oder zu kopieren. Verwenden Sie die Software zur Ubertragung von Dateien, die
nicht vom Data Transfer Dienstprogramm konvertiert werden mussen (z. B. komma-—getrennte Dateien
(.csv)), siehe die Tabelle unten.

Um Dateien zu Trimble Survey Controller zu tbertragen, mussen Sie zuerst den Controller unter Verwendul
von Microsoft ActiveSync mit dem Blrocomputer verbinden. Weitere Informationen finden Sie unter Den
Controller unter Verwendung von Microsoft ActiveSync mit dem Blrocomputer verbinden.

Wenn die Verbindung hergestellt ist, fihren Sie vom Microsoft ActiveSync—Fenster die folgenden Schritte
aus.

1. Klicken Sie auf Explore (Durchsuchen), um Dateien zwischen dem Birocomputer und dem Trimble
Controller zur gemeinsamen Verwendung zu Ubertragen oder zu kopieren. Alternativ dazu kdnnen S
auch den Windows Explorer zur Ubertragung und zum Kopieren von Dateien verwenden.

2.Klicken Sie auf Tools (Extras), um Dateien wiederherzustellen und Sicherungskopien zu erstellen.

Weitere Informationen (ber die Verwendung der Microsoft ActiveSync Software zur Datenlbertragung
finden Sie in der Hilfe von Microsoft ActiveSync.

Dateikonvertierung

Wenn Daten zu und von der Trimble Survey Controller Software tbertragen werden, werden einige Dateien
zur Verwendung in der Trimble Software konvertiert.
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In der nachstehenden Tabelle sind die in der Trimble Survey Controller Software verwendeten Dateien und
die Dateitypen, in die diese bei der Ubertragung zu und von der Trimble Office Software konvertiert werden,
aufgelistet:

PC Controller Beschreibung Datenubertragung ?AASCI»[E,\),(SISO;%
.dc .job Survey Controller—Projektdateien Ja Nein
.Csv .Csv Komma-—getrennte Dateien (CSV) Ja Ja
Axt Axt Komma-—getrennte Dateien (TXT) Ja Ja
.dtx .dtm Digitale Gelandemodell-Dateien Ja Nein
tm tm Triangulierte Gelandemodell-Dateien (Ja Ja
fcl fal Merkmals— und Attributbibliotheksdateigia Nein
.ddf fal Attributverzeichnisdateien Ja Nein
.ggf .ggf Geoid-Gitternetz—Dateien Ja Ja
.cdg .cdg Kombinierte Datum—Gitternetz—DateienJa Ja
.pig .pig Projektionsgitterdateien Ja Nein
.sgf .sof Dateien mit Gitterverschiebungen Ja Nein
pof pof UK National Grid—Dateien Ja Ja
.dxf .dxf Hintergrundkartendateien Ja Ja
i I e s 2
.ini .dat Antennendateien Ja Nein
Ing Ing Sprachdateien Ja Ja
.wav .wav Sounddateien Ja Ja
.dat .dat GPS-Dateien Ja Ja
'(r:T:g;np .crd .inp .mos |GENIO-Trassendateien Ja Ja
<l <l LandXML-Trassendateien oder Ja Ja
XML-Dokumente
Jxl Jxl JobXML-Dateien Ja Ja
Xl Xl XSLT-Musterdateien Ja Ja

Verwenden Sie Data Transfer, um die Datei zu konvertieren, wenn gemaR Tabelle keine Ubertragung mégli
ist.

Wenn eine .dc—Datei zur Trimble Geomatics Office Software Uibertragen wird, werden alle GPS-Dateien, di
mit dieser Datei verknUpft sind, ebenfalls Ubertragen. Informationen Uber das .dc—-Dateiformat erhalten Sie
auf der Trimble—Website unter www.trimble.com (englischsprachig). Falls Sie zuséatzliche Informationen
bendtigen, wenden Sie sich bitte an lhren Trimble—Handler.

Hinweis — Wenn ein Geoid—Modell in einem Trimble Geomatics Office Projekt verwendet wird, miissen Sie
ebenfalls die Geoid—Datei (oder den untergitterten Teil der Datei) Ubertragen, wenn das Projekt zur Trimble
Survey Controller Software Gbertragen wird.

elrimbles
298



Geodimeter (GDM) Jobdateien tbertragen

Informationen zur Erstellung einer GDM-Projektdatei im Controller oder in einem Computer unter
Verwendung des ASCII File Generators finden Sie unter Erstellung benutzerdefinierter ASClI-Dateien.
Benutzerdefinierte ASCllI-Dateien verwenden XSLT—-Musterdateien, die Sie bei Bedarf fur die Erzeugung
neuer Formate bearbeiten kdnnen.

Verwenden Sie das Data Transfer Dienstprogramm wie vorstehend beschrieben, um eine GDM .job—Datei
von einem Trimble Controller zu einem Birocomputer zu tbertragen.
Wenn das Dialogfeld Offnen erscheint, wahlen Sie die GDM-Jobdateien aus der Liste Dateitypen.

Die mit dieser Option Ubertragenen GDM-Jobdateien enthalten die mit dem Trimble—Controller erfassten
terrestrischen Beobachtungsdaten.

Hinweis — Bei der Ubertragung einer Geodimeter Jobdatei von einem Trimble Controller (z. B. bei einer
Datei namens Test.job) werden zwei Dateien von der Software erstellt:

* Test.job (eine Backup—Datei der Survey Controller Projektdatei)
» TestGDM.job (die eigentliche GDM .job—Datei)

Sonderfunktion bei der Erstellung von GDM-Jobdateien

Damit verschiedene benutzerdefinierte Daten fir einen Punkt in Trimble Survey Controller aufgezeichnet
werden und die Punktattribute Giber eine GDM-Jobdatei als Standard—Label ausgegeben werden kénnen,
unterstitzt Trimble Survey Controller folgende Funktionen:

Waéhrend die GDM-Jobdatei aus Trimble Survey Controller—Daten erstellt wird, werden die Punktattribute
folgendermal3en verarbeitet: Wenn Sie z. B. Punktattribute von 90 bis 99 zugeordnet haben (d.h.
benutzerdefinierte Geodimeter—Label) und den Attributen Werte zugewiesen haben, werden diese Attribute
automatisch als Label 90= bis 99= ausgegeben.

Ebenso wird fiir ein Punktattribut mit der Bezeichnung 4, dem ein Wert zugewiesen wurde, der Punktcode
(Label 4=) anstelle des urspringlichen Punktcodes ausgegeben.

Hinweis — Bevor Sie diese Funktion nutzen kdnnen, missen Sie eine Merkmals— und Attributbibliothek
erstellen, in der Merkmale mit den entsprechenden Attributbezeichnungen definiert sind (z. B. 4 und 90 bis
99). Sie mussen die Merkmals— und Attributbibliothek auch zur Trimble Survey Controller Software
Ubertragen und sie dem Trimble Survey Controller—Projekt zuordnen. Ein Beispiel einer Merkmals— und
Attributbibliothek ist im Ordner Trimble Survey Controller CD \ Trimble Survey Controller \ Utilities.

Zeiss M5-Dateien ubertragen

Informationen zur Erstellung einer Zeiss M5—-Datei im Controller oder in einem Computer unter Verwendung
des ASCII File Generators finden Sie unter Erstellung benutzerdefinierter ASCIlI-Dateien. Sie kénnen
M5-Koordinatendateien, die mit einer benutzerdefinierten ASClI-Datei erzeugt wurden, Dateien mit 3300—
oder 3600—Standardmarkierungen erstellen. Benutzerdefinierte ASCIlI-Dateien verwenden
XSLT-Musterdateien, die Sie bei Bedarf fur die Erzeugung neuer Formate bearbeiten konnen.

Verwenden Sie das Data Transfer Dienstprogramm wie vorstehend beschrieben, um eine Zeiss M5-Datei v
einem Trimble Controller zum Birocomputer zu Ubertragen.
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Wenn das Dialogfeld Offnen erscheint, wahlen Sie die Option Trimble Zeiss M5—Dateien aus der Liste
Dateitypen.

Die mit dieser Option Ubertragenen M5-Dateien enthalten die im Controller aufgezeichneten terrestrischen
Beobachtungsdaten. Die M5—Datei enthalt ebenfalls Koordinaten fiir beobachtete Punkte.

AutoCAD Land Desktop Software

Verwenden Sie die Trimble Link Software, um Daten zwischen der Trimble Survey Controller Software und
der AutoCAD Land Desktop Software von Autodesk zu tbertragen.

Bei der Ubertragung der Projektdaten von der Trimble Survey Controller Software zur AutoCAD Land
Desktop Software wird eine .tic-Datei erzeugt.

ASCII-Daten zwischen externen Geraten Ubertragen

In diesem Abschnitt wird die Verwendung der ASCII-Datenubertragungsfunktion in der Trimble Survey
Controller Software beschrieben. Verwenden Sie diese Funktion, um Punktnamen, Punktcodes und
Gitterkoordinaten im ASCIlI-Format zwischen dem Trimble Controller und einer Reihe von konventionellen
Instrumenten, Kontrolleinheiten und Blrocomputern zu Ubertragen.

Sie kdnnen ASCII-Dateien ebenfalls mit einer Download-Software anderer Hersteller (z. B. HyperTerminal)
direkt zum Burocomputer Ubertragen.

Hinweis — Wenn Sie die ASCIlI-Datentbertragungsfunktion verwenden, werden nur Punkte mit
Gitterkoordinaten tbertragen. Wenn keine Projektion und Datum-Transformation fuir das Projekt festgelegt
wurden, konnen keine GPS—-Punkte Ubertragen werden. Darliber hinaus kdnnen keine geléschten Punkte u
keine Punkte, die als Polarvektoren eines geldschten Punkts gespeichert wurden, Ubertragen werden.

ASCII-Daten zu und von externen Geréaten Ubertragen
ASCII-Daten zu einem externen Gerat senden
ASCIlI-Daten von einem externen Gerat empfangen
ASCII-Daten zu und von einem externen Gerat Ubertragen

Sie kdnnen ASCII-Daten in folgenden Formaten zu und von einem externen Gerat oder Birocomputer
Ubertragen:

e Trimble GDM (Area)

« Komma-getrennt (*.csv, *.txt)
* SDR33-Koordinaten

* SDR33 DC

« TDS

e Topcon (FC-5)
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» Topcon (GTS-7)

e Trimble DC V10.7
* Trimble DC V10.0
» SC Exchange

* Trimble Zeiss M5

Hinweis — Wahlen Sie Dateien / Import / Export / ASCIlI-Datei erstellen , um einige der vorstehenden
Formate fir die Erzeugung von ASCII-Dateien im Ordner / Disk / Trimble Data zu verwenden (in friiheren
Trimble Survey Controller Versionen wurde hierfur der Befehl Dateien / Import / Export / ASCIlI-Daten
senden verwendet.

In einer SC Exchange-.dc—Datei werden alle Beobachtungen zu WGS84- und Gitterpositionen (Koordinate
reduziert. Verwenden Sie dieses Dateiformat, um .dc—Dateien zwischen unterschiedlichen Versionen der
Trimble Survey Controller Software auf ACU- und TSCe—-Controllern zu tbertragen.

Trimble Survey Controller gibt die neueste Version der SC Exchange DC-Dateien aus, die die Software
erkennt.

Beim Importieren von SC Exchange—Dateien liest die Trimble Survey Controller Software alle ihr bekannten
Datenséatze. Wird jedoch eine neuere SC Exchange—Datei in eine altere Trimble Survey Controller Version
importiert, kann die altere Software die neueren Datensétze weder lesen noch erkennen.

Hinweis — Trimble GDM (Area) und Trimble Zeiss M5-Formatdateien, die mit der Trimble Survey

Controller Option ASClI-Daten senden erstellt wurden, sind fir die Ubertragung zu optischen Instrumenten
gedacht. Das verwendete Dateiformat unterscheidet sich von den GDM-Jobdateien und von den M5-Datei
die mit dem Data Transfer Dienstprogramm heruntergeladen wurden.

Im n&chsten Abschnitt wird der Anschluss eines Trimble Controllers und das Senden und Empfangen von
Daten zu und von der Trimble Survey Controller Software beschrieben.

ASCII-Daten zu einem externen Gerat senden

Warnung — Vergewissern Sie sich bei der Datenuibertragung auf ein externes Gerat, dessen Dateien keine
Einheiteneinstellungen haben, dass die Einheiteneinstellung dieses Geréts in der Trimble Survey
Controller-Datei verwendet werden.

Wenn Sie nicht sicher sind, ob die Geratedateien eine Einheiteneinstellung aufweisen, stellen Sie die
Einheiten in der Trimble Survey Controller-Datei auf die Gerateeinheiten ein.

So senden Sie ASCII-Daten an ein externes Geréat:

1. Wahlen Sie die zu Ubertragenden Dateien:
1. Wahlen Sie Dateien / Import / Export / ASCIlI-Daten senden.
2.Legen Sie den zu sendenden Dateityp im Feld Dateiformat fest.

2. Stellen Sie die Ubertragungsparameter ein:
1. Stellen Sie im Feld Controller—Schnittstelle die Trimble Controller Schnittstelle ein, die zur
Datenubertragung verwendet werden soll.
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Hinweis — Stellen Sie die Controller—Schnittstelle auf Bluetooth ein, um Dateien mit
Kommas als Trennzeichen, Trimble DC-Dateien V10.0, Trimble DC Dateien V10.70 und SC
Exchange—Formate mittels Bluetooth zu anderen Controllern zu tGbertragen. Sie missen
zuerst die Bluetooth—Verbindung konfigurieren, bevor Sie Dateien mit Bluetooth tUbertragen
kénnen. Weitere Informationen finden Sie unter Bluetooth—Konfiguration.

2. Stellen Sie die Felder Baudrate und Paritat so ein, dass die Einstellungen den Parametern in
angeschlossenen Gerat entsprechen.

Hinweis — Wenn das Dateiformat auf Komma-getrennt (*.CSV, *.TXT) eingestellt ist, stellen Sie die
Baudrate am externen Gerat richtig ein. Stellen Sie, falls erforderlich, das Feld Datenflusskontrolle
(XEin/xAus bzw. xOn/xOff) ein.

3.Wenn Sie eine .dc—Datei Ubertragen und die Trimble Survey Controller Software ebenfalls
eine Prufsumme Ubertragen soll, stellen Sie das Feld Prifsumme (Checksum) auf Ein.

Hinweis — Bei den Ausgabeoptionen Trimble GDM (Area), SDR33, TDS, Topcon (GTS-7), Topcon (FC-5)
und Trimble Zeiss M5 mussen Sie das entsprechende Format am externen Gerét wahlen.

Hinweis — Bei der Ausgabeoption Trimble Zeiss M5 werden voreingestellte Kennzeichnungen fir Trimble
3300-Instrumente in der Gbertragenen Koordinatendatei verwendet. Diese Kennzeichnungen beziehen sich
auf die in dem speziellen 27-Zeichen—-Feld enthaltenen Informationen, mit der die Punktnummer und die
Codeinformationen in der M5—-Formatdatei gekennzeichnet sind. Die Ubertragene Datei enthalt folgende
Kennzeichnungen:

« Die Zeichen 1 — 11 werden nicht benutzt und als Leerzeichen ausgegeben.

* Die Zeichen 12 - 15 enthalten numerische Punktcodes (innerhalb der Zeichen rechts ausgerichtet).
Alle in den Punktcodes enthaltenen Zeichen, die nicht numerisch sind, werden nicht in die Datei
ausgegeben.

* Die Zeichen 16 - 27 enthalten numerische Punktnamen, die von Trimble Survey Controller beim
Exportieren zugewiesen werden (innerhalb der Zeichen rechts ausgerichtet).

Vergewissern Sie sich, dass die Kennzeichnungseinstellungen am 3300-Instrument (und die
Pl1-Markierungen an einem 3600-Instrument) bei der Ubertragung von ASCII-Dateien von und zur Trimble
Survey Controller Software wie vorstehend beschrieben konfiguriert sind.

3. Stellen Sie die Dateiparameter ein:

1. Wenn das Feld Dateiformat auf SDR33-Koordinaten oder TDS eingestellt ist, erscheint das
Feld Projektname. Geben Sie einen Namen fir die Datei ein, die bei der Datenlibertragung
erzeugt wird.

2. Stellen Sie das Feld Punktname auf Unverandert oder Autom. Erzeugen ein. Wenn Sie
Unverandert einstellen, werden die Punktnamen genauso Ubertragen, wie sie im Trimble
Controller angezeigt werden. Wenn Sie Autom. Erzeugen wahlen, werden zwei zusatzliche
Felder hinzugefugt:

¢ Geben Sie in das Feld Startpunktname den Namen des ersten zu tbertragenden
Punktes ein.

¢ Geben Sie in das Feld Autom. Punktschrittgrof3e den Betrag ein, um den der
Startpunktwert erhoht oder verringert werden soll, wenn die Trimble Survey
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Controller Software Punktnamen fiir nachfolgend tbertragene Punkte erzeugt.

Hinweis — Wenn das Feld Dateiformat auf TDS und das Feld Punktname auf Unverandert eingestellt sind,
wird der Punkt nur dann tbertragen, wenn der Name weniger als acht Zeichen enthalt. Der Name darf nur
numerische Zeichen enthalten.

3. Verwenden Sie das Feld Punktcode, um festzulegen, welche Informationen zu dem externen
Gerat gesendet werden sollen, das im Feld Code gewahlt wurde:
¢ Wahlen Sie Punktcode benutzen, um den Punktcode zu tbertragen.
0 Wahlen Sie Punktname benutzen, um den Punktnamen zu Ubertragen.

Hinweis — Wenn Sie lange Codes (bis zu 42 Zeichen) in der Trimble Survey Controller Software verwendet
haben und das zu tUbertragende Dateiformat keine langen Codes unterstitzt, werden die Codes abgekdrzt.

4.Wenn das Feld Dateiformat auf SDR33-Koordinaten eingestellt ist, erscheint ein
Kontrollkédstchen Ausgabenotizen. Wahlen Sie es, um alle benutzerdefinierten Notizen
zusammen mit den Punktdaten auszugeben. Die Notizen werden im SDR33-Datensatzforme
13NM ausgegeben.

5. Wenn das Feld Dateiformat auf Komma-—getrennt (*.CSV, *.TXT) eingestellt ist, kbnnen Sie
das Ausgabedatenformat festlegen. Funf Felder werden angezeigt: Punktname, Punktcode,
Hochwert, Rechtswert und Hohe. Wahlen Sie aus den verfiigbaren Optionen eine Position fu
jedes Feld. Wahlen Sie Unbenutzt, wenn ein bestimmter Wert nicht empfangen werden soll,
z.B.:

Punktname Feld 1
Punktcode Unbenutzt
Hochwert Feld 3
Rechtswert Feld 2

Hohe Feld 4
4. Ubertragen Sie die Dateien:

1. Tippen Sie auf Senden, wenn die Formateinstellungen vollstandig sind.

2.Wenn Sie Punkte (keine .dc—-Datei) Ubertragen, erscheint der Bildschirm Punkte wahlen.
Wahlen Sie die zu Ubertragenden Punkte.

Dieser Vorgang ist mit der Erstellung der Liste Punkte abstecken vergleichbar. Weitere
Informationen finden Sie unter Punkte abstecken.

3. Die Trimble Survey Controller Software fordert Sie auf, den Empfang auf dem Gerat zu
starten, zu dem die Daten gesendet werden sollen. Weitere Informationen zum Datenempfar
finden Sie im Handbuch des Empfangsgeréates.

Wenn das andere Gerat empfangsbereit ist, tippen Sie auf Ja, um die Daten zu senden. Die
Daten werden Ubertragen.

Warnung - Befolgen Sie bei der Ubertragung von ASCIlI-Daten von einem Controller auf ein externes Geréa
die Anweisungen im Display. Schlie3en Sie das Kabel erst an, wenn Sie dazu aufgefordert werden. Wenn S
die Kabel zum falschen Zeitpunkt anschlie3en, werden keine Daten ubertragen.
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ASCII-Daten von einem externen Gerat empfangen

Warnung — Vergewissern Sie sich bei der Datenuibertragung auf ein externes Geréat, dessen Dateien keine
Einheiteneinstellungen haben, dass die Einheiteneinstellung dieses Geréts in der Trimble Survey
Controller-Datei verwendet werden. Wenn Sie nicht sicher sind, ob die Geratedateien eine
Einheiteneinstellung aufweisen, stellen Sie die Einheiten in der Trimble Survey Controller Datei auf die
Gerateeinheiten ein.

So empfangen Sie ASCIlI-Daten von einem externen Gerat:

1. Wahlen Sie die zu sendenden Dateien:
1. Wahlen Sie Dateien / Import / Export / ASCIll-Daten empfangen.
2. Stellen Sie im Feld Dateiformat das Gerat ein, von dem Daten empfangen werden sollen.
Wenn das Feld Dateiformat auf Komma-—getrennt (*.CSV, *.TXT) , SC Exchange, Trimble
DC V10.0, Trimble DC V10.7 oder SDR33 DC eingestellt ist, erscheint das Feld Empfangen
von. Stellen Sie dieses Feld auf Externes Gerat ein.
2. Stellen Sie die Ubertragungsparameter ein:
1. Wahlen Sie im Feld Schnittstellendetails / Controller—Schnittstelle die Trimble
Controller-Schnittstelle, die fur die Ubertragung verwendet werden soll.

Hinweis — Stellen Sie die Controller—Schnittstelle auf Bluetooth ein, um Dateien mit
Kommas als Trennzeichen, Trimble DC-Dateien V10.0, Trimble DC Dateien V10.70 und SC
Exchange—Formate mittels Bluetooth zu anderen Controllern zu tGbertragen. Sie missen
zuerst die Bluetooth—Verbindung konfigurieren, bevor Sie Dateien mit Bluetooth tUbertragen
kénnen. Weitere Informationen finden Sie unter Bluetooth—Konfiguration .

2. Stellen Sie die Felder Baudrate und Paritat so ein, dass die Einstellungen den Parametern in
angeschlossenen Gerat entsprechen.

Hinweis — Wenn das Dateiformat auf Komma-getrennt (*.CSV, *.TXT) eingestellt ist, stellen Sie die
Baudrate an dem externen Gerét richtig ein. Stellen Sie, falls erforderlich, das Feld Datenflusskontrolle
(XEin/xAus bzw. xOn/xOff) ein.

¢+ Wenn Sie eine .dc—Datei Ubertragen und die Trimble Survey Controller Software ebenfalls
eine Prufsumme Ubertragen soll, stellen Sie das Feld Prifsumme (Checksum) auf Ein.

3. Die gewahlte Option im Feld Dateiformat bestimmt das weitere Vorgehen:
¢+ Wenn Sie eine der folgenden Optionen wéhlen, missen Sie das entsprechende Ausgabeforr
am externen Gerét einstellen:

Trimble GDM (Area)
SDR33

TDS

Topcon (GTS-7)
Topcon (FC-5)
Trimble Zeiss M5
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Verwenden Sie das Feld Punktname, um das Format der Punktnamen fur die Gbertragenen
Daten zu definieren.

Hinweis — Beim Trimble Zeiss M5-Format mussen die Kennzeichnungen (Reihenfolge der aus 27 Zeichen
bestehenden Punktnummern und Punktcodes) folgende Definitionen aufweisen:

* Die Zeichen 12 — 15 missen den Punktcode enthalten
* Die Zeichen 16 — 27 missen den Punktnamen enthalten

Hinweis — Trimble Survey Controller—Punktnamen enthalten maximal 16 Zeichen, einige Punkte von andere
Geraten kénnen jedoch langer sein. Wenn die Punktnamen mehr als 16 Zeichen haben, wéhlen Sie Links
kirzen oder Rechts kirzen.

Wenn die Option Komma-—getrennt (*.CSV, *.TXT) gewahlt ist, konnen Sie das Empfangsdatenforme
festlegen. Funf Felder werden angezeigt: Punktname, Punktcode, Hochwert, Rechtswert und Hohe.

Wahlen Sie aus den verfiigbaren Optionen eine Position fir jedes Feld. Wahlen Sie Unbenutzt, wen
ein bestimmter Wert nicht in der Empfangsdatei enthalten ist, z. B:

Punktname Feld 1

Punktcode Unbenutzt

Hochwert Feld 3

Rechtswert Feld 2

Hohe Feld 4

4. Speichern Sie die Dateien:
1. Schliel3en Sie die Kabel an und tippen Sie auf Empfang, wenn die Formateinstellungen

vollstandig sind und das externe Gerat fir die Ubertragung bereit ist.
Die Trimble Survey Controller Software fordert Sie auf, den Sendevorgang auf dem externen
Gerat zu starten. Weitere Informationen tiber das Senden von Daten finden Sie im Handbuct

des Sendegerates.

Wenn der Sendevorgang gestartet wird und die Trimble Survey Controller Software Daten
empféangt, erscheint eine Statusanzeige.

Ist die Datentibertragung abgeschlossen, beendet die Trimble Survey Controller Software
automatisch den Vorgang, und die empfangenen Daten werden gespeichert.

2. Wenn die Dateniibertragung eindeutig abgeschlossen ist, der Ubertragungsvorgang aber no
nicht beendet wurde, tippen Sie auf Esc. Folgende Meldung erscheint:

Ubertragung unterbrochen. Was mochten Sie jetzt durchfiihren? Filhren Sie einen der
folgenden Schritte aus:
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¢ Tippen Sie auf Weiter, um die Trimble Survey Controller Software auf Empfangsmodus
zuriickzusetzen.

¢ Tippen Sie auf Fertig stellen, um den Vorgang abzubrechen und alle bereits empfangenen
Daten im aktuellen Projekt zu speichern.

¢ Tippen Sie auf Abbrechen, wenn der Vorgang abgebrochen und alle bereits empfangenen
Daten verworfen werden sollen.

Hinweis — Befolgen Sie bei der Ubertragung von ASClI-Daten von einem externen Geréat auf einen Trimble
Controller die Anweisungen im Display. Schliel3en Sie das Kabel erst an, wenn Sie dazu aufgefordert werde
da sonst keine Daten Ubertragen werden konnen.

ASCII-Dateien erstellen

Verwenden Sie diese Funktion zur Erzeugung von ASCII-Dateien im Controller. Folgende Formate sind
verfugbar:

« Komma-getrennt (*.csv, *.txt)
* SDR33 DC

e Trimble DC V10.7

e Trimble DC V10.0

* SC Exchange

e Trimble JobXML

Die neue Datei wird im Ordner \Disk\Trimble Data gespeichert.

Wenn das Feld Dateiformat auf Komma-—getrennt (*.CSV, *.TXT) eingestellt ist, kbnnen Sie das
Ausgabedatenformat festlegen. Finf Felder werden angezeigt: Punktname, Punktcode, Hochwert, Rechtsw
und Hohe. Wahlen Sie aus den verfigbaren Optionen eine Position fir jedes Feld. Wahlen Sie Unbenutzt,
wenn ein bestimmter Wert nicht tGbertragen werden soll, z. B.:

Punktname Feld 1
Punktcode Unbenutzt
Hochwert Feld 3
Rechtswert Feld 2
Hohe Feld 4

In einer SC Exchange-.dc—Datei werden alle Beobachtungen zu WGS84- und Gitterpositionen (Koordinate
reduziert. Verwenden Sie dieses Dateiformat, um .dc—Dateien zwischen unterschiedlichen Versionen der
Trimble Survey Controller Software auf ACU- und TSCe—Controllern zu tbertragen.

Trimble Survey Controller gibt die neueste Version der SC Exchange DC—-Dateien aus, die die Software
erkennt.

Beim Importieren von SC Exchange—Dateien liest die Trimble Survey Controller Software alle ihr bekannten
Datensatze. Wird jedoch eine neuere SC Exchange—-Datei in eine altere Trimble Survey Controller Version
importiert, kann die altere Software die neueren Datensatze nicht lesen oder erkennen.
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Weitere Informationen uber die Erstellung benutzerdefinierter ASCII-Formate finden Sie unter
Benutzerdefinierte ASCIlI-Dateien erstellen.

Benutzerdefinierte ASCIllI-Dateien erstellen

Verwenden Sie dieses Menu zur Erstellung benutzerdefinierter ASCIlI-Dateien im Feld. Nutzen Sie die
vordefinierten Formate oder erstellen Sie eigene Formate. Mit Hilfe benutzerdefinierter Formate kdnnen Sie
Dateien mit den unterschiedlichsten Beschreibungen erzeugen. Verwenden Sie diese Dateien zur Uberpriif
der Daten im Feld oder zur Erzeugung von Berichten, die Sie vor Ort an Kunden oder per E-Mail zur
Weiterverarbeitung ins Biro senden mdchten.

Die vordefinierten ASCIlI-Exportformate im Controller umfassen u. a.:

» Komma-—getrennte Dateien mit Attributen
* GDM Area—-Dateien

* GDM-Projektdateien

* M5-Koordinaten

» Absteckungsberichte

* Prifbeobachtungsbericht

Diese Formate sind in den XSLT—-Musterdefinitionsdateien (*.xsl) im Ordner \ Disk \ Trimble Data definiert.

Sie kdnnen die vordefinierten Formate fur spezielle Projektanforderungen bearbeiten, als Vorlagen verwend
oder ganz neue ASCII-Exportformate erstellen.

Zusatzlich stehen die folgenden vordefinierten Formate auf der Trimble Survey Controller CD zur Verfugunc
Verwenden Sie Trimble Data Transfer oder Microsoft ActiveSync, um die Dateien zum Controller zu
kopieren.

« CMM-Koordinaten
* CMM-Ho6hen

« KOF

« SDMS

So erstellen Sie eine benutzerdefinierte ASCIlI-Datei mit einer vordefinierten XSLT-Musterdatei:

1. Offnen Sie das Projekt, das die zu exportierenden Daten enthalt.

2.Wahlen Sie im Hauptmen( Dateien / Import/Export / Benutzerdefinierte ASCIlI-Datei.
3. Waéhlen Sie im Feld Dateiformat den gewiinschten Datentyp.

4. Geben Sie einen Dateinamen ein.

Das Feld Dateiname enthalt als Voreinstellung den Namen des aktuellen Projekts. Die
Dateierweiterung ist in der XSLT-Musterdatei definiert. Andern Sie den Dateinamen und die
Dateierweiterung wie erforderlich.

5. Wenn mehrere Felder angezeigt werden, fullen Sie diese Felder aus.
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Sie kdnnen die XSLT—-Musterdateien fur die Erzeugung von Dateien und Berichten mit
benutzerdefinierten Parametern verwenden.

Wenn Sie z. B. einen Absteckungsbericht erstellen, tragen Sie die zulassigen Toleranzen in die Feld
Abstecken Horizontale Toleranz und Abstecken Vertikale Toleranz ein. Sie kdnnen diese Toleranzer
bei der Berichterstellung festlegen, dann werden alle Absteckdifferenzen, die auf3erhalb der
festgelegten Toleranzen liegen, farbig im Absteckbericht dargestellt.

6. Wenn die neu erstellte Datei automatisch angezeigt werden soll, wahlen Sie das Kontrollkéstchen
Erstellte Datei anzeigen.
7. Tippen Sie auf Akzept., um die Datei zu erstellen.

Die Datei wird im Ordner \ Disk \ Trimble Data \ Export gespeichert.
XSLT-Musterdateien zur Definition benutzerdefinierter ASCll-Formate erstellen

Sie konnen einen beliebigen Texteditor (z. B. Microsoft Notepad) fiir kleinere Anderungen an den
vordefinierten Formaten verwenden. Wenn Sie allerdings ein vollig neues ASCIlI-Format erstellen mdchten,
bendtigen Sie dazu einige grundlegende Programmierkenntnisse.

Sie kdnnen Musterdateien im Controller ganz einfach bearbeiten oder erstellen. Erzeugen Sie neue
Definitionen fur Musterdateien an Ihrem Blrocomputer mit Hilfe eines geeigneten Dienstprogramms fiir
XML-Dateien.

Die vordefinierten Formate im Controller befinden sich auch auf der CD. Sie kénnen diese bearbeiten und n
Microsoft ActiveSync zum Controller tbertragen. Wenn Sie bestehende Formate beibehalten mochten,
speichern Sie die geanderten Formate unter einem neuen XSLT-Dateinamen.

Far die Entwicklung eigener XSLT—Musterdateien bendtigen Sie:

* einen Burocomputer

* grundlegende Programmierkenntnisse

* Ein Dienstprogramm fiir XML-Dateien mit guten Debug—Funktionen

+ Schemadefinitionen fur JobXML-Dateien, die Einzelheiten des JobXML-Formats enthalten, die flr
die Erzeugung der XSLT—Musterdatei erforderlich sind.

* Eine Trimble Survey Controller Job/JobXML-Datei mit den Ausgangsdaten

Die vordefinierten XSLT—Musterdateien und die JobXML-Dateischemata befinden sich im Ordner \ Trimble
Survey Controller \ Utilities auf der Trimble Survey Controller-CD.

Sie konnen das ASCII File Generator Dienstprogramm von der Trimble Survey Controller CD installieren.
Informationen Uber die Verwendung dieses Programms finden Sie in der ASCII File Generator Hilfe.

Grundlegende Schritte:

1. Ubertragen Sie eine Projektdatei oder eine JobXML-Datei vom Trimble Controller. Verwenden Sie
dazu eine der folgenden Methoden:
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« Ubertragen Sie mit Microsoft ActiveSync oder Data Transfer eine Projektdatei vom Controller.
Verwenden Sie die Projektdatei dann direkt mit dem ASCII File Generator.

« Ubertragen Sie mit Microsoft ActiveSync oder dem Data Transfer Dienstprogramm eine Projektdatei
zum Controller. Verwenden Sie dann den ASCII File Generator zur Erzeugung einer JobXML-Datei.

* Erstellen Sie eine JobXML-Datei im Controller. Wahlen Sie Dateien / Import/Export / ASCII-Datei
erstellen. Stellen Sie das Feld Dateiformat auf Trimble JobXML ein. Ubertragen Sie die
JobXML-Datei danach mit Microsoft ActiveSync.

* Erstellen und tbertragen Sie eine JobXML-Datei mit dem Data Transfer Dienstprogramm.
Vergewissern Sie sich, dass das Feld Dateityp auf Trimble JobXML eingestellt ist.

2. Erstellen Sie ein neues Format. Verwenden Sie eine vordefinierte XLST—Musterdatei als
Ausgangspunkt und ein JobXML-Schema als Hilfestellung.

3. Erstellen Sie eine neue benutzerdefinierte ASCII-Datei im Burocomputer. Verwenden Sie dazu das
ASCII File Generator Dienstprogramm, um die XSLT—-Musterdatei auf die Trimble Projektdatei oder
die JobXML-Datei anzuwenden.

4. Kopieren Sie zur Erzeugung einer benutzerdefinierten ASCII-Datei im Controller die Datei mit
Microsoft ActiveSync in den Ordner \Disk\Trimble Data im Controller.

Hinweise

* XSLT-Musterdefinitionsdateien sind XML-Formatdateien.

* Die vordefinierten Musterdateien sind in englischer Sprache verfligbar. Bearbeiten Sie diese Dateier
wie erforderlich, um eine benutzerdefinierte Sprachversion zu erstellen.

» Musterdateien sind unter Berticksichtigung der von World Wide Web Consortium (W3C) definierten
XSLT-Standards zu erzeugen. Weitere Informationen finden Sie auf der Website http://www.w3.0rg.

* Die Trimble JobXML-Dateischemadefinition enthalt alle Einzelheiten des JobXML-Dateiformats.
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Datenbanksuchregeln

Datenbanksuchregeln

In diesem Abschnitt werden die Datenbanksuchregeln erlautert, die fir die Datenbank der Trimble Survey
Controller Software relevant sind.

Die Datenbank

Die Trimble Survey Controller Software verfugt Uber eine dynamische Datenbank, in der zusammenhangen
Vektornetze bei RTK- und konventionellen Vermessungen gespeichert werden, daher sind die Positionen
einiger Punkte von anderen Punktpositionen abhangig. Wenn Sie die Koordinaten eines Punktes, der tber
einen abhéngigen Vektor verfugt (z. B. einen Instrumentenstandpunkt, Anschlusspunkt oder eine
GPS-Basisstation) andern, wirkt sich diese Anderung auf die Koordinaten aller abhangigen Punkte aus.

Wenn Sie die Koordinaten eines Punkts andern mdchten, messen Sie einen Punkt, oder geben Sie einen P
mit dem gleichen Namen ein, wie ein bereits bestehender Punkt. Wenn die Warnmeldung "Doppelter Pkt:
AuRerh. Toleranz" erscheint, wahlen Sie Uberschreiben.

Hinweis — Diese Warnmeldung erscheint nur, wenn sich der neue Punkt aul3erhalb der Toleranz des
Originalpunkts befindet. Wenn Sie die Toleranzwerte geandert haben, erscheint diese Meldung
moglicherweise nicht. Weitere Informationen finden Sie unter Toleranzen Mehrfachaufnahme.

Die Trimble Survey Controller Software verwendet Datenbanksuchregeln, um die Koordinaten abhangiger
Punkte basierend auf den neuen Koordinaten des Originalpunktes zu lI6sen. Wenn die Koordinaten eines
Punktes, der sich auf andere Punkte bezieht, um einen bestimmten Betrag verschoben werden, werden die
abhangigen Punkte um denselben Betrag verschoben.

Bei der Funktion Toleranzen Mehrfachaufnahme werden die Koordinaten eines zu speichernden Punktes m
einem Punkt gleichen Namens verglichen, der bereits in der Datenbank existiert. Wenn die Koordinaten
auR3erhalb der im Vermessungsstil festgelegten Toleranzen fir Mehrfachaufnahmen liegen, erscheint der
Bildschirm: Doppelter Pkt: AuRerh. Toleranz. Wahlen Sie die Option Uberschreiben, um den neuen Punkt z
speichern und alle bestehenden Punkte mit derselben oder einer niedrigeren Punktklasse zu Idschen.

Eine Ausnahme besteht, wenn eine Beobachtung in Lage 2 zu einem Punkt gespeichert wird, fir den bereit
eine Beobachtung in Lage 1 existiert. In diesem Fall wird die Beobachtung in Lage 2 tGberpruft, um
festzustellen ob sie sich innerhalb der Toleranz der Beobachtung in 1. Lage befindet und im Anschluss dars
gespeichert. Weitere Informationen Uber Beobachtungen in erster und zweiter Lage finden Sie unter Punkte
zwei Lagen messen.

Wenn das Dialogfeld Doppelter Pkt : Aul3erh. Toleranz erscheint, kdnnen Sie sich dafiir entscheiden,
Positionen zu mitteln. Wahlen Sie die Option Mittelwert bilden, um die Beobachtung zu speichern und eine
gemittelte Gitterkoordinate zu erzeugen. Wenn zuvor bereits gemittelte Positionen gleichen Namens
gespeichert wurden, wird die alte Position mit der neuen gemittelten Paosition Uberschrieben.

elrimbles
310



Warnung — Wenn die Warnmeldung Doppelter Punkt angezeigt wird, haben Sie moglicherweise versucht,
einen Punkt mit abh&ngigen Vektoren zu uberschreiben. Die Koordinaten der abhangigen Vektoren konnter
sich andern, wenn Sie fortfahren.

Datenbanksuchregeln

Die Trimble Survey Controller Software lasst die Existenz mehrerer Punkte mit demselben Punktnamen
(Punkt-ID) im selben Projekt zu:

* Wenn Sie einen Punkt eingeben oder messen, dessen Name bereits in der Datenbank existiert, kon
Sie den alten Punkt Gberschreiben, wenn Sie den neuen Punkt speichern. Alle friiheren Punkte mit
demselben Namen, mit derselben oder einer niedrigeren Suchklasse werden geldscht.

Hinweis — Wenn Sie eine Koordinate speichern und sie tiberschreiben mdchten, werden alle
Koordinaten mit derselben oder einer niedrigeren Klasse Uberschrieben und geléscht. Beobachtunge
sind vom Uberschreiben der Koordinaten nicht betroffen, da Koordinaten Vorrang vor
Beobachtungen haben.

Wenn Sie eine Beobachtung speichern und spéater tberschreiben, werden alle Beobachtungen mit
derselben oder einer niedrigeren Klasse uberschrieben und geldscht. Koordinaten sind davon nicht
betroffen, da sie eine héhere Klassifizierung haben.

Hinweis — Geldschte Punkte verbleiben in der Datenbank und haben die Suchklasse Geldscht.
Weitere Informationen finden Sie unter Suchklasse.

* Wenn Sie einen Punkt eingeben oder messen, dessen Name in der Datenbank bereits existiert, kon
Sie beide Punkte in der Datenbank speichern. Beide Punkte werden dann mit dem Projekt Ubertrage
Die Suchregeln der Trimble Survey Controller Software stellen sicher, dass der Punkt mit der
hochsten Klasse fur Berechnungen verwendet wird. Wenn es zwei Punkte mit derselben Klasse gibt
wird der erste Punkt verwendet.

* Wenn Sie einen Punkt messen, dessen Name bereits in der Datenbank existiert, kdnnen Sie den
Mittelwert aller Punkte mit diesem Namen bilden. Wahlen Sie die Option Mittelwert bilden, um die
Beobachtung zu speichern und eine gemittelte Gitterkoordinate zu erzeugen. Existiert bereits eine
gemittelte Position gleichen Namens, wird die bestehende gemittelte Position mit der neuen
gemittelten Position Uberschrieben. Gemittelte Punkte erhalten eine Koordinatenklassifizierung.
Koordinaten haben eine hohere Klasse als Beobachtungen, daher hat die gespeicherte gemittelte
Position Vorrang vor allen Beobachtungen. Sie kdnnen sich auch dafiir entscheiden, das Mittel aller
Mehrfachaufnahmen zu bilden, wenn der Punkt innerhalb der Toleranz liegt. Wahlen Sie dazu die
Option Mittel aller Mehrfachaufnahmen innerh. Toleranz. Weitere Informationen finden Sie unter
Mittelwert bilden.

Um zwischen Punkten gleichen Namens zu unterscheiden und zu entscheiden, auf welche Weise diese Pur
verwendet werden, wendet die Trimble Survey Controller Software einen Satz von Suchregeln an. Wenn Si
nach den Koordinaten eines Punktes suchen, um eine Funktion oder Berechnung durchzufiihren, wird die
Datenbank gemaf3 den Suchregeln nach den folgenden Kriterien sortiert:

» nach der Reihenfolge, in der die Punktdatenséatze in die Datenbank geschrieben wurden
* nach der Klassifizierung (Suchklasse), die jedem Punkt zugeteilt wurde
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Datenbankreihenfolge

Eine Datenbanksuche beginnt am Anfang der Projektdatenbank. Die Suche nach einem Punkt mit dem
angegebenen Namen wird bis zum Datenbankende fortgesetzt.

Die Trimble Survey Controller Software findet den ersten Punkt mit diesem Namen. Sie durchsucht dann de
Rest der Datenbank nach Punkten gleichen Namens.

Hinweis — Die Datenbanksuche wurde fir Version 7.50 und héher der Trimble Survey Controller Software
geandert. In friiheren Versionen wurde die Suche vom Ende der Projektdatenbank an aufwérts durchgefihr

Es gelten im Allgemeinen folgende Regeln:

* Wenn zwei oder mehrere Punkte Uber dieselbe Klasse sowie denselben Namen verfligen, nimmt die
Trimble Survey Controller Software den ersten Punkt.

* Wenn zwei oder mehrere Punkte denselben Namen haben, aber verschiedene Klassen aufweisen,
nimmt die Trimble Survey Controller Software den Punkt mit der héheren Klasse, auch wenn es sich
nicht um den ersten Punkt in der Datenbank handelt.

* Wenn zwei oder mehrere Punkte (ein Punkt aus der Projektdatenbank und ein Punkt aus einer
verknipften Datei) denselben Namen haben, wird der Punkt in der Projektdatenbank verwendet,
unabhangig davon, welche Klasse der Punkt in der verknipften Datei hat. Weitere Informationen
finden Sie unter Verknlpfte Dateien und Suchregeln.

Suchklasse

Die Trimble Survey Controller Software gibt den meisten Koordinaten und Beobachtungen eine
Klassifizierung. Sie verwendet diese Klassifizierung, um die relative Wichtigkeit von Punkten in der
Datenbank und ihre Verwendung zu ermitteln.

Hinweis — Koordinaten haben Vorrang vor Beobachtungen. Wenn eine Koordinate und eine Beobachtung
denselben Namen und dieselbe Klasse haben, wird die Koordinate verwendet, unabh&ngig von der
Datenbankreihenfolge.

Es gibt folgende Klassifizierungen fur Koordinaten (mit absteigender Reihenfolge):

* Festpunkt — (die hochste Klasse) kann nur eingestellt werden, wenn ein Punkt eingegeben oder
Ubertragen wird.

» Gemittelt — diese Klasse erhalten Gitterpositionen, die als gemittelte Positionen berechnet und
gespeichert wurden.

» Ausgeglichen — Diese Klassifizierung erhalten Punkte, die in einer Polygonzugberechnung
ausgeglichen werden.

* Normal — wird allen gemessenen Punkten (aul3er Absteckpunkten) zugeteilt. Diese Klasse kann auc
Ubertragenen Punkten zugeteilt werden.

» Konstrukt. — Diese Klasse wird allen Punkten zugeteilt, die mit der Funktion "Fast fix" gemessen und
normalerweise zur Berechnung eines anderen Punktes verwendet werden.

» Geloscht — wird Punkten zugeteilt, die Gberschrieben wurden, wobei der urspringliche Punkt dieselk
(oder eine niedrigere) Suchklasse als der neue Punkt hatte.
Geloschte Punkte werden nicht in Punktlisten angezeigt und nicht fir Berechnungen verwendet. Sie
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verbleiben jedoch in der Datenbank.

Hinweis — Sie kdnnen einen Punkt der Klasse Festpunkt nicht mit einem gemessenen Punkt Uberschreiben
und auch keinen Punkt der Festpunktklasse fiir die Berechnung gemittelter Positionen verwenden.

Die Klasse Festpunkt hat Vorrang vor den anderen Klassen. Sie kann nur von Ihnen eingestellt werden.
Verwenden Sie die Klasse Festpunkt fir Punkte, die Vorrang vor anderen Punkten gleichen Namens in
derselben Projektdatenbank haben sollen. Weitere Informationen finden Sie unter Einem Punkt die Klasse
Festpunkt zuweisen.

Falls Punkte tber dieselbe Klasse verfugen und auch denselben Namen haben, wird der erste Punkt in der
Datenbank verwendet.

Die Beobachtungsklassen sind nachstehend in absteigender Reihenfolge aufgelistet:

* Reduzierte Richtung

* Normal

» Konstruktion

» Wie abgesteckt

* Anschluss

* Prufpunkt

* Geloscht
Geloschte Beobachtungen werden nicht in Punktlisten angezeigt und nicht in Berechnungen
verwendet. Sie verbleiben jedoch in der Datenbank.

Beispiel

Wenn der Punkt "1000" als Startpunkt eingegeben wird, wenn ein Offset mit der Methode Von einer
Basislinie berechnet wird, sucht die Trimble Survey Controller Software nach dem ersten Auftreten des
Punkts "1000". Sie durchsucht daraufhin die restliche Datenbank nach allen Punkten, die die Bezeichnung
"1000" aufweisen:

» Wenn kein anderer Punkt dieses Namens gefunden wird, verwendet die Software den verfugbaren
Punkt, um das Offset zu berechnen.

* Wenn ein anderer Punkt "1000" gefunden wird, vergleicht die Software die Klassen der beiden
Punkte. Sie verwendet den Punkt "1000" mit der hdchsten Klassifizierung. Ein eingegebener Punkt
mit Koordinatenklasse hat Vorrang vor einem Punkt der Beobachtungsklasse.

Wenn z. B. beide Punkte eingegeben wurden, aber einem Punkt die Klasse Normal und dem andere
die Klasse Festpunkt zugewiesen wurde, verwendet die Trimble Survey Controller Software den
Punkt mit Festpunktklasse zur Berechnung des Offsets — unabhé&ngig davon, in welchem Datensatz
der Punkt zuerst gefunden wurde. Wenn ein Punkt eingegeben und ein Punkt gemessen wurde,
verwendet Trimble Survey Controller den eingegebenen Punkt.

* Wenn beide Punkte dieselbe Klasse haben, verwendet Trimble Survey Controller den ersten Punkt.
Wenn z. B. beide Punkte mit Namen "1000" eingegeben und beiden die Klasse Normal zugewiesen
wurde, wird der erste Punkt verwendet.

Den besten Punkt in der Datenbank finden
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Verwenden Sie den Punktmanager, um den Punkt mit der héchsten Klassifizierung in der Datenbank zu
finden. Der Punkt mit der hochsten Klasse erscheint im Punktmanager immer in der ersten Ebene der
Ordnerstruktur. Wenn mehrere Punkte gleichen Namens in der Datenbank existieren, hat die Ordnerstruktul
eine zweite Ebene, die alle Punkte gleichen Namens enthalt. Der Punkt mit der hochsten Klasse wird ganz
oben angezeigt, danach die anderen Punkte mit demselben Namen, geordnet nach Beobachtungsreihenfols

Einem Punkt die Klasse Festpunkt zuweisen

Die Klasse Festpunkt stellt die hdchste Klassifizierung dar, die Sie einem Punkt zuordnen kénnen. Jeder
hochgenaue Punkt, den Sie in einem Projekt als festen Standard verwenden, kann ein Festpunkt sein.

Wenn Sie die Suchklasse bei der Eingabe von Punktkoordinaten auf Festpunkt einstellen, kénnen Sie davo
ausgehen, dass sich diese Koordinaten nicht &ndern, bis Sie einen anderen Punkt mit demselben Namen ul
derselben Suchklasse (Festpunkt) eingeben und den ersten Punkt Giberschreiben.

Die Trimble Survey Controller Software wertet gemessene Punkte nie zur Klasse Festpunkt auf. Der Grund
dafir ist, dass gemessene Punkte Messfehler aufweisen und sich im Verlauf des Projektes &ndern oder ern
gemessen werden kdnnen. Wenn der eingegebene Punkt "FESTPKT29" die Klasse Festpunkt aufweist, ist
im Allgemeinen nicht wiinschenswert, dass sich die Koordinaten andern. Ein Punkt der Klasse Festpunkt wi
fur das Projekt fest beibehalten.

Die Trimble Survey Controller Software kann Festpunkte — beobachtete Festpunkte — messen, aber sie wei
ihnen nicht die Klasse Festpunkt zu. Der Grund daflr liegt darin, dass der gemessene Punkt bei der
Kalibrierung oftmals denselben Namen hat wie der eingegebene Festpunkt. Dadurch wird die Durchfuihrung
der Kalibrierung einfacher. Die Datenverwaltung ist dartiber hinaus einfacher, wenn Sie wissen, dass alle
Referenzen zum Punkt "FESTPKT29" auf dem Boden z. B. auch Referenzen zu Punkt "FESTPKT29" in der
Datenbank sind.

Ausnahmen zu den Suchregeln
Es gibt mehrere Félle, in denen die normalen Suchregeln nicht verwendet werden:

* Bei der Kalibrierung — Bei der Kalibrierung (6rtl. Anpassung) wird nach dem Punkt mit der hdchsten
Klassifizierung gesucht, der in der Form von Gitterkoordinaten gespeichert ist. Dieser Gitterpunkt
wird als Punktbestandteil eines Kalibrierungspunktpaares verwendet. Die Trimble Survey Controller
Software sucht daraufhin nach dem GPS—Punkt der hdochsten Klasse, der als WGS—-84—-Koordinater
oder als WS84-Vektor gespeichert ist. Dieser Punkt wird als GPS—Bestandteil des Punktpaares
verwendet.

* Wenn ein RTK-Rover gestartet wird — Wenn der gesendete Basispunkt "BASIS001" genannt wird,
bewirkt die Wahl der Funktion Vermessung beginnen am Anfang einer Rover—Vermessung, dass die
Trimble Survey Controller Software nach dem GPS (WGS-84)—Punkt desselben Namens mit der
hdchsten Klassifizierung sucht. Falls kein GPS—Punkt mit dem Namen "BASIS001", aber ein Punkt
"BASIS001" mit Gitter— oder ortlichen Koordinaten existiert, wandelt die Trimble Survey Controller
Software die Gitter— oder ortlichen Koordinaten des Punktes in einen GPS—(WGS-84) Punkt um. Di
Software verwendet die Projektion, Datum-Transformation und aktuelle Kalibrierung zur
Berechnung des Punkts. Er wird dann als "BASIS001" mit WGS84-Koordinaten gespeichert und
erhélt die Klasse Prif, damit die ursprunglichen Gitter— oder ortlichen Koordinaten weiterhin in den
Berechnungen verwendet werden.
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Hinweis — Die WGS-84-Koordinaten des Basispunkts in der Datenbank der Trimble Survey Controller
Software sind die Koordinaten, mit denen GPS—-Vektoren berechnet werden.

Falls sich kein Basispunkt in der Datenbank befindet, wird die vom Basisempféanger tbertragene Position al:
Punkt der Klasse Normal gespeichert und als Basiskoordinaten verwendet.

Verknipfte Dateien und Suchregeln

Komma-getrennte Dateien (*.csv oder *.txt) oder Survey Controller (Projekt—) Dateien kdnnen zum Zugriff
auf externe Daten mit dem aktuellen Survey Controller Projekt verknipft werden. Weitere Informationen
finden Sie unter Verknlpfte Dateien.

Die Trimble Survey Controller Suchregeln werden nicht in Verbindung mit verkniipften Dateien angewendet
Punkte im aktuellen Projekt haben immer Vorrang vor Punkten gleichen Namens in einer verkntipften Datel,
unabhangig von der Punktklasse.

Wenn z. B. der Punkt 1000 im aktuellen Projekt die Klasse "wie abgesteckt" aufweist und ein Punkt 1000 in
der verknipften Datei die Klasse "Normal”, hat der Punkt mit der Klasse "wie abgesteckt" Vorrang vor dem
Normalklassepunkt.

Befanden sich beide Punkte im selben Projekt, hatte der Punkt mit der Klasse "Normal" Vorrang vor dem
Punkt "wie abgesteckt".
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Glossar

Glossar

In diesem Glossar werden einige der in der Hilfe verwendeten Begriffe beschrieben.

Almanach

Die Datenubertragung von einem GPS-Satelliten, die
Informationen Uber die Laufbahn aller Satelliten,
Uhrzeit-Korrektur und atmospharischen
Verlangsamungsparameter enthélt. Der Almanach
vereinfacht die Satellitenverfolgung. Die
Laufbahninformationen sind ein Teilsatz der
Ephemeridendaten mit eingeschrankter Genauigkeit.

Anschluss

Ein Punkt mit bekannten Koordinaten oder einem bekan
Azimut vom Instrumentenstandpunkt, der bei einer

Stationierung zur Orientierung des Instruments verwendet

wird.

Anti—-Spoofing (AS)

Eine technische MalRnahme des U.S. Department of De
um anstelle eines P—-Codes einen verschlisselten Y-Cqg
ubertragen. Y-Code ist nur autorisierten (vornehmlich
militéarischen) Nutzern zuganglich. Anti-Spoofing wird in
Verbindung mit Selektiver Verfugbarkeit verwendet, um
zivilen Nutzern nicht die volle Genauigkeit von GPS
zukommen zu lassen.

Autolock

Eine Funktion zur automatischen Erfassung und -verfol
von RMT—-Zielen.

Automatische Satzmessung

Die automatische Messung mehrerer Richtungssatze zu
beobachteten Punkten.

nten

fense,
de zu

jung

Autonome Positionierung

Die ungenaueste Positionierungsform, die ein
GPS-Empféanger ausgeben kann. Die Position wird vom
Empfanger lediglich anhand von Satellitendaten berech

net.

Azimut

Die horizontale Richtung relativ zu einem definierten
Koordinatensystem.

Basisstation

Bei GPS-Vermessungen beobachten und berechnen Sie

Basislinien (die Position des einen Empféangers in Bezug
einem anderen). Die Basisstation fungiert als
Bezugsposition, von der alle anderen unbekannten
Positionen berechnet werden. Eine Basisstation besteht
einer Antenne und einem Empfanger, die an einem
bekannten Punkt aufgestellt wird, und ausschliel3lich zu
Aufzeichnung von Daten verwendet wird, die bei der
differentiellen Korrektur von Rover—Dateien angewende
werden.

) ZU

aus

Baudrate
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Eine Einheit der Geschwindigkeit bei der Dateniibertrag
(von einem Binarzeichengerét zu einem anderen), die fi
Beschreibung einer seriellen Ubertragung verwendet wi
der Regel entspricht ein Baud einem Bit pro Sekunde.

Ling
r die
d. In

Baufreiheit

Ein festgelegtes horizontales und/oder vertikales Offset,
bei Bauarbeiten angewendet wird.

das

Breitenband

Eine Reihe zusammengefigter 3D-Punkte. Jedes
Breitenband reprasentiert ein einzelnes Merkmal einer
Trasse, beispielsweise einen Bordstein oder eine Mittell

nie.

C/A—Code

Siehe Coarse Acquisition—Code.

CMR

Compact Measurement Record. Eine
Satellitenmessungsmeldung, die vom Basisempfanger
ausgesendet und bei RTK-Vermessungen verwendet w
um eine genaue Basislinie von der Basis zum Rover zu
berechnen.

ird,

Datenmeldung

Eine im GPS-Signal enthaltene Meldung, die Gber die
Position, die Gesundheit der Satelliten sowie die
Uhrzeitkorrektur Auskunft gibt. Sie enthéalt Informationen
Uber den Zustand anderer Satelliten und deren ungeféah
Positionen.

(e

Datum

Siehe Geodatisches Datum.

DGM

Digitales Gelandemodell. Eine elektronische Darstellung
Gelandes in 3—dimensionaler Ausfiihrung.

des

Differentielle Positionsbestimmung

Eine genaue Messung der relativen Positionen von zwe
Empfangern, die gleichzeitig dieselben Satelliten verfolg

Direct Reflex (DR)

EDM-Messmethode fiir reflektorlose Messungen.

DOP

Abkurzung fur Dilution Of Precision, eine Anzeige der
Qualitat einer GPS—-Position. Beim DOP wird die Positio
jedes Satelliten relativ zu den anderen Satelliten der
Konstellation, sowie deren Geometrie im Bezug auf den
GPS-Empfanger berucksichtigt. Ein geringer DOP-Wer
zeigt eine héhere Genauigkeitswahrscheinlichkeit an.
Standard—-DOPs fur GPS—-Anwendungsbereiche sind: -
PDOP - Position (drei Koordinaten) — RDOP - Relative
DOP (Position tber Zeit ausgeglichen) - HDOP —
Horizontal (zwei horizontale Koordinaten) - VDOP -
Vertikal (Nur Hohe) — TDOP — Zeit (nur Uhrzeitoffset)

o>

Doppler—Verschiebung

Die offensichtliche Frequenzanderung eines Signals,
hervorgerufen durch die relative Bewegung von Satellite
und Empfanger.

EGNOS

European Global Navigation Overlay Service . Ein
satellitengestitztes System, das GPS—-Korrekturdaten
Ubertragt.

Einfrequenz

Ein Empféangertyp, der nur die L1-Signale verwendet.

lonospharische Stérungen werden nicht kompensiert.
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Ellipsoid

Ein mathematisches Modell der Erdkugel, das durch
Drehung einer Ellipse um seine Nebenachse gebildet wi

Entwurfscode (Sollcode)

Der Code des Sollpunkts.

Entwurfsname (Sollname)

Der Name des Sollpunkts.

Ephemeriden

Voraussagen Uber die aktuellen Satellitenpositionen, dig
der Datenmeldung lUbertragen werden.

Epoche

Das Messintervall eines GPS—-Empfangers. Die Epoche
variiert in Abhangigkeit vom Vermessungstyp: Fur
Echtzeit-Vermessungen ist es auf eine Sekunde einges

n

tellt,

fir nachverarbeitete Vermessungen kann es auf eine Rate

zwischen einer Sekunde und einer Minute eingestellt
werden.

Exz. Strecke

Die Messung der horizontalen und vertikalen Winkel ung
Schragstrecke, einschlie3lich der Messung von
Offsetstrecken zur Bestimmung der Position verdeckter
Punkte.

1 der

Exzentrisches (rundes) Objekt

Die Messung horizontaler und vertikaler Winkel und der

Schragstrecke zur Vorderseite eines runden Objektes (7.

einem Strommast). Ein zusatzlicher horizontaler Winkel
wird zur Seite des Objekts gemessen, um den Radius z
berechnen und den Mittelpunkt zu bestimmen.

Fixed-L6sung

Weist darauf hin, dass die Ganzzahl-Mehrdeutigkeiten
geldst wurden und eine Vermessung initialisiert wird. Dig
Ldsung stellt die genaueste Losungsart dar.

pSe

Float-Ldsung

Weist darauf hin, dass die Ganzzahl-Mehrdeutigkeiten |
gelodst wurden und eine Vermessung nicht initialisiert wif

nicht
d.

Freie Stationierung

Die Bestimmung des Standpunktes durch Messungen z
zwei oder mehreren bekannten Anschlusspunkten.

U

FSTD (Schnellstandard)

Die Messung eines Winkels und einer Strecke zur
Bestimmung der Koordinaten eines Punktes.

Ganzzahl-Mehrdeutigkeit

Die ganzzahlige Anzahl von Zyklen in einer
Tragerphasen—Pseudo—Reichweite zwischen dem
GPS-Satelliten und dem GPS—-Empfanger.

GDOP

Abktrzung fur Geometric Dilution Of Precision. Das

Verhaltnis zwischen Fehlern in der Position bzw. Uhrzei
Anwenders und Fehlern in der Satellitenreichweite. Sieh
auch DOP.

des
e

Geodétisches Datum

Ein mathematisches Modell, das einen Teil oder alle Te
des Geoids (die physikalische Erdflache) abdeckt.

le

Geoid

Die gravitationale Aquipotentialflache, die sich der mittle
Meeresh6he (NN) annéhert.

ren

Geozentrische kartesische Koordinaten (EQ

EiR) geozentrisches kartesisches Koordinatensystem, da
WGS-84—-Referenzrahmen verwendet wird. In diesem
Koordinatensystem befindet sich der Mittelpunkt des

S vom
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Systems im Erdmittelpunkt. Die Z—-Achse ist deckungsg|
mit der durchschnittlichen Rotationsachse der Erde, und
X-Achse verlauft durch 0° N und 0° EA. Die Y-Achse
verlauft senkrecht zur Ebene der X— und Z—-Achsen.

eich
die

Gewichtsexponent

Der Gewichtsexponent wird bei der Berechnung der
nachbarschaftstreuen Anpassung verwendet. Wenn die
einen neuen Punkt anzuwendende Koordinatenausgleic
berechnet wird, wird die berechnete Strecke von jedem
neuen Punkt zu den Stationierungsfestpunkten nach de
Gewichtsexponenten gewichtet.

auf
hung

GPS

Abkurzung fur Globales Positionierungssystem. Basiert
einer Konstellation von 24 Satelliten, die die Erde in gro
Hohe umkreisen.

auf
Rer

GPS-Zeit

Eine Zeitmessung, die vom NAVSTAR GPS-System
verwendet wird.

HDOP

Horizontale Verringerung der Genauigkeit (Dilution of
Precision). Siehe auch DOP.

Helmert—Transformation

Die Helmert-Transformation ist eine alternative Methods
zur Berechnung einer freien Stationierung. Die
Helmert-Transformation entspricht im Wesentlichen der
horizontalen Ausgleichungsberechnung, die bei einer
GPS—Kalibrierung/értlichen Anpassung verwendet wird.

A1

Hohe

Hohe Uber dem Meeresspiegel. Vertikale Strecke Uber @
Geoid.

em

Hohenmaske

Ein Hohenwinkel. Trimble empfiehlt, keine Satelliten unt
diesem Winkel zu verfolgen. Die Hohenmaske wird
normalerweise auf 13 Altgrad eingestellt, um Stdérungen
Signals durch Hauser, Baume sowie Mehrwegeausbreit
zu vermeiden.

des
Ling

Horizontalkreis

Teilkreis zum Messen von Horizontalrichtungen.

Hz-Offset

Die Messung des Vertikalwinkels und der Schragstrecke.

Der Horizontalwinkel wird separat gemessen, normalery
bei der Messung zu einem verdeckten Punkt.

eise

Instrumentenh6he

Hohe des Instruments oberhalb des
Instrumentenstandpunkts.

Instrumentenstandpunkt

Der aktuelle Standpunkt des Instruments.

lonosphare

Eine Schicht geladener Teilchen in einer Héhe von 130
200 Kilometern tber der Erdoberflache. Die lonosphére
beeinflusst die Genauigkeit von GPS—Messungen, wenr|
lange Basislinien unter Verwendung eines
Einfrequenz—Empfangers messen.

bis

Sie

Kanalstab

sirimbles

Die Messung der horizontalen und vertikalen Winkel ung
einer Schragstrecke zu zwei Prismen an einem Prismen
Wird zur Positionierung eines unzuganglichen (verdeckt

i
stab.
en)

Punktes verwendet, tber dem kein Prisma aufgehalten
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werden kann.

Kartiercodes

Bezeichnungen oder Abkirzungen, welche die Merkmal
eines Punktes beschreiben. Weitere Informationen findeg
in der Hilfe.

Konstellation

Ein spezifischer Satellitensatz, der ftr
Positionsberechnungen verwendet wird: drei Satelliten f
2D-Positionshestimmungen, vier Satelliten far
3D-Positionsbestimmungen. Die Konstellation aller fur
einen GPS-Empfanger sichtbaren Satelliten. Optimal isf
Konstellation mit dem geringsten PDOP-Wert. Siehe au
PDOP.

Konstruktionspunkt

Ein Punktklasse, die mit der Funktion Fast fix im
Koordinatengeometriement gemessen wird.

Krimmung und Refraktion

Die Korrektur des gemessenen Vertikalwinkels im Hinbl
auf die Krimmung der Erdoberflache und die Refraktion
Erdatmosphare.

L1

Die primare L-Band-Tréagerfrequenz, die von
GPS-Satelliten zur Ubertragung von Satellitendaten
verwendet wird. Die Frequenz ist 1575,42 MHz. Sie wird
durch C/A-Code, PCode oder Y-Code und eine
50Bit/Sekunde Navigationsmeldung aufmoduliert.

n Sie

(r

die
ch

ck
der

L2

Die sekundare L-Band-Tragerfrequenz, die von
GPS-Satelliten zur Ubertragung von Satellitendaten
verwendet wird. Die Frequenz ist 1227,6 MHz. Sie wird
durch den P-Code oder Y-Code und eine 50Bit/Sekung
Navigationsmeldung aufmoduliert. BlocklIR-M-Satellite
und neuere GPS-Satelliten werden ein zuséatzliches Sig
das sogenannte L2C-Signal, Ubertragen.

e
n
nal,

Lage 1 (L1)

Fernrohrlage 1. Die Position des Instruments, bei der si(
Vertikalkreis gewodhnlich auf der linken Seite des Fernro
befindet.

h der
hrs

Lage 2 (L2)

Fernrohrlage 2. Die Position des Instruments, bei der sig
Vertikalkreis gewdhnlich auf der rechten Seite des Fernt
befindet.

h der
ohrs

Lage wechseln

Die Drehung eines Instruments von Fernrohrlage 1 in
Fernrohrlage 2 (und umgekehrt).

Mehrwegeausbreitung

Mehrwegeausbreitung. Stérungen, die mit Geisterbildert
dem Fernsehbildschirm vergleichbar sind.
Mehrwegeausbreitung entsteht, wenn die GPS-Signale
verschiedene Wege zurticklegen, bevor sie an der Ante
ankommen.

n auf

nne

Messmodi: Standard (STD), Schnellstandar
(FSTD), Tracking (TRK)

Vinkelmessungen werden bei einer Streckenmessung
gemittelt. Im STD—Modus wird ein S neben dem
Instrumentensymbol in der Statusleiste angezeigt. Der
FSTD-Modus wird durch ein F neben dem
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Instrumentensymbol in der Statusleiste wiedergegeben.

Winkel und Strecken werden kontinuierlich gemessen. Der

TRK-Modus wird durch ein T neben dem
Instrumentensymbol angezeigt.

Nachbarschaftstreue Anpassung

Eine Koordinatenausgleichung, die auf jede Stationierung

angewandt wird. Wahrend der Stationierung werden die
Abweichungen fiir alle beobachteten Festpunkte berech

Die berechneten Strecken von jedem neuen Punkt zu de¢n

net.

Festpunkten werden bei der Stationierung zur Bestimmung

des Ausgleichungswertes verwendet. Dieser wird auf dgn

neuen Punkt angewendet wird. Die nachbarschaftstreug
Anpassung kann nur bei einer Stationierung bek. Punkt
und bei freien Stationierungen verwendet werden. Mit di

Plus
eser

Art der Stationierung kdnnen mehrere Festpunkte beobachtet

werden.

Nachverarbeiten (Post Processing)

Die Verarbeitung von Satellitendaten auf einem Computer,

nachdem diese aufgezeichnet wurden.

Ein Standard der National Marine Electronics Association
(NMEA), der elektrische Signale, Timing und Satzformate

wird.

hler

NMEA fur die Ubertragung von Navigationsdaten zwischen
Marinenavigationsinstrumenten definiert.

NTRIP RTCM-Netzubertragung per Internetprotokoll

Nur Hz Die Messung des Horizontalwinkels.

Nur Winkel Die Messung horizontaler und vertikaler Winkel.
Der "prazise" Code, der von GPS-Satelliten tbertragen

P-Code Jeder Satellit besitzt einen eindeutigen Code, der auf di¢ L1-
und L2- Tragerphasen aufmoduliert ist.
Eine Art der Uberpriifung auf Fehler, die bei der

Paritat Datentibertragung und —speicherung verwendet wird. D
Optionen fir Paritat sind Gerade, Ungerade oder Keine.
Abklrzung fur Position Dilution Of Precision. Ein

PDOP einheitsloser Wert, der das Verhéltnis zwischen dem Fe

der Position des Anwenders und dem Fehler der
Satellitenposition angibt.

PDOP-Grenze

Der hochste PDOP-Wert, bei dem ein Empféanger Posit
berechnen kann.

onen

Parts per Million. Die Korrektur, die (in Teilen pro Million
auf die gemessenen Schragstrecken angewandt wird, u
Auswirkungen der Erdatmosphére zu korrigieren. Die

m die

as

PPM PPM-Korrektur wird mit Hilfe der Druck- und
Temperaturwerte in Verbindung mit bestimmten
Instrumentenkonstanten ermittelt.

, Das Streckenoffset zwischen dem Mittelpunkt des Prism

Prismenkonstante
und dem gemessenen Punkt.

Projektion

elrimbles

321




Projektionen werden verwendet, um Karten zu erstellen
die Erdoberflache oder Teile davon représentieren.

die

QC-Datenséatze

Qualitatskontrolldatensatze. Mit dieser Empfanger—Opti
fur genaue Positionierungsanwendungen kénnen
RTCM-104—-Korrekturen und Satellitendaten im
Echtzeit-Modus verarbeitet werden, um genaue
Positionsstatistiken zu erhalten.

RDOP

Abkurzung fur Relative Dilution Of Precision. Siehe auct
DOP.

N

Referenzstation

Siehe Basisstation.

Richtungssatze

Konventionelle Vermessungsmethode, bei der mehrere
Satzbeobachtungen zu mehreren Punkten vorgenomme
werden.

RMS

Quadratischer mittlerer Fehler. Abkirzung fir Root Mea
Square. RMS wird als Ausdruck der Genauigkeit bei
Punktmessungen verwendet. Es ist der Radius des
Fehlerkreises, in dem sich ungefahr 70% der
Positionsbestimmungen befinden.

RMT

Abklrzung fur Remote Measuring Target, Reflektorziel.

Rover

Jeder mobile GPS-Empfanger oder Feldcomputer, der
im Gelande erfasst. Die Position eines Rover—-Empfange
kann im Verhaltnis zu einem stationaren

GPS-Basisempfanger differentiell korrigiert werden.

Daten
BrS

RTCM

Abklrzung fur Radio Technical Commission for Maritime
Services. Eine Kommission, die zur Definition der
differentiellen DatenlUbertragung fur die

Echtzeit-differentiellen Korrekturen der GPS-Empfange
gegrindet wurde. Es gibt zwei Arten differentieller RTCN
Korrekturmeldungen. Alle Trimble GPS-Empféanger sing
auf den neueren Typ 2 RTCM Protokoll eingestellt.

=

RTK

Echtzeit—kinematisch, ein GPS—Vermessungstyp.

SNR

Abkurzung fur Signal-to—Noise Ratio
(Signal-Rausch-Verhéltnis oder Stérabstand). Die
Bemessungseinheit der Starke eines Satellitensignals. [
SNR kann zwischen 0 (kein Signal) und etwa 35 liegen.

ber

Stationierung

Der Vorgang der Definition des Instrumentenstandpunkt
und der Orientierung des Instruments zu einem oder
mehreren Anschlusspunkten.

Stationierungsintervall

Das Intervall der Stationierung an einem Bogen oder eir
Trasse.

er

Abklrzung fur Satellite Vehicle (oder Space Vehicle, d.

DP.

sV Satelliten).

TDOP Abkurzung fur Time Dilution Of Precision. Siehe auch D

TOW Abkurzung fur Time Of Week in Sekunden, von Mitterna‘cht
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Samstag nacht/Sonntag morgen GPS—-Uhrzeit.

Tracklight

Ein Fuhrungslicht, das dem Prismentrager beim Einfluch
in die Richtung hilft.

Trk

Trackingmodus zur Messung beweglicher Ziele.

uTC

Koordinierte Weltzeit. Ein Zeitstandard, der auf der ortlig
mittleren Sonnenzeit am Greenwich Meridian basiert. Si
auch GPS—Zeit.

VDOP

Abkirzung fir Vertical Dilution Of Precision. Siehe auch
DOP.

Verfolgen

Der Empfang und die Verfolgung von Satellitensignalen

Verhaltnis

Bei der Initialisierung stellt der Empfanger die ganze Zal
der Wellenlangen zwischen jedem Satelliten und dem
GPS-Antennenphasenzentrum fest. Fir einen bestimmt
Satz von ganzen Zahlen berechnet er die Wahrscheinlic
dass dieser Satz korrekt ist. Der Empfanger berechnet
daraufhin das Verhéltnis der Wahrscheinlichkeit der
Richtigkeit des gegenwartig besten Satzes ganzer Zahle
Wahrscheinlichkeit der Richtigkeit des nachstbesten Sat
Ein hoheres Verhdltnis gibt an, dass der beste Satz von
ganzen Zahlen besser ist als alle anderen Satze (man k
daher davon ausgehen, dass dieser Satz richtig ist). Da
Verhéltnis muss fur Neuer—Punkt- und
OTF-Initialisierungen Uber 5 liegen.

ten

hen
ehe

—

en
hkeit,

n zur
Z€S.

ann

"2}

Vertikalkreis

Teilkreis zur Messung von Vertikalwinkeln.

Wide Area Augmentation System. Ein auf Satelliten

WAAS basierendes System, das GPS—-Korrekturinformationen
sendet.
Abkurzung fur World Geodetic System (1984). Ein
WGS—_84 mathematisches Ellipsoid, das seit Januar 1987 als

Grundlage fur GPS-Koordinaten verwendet wird. Siehe
auch Ellipsoid.

Winkel und Strecke

Die Messung horizontaler und vertikaler Winkel und der
Schragstrecke.

Eine verschlisselte Form der im P—Code enthaltenen

satz

von
by
recken

Y-Code Informationen. Satelliten Ubertragen den Y-Code als Er
fur P—Code, wenn Anti—Spoofing aktiviert ist.

Zielhdhe Die Hohe des Prismas Uber dem Messpunkt.
Ein Empféangertyp, der sowohl L1- als auch L2-Signale
GPS-Satelliten verwendet. Ein Zweifrequenz—Empfangg

Zweifrequenz kann genauere Positionsbestimmungen Uber l&ngere St
und unter nachteiligeren Bedingungen berechnen, da er
lonospharenverzégerungen ausgleichen kann.
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