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Prazise GNSS-Positionsbestimmung:
RTK, Netz-RTK, PPP-RTK
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Intergeo Talk, 30. November 2023
»Zukunftige prazise GNSS-Positionsbestimmung: alles PPP?«
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cm-genaue GNSS Positionsbestimmung
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Qualitat cm-genauer GNSS Positionsbestimmung

(A) Qualitat der eigenen Messungen

(B) Qualitat der Zusatzinformationen

- Anzahl unterstutzter Satelliten, -signale

- GroRe des Servicegebietes

- raumliche Auflésung &S K
- zeitliche Auflésung + Verzogerungen

- Modellvereinfachungen

RTK Netz-RTK
i.A. hochste Qualitat, evtl. verringerte raumliche
aber nur lokal Auflésung
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Korrekturdatenstrome aus Nutzersicht, Auswahl an Realisierungen
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»Zukunftige prazise GNSS-Positionsbestimmung: alles PPP?«

In Zukunft alles PPP? Nein!
PPP-RTK zusatzliche Methode zu RTK und Netz-RTK.

Kapazitat des Kommunikationskanals spielt wichtige Rolle fur die Qualitat
der Positionsbestimmung.
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