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BIM Ziele
ABS Leipzig - Chemnitz
Südabschnitt Geithain - Chemnitz

▪ Modell gestützte Planung 

▪ Modellierung verschiedener Varianten

▪ Darstellung von Bauphasen

▪ Visualisierung 

Daten aus öffentlichen Quellen:

▪ DGM – digitales Geländemodell

▪ DOP – digitale Orthofotos

▪ CityGML – Stadtmodell

▪ DTK (GIS) – digitale Topokarte

▪ BasisDLM – GIS-Flächendaten

▪ ALKIS – Kataster

▪ BIM Bestandsmodell erstellen

BIM Bestandsmodell erstellen



Import und Zuschnitt der Daten in QGIS

Bei Bedarf auch Transformation der 

Daten ins DB REF direkt über QGIS

Bereiche definieren und Daten 

vorbereiten

BIM Bestandsmodell erstellen



Import und Zuschnitt der Daten in QGIS

Bei Bedarf auch Transformation der 

Daten ins DB REF_direkt über QGIS

Bereiche definieren und Daten 

vorbereiten

DGM auf zuvor definierte Bereiche 

zurechtschneiden

BIM Bestandsmodell erstellen

Import der aufbereiteten Daten in Korfin Model

Ggf. transformation von 

ETRS oder DHDN ins DB REF

Definition der einzelnen Sektoren nach 

Auflösung des Modells

Import von City GML und Vegetationsdaten auf 

Grundlage von Basis DLM
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Import von CityGML und Vegetationsdaten auf 

Grundlage des Basis DLM



BIM Bestandsmodell erstellen

Import von City GML und Vegetationsdaten auf 

Grundlage vom Basis DLM



BIM Bestandsmodell erstellen

Basis DLM Daten als Flächenlayer in KorFin 

importiert, um Rückschlüsse für die Planung 

ziehen zu können



BIM Bestandsmodell erstellen

Basis DLM Daten als Flächenlayer in Korfin 

importiert um Rückschlüsse für die Planung 

ziehen zu können

Daten aus öffentlichen Quellen:

▪ DGM – digitales Geländemodell

▪ DOP – digitale Orthofotos

▪ CityGML  – Stadtmodell

▪ DTK – digitale Topokarte

▪ BasisDLM – GIS-Flächendaten

▪ ALKIS – Kataster

DB interne Daten:

▪ Bestandstrassen VermESN

▪ Punktwolke und DGM aus Befliegung

▪ Ivl-Planwerk 

▪ Medien Dritter

▪ Baugrund 

▪ Bestandspläne



BIM Bestandsmodell erstellen DB interne Daten:

▪ Bestandstrassen VermESN

▪ Ivl-Planwerk 



BIM Bestandsmodell erstellen
Bestandsbauwerke aus Bestandsplänen



BIM Bestandsmodell erstellen
Bestandsbauwerke aus Bestandsplänen



Drohnenvermessung 
Was brauchen wir überhaupt ?

ReCap Pro

Metashape

Pix4D

DroneDeploy

RealityCapture

…



Hard- / Software 
Computer mit Photogrammetrie-Engine

ReCap Pro

Metashape

Pix4D

DroneDeploy

RealityCapture

…

Luftverkehrs-Ordnung (LuftVO)
§ 21h Regelungen für den Betrieb 
von unbemannten Fluggeräten in 
geografischen Gebieten nach der 
Durchführungsverordnung (EU) 
2019/947



Genehmigung
Wo darf ich fliegen und was muss man beachten ?

Luftverkehrs-Ordnung (LuftVO)
§ 21h Regelungen für den Betrieb 
von unbemannten Fluggeräten in 
geografischen Gebieten nach der 
Durchführungsverordnung (EU) 
2019/947ReCap Pro

Metashape

Pix4D

DroneDeploy

RealityCapture

…



Genehmigung
Dritte und Behörden über geplante Flüge informieren



Flugroute planen
Fluggebiete definieren | Homepoints und GCPs  



Befliegung durchführen
GCPs setzen | Basisstation



RTK
GCPs setzen | Basisstation



Befliegung durchführen
Flugroute in Controller einlesen und Parameter definieren



Datenauswertung
geogetaggte Fotos ins Zielkoordinatensystem überführen

Quelle: RTK korrigierte WGS84 | ETRS89 + ellipsoidische Höhe

Ziel: DB_Ref GK Z4 + 2016 



Datenauswertung
Geogetagte Fotos ins Zielkoordinatensystem überführen

Lagetransformation über 7P Helmertransformation



Datenauswertung
Geogetagte Fotos ins Zielkoordinatensystem überführen

Höhentransformation über Point-Sampling



Datenauswertung
Geogetagte Fotos ins Zielkoordinatensystem überführen

Höhentransformation über Point-Sampling

𝑯𝑫𝑯𝑯𝑵𝟐𝟎𝟏𝟔 = 𝒉𝑬𝑻𝑹𝑺𝟖𝟗 − 𝜻𝑮𝑪𝑮𝟐𝟎𝟏𝟔



Datenauswertung
Geogetagte Fotos mit neuen Koordinaten unseres Zielsystems

XYZ | DB_Ref GK Z4 + 2016 
Exif

XYZ

---

--

-

 

Photogrammetrieengine



- GPS (X,Y,Z)
- Kamera (Yaw,Pitch,Roll)
- Abbildungspunkt (px,py)
- Brennweite (p)
- Objektivparameter (cx,cy)

X,Y,Z

PhotogrammetrieBasismodell erstellen
Bestandsbauwerke mit Photogrammmetrie erstellen lassen 

▪ Exifdaten transformieren

▪ Höhen anpassen

▪ Fotos in Photogrammmetrieengine auswerten

BIM Bestandsmodell erstellen
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert
Bündelblockausgleichung



PhotogrammetrieBasismodell erstellen
Bestandsbauwerke mit Photogrammmetrie erstellen lassen 

BIM Bestandsmodell erstellen
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert
Bündelblockausgleichung | Aerotriangulation



PhotogrammetrieBasismodell erstellen
Bestandsbauwerke mit Photogrammmetrie erstellen lassen 

BIM Bestandsmodell erstellen
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert
GCPs einarbeiten

Intel Core i9 

128 GB RAM (hohe Taktrate)

Grafikkarte (NVIDIA RTX 5090)

10GBit Anbindung zum Fileserver



PhotogrammetrieBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Benötigte Hardware – viel hilft viel …

Intel Core i9 

128 GB RAM (hohe Taktrate)

Grafikkarte (NVIDIA RTX 5090)

10GBit Anbindung zum Fileserver



Photogrammetrie
BIM Bestandsmodell erstellen

Output definieren und Modelle rechnen lassen

Intel Core i9 

128 GB RAM (hohe Taktrate)

Grafikkarte (NVIDIA RTX 5090)

10GBit Anbindung zum Fileserver



BIM Bestandsmodell
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert

Photogrammmetrie



BIM Bestandsmodell
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert



Performantes Arbeiten trotz großer Daten

BIM Bestandsmodell
Bestandsbauwerke aus Drohnendaten 

automatisiert modelliert



BIM Bestandsmodell



Photogrammetrisches Modell Performantes Arbeiten trotz großer Daten

Schneller Überblick über das Projekt

Anwendungsfälle



Basismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Drohnenvermessung kann die 
konventionelle Vermessung nicht ersetzen – 

aber perfekt ergänzen: flächiger Überblick im 
Zentimeterbereich für die frühe Planung, gezielte terrestrische 

Vermessung dort, wo es kritisch wird.



Basismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Schneller Überblick über das Projekt

Anwendungsfälle

Photogrammetrisches Modell Performantes Arbeiten trotz großer Daten



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Präzise und aktuelle Planungsgrundlagen für KTB- und VA-Planung



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Präzise und aktuelle Planungsgrundlagen für KTB- und VA-Planung



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Signalsicht



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Hochauflösendes DGM für die Planung



Anwendungsfälle
Hochauflösendes DGM und DSM für die Planung



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Hochauflösendes DSM für die Validierung



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Renderings für Öffentlichkeitsbeteiligung | Denkmalschutz



AnwendungsfälleBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Renderings für Öffentlichkeitsbeteiligung | Denkmalschutz



3D Modelle aus Drohnendaten Basismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Kein fertig durchattribuiertes Bestandsmodell!

- Abdruck der Umgebung

- ein Modell

- große Datenmengen

- nicht editierbar

- nicht zerlegbar

- keine Attribute



„Ich sehe was, was du nicht siehst“Basismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

3D Modelle aus Drohnendaten 
Kein fertig durchattribuiertes Bestandsmodell !

- Abdruck der Umgebung

- ein Modell

- große Datenmengen

- nicht editierbar

- nicht zerlegbar

- keine Attribute

Step 1
Daten labeln



Machine LearningBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Step 1
Daten labeln



Machine LearningBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Step 2
Model trainieren



Machine LearningBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Step 3
Model validieren



Machine LearningBasismodell erstellen
BIM Bestandsmodell erstellen

Step 3
Model validieren



Bündelblockausgleichung
- GPS (X,Y,Z)
- Kamera (Yaw,Pitch,Roll)
- Abbildungspunkt (px,py)
- Brennweite (p)
- Objektivparameter (cx,cy)

X,Y,Z



Bündelblockausgleichung
- GPS (X,Y,Z)
- Kamera (Yaw,Pitch,Roll)
- Abbildungspunkt (px,py)
- Brennweite (p)
- Objektivparameter (cx,cy)

X Y Z Bauteil

3566000.687 5926000.715 8.3 OLAMast42

… … … …X,Y,Z



Bündelblockausgleichung

Bündelblockausgleichung
- GPS (X,Y,Z)
- Kamera (Yaw,Pitch,Roll)
- Abbildungspunkt (px,py)
- Brennweite (p)
- Objektivparameter (cx,cy)

X,Y,Z



Drohnengestützte Vermessung und 
BIM-Bestandsmodellierung 
Potenziale, Herausforderungen und Anwendung in der 
Infrastrukturplanung
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