Elektromaschinendynamik

Stundenumfang: 2/1/0 EET, RES, MT, Wing Prufung: mindlich
Vorlesung: Di. 4.DS Goe 127 Prof. Hofmann
Ubung: Fr. 3.DS (1.Wo) Goe 229 Dr. Hildebrand

Ziel: Die Studierenden erwerben die Fahigkeit die Dynamik elektrischer Maschinen durch Modellierung und Simulation
zu analysieren und damit die Grundlagen flir das Verstandnis zur Steuerung und Regelung derselben zu legen sowie
Beanspruchungsprofile zu erkennen.
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. Dynamische Betriebszustiande der Synchronmaschine
. Ubertragungsverhalten von Synchronmaschinen Welle  Hauptlager  Getriehe  Kupplung
. Oberwellen- / Oberschwingungsanalyse | P
. Nullsystem der Drehfeldmaschine

. Beanspruchungsanalyse von Maschinen

Methodik zur Analyse elektromagnetischer Energiewandler
Dynamisches Verhalten orthogonaler Wicklungen - Fremderregte Gleichstrommaschine

Dynamisches Verhalten verketteter Wicklungsanordnungen - Einphasentrafo
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Methoden zur Drehmomentberechnung

Drehmomentberechnung aus Raumzeigergrof3en 5
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Raumzeigermodell der Asynchronmaschine
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Ubertragungsverhalten der Asynchronmaschine
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