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RTL2GDS Implementierung
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TECHNISCHE .
UNIVERSITAT RTL Design

DRESDEN

« RTL Design - siehe Abschnitt Verilog
« Funktionale Verifikation - siehe Abschnitt Verifikation

« Coding Guideline Checking
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TECHNISCHE .
UNIVERSITAT Constraining

DRESDEN

« Definition von Design Constraints (Randbedingungen)
« Clocks
« Input- und Output Delays
« Definition von Szenarien
« Mission Mode
« Test-Mode
« Definition von Library Corners

« - siehe Abschnitt Timing / Standardzellen
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TECHNISCHE
UNIVERSITAT Synthese

DRESDEN

« Erzeugung einer Gatternetzliste basierend auf der RTL Beschreibung
« Synthesenetzliste kann Hierarchie des RTL Designs behalten
« Individueller Modul-Name pro Instanz

werden pro Instanz fixiert

« Beispiel:
RTL Synthese Netzliste
module !:ommon Onehotzbin]{ module quadpe_pe_common_onehot2bin_10NEHDT_W8_BIN_W8{-)nehot_i, bin o) ;
onehot 1, input [7T0] onehct 1;
bin o output [7:0] bin o;
) s — wire [7:0] onehot_ij;
? wire [7:0] bin oj;
wire n 0, nl, n 2, n5, nt6, n7, n 8;
pﬂrﬂ]ﬂeter DNEHDT_W = 8; assign bln_o[3] = 1'b0;
parameter BTN W = f; assign bin_o[4] = 1'b0;
assign b:?_n_o[5] = 1'b0;
input [OMEHOT W-1:0] oneshot i; g::igﬁ Eig_ggg% = %:Eg,
CHERRER S [BIN_W-1:0] bin_o; RIO&T STELVT32 INVFX00S FE OFC13706 MAST £ gnt 5 0(.A (onehot i[5]},
. CZ (n_03);
reg [BIN_W:0] i; RICST STSIVT24 NAND2X040 glld 5477 (.A (n_5), .B (n_7), .Z
always @{onshot i) begin bin o[1]));
bin o = 0; RIOST STSTVT24 OR2X060 gll5 2398( A (n 6), .B (n 8), .Z (bin o[0]1};
for{i = 0; i < ONEHOT W; i = i+l) bhegin RIOGT _STELVT24 THNVNO20 gll&6(.A (n_7), .Z (n_8)};
if (onehot 1i[i] ==_1 b1} begin RIOBT_STSLVTQ8_35,0121ANXO40 gll? 5107 (.AN {(bin o[Z2]}), -B
bin o = i[BIN W-1:0]; (onshot 1[3]), .C (onehot 1[7]), -Z (n 717;
- = — RIOST_STSLVT28 OAIS2%010 gllsd &260¢.A (n_ 1), .B {bin o[2]}, .C
end fn 01, .D (onehot i[61), .Z {(n 6));
end RIOST STELVT24 AOT21ANZ010 gi19  43T9(.AN (bin o[2]}, .B
end {onehot i[2]}), -C (onehot i[&]), .Z {(n_5));
RIOST STSLVT24 OR3X020 gl2l  8428(.A (onehot i[6]), .B (onehot i[71},
S o(n 2y, .Z (bin of[2]));
e e di.l® RIOST STSLVT24 OR2X005 g122  5526(.A (onehot_i[4]), .B (onehot i[5]),
LZ (n_2));
RICET STSLVT36 HANDZANZO0E g123 6783 (.AN {onehot i[2]}), .B
Tonehot iT1]), -2 (n_1});
endmodule
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Definition der Makro GroBe und Form
Platzieren von Hard-Makros (z.B. SRAMS)
Festlegen der I0-Pin Positionen
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Definition des Power-Meshs
Festlegen der Position und Verdrahtung der Power Switches
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Automatisches, timing-Driven Placement der Standardzellen
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Definition und Synthese des Takt-Baums
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« Platzieren und Verdrahten der
Takt-Baum Zellen
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Verdrahten der Standardzellen
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DRESDEN

Einflgen von Filler Zellen (Kapazitiv)
Ggf. EinfiUgen von METAL-FILL Strukturen fir homogene Dichte der Metal Strukturen
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« Statische Timing Analyse (STA)

« Physical Verification
« Design-Rule-Check (DRC)
« Layout-versus schematic Check (LVS)
« Electrical Rule Check (ERC)

- Tape-out
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