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Motoransteuerung für Rover-Mockup
Der Lehrstuhl Hochfrequenztechnik ist mit demGeoradar WISDOM an der ESA-Mission ExoM-ars 2022 beteiligt. Mit diesem Experiment sollen die nahen Marsbodenschichten analysiertund geeignete Plätze für das Bohrexperiment identifiziert werden. Um die spätere Verarbei-tung der Daten vom Mars vorzubereiten, werden eine Reihe von Trainingsdaten benötigt, diehier auf der Erde gesammelt werden sollen. Dazu wird ein baugleiches Radar auf einem Rover-Mockup (Bild rechts) installiert und in geologisch äquivalenten Gebieten eingesetzt. Für diesesRover-Mockup werden drei – in Antrieb und Lenkung voneinander unabhängige – Fahrwerkeeingesetzt.

Abbildung: Exomars-Rover (links), der durchmit einem vereinfachten Fahrgestell (rechts) nach-gebildet wird.
Ziel dieser Arbeit ist die Ansteuerung der Fahrwerke innerhalb eines vorgegebenen Python-Frameworks, das heißt, es handelt sich vorwiegend um Programmieraufgaben.
Die Betreuung wird auch unter den Maßnahmen der Corona-Schutz-Verordnung gewähr-leistet!

Schwerpunkte der Arbeit
• Programmierung der Ansteuerung des Antriebs- und des Lenkmotors• Entwicklung eines Pfadkonzeptes um bestimmte Wegpunkte abzufahren• Programmierung des Pfadkonzeptes

Ansprechpartner

Christoph StatzBAR IV/57+49 351 463-32287christoph.statz@tu-dresden.de

Wolf-Stefan BenedixBAR IV/59+49 351 463-32284wolf-stefan.benedix@tu-dresden.de

23. November 2020


