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Bedeutung der Robotik

Roboter sind
auf dem Vormarsch

Anteil der Unternehmen im Verarbeitenden Gewerbe
in Deutschland, die Industrieroboter verwenden
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Bedeutung der Robotik

Industrie installiert 2022 eine
halbe Million neue Roboter

Anzahl der jahrlich weltweit installierten Industrieroboter
(in 1.000 Stick)

Roboter sind

Verteilung 2022: 553
auf dem Vormarsch 529% China 526
0 48% Restliche
Anteil der Unternehmen im Verarbeitenden Gewe Welt

in Deutschland, die Industrieroboter verwenden
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Bedeutung der Robotik

Industrie installiert 2022 eine
halbe Million neue Roboter

Anzahl der jahrlich weltweit installierten Industrierobg|

. (in 1.000 Stlck)
Roboter sind

Verteilung 2022:

48% Restliche
Welt

auf dem Vormarsch 0) 52% China

Anteil der Unternehmen im Verarbeitenden Gewe
in Deutschland, die Industrieroboter verwenden

526

Umsatze mit Cobots knacken
bald Milliardengrenze

Prognose zum weltweiten Marktvolumen fr
kollaborative Roboter (in Mrd. US-Dollar)
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Bedeutung der Robotik

Industrie installiert 2022 eine

halbe Million neue Roboter

Anzahl der jahrlich weltweit installierten Industrierobg
(in 1.000 Stick)

Umsatze mit Cobots knacken

Roboter sind Vertellung 2025 bald Milliardengrenze
auf dem Vormarsch B 52% China J
Anteil der U .
in Deutsch| Kommerzielle Drohnen starten durch Deutschland bei
Prognostizierte Entwicklung des weltweiten Marktes flr kommerzielle Drohnen RObOt|S|eru ng fuhrend
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Was ist Robotik?
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Was ist Robotik? —~ = X
‘ Methoden Anwendungen )

Robotik
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Anwendungsbeispiele _— = :x:
| { Anwendungen )

-

Staubsaugroboter (Roomba)

e

Beispiel
TUD
Mobile Roboter beim EinfUhrungsprojekt Mechatronik
Mahroboter (Gardena)
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Anwendungsbeispiele —_ = =

Anwendungen

Beispiel
TUD
Automatisierung in der Automobilindustrie (KUKA)
Kuka youBot beim Praktikum Roboterkinematik
TECHNISCHE i ik = i i i £
S CHE Studiengang Mechatronik - Profil Robotik Folie 10 N & N\
DRESDEN concept "‘



Anwendungsbeispiele —_ = =

Anwendungen

Beispiel
TUD
—I»
Seilroboter (DMT)
Skycam (Wikipedia)
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Anwendungsbeispiele —_ = =

Anwendungen

Kameradrohne (DJI)

Beispiel
TUD
Lieferdrohne (Emqopter)
- Flugroboter (DMT)
Rotorblattservice (cpmax)
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Aspekte der Robotik

‘ Methoden

o

Robotik
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Anwendungen

Mobile Roboter
Drohnen
Industrieroboter

Werkzeugmaschinen
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Spektrum der Robotikmethoden

...
o

Elektrik
Mechanik @\ Regelungstechnik
Elektronik Algorithmik
e ) Antriebstechnik Kinstiche Intelligenz
Sensorik
ABB
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Aspekte der Robotik

Methoden

Robotik

Anwendungen

Mobile Roboter
Drohnen
Industrieroboter

Werkzeugmaschinen
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Aspekte der Robotik -
& - = X

‘ Methoden Mechanik Anwendungen

. , Mobile Roboter
Antriebstechnik

[ . Drohnen
Sensorik
| Robotik ,
; Industrieroboter
Regelungstechnik
\ Werkzeugmaschinen
Algorithmik
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Lehrveranstaltungen des Profils Robotik —— —— ——

O T

Methoden in 6 Modulen (jeweils Anwendungen in 6 Modulen (jeweils
Grundlagen und Vertiefung): Grundlagen und Vertiefung):
Elektrische Bewegungsgefuhrte
Antriebstechnik Maschinensysteme
Mehrkorpersysteme - SESOTER U
Robotik Messsysteme
Regelung und Robotik
Steuerung
+ Internationale Studien + Internationale Studien

Jeweils vier Module aus Methoden und Anwendungen wahlbar
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Modulibersicht (in Uberarbeitung)

Methoden 1 Methoden 2

* Nichtlineare Regelungstechnik Basiswissen .
*  Grundlagen Elektrische Antriebstechnik .
»  Softwaretechnologie .

. Nachrichtentechnik

* Roboterkinematik und
Roboterfuhrungsgetriebe .

*  Elektromechanische und .
mikroelektromechanische Systeme

. Mess- und Sensortechnik

e Grundlagen Mehrkorpersysteme .
* Regelungstechnik Vertiefung .
*  Prozessidentifikation .

*  Optimale und Mehrgré3enregelung

UNIVERSITAT

Vertiefung Elektrische Antriebstechnik
Vernetzung und Kommunikation

Grundlagen Bewegungsgefuhrte
Maschinensysteme

Medizinische und Miniaturrobotik
Steuerung von seriellen Manipulatoren
Simulation in der Geratetechnik

Grundlagen Biomedizintechnik fur Studierende
der Mechatronik

Adaptive Lasersensorik
Mikrosystemtechnik

Vertiefung Mehrkorpersysteme
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Anwendungen

Nichtlineare Regelungstechnik Vertiefung
Softwaretechnologie-Projekt

Vertiefung Bewegungsgefuhrte
Maschinensysteme

Flugrobotik

Robotik

Steuerung mobiler Roboter
Photonische Messsystemtechnik
Computational Laser Systems
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