
6-3-5-Methode

Ubiquitous Computing

Idee 1 Idee 2 Idee 3

1 Sensoren für die Erfassung 
der Umgebung

Steuerungseinheit für verschiedene 
Techniken

Robotic (Hilfsmittel für 
Hindernisse beseitigen)

2 Wettersensoren z.B. am 
der Kleidung Gestensteuerung, Natural Interfaces Robotarm Protese

3 Wettersensoren am Auto Gedankensteuerung von 
Alltagsgegenständen Roboterassistent

4
Verbindung 

Wettersensoren mit 
Fahrzeugkontrolle (ESP)

Messen von Gehirnströmen Künstliche Intelligenz


