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Umgang mit Federsteifigkeiten
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Lastkollektiv
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Speziell Verzahnungsberechnung (MM)
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Planetengetriebe (Umlaufgetriebe)

Ubersetzung i=ngn/Na

Getriebestufen

AuBenverzahnung/ Innenverzahnung

AuBenverzahnung/ Aullenverzahnung
2

Drehrichtung bleibt gleich

Drehrichtungsumkehr

Standgetriebe (Getriebestufen)

ausschlieflich raumfeste Achsen
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Umlaufgetriebe
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Methode B — Kutzbachplan

a) Zweiwellengetriebe (F=1)

Mg
Nsp n15
a
C
8
;]
0
]
8
[ H]
L
£
w
I
nc
. n, tanao,
|=—=—
n, tanog
b) Dreiwellengetriebe (F=2)
Mg
Nys
My Nzp Ms
Vi

i=" (n4 gegeben)
n

S




Methode C —
Verfahren nach Swamp

1. Zahneingriff ,,verriegeln* (Drehung um

zentrale Achse)
2. Stillstehendes Rad zuriickdrehen (Drehung

um eigene Achse)
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Vorgehen:

1.

2.

Kinematisches Ubersetzungsverhiltnis ix aus Swamp-Schema
Richtung der Wilzleistung Pw

>
M, o, oder M, o, <0
Rvi

> 0 — die Wilzleistung flie3t bei 1 hinein

Ubersetzungsverhiltnis des Standgetriebes
An- und Abtrieb des Standgetriebes richtet sich nach 2. (Standgetriebe aufzeichnen!)

Momentenverhéltnisse (fiir Standgetriebe)
i Mun,s+Mub,s+MS:0

i Mab,s = Man,s ’ is ’ ns ’ (_ 1)
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- Iy = M_an
Wirkungsgrad
Ik

Allgemeine Wirkungsgradregeln

Der Umlaufwirkungsgrad eines Minusgetriebe ist stets hoher als sein
Standwirkungsgrad

Wirkungsgrad n < 0 — Selbsthemmung

Plusgetriebe" mit Steg als einzigem Antrieb selbsthemmend bei:

ns < is < L

UN
Wenn in einer Antriebsrichtung (Anderung der Antriebsrichtung heifit: An- und Abtrieb
vertauschen) Selbsthemmung vorliegt, ist in der anderen Antriebsrichtung n < (=0,5)

b Plusgetriebe: ig — positiv
Minusgetriebe: is — negativ

Ausgewdhlte E-Motoren
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Momenten-/ Drehzahlverhalten
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Gleichstromreihenschlussmaschine
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