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Entwicklung eines Regelungskonzepts fur den hybriden voll- und
unteraktuierten Betrieb eines Hexakopters

Vollaktuierte Hexakopter zeichnen sich durch Ihre Fahigkeit aus, Krafte in beliebige Richtungen zu erzeugen.
Unteraktuierte Multikopter besitzen hingegen eine héher Energieeffizienz, sind jedoch eingeschrankt
hinsichtlich der erzeugbaren Krafte.

Ziel dieser Arbeit ist die Entwicklung eines Konzept zur Regelung eines vollaktuierten Hexakopters, welches die
Regelungskonzepte voll- und unteraktuierter Ansatze kombiniert.
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