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Fachpraktikum

Konstruktion von Flugroboter-Kkomponenten und Auslegung basierend
auf FEM Analysen

An der Professur fur Dynamik und Mechanismentechnik wird derzeit ein vollaktuierter Flugroboter fur
luftbasierte Manipulationsaufgaben entwickelt. Dabei wird der existierende Prototyp kontinuierlich erweitert.

Aufgaben

« Konstruktion von Komponenten fur Flugroboter wie z.B. Adapter, Mechanismen, Anbauteile
« Auslegung der Komponenten durch FE-Modellierung und Analyse, ggf. Topologieoptimierung
« Fertigung von Prototypen mittels 3D-Druck

« @Ggf. statische Versuche an gefertigten Bauteilen
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