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Aufbau Untersuchung und Inbetriebnahme eines hochdy-
namischen planaren Bewegungssystems

Mit der Kinematisch Gekoppelten Kraftkompensation (KGKK) wurde am Institut fir Mechatronischen
Maschinenbau der TU Dresden ein Verfahren fur Aufbau und Betrieb hochdynamischer Bewegungs-
systeme entwickelt. Dabei kommt eine redundante Achsanordnung zum Einsatz. Die zur Bearbeitung
oder Handhabung erforderliche Relativbewegung am TCP wird so auf die redundanten Antriebsach-
sen aufgeteilt, dass entsprechend des Verhaltnisses ihrer Massen identische Antriebsreaktionskrafte
entstehen, die sich im Gestell gegenseitig ausloschen.

Aktuell wird ein KGKK-Versuchsstand mit hochdynamischer planarer Bewegung aufgebaut. Im Rah-
men der studentischen Arbeit soll der Aufbau durch Messungen und experimentelle Untersuchun-
gen begleitet werden. Die gewonnenen Daten dienen spater dem Modellabgleich. Ferner soll das auf
einer dSpace Rapid-Control-Prototyping-Hardware basierende Antriebssystem in Betrieb genom-
men und getestet werden.

Detail des planaren Achssystems (links) und gesamter Versuchsstand auf Tisch mit Einhausung (rechts)

Erforderliche Kenntnisse und Fertigkeiten der Studierenden

¢ Grundkenntnisse der Messtechnik und Maschinendynamik (vorteilhaft bzgl. Modalanalyse),

e Bereitschaft zur selbststandigen experimentellen Arbeit parallel zum Aufbau des Versuchsstands,
¢ Grundkenntnisse der Antriebs-, Steuerungs- und Regelungstechnik,

e moglichst Erfahrung im Umgang mit MATLAB/Simulink.

Aufgabenschwerpunkte

e Durchfuihrung, Dokumentation und Auswertung von Messungen (Masse und Oberflacheneigen-
schaften der Komponenten, statische und dynamische Steifigkeiten von Komponenten / Unter-
baugruppen, Bestimmung der Geradheits- und Parallelitatsabweichungen der LinearfUhrungen.

e Durchfuihrung, Dokumentation und Auswertung von Experimenten zur Bestimmung der Bewe-
gungsgenauigkeit und Gute der Kraftkompensation im dynamischen Betrieb,

e Durchfuhrung und Auswertung von Experimenten zum thermischen Verhalten.
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