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Steuerungsprogrammierung und Versuchsstandsbetreuung

Am LWM existiert ein Versuchsstand zur Ermittlung von Haftreibungszahlen fur Torsionsbelas-
tungen im Dauerversuch. Der Versuchsstand ist fur viele Lastzyklen konzipiert und erlebt pro
Probensatz mehr als 100.000 Lastzyklen. Die Steuerung wurde mit der Programmierumgebung
TwinCAT der Firma Beckhoff programmiert.

Elektromechanischer
Zylinder
Motor
Riementrieb
Kugelgewindetrieb

Hebel (i=1:3)

_ Lagerung Hebel
Kraftsensor

Probentrager &
Ausgleichselement

~._Probe "Stempel”
Probe "Scheibe"
Winkelmesssystem

Lagergehause &
Axial-Schragkugellager
Probenwelle + DMS
Kupplung
_Getriebe
“._Motor

Fur die zweite Forschungsphase soll die Steuerung Uberarbeitet werden, um sie fir neue Un-
tersuchungen zu qualifizieren und fir zukinftige Anderungen offen zu halten. Dazu sind das
Steuerungskonzept zu Uberarbeiten, Funktionen zu dokumentieren und die Zuverlassigkeit im
Rahmen von Versuchen zu validieren. Der Versuchsstand steht ab sofort zur Verfluigung, Zeit zur
Einarbeitung ist gegeben.
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Erforderliche Kenntnisse und Fertigkeiten des Studenten

e Programmierkenntnisse werden empfohlen
e Eigeninitiative und Wissbegierde

e strukturierte Arbeitsweise

e abstraktes Denken

Aufgabenschwerpunkte

e Einarbeitung in das bestehende Steuerungskonzept

e Uberarbeitung des Konzeptes unter Beriicksichtigung der geplanten zweiten Forschungs-
phase

e Umsetzung des Konzeptes in TwinCAT sowie Tests zur Validierung
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