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Untersuchung, Inbetriebnahme und Versuchsdurchfiih-
rung an einem hochdynamischen Achssystem

Mit der Kinematisch Gekoppelten Kraftkompensation (KGKK) wurde am Institut fir Mechatronischen
Maschinenbau der TU Dresden ein Verfahren fur Aufbau und Betrieb hochdynamischer Bewegungs-
systeme entwickelt. Dabei kommt eine redundante Achsanordnung zum Einsatz. Die zur Bearbeitung
oder Handhabung erforderliche Relativbewegung am TCP wird so auf die redundanten Antriebsach-
sen aufgeteilt, dass entsprechend des Verhaltnisses ihrer Massen identische Antriebsreaktionskrafte
entstehen, die sich im Gestell gegenseitig ausldschen.

An einem vorhandenen Versuchsstand sind erganzende Untersuchungen zum Ubertragungsverhal-
ten der Mechanik sowie Versuche zum Bewegungsverhalten und zur Kompensationsgite durchzu-
fihren. Dabei liegt der Fokus auf der Bewertung der Wirksamkeit der zusatzlichen Entkopplung der
Linearmotor-Sekundarteile (Magnetteile) vom Gestell.
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a) zusatzliche Entkopplung b) Kraftkompensation von der rechten
der kraftleitenden Teile vom auf die linke Seite des Versuchsstands
genauigkeitsrelevanten Gestell

Detail des planaren Achssystems (links) und gesamter Versuchsstand auf Tisch mit Einhausung (rechts)

Erforderliche Kenntnisse und Fertigkeiten der Studierenden

e Grundkenntnisse der Messtechnik und Maschinendynamik (vorteilhaft bzgl. Modalanalyse),
e Bereitschaft zur selbststandigen experimentellen Arbeit am Versuchsstand,

e Grundkenntnisse der Antriebs-, Steuerungs- und Regelungstechnik,

e moglichst Erfahrung im Umgang mit MATLAB/Simulink (Auswertung der Messdaten).

Aufgabenschwerpunkte

e Durchfiihrung, Dokumentation und Auswertung von Experimenten mit dem derzeitigen Ver-
suchsaufbau als Referenz,

 Dokumentation des Umbaus und Durchftihrung von Untersuchungen zum Ubertragungsverhal-
ten der modifizierten Mechanik (experimentelle Modalanalyse),

e Dokumentation der Wiederinbetriebnahme (Reglerparametrierung usw.) nach Umbau,

e Durchfuhrung, Dokumentation und Auswertung von Experimenten zur Bestimmung der Bewe-
gungsgenauigkeit und Gute der Kraftkompensation im dynamischen Betrieb.
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