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AUTONOMES ROBOTERSYSTEM FUR DEN EINSATZ IN OBSTPLANTAGEN
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Steuerungs- und Kommunikationskonzept

ENTWICKLUNGSZIELE

= Selbstandiges Navigieren in bekanntem, struktu-
rierten Gelande bel vorgegebenen Fahrstrecken

TECHNISCHE DATEN | | ) = Robuste und preisgunstige Sensorik
Ab ” 75 | 9F .- = Mechanischer Durchtrieb (Zaptfwelle) fur (o - liche Infrastruktur in der Plant
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messungen: 2,7omx 1,2bmx 1,8 m Anbaugerite eine zusatzliche Infrastruktur in der Plantage
m [ ' ' ' . . L. - ' ' ' .
—insatzgewicht: 3,21t bel 1000 | Tankvolumen « Stufenlos einstellbare Arbeitsgeschwindig- Geringer Wenderadius (Reihenabstand: 2,7 m)
= Bodenschonendes 6-Rad Fahrwerk, pendelnde elt bis max. 8 km/h = Bodenschonendes und kopierendes Fahrwerk
Doppelschwinge tur Bodenkopierung = Relhengefuhrte Navigation mit GPS und = zuverlassige Arbeitsfunktionen bis 15% Hang-
= [ enkung: Skid-Steering peruhrungslosen Abstandssensoren neigung (Fahrt in Schichtlinie)
= Dieselhydraulischer Antrieb mit 45 kVW Motor = \Webbasiertes \Wartungsinterface = Modularer, autonomer Geratetrager
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