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stückweise stetig diff’bare Kurve
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Sektorfläche: (orientierter) Flächeninhalt der vom Vektor
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Rotationskörper: Querschnittsprofil (orthogonal zur Rotationsach-
se) beschrieben durch Kurve C.

Volumen V = π
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Oberfläche O = 2π
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Schwerpunkt (s, ys) von {(, y) ∈ R2 :  ≤  ≤ b, 0 ≤ y ≤ ƒ ()}
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